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(54)  ELASTISCHE WINKELBEWEGLICHE KUPPLUNGEN, INSBESONDERE FUER VIBRATOREN

inkelbewegliche Kupplung, insbesondere fir Vibratoren
mit abwalzendem Unwuchtkdrper; bei der die ‘GbertragungdesDrehmomemésvon dem
antreibenden zum angetriebenen Teil Uber eine elastische Verbindung aus gummielastischem v
Material erfolgt. Ziel der Erfindung ist eine elastische winkelbewegliche Kuppiung, die ohne
erhdhten Fertigungsaufwand durch hhere Qualitat funktionssicherer einsetzbar ist. Auerdem
soll bei Reparaturen ein geringerer Aufwand notwendig sein. Hierzu sollen die Elastizitat des
gummielastischen Materials und der Pendelpunkt der Abtriebsweile fr jede Kupplung mit honer
Genauigkeit mit einfachen Mitteln auf einfache Weise derart einstelibar sein, dafd ein selpstidtiger
Anlauf des Abwalzprozesses des Unwuchtkérpers gewahrleistetist. Erfindungsgeman besteht
die elastische Verbindung aus mindestens zwei elastischen Elementen, die vorzugsweise
gieichmaRig um die Léngsachse der Kupplung verteilt zwischen dem antreibenden und dem
angetriebenen Teil jeweils mit einstellbarer Vorspannung angeordnet sind, wobei nétigenfalls
zur besseren Ubertragung.des.Drehmomentessder‘antreibende und angetriebene Teil zusatzlich
iiber Mitnehmer in Verbindung stehen. Fig.2- .~ " ° AR

(57) Die Erfindung betrifft eine elastische wink



N p -
Titel der Exrfindung

\
T A e e - () P . 3 ]
Elasstische winkelbewegliche EKupplung, insbescndere fir
TSy e
Jibratoren

o ibraftorern mit asbwilsz ndaa Tn=-
per, pel der dies Ubertrzgung des Drehmomentes von
dem antreibenden zum angstrisbenen Teil lber eine elagti-
sche Verbindung aus gummielastischem Material erfolgt.

arakteristik der bekannten technischen Lisungen
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chen Kupplung der oben genennten Art
die bel einem Inmmenvitrator 1nsbﬂsond zur Verdichiung
von Beton angewsndet wurde, 1st die elestiszche Verbiﬁdung
zwischen der Antriebswelle und der mitv dem abwilzendem

Bel einer winkelbhewegli

Unwuchtkfrper verbundenen Abtriebswelle in Form einer
'elastischen Muffe susggefithrt (DD-PS 126 290). Hierzu wurde
dag dem Unwuchtkbrper abgewandte Ende der Abtriebswelle
scheibenftrmig ausgedildet und im Pendelpunkt der Abtrieba~
welle in gummielastisches Material eingebettet, das seiner-
geits in elnem mit der Antriebswells starr verbundenen ab-
triebsgeitig offenen Kupplungsgehiuse angeordnet ist. Durch
eine in das offene IEnde des Kupplungsgehiuses eingedriickte
Scheibe wird das elastische Material vorgegpanunt und die -



erzielte Vorspannung durch Arretierung der Scheibe gehal-
ten. Die Ubertragung des Drehmomentes von der Antriebs-

cuf die Abtriebswelle wird durch Profilierung des Innen-
durchmessers des Rupplungsgehiuses und der sich hierdurch
augbildenden Profilierung des AuBendurchmessers der elasti-
schen Huffe sowie durch eine entsprechende Profilisrung des
scheibenformigen EBndes der Abtricbswelle, z.B. in quadrati-
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scher Form, gewalrielsuceT.

Durch die Lagerung der Abiriebswelle in ihrem Pendelpunkt
sollen gegeniiber den n elastischen Ver—
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srtragen werden kdnnen. Die vollkommene Zinbettung des
ellz in das vorgespannte gummielastii-
sche Material fihrt immer noch zu unerwlinschier Erwdrmung
und Verschleif durch die eufiretende inmere Reibung. Die
Fizxierung des Pendelpunkies soll zuBerdem weltgehendst.
cine Gleichfdrmigkeit der Winkelgeschwindigkeit und des
Drehmomentes sowie ein einwandfreies Abwilzen der Unwuchi
gewshrleisten. Die LOgung dieser Aufgabs erfordert eine
hohe Genauigkeit bei der Hergtellung der elastischen Ver-
bindung sowie eine gleichbleibende Qualitdi dés einge-
setzten elastischen Werkstoffes. Bereits verhdlinismiBig
geringe kaum vermeidbare Fertigungs- und Materialabwei-
chungen fihren zu unterschiedlichen Federzahlen, die gich
sehr ungiinstig euf die Punktion der Kupplung suswirken
%t
zu weicher elastischer Muffe bei Inbetriebnahme des
7

snnen. So kommt es bei zu kleiner Federzahl guf Grund

erung des Unwuchtkfrpers. Bel zu
grofer Federzehl infolge zu hartenm elastischen HMaverial
erfolgt keine Auslenkung des Unwuchtkorpers aus geiner
Mittellage und damit keine = AbwElzung.
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Da es bisher nicht mbglch ist, Abweichungen erforderlichen-
falls nachtriglich zu korrigieren, muf der Abwdlzprozel

des Unwuchtkbrpers nttigenfalls durch manuelles Anschlagen
des Unwuchtkdrpers in Gang gesetzt werden. Damif ist je-
doch der Binsatzbersich begrenzt. Um die Abwelchungen zu
reduzieren hat man dereits zur Vermeidung von Luftein- '

schliissen das elastische Haterial beil Unbexrdruck in die
Kupplungsgehiuse eingsgossen. Irotz des demit verpundenen
hohen Pertigungsaufwandes sind auch hierdurch Abweichungen
nich% v6llig zu vermeiden. Zin weitersr erheblicher Nache
eil ist darin zu sehen, dal bel Verschlzsi von Xupplungs-
teilen bzw. Brmiidung des elastischen Meterials ein erheb-
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aufwand sntstehit, da ein cginfscher Aus-
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7Ziel der Exrfindung ist eine elastische winkelbewegliche
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Kupplung, die ohne erhhien Fertigungsaufwand durch hi
onssicherer einsetzbar ist. AuBerdem soll
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bei Reparaturen ein geringerer Aufwand rotwendig sein.

Darlegung des Wesens der Erfindung

Der Jrilnaung liegt die Aufgebe zugrunde, e¢ine elasiische
winkelbewegliche Kupplung zu entwickeln, bei der die
Elagtizitsdt des gummielastischen HMateriels und der Pendel-
punkt der Abtriebswelle fUr jede KuDolunb mit hoher Genauig-
keit mit einfachen Mitteln auf einfache Weise derart einstel-
ber sind, de8 ein selbsttitiger Anlauf und reibungsarmerer
Ablsuf des Abwdlzprozesses des Unwuchikbrpers bel verbesser-
ter Abfithrung der Reibungswirme gewshrleistet ist. Damit
sollen Fertigungs- und Meterialabweichurgen ohne Schwierig-
keiten kompensiert werden konnen. SchlieBSlich soll die
llontage und Demontage der Rupplungsteile einfacher gein.
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Brfindungsgemif wird die Aufgabe dadurch gelfst, dal die
elagtizche Verhindung eus mindestens zwei elastischen
Elementen besteht, die vorzugsweise gleichmifig um die
Liangsachse der Kupplurg verteilt zwischen dem antreibenden
und dem angetriebenen Teil jeweils mit einstellbarer Vor-
spannung angeordnet sind, wobei ndtigenfalls zur bessgeren
Uvertragung des Drenmomentes der antreibende und angeirie-
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Es ist aber auch denkbar, dal die elasviscl

1=

S
ehreren senkrecht zur Léngsachse der Kupplung stenenden
vorzugsweise symmeirisch zum Pendelpunkt des angeiriebenen
Teils verlaufenden Eberen angeordnet gind, wobel jede Ebene
mindestens zwel elastische Elemente auiweist.

q

Die an die elastischén Blemente angrenzenden Kupplungstelle
kommen vorteilhsfterweise so ausgebildet sein, daB sie die
elagtischen Elemente =uf Grund der erzeugten Vorspannung go
verformen, deB die Uberiragung des Drehmomentes sowohi durch
de kraftschliissige Verbindung als auch durch den Formschluf
tiber die elastischen Elemente erfolgi.

Zur Erzielung der einstellbaren Verspanrung ist es bei=-
spielsweise moglich, jeweils in radialer Verlingerung der
elastischen Elemente in dem von auflen zuginglichen an die
elastischen Elemente angrernzenden Teil Gewindestiicke anzu-
crdnen.

Zur Verhesserung der Ubertragung des Drehmomentes kOnnen
zusdtzliche Miinehmer vorgesehen gein, welche jeweils die
elagstischen Elemente mit dem Teil verbinden, das dem Tell;
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in dem die elastischen Elemente angeordnet sind, gegeniiber
liegt.

die Federzahl der einzelnen elastischen Elemente und 4
) +

gesamten elastischen Verbindung eingtell]

"J

Durch die gesonderten Einstel

Hergtellungs~ und Materialabweichungen der Tupplungsteils,
e

die auch durch Mate riglermiidung entstehen, kompensiert
werden. Hierd W gind ein selbstindiges Anlaufen deg Ab-
wilzprozesses des Unwuchikfrpers sowle ein reidbungssrmer
Betrieb gewdhrleigtet. Da das elastische katerial nicht®
mehr vergossen wird und die Teile der winkelbeweglichen
Kupplung leicht zugidnglich angeordne% sind, igt eine weszuz
e moglicn,

lich vereinfachte Montage und Demontage der Teil
r o,

d vor allem der Aufwand Iur da
Ira

-

Nechfolgend soll die Erfindung an zwel Beigpielen nEher er-
lzutert werden. In der zugehbrigen Zeichnung zeigen

b}

Fig. 1: einen Léngsschnitt durch eine exrfindungsgemdBe ela-
stigche Kupplung mit Gewindestlck und Mitnenmer,

Pig. 2: einen Schnitt gquer zur lingsachse der Kupplung
gem. der Linie A - A der Fig, 1 und

Fig. 3:-einen quer zur Lingsachse verlaufenden Schnits
einer erfindungsgemiBen elastischen Kupplung, bel
der die Gewindegtiicke gleichzeitig zur Erzeugung

der Vorspannung und als Mitnehmer ausgebildet sind.

Wie aus Fig. 1 und 2 ersichtlich 1s%, begtent die elasti
sche Kupplung im wesentlichen aus einem Grundikdrper 1,
elastischen Elementen 2 und einem ZWlschenglled 3, wobel

der Grundkbrper 1 einerseits mit der ! triebswelle 4 und

-
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andererseits iiber die elastischen Blemente 2 und das Zwi-
schenglied 3 mit der Abtriebswelle 5 verbunden ist. Im vor-
liegenden Beispiel ist der Grundkdrper 1 als Hohlzylinder
ausgebildet, in den das Ende der Abtriebswelle 5, auf dem
das Zwischenglied 3 fest angeordnet is?, hineinragt. Die
elastischen Elemente 2 befinden sich in Ausnenmungen 6 des

Grundkdrpers 1 und sind mit dem ZWlSCﬂenFIIEd 3 durch

tifte 7 verbunden. Der AnpreBdruck igt ilber

Gewindesiiicke 8, die sich in dem Grundkbrper 1 vefinden,

cingtellbar. Die Vorspannung zwischen den elasgtischenm E
al

menten 2 und dem Grundkdrpe

pertragung des Drehmomentes auch ohne

Heiternin kann durch Anziehen oder Lisen der Gewinde-
stiicke 8 die Lage des Pendelpunkies dewuBt zentrisch oder

in gewiinschten MaBe exzentrisch zur Lingsachse der Xupplung
eingegtellt werden.

- - 4 . .

ische Kupplung, bei der die elasti-
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schen Blemente 2 in Ausnehmungen 9 eines Zwischengliedes 10
gelagert sind. Auferdem werden zur Einstellung der Vor-
gpannung der elastischen Elemente 2 und zur gleichzeitigen
Ubertragung des Drehmomentes Spannmiinehmer 11 verwendet,
die mit ihrem mit AuBengewinde versehenen Teil in den
GrundkSrper 1 und mit ihrem Zapfen in die elastischen Ele-
mente 2 eingreifen. Durch Ldsen oder Anziehen dieser Spann~
mitnehmer 11 werden die bereits beschriebenen vorteilhaften
Wirkungen erzieli.
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Erfindungsanspruch

Te

Elastische winkelbewegliche Kupplung, insbesondere fir
Vibratoren mit abwilzgendem UnwuchtkOrper, bel der die
Ubertragung des Drehmomentes von dem antreibenden Teil

Pl

zum angetriebenen Teil Uber eine elastische Verbindung

aus gummielastischen Materisl erfolgt, gekennzeichnet

1 -

Elagtische winkelbewegliche Rup
kennzeichnet dsdurch, daB die e
vorzugsweilse derart in einer genkrechi zur Lingsachse
der RKupplung stehenden Ebene angeordnet sind, da8 der
durch die Vorspannung erzeughbe radisl verlaufende in-
preldruck em sngetriebenen Teil auf den Pendelpunkt des
angefriebenen Teils gerichtet ist,

Elastische winkelbewegliche Xupplung nach rfunkt 1, ge-
kennzeichnet dadurch, daB die elastischen Elemente (2)
in mehreren senkrecht zur Lingsachse der Kupplung ste-
henden vorgugsweise symmeirisch zum Pendelpunkt verlau-
fenden Ebenen angeordnet sind, wobei Jede Ebene min-
destens zwel elastische Elemente (2) aufweisgt.

Hierzu 1 Seite. Zeichnungen
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