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Zariadenie pre zdpis riadiaceho progra-
mu z programovatelnych automatov do re-
programovatelnych pamé&ti pozostdva z &ita- N )
¢a adries, bloku adresy, bloku prenosu dét, r——-—a T
bloku vyberu paméti, bloku paméti, strddata ‘
a multiplexera parity, bloku vyhodnotenia
chyby a prepinaca reZimowv &innosti. ! X

Programovanie sa vykondva tak, Ze sa po- N by
stupne programujd prvé byty jednotlivych Y 'r.w B ! o
blokov pamdéti, priCom parita z kaZdého blo- vt L«._{q-m’]
ku sa ukladd v strddadi a programuje sa ako e USSP Yoo SN é'r
cely byt s datami posledného bloku. AZ po- £ | - ’
tom sa zvy3uje adresa bytu v bloku pami- @ ' 5
ti. Adresové byty €itaa adries s najniZ8ou I
vdhou preto uréuji cez dekdéder vyber blo- A ‘ 'F—ﬂ =
- ku paméti a ostatné adresové byty urlujd [
adresu v blokoch paméti. Stav interného &i-
tada adries sa porovndva so stavom c&itata %
adries programovatelného automatu. V pri- F-——f -
pade zhody sa spustaju obvody prenosu dét.

Zariadenie umoZiiuje programovanie via-
cerych blokov paméti, pripadne kompletné- 7
ho riadiaceho programu. Pl ﬂ.—:;:_l
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Vynélez sa tyka zariadenia pre zépis ria-
diaceho programu do reprogramovatelnych
paméti z programovatelnych automatov.

Doposial zndme zariadenia vykondvaji
prepis riadiaceho programu prostrednictvom
diernej péasky, alebo priamo do paméti vys-
§ieho riadiaceho systému. Programovanie re-
programovatelnych paméti sa vykondva po-
stupne po jednotlivych &ipoch. Toto rieSenie
je ekonomicky a &asovo ndrofné, nakolko
programovatelny automat a vy38i riadiaci
systém zvyfajne nie s na jednom mieste
a diernopéskové zariadenia nie si vhodné
do vSetkych prevddzkovych podmienok.

Uvedené nedostatky odstraiiuje zariadenie
pre zépis riadiaceho programu do reprogra-
movatelnych paméti, pozostavajice z €ita-
¢ov, dekdderov, blokov pamdéti, obvodov. pre-
nosu, strddafa, multiplexera, obvodov. vy-
hodnoteni, ktorého podstatou je, Ze ast vy-
stupov itafa adries je pripojend na vstupy
dekoddera blokov paméti, obvodov vyhodno-
tena zhody adries a na vstupy multiplexe-
ra parity. Ostatné vystupy &itafa adries su
pripojené na adresné vstupy paméiti dat, pa-
mé#ti parity a na vstupy vyhodnotenia zho-
dy adresy. Na dalSie vstupy obvodov. vyhod-
notenia zhody adresy si pripojené adresné
signdly z programovatelného automatu a je-
ho vystup je privedeny na vstup obvodov
prenosu dat, &im spolu s riadiacimi signal-
mi zaistuje synchronizdciu prenosu déat s
programovatelnym automatom. Osmica vystu-
pov obvodu prenosu dat je obojsmernou
zbernicou pripojend na vyvody pamdt{ dat
programu a sifasne na vstupy obvodov vy-
hodnotenia chyby. Na dallie vyvody obvo-
dov prenosu déat st pripojené obojsmernou
zbernicou ditové signdly z programovatel-
ného automatu a riadiaci signdl z cbvodov
riadenia. Vstupy paméti dat a parity si po-
stupne spojené s vystupmi dekddera blokov
paméti, im je urdeny blok paméti, s ktorym
sa bude spolupracovat. Na vstupe dekédera
bloku pamét{ je privedeny vystup obvodov
riadenia zévisly od zvoleného reZimu.

Signdl parity riadiaceho programu z ob-
vodov prenosu dit je pripojeny na vstup
strddada parity a osmica jeho vystupov je
postupne pripojend na ddtové vyvody pa-
méte parity a stfasne na vstupy multiple-
xera parity. Na dal3i vstup strddada parity
je pripojeny riadiaci signédl posunu stréda-
¢a z obvodu riadenia, ¢im sa pri z&pise pa-
rity nasledujticeho bloku paméti d4t posuni
informacie strddaa o jeden byt. Vystup mul-
tiplexera parity je spédtne pripojeny na sig-
nal parity obvodov prenosu dit a siifasne
na vstup obvodu vyhodnotenia chyby. Na
vstup obvodov vyhodnotenia chyby sd pripo-
jené datové signdly z obvodov prenosu dat
a strobovaci signédl z obvodov riadenia. Vy§-
stup obvodu vyhodnotenia chyby je pripoje-
ny na vstup obvodov riadenia, kde blokuje
Sinnost signdlu posunu &itata adries. Na dal-
Sie vstupy obvodov riadenia st pripojené vy-
stupy prepinafa reZimu a synchronizatné
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signély z programovatelného automatu. Je-
den z vystupov obvodov riadenia je pripo-
jeny na vstup ¢itaCa adries, ktory meni stav
adresnych signélov.

Programovanie kompletného riadiaceho
programu do reprogramovatelnych paméti
sa vykondva priamo v pozicii programova-
teIného automatu tak, Ze sa postupne na-
programuji prvé riadky jednotlivych blo-
kov pamiti, priom paritny byt kazdého blo-
ku sa ukladd do strddafa a programuje sa
stiasne s poslednym blokom paméti déat. Po
naprogramovani prvého riadku sa vykoné
naprogramovanie druhého, €im postupne
déjde k naprogramovaniu prisluSnych blo-
kov, pripadne kompletného riadiaceho pro-
gramu.

Zariadenie podla vynélezu umoZiiuje okrem
programovania reprogramovatelnych pamad-
ti vykonavat kontrolu gistoty, kontrolu sprav-
nosti naprogramovanych dat a prepis dat
Z reprogramovatelnych do volne programo-
vatelnych paméti programovatelnych auto-
matov, priom vietky reZimy ¢innosti vyuZi-
vaji podstatu vyndlezu. PouZitie zariadenia
umoZiiuje rychly prepis riadiaceho progra-
mu na mieste a je vhodné do prevadzkovych
podmienok.

Na vykrese je blokovd schéma zariadenia
pre zapis riadiaceho programu do reprogra-
movatelnych pamati.

Zariadenie pre zdpis riadiaceho progra-
mu do reprogramovatelnych paméti pozo-
stdva z Citafa adries, dekdderu blokov pa-
m#ti, vyhodnotenia zhody adresy, obvodov
prenosu dét, paméte dat, pamédte parity, stra-
da¢a parity, multiplexera parity, obvodov
vyhodnotenia chyby, riadenia a prepinaca
rezimov. Vystupy 2 &itata adries 30 si pri-
pojené na vstupy dekdéderu blokov paméti
31, obvodov vyhodnotenia zhody adresy 32
a vstupy multiplexera parity 52. Tieto vy-
stupy predstavuji adresné signaly s najniZ-
$ou vdhou. Ostatné vystupy 3 &itada adries
30 st pripojené na adresné vstupy paméti
dét 40, 41, 42, 43, pamiiti parity 44 a na vstu-
py obvodov vyhodnotenia zhody adresy 32.
Na dalsie vstupy ocbvodov vyhodnotenia zho-
dy adresy 32 s pripojené adresné signdly
vystupom 11 z programovatelného automa-
tu a vystup 5 je privedeny na vstup obhvo-
dov prenosu dat 58. Vystupy 13 obvodov pre-
nosu dat 50 s pripojené obojsmernou zber-
nicou na vyvody paméti dat 40, 41, 42, 43
programu a sdiéasne na vstupy obvodov vy-
hodnotenia chyby 53. Na daldie vyvody ob-
vodov prenosu déit 50 si pripojené obojsmer-
nou zbernicou d4tové signdly vystupu 12 z
programovatelného automatu a riadiaci sig-
nél 6 z obvodov riadenia 60. Signaly vystu-
pu 13 predstavuji déata riadiaceho progra-
mu z programovatelného automatu na od-
povedajiicej adrese &itafa adries 30. Pre-
nos dat je riadeny signdlmi 5, 6, ktoré su
synchronizované v obvodoch risdenia 60
signdlmi z programovatelného automatu.
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Vstupy paméti dat 40, 41, 42, 43 pamé&ti pa-
rity 44 s postupne spojené riadiacimi si;-
nalmi 101, 162, 103, 184, 185 s vystupmi de-
kéderu blokov paméti 31, na vstup ktorého
je privedeny spustaci signal vystupu 4 z ob-
vodov riadenia 60. Tento signdl je zévisly
na zvolenom reZime prepinaca reZimu 61.
Signél parity vystupu 15 riadiaceho progra-
mu z obvodov prenosu dat 50 je pripojeny
na vstup stradafa parity 51 a osmica jeho
vystupov 151 aZ 158 je postupne pripojend
na détové vyvody pamite parity 44 a sulas-
ne na vstupy multiplexera parity 52. Na dal-
8i vstup strddaca parity 81 je pripojeny ria-
diaci signal vystupu 8 posunu strddaca z oh-
vodov riadenia 60. Vystup multiplexera pa-
rity je spédtne pripojeny na signdl parity vy-
stupu 15 obvodov prenosu dat ¥8 a sucasne
na vstup obvodov vyhodnotenia chyby 53,
prifom na dal3i vsiup multiplexera parity
52 je pripojeny riadiaci signdl vystupu § z
obvodov riadenia 80, ktory je odvodeny z
reZzimov Cinnosti. Na vstupy obvodov vyhod-
notenia chyby 53 st pripojené datové sis-
naly vysiupu 14 z cbvodov prenosu dét 58
a strobovaci signdl vystupu 7 z obvodov ria-
denia 60. Obvody vyhodnotenia chyby 53
pracuju len v reZimoch kontroly a porov-
navaja ddta z pamditi 40 aZ 44 s datami pro-
gramovatelného automatu. Pri zisteni chyby
je tato signalizovand spologne s ¢islom blo-
ku paméti a ¢innost zariadenia sa zastavi.
Vystup 17 obvedov vyhodnotenia chyby 53
je pripojeny na vstup obvodov riadenia B0.
Signél vystupu 17 blokuje &innost signélu
posunu z vystupu 1 ¢itafa adries 30. Na dal-
Sie vstupy obvodov riadenia 68 st pripojené
vystupy prepinata reZimu B1 a synchroni-
zatné signély vystupu 18 z programovatel-
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ného automatu. Vystup 1 obvodov riadenia
%8 je pripojeny na vstup Citada adresy 30,
ktory zvysi stav adresnych signdlov.

Adresové signily vystupu 2 ¢itaca adries
30 s najniZSou vahou sa dekéduja v dekéde-
ri blokov pamé&ti 31 a urcuja vyber bloku.
Ostatné adresové signdly vystupu 3 urduja
adresu v blokoch pamite dat 48, 41, 42, 43
a paméti parity 44. Adresové signdly vystu-
pu 2, 3 &itada adries 30 sa v obvodoch vy-
hodnotenia adries 32 porovndvaji s adreso-
vymi signdlmi vystupu 11 programovatel-
ného automatu a v pripade zhody sa uvddza-
ja do ¢innosti obvody prenosu dat 50. Smer
datovych signdlov vystupu 13 a paritného
bytu je urfeny reZimom ¢&innosti. Riadiace
signdly vystupov 4, 8, 8, 6, 7 sa vyrdbaji v
obvodoch riadenia 68 podla stavu prepina-
fa reZimov 61 a s synchronizované riadia-
cimi signdlmi vystupu 18 z programovatel-
ného automatu. Riadiaci signdl vystupu 8
pri zédpise postva informédciu v strddaci 51
0 jeden byt a na prvy byt zapiSe prichadza-
juci paritny byt. Pregramovanie dat v pamé-
tiach 40, 41, 42, 43 sa vykondva po blokoch,
priCom paritny byt kaZdého bloku se ukla-
dd do strédafa 51 a blok parity 44 sa pro-
gramuje sifasne s poslednym blokom pa-
mati dat. Pri kontrolnom reZime multiple-
xer parity 52 vyberie podla stavu adresovych
signdlov 2 prisluSny paritny byt odpoveda-
juci bloku paméti dat 48, 43, 42, 43. Datové
signaly vystupu 13 a paritny byt 15 sa v ob-
vode vyhodnotenia chyby 53 porovnéavaji s
datovymi signélmi vystupu 14 z obvodov pre-
nosu dat 50, do ktorého si privedené z pro-
gramovatelného automatu. Vyhodnotenie
chyby aktivuje signél vystupu 17, ktory spd-
sobuje zastavenie ¢innosti. -

PREDMET VYNALEZU

Zariadenie pre zapis riadiaceho programu
do reprogramovateinych paméti vyznauja-
ce sa tym, Ze vystupy (2) ¢itata adries (30)
st pripojené na vstupy dekddera blokaov pa-
méti (31), obvodov vyhodnotenia zhody ad-
resy (32) a na vstupy multiplexera parity
(52]), pri¢om cstatné vystupy {3] &itaca ad-
ries (30} sa pripojené na adresné vstupy
pamati dat (40, 41, 42, 43), pamiti parity
{44) a na vstupy vyhodnotenia zhody adre-
sy (32), kde na dalSie vstupy sid pripojené
adresué signdaly vystupu (11) z programo-
vatelného automatu a vystup (5] je pripo-
jeny na vstup obvodov prenosu dat (50),
pri¢om wosmica vystupov (13} obvodov pre-
nosu dat (50) je obojsmernou zbernicou pri-
pojend na vyvody paméti dat (40, 41, 42,
43) programu a sufasne na vstupy obvodov
vyhodnotenia chyby (53), na daldie vyvo-
dy obvodov prenosu dat (50) s pripojené
obojsmernou zbernicou datové signdly vy-

stupu (12} z programovatelného automatu

a riadiaci signdl vystupu (6) z obvodov ria-
denia (60), pritom vstupy paméti dat (40,
41, 42, 43) a paméti parity (44) si postupne
spojené s vystupmi dekdéderu blokov pamé-
ti (31), na vstup ktorého je privedeny spus-
taci signal z vystupu (4) z obvodov riade-
nia (60), dalej signdl parity vystupu (15)
riadiaceho programu obvodov prenosu déat
(50} je pripojeny na vstup strddaca parity
(51) a osmica jeho vystupov (151 aZ 158)
je postupne pripojend na ddtové vyvoedy pa-
méte parity (44) a sucasne na vstupy mul-
tiplexera parity {52}, pritom na dalSi vstup
strddaca parity (51) je pripojeny riadiaci
signdl vystupu (8) posunu strdda¢a z obvo-
dov riadenia (60) a vystup multiplexera pa-
rity (52) je spédtne pripojeny na signdl pari-
ty vystupu (15), obvodov prenosu déat (50)
a sufasne na vstup obvodov vyhodnotenia
chyby (53), pridom na dal3i vstup multiple-
xera parity (52) je pripojeny riadiaci signél
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vystupu (9] z obvodov riadenia (60), dalej
na vstupy obvodov vyhodnotenia chyby (53)
st pripojené ditové signaly vystupu (14) z
obvodov prenosu dat (50) a strobovaci sig-
nal (7) z obvodov riadenia (60}, pri¢om vy-
stup (17) obvodov vyhodnotenia chyby (53)

8

je pripojeny na vstup obvodov riadenia (60)
s pripojené vystupy prepinada reZimu (61)
a synchronizac¢né signdly vystupu (18) z
programovatelného automatu, dalej vystup
(1) obvodov riadenia (60} je pripojeny na
vstup &itada adries (30).

1 list vykresov
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