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Anotacia:

Automaticky systém detekcie a dialkového prenosu dat,
najmad typickych dat, tykajlicich sa nadrZi na tekuté pali-
va, ako je napriklad indikécia prechodu mnoZstva teku-
tého paliva obsiahnutého v nadrZiach, t. j. jeho hladiny,
vopred stanovenymi bodmi, tlaku alebo vékua vzduchu
v dutine, kontroly uginnosti katédovej ochrany a podob-
ne, zahfiiajici prostriedky (M, R, H, 13, 14, 15) pripoje-
né k nadrZi na detekciu typickych dat a ich prevod do
signalov elektrického typu, prostriedky prenosu tychto
signalov (2) do centrdlnej stanice (3, 5) a €asovacie za-
riadenie (R, 8c), ktoré aktivuje potas vopred stanovené-
ho c&asového tdseku prisludné detekéné a prenosové
prostriedky (2, R, H, 13, 14, 15). MontdZ detektora (R,
H) - vysielata (2) zahfita staticky riadiaci a interfacovy
obvod (8¢), t. j. bez &innych zikladnych impulzovych 71
hodin, ktory sa sklad4 z monostabilného obvodu zosta-

vovaného tak, aby udrZal potas zaloZnej fazy prostried-

ky (R, H, 13, 14, 15, 8a, 8b, 8¢, 8d, 8¢, 8f) montaZe de-

tektora-vysielata v uzavretom stave, s vel'mi vysokym

radom izolacie od dodavky elektrického prudu.
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Automaticky systém detekcie a dialkového prenosu dat, najmi
typickych dat, tykajtcich sa nddrZi na tekuté paliva

Oblast techniky
Tento vyndlez sa t¥ka automatického systému detekcie

a prenosu dit, najmi typickych déat, tykajlcich sa nddrzi na
tekuté paliva, ako je napriklad indikécia priechodu mnoZstva

tekutého paliva v nddrZiach vopred stanovenymi bodmi, tlaku

alebo podtlaku vzduchu obsiahnutého v dutine, kontroly
a¢innosti  katddovej ochrany a podobne, zahriiujaci
prostriedky pripojené k n&drZi pre zachytédvanie typickych
ddt a ich prevadzanie do signdlov elektrického typu,
prostriedky ich prenosu do zbernej a/alebo spracovatelskej
stanice a &asové zariadenia, ktoré aktivuje po vopred
stanoveny &asovy (sek prislusné detek&né a prenosové
prostriedky.

Doteraisi \'4 chnik

Je znamou skuto&nostou, Ze dialkovy preﬁos dat,
tykajGci sa napriklad obsahu nadrZi, je problém, ktorému
bola venovani znadna pozornost a kde do8lo k vyvinutiu rady
gpecifickych elektronickych systémov. .

Zname systémy pouZivajG prostriedky zachytédvania danych
Gdajov, 1lok&lny prendZal (vysielac) pripbjen? k Casovacim
zariadeniam, ktoré ho cyklicky aktivizujd a prostriedky
po&itadovej komunikdcie s tradi&nou modemovou Struktirou
a pouzitym Standardnych protokolov, ktoré maja svoje
‘obmedzenia, t.j.:

- zlo¥ita a zastarald Struktdra vo vztahu k hlavnému cielu,
ktory ma byt dosiahnuty, t.j. indik&cia 1len ur&itych
4dajov, ako sG, napriklad, hladiny nddrZi ked sa zvaZuje
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ich nevyhnutné doplrovanie,

- znalné spotreba energie batérii vysielala, pretoZe aspoil
tast prostriedkov k nemu pripojenych je stéle aktivizovana
‘a prenos dat -jé uskuto&fiovany systematicky v stanovenych
%asovych intervaloch, |

- stav nezachytévania Gidajov a prenos stavu nabitia batérii
vysielada.

Cielom tohto vyndlezu je teda vytvorenie systému vyZSie
uvedeného typu s jednoduchou konstrukciou a takym spdsobom,
aby mal velmi nizku fdrovetl spotreby v zaloin?dh fazach
zakbédovaného vysielaéa,' aby sa ¢&o najviac prediZila
nezavislost jeho nap&jacich batérii. Dalsi ciel, obmedzeny
na pripad, v ktorom si Gdaje prenédSané telefdénnymi linkami
z niekolko nadr#i do centra spracovania, napriklad pre
vzdialeny PC, je vyvoj StruktGry hardware, ktorad bola

bezpe&ni a lGspornd ako je to len moZné.

Podstata vynalezu

Vyndlez dosahuje vy%3ie wuvedenych cielov pomocou
systému popisaného na zaliatku, v ktorom detektor-prenasgac
obsahuje riadiaci a staticky intg;&fgéov? obvod, to je, bez
Ziadnych &innych, z&akladnych impdizov?ch ,hodin, a sklada sa
z monostabilného obvodu zostaveného tak, Ze polas zalozZnej
faze zostdva detektor-prendfal wuzavrety, s vysokym radom
izolacie.

'Tento vyndlez robi mo¥nym udrfovat  jednotlivé
zariadenia detektora-prendfafa v uzavretom stave s vysokym
radom izoldcie a v z&lo¥nej faze tohto systému teda so
zanedbatelnou spotrebou energie.

Aktivovanie prenosového  procesu je  prednostne
uskuto&iiované jazyfkovym kontaktom.

Jazy&ek takisto funguje ako senzor jedného z typickych



Gdajov.
Riadiaci obvod sa sklada z monostabilného
multivibrdtora (&asovacie =zariadenie), s jedinym predom

nenastavitelnym spuétac1m vstupom a je riadeny jaz?ékom
kolektoru a mdZe byt spusteny ako v pozitivnej, tak
negativnej fronte.

Monostabily riadiaci obvod sa docieli pomocou
statickych obvodov C-MOS, bez &inngch zdkladnych impulzovych
hodin.

Spojenie vy&fie uvedenych charakteristik predstavuje
vyhodu, Ze v dbsledku magnetidkej hysterézie jazytka, jeho
otvorené a zavreté spinanie odpoveda dvom firovniam typickych
dat, ktoré maji byt  zachytdvané, napriklad hladina
kvapaliny. Je teda moZné pomocou jedinej n&drzky jazy&ka
a jediného monostabilného multivibfétora, zachytévat
a vysielat dve rozdielne prahové pasma.

Naviac, pretofe dany jazydek je ako prvkom pre riadenie
aktivdcie vysiela&a, tak senzorom zachytdvajlcim typické
dita, dochaddza ku znatelnému obmedzeniu poletnosti prenosov,
s nadslednym zniZenim  spotreby energie v porovnani
s existujticimi modelmi, ktoré fungujl s aktivdciou prenosov,
v konitantnych intervaloch a teda bez ohladu na prislu3né
varidcie snimanych dat.

Podla daldej charakteristiky vynalezu, obsahujlcu aspon
jednu medzistanicu zberu dit, pomocou prostriedkov radiového
prenosu tato zbernd stanica znova prehééa dané data do
centrdlneho poditada, napriklad tak zvaného "hostitelského
po¥ita¥a" pomocou zapojenia telefémnnej linky a pouZitym
ténov dialkového prenosu typu DTMF.

Jednou vyhodou je, %e medzistanice prijmu zbernych dat
md%e byt vo vztahu k prenosovim a prijimacim funkci&m
programovana.

Prenosovy protokol obsahuje retransmisni fazu datového
paketu t.j. ditovy retazec prenadSany prijimacou stanicou do
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vysielacej stanice, fdzu porovndvania obdrzaného datového
paketu prijatého spidt s poslanym origindlom a fazu pre
autorizédciu prijatia vyslanych dat, zaslanim retazca

prikazov autorizéacie.

Vysielaci a prijimaci v?rotokol pomocou  ténov DTMF
obsahuje obzvlait termindlové rozpoznédvacie prikazy, prikazy
zadiatku a konca datového ratazca, prikazy potvrdenia prijmu
datového retazca, odpojavacie prikazy a dotazové pokyny pre
dialkové programovanie z centralneho politacla
(hostitelského) klientovho termindlu, v tomto pripade
medzistanica a znaky pre definiciu danych dat.

Ako dodato®ny charakteristicky rys, je moZné politat
s heslami pre aktivizdciu programovania, pamdti pre
telefénne &isla hostitelského po&itafa alebo po&italov,
ktorym musia medzistanice zasielat didta, programom prenosu
dait, ktory niekolkokrdt opakuje telefonické volanie, &akajtc
na linku a% bude volnd, ak je obsadend, a automatickd
procediiru, ktord mdfe byt aktivovanad a dezaktivovand pre
prenos vystrah alebo inych indikécii.

Vys88ie  uvedené charakteristiky  dovolujt opravu
a jednoduchy prenos typickych dat do dislokovanych stanic
a naviac k prednostiam inherentného protokolu  samého
a automatickym funkcidm, robia takisto moZnym preprogramovat
medzistanice pod.a potreby, bez toho aby sa muselo menit
hardware a bez potreby lokédlne intervencie
v medzistaniciach. Naviac, Struktra komunikacnej siete
a komunika¥ného protokolu dovoluje zber -dislokovanych dat

z viac ako jednej medzistanice a od viac ako jedného

lokdlneho objektu, napr. sledovanej nadriZe.

Vyndlez predpokladd systém vyZSie wuvedeného typu
v spojeni so zberom typickych dat z nédrze na tekuté paliva.
V tomto pripade je mo%Zné po&itat s lokdlnym vysielacom,
pripojenym k nadr#i a ku ktorému je moZ%né pripojit aspofi
jeden detektor kvapaliny umiestneny v hlave plavéaka néadrie
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a/alebo aspoii jeden detektor G&¢innosti katddovej ochrany
v pripade dvojitej steny a/alebo aspoil jeden detektor tlaku
alebo vékua existujiceho vo vnltri vzduchom naplnenej
- dutiny. . | S

o .-V‘zdok0na1enej -verzii, v spojeni s jedn?m alebo viac
vyS88ie uvedenych detektorov, vyndlez predpokladad asporl jeden
detektor stavu nabitia dodavacich batérii  vysielada,
pripojeného k danej néadrZi. |

Detektor hladiny sa skladd 2z elektromagnetickych |
prostriedkov, obsluhujicich asponi jeden  pohyblivy
permanentny magnet na vopred stanovenej drahe, zaloZenej na
hladine tekutého paliva a aspoil jeden detektor skladajici sa
zo0 stacionérneho jazy&ka, ktory pracuje spolu s permanentnym
magnetom.

Aby sa zaistil jednozna¥ny systém &itania, ked sa najmi
perménentny magnet pohybuje po kruhovej drdhe, senzor
jazgdka je pripojeny k aspoil jednému dodatolnému senzoru,
skladajﬁceho sa 2z Hallovho snimala, ktory je v rozdielnej
polohe k senzoru jazycka.

Zostavenie detektora hladiny je také, Ze tento mdZe byt
kalibrovany, aby aktivoval vysielal len ked kvapalina prejde
obmedzenym po&tom vopred urdenych dGrovni a ktoré si
povazované za signifikantné pre riadenie spravneho
doplnenia. '

Detektor hladiny sa  prednostne skladé z najmenej
jedného permanentného magnetu, ktory sa otédfa na cirkuléarnej
drédhe a prijima rdzne uhlové polohy podla Grovne kvapaliny
v naddrZi a aspoti jedného stacionarneho jazg&kového senzoru,
ktorého 3tatGt je riadeny permanentnym magnetom a ktory je
umiestneny pozdi% cirkuldrnej dréhy permanentného magnetu
tak aby s tymto magneticky interferoval. Indikacia, Ze bolo
dosiahnuté vopred stanovenej hladiny je teda takisto
signdlom aktivizujlicim prenos vysielacla.

Detektor stavu nabijania energiu dodavajici batérie
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vysielala obsahuje indikéator napdtia.

V pripade dvojstennych nédrZi s medzilahlou dutinou,
tdto obsahuje senzory tlaku emitujice elektrické signaly,
- korelujice s hodnotou tlaku a vékua a ktoré s pripojené ku-
svojmu v§vodu do vysielaZa. ' ' |

Ked néddrZ nemd dvojity obal a je vyrobend z kovu, je
moZné osadit katddovia ochranu, skladajtcu sa 4o}
sakrificidlnej andédy vyrobenej z viac elektronegativneho
kovu, ako je kov z ktorého je nadrZ a nepolarizovatelnd
referen¢nt anddu, pretoZe rozdiel napidtia medzi referencnou
anddou a sakrificidlnou andédou je zachytévany a prenasany do
vysielala, ked tento rozdiel poklesne pod vopred stanoveny
prah imunity.

Tento vyndlez ma dalSie charakteristické znaky, ktoré
si predmetom patentovych nérokov niz8ie uvedenych.

Prehlad obrizkov na vykrese

Charakteristiky vyndlezu a vyhody z nich odvodené buda
lepSie vysvetlené pomocou nasledujiuceho popisu niektorych
neobmedzenych  prevadzkovych  prikladov, zobrazenych na
prisludnych obrézkoch, v ktorych je:

Obr. 1 a 2 - schematické zn&zornenie  systému dialkového
prenosu typickych dat z nédrZe tekutych paliv, podzemné
¢i povrchové, do zberne stanice radiovym prenosom.

Obr. 3 - schematické znizornenie systému tohto vyndlezu pre
prenos typickych dat =z  nédrZe tekutych paliv do
politafovej =zbernej a spracovatelskej stanice pomocou
prijimacej medzistanice, komunikujicej s centralnym
poditadom telefdénnymi linkami.

Obr. 4 a% 6 - schematické znédzornenie troch rdznych poddb
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zostavenia senzoru tohto vynédlezu pre detekciu hladiny
kvapaliny v nadrZiach podla predchédzajlcich obréazkov.

Obr. 7. - zobrazuje schema zapojenia pracovneho prlkladu
. prendSa¥a (vysiela®a) tohto vyndlezu.

Obr. 8 - schéma zapojenia prijimafa podla tohto vyndlezu.

Obr. 9 - schematické znazornenie néddrze s dvojitou stenou na
tekuté palivd s medzerou a senzormi detekcie tlaku
a vékua vo vnitri tejto dutiny.

Obr. 10 - schematické zn&zornenie jednostennej nadrZe na
tekuté paliva, vybavenej kontrélnymi senzormi stavu
niadrfe, obsahujtce katédovi ochranu, so sakrifici&lnou

a referenénou anddou.
rikl kuto&neni nalez

Odkazuje na Obr. 1,2,9 a 10, systém vyndlezu pre zber
a prenos typickych dat, tykajlcich sa nadrZe tekutych paliv,
1 tekutého paliva a vysielacda

sa skladd z detektora hladiny
2, ktoré si pripojené k nadrZi.

Naviac, ako znazorfiuje Obr. 9 a 10, Vv spojeni alebo
oddelene od detektora hladiny 1, systém pripojeny k nadrZi
sa mdZe skladat z jedného alebo viac detektorov véakua 13,
v dutine dvojstennej ndadrie, &i  katddove]j ochrany
skladajﬁcejAsa zo sakrificidlnej 14 a referen&nej 15 anddy,
ku ktorym sG pripojené prostriedky zachytavania rozdielu
napdtia medzi sakrificidlnou 14 a referennou 15 anddou so
zretelom k stene néadrie.

V spojeni s vy38ie uvedenymi detektormi, systém
predpokladd pripojenie prostriedkov k vysielalu pre
zachytédvanie stavu nabitia batérii z&sobujlicich vysielal.
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Detektory 1, 13 a 14 sl pripojené k vysielalu 2, ktory

komunikuje radiom s prijimacej stanici  dislokovaného
riadiaceho termindlu 3, do ktorého s zachytené adaje
zasielané pomocou ‘radia pre zobraéovanie, uchovania
v pamdti, spracovania atd. a ktory je umiestneny v okoli,
napriklad v kanceldriach, domoch a podobne.

Podla prvej. prevadzkovej podoby Obr. 1 a 2, s miestne
zbierané dita prenddané do centrdlneho termindlu, ktory je
vybaveny LED indik&torom, riadenym prislusnou elektronikou
k zobrazovaniu zobranych dat.

V pracovnej variante na Obr. 3, na druhej strane,
prijimacia stanica pdsobi ako medzilahly  zbera& dat
doddvanych lokdlnym vysielafom alebo vysieladu 2 a ako
prenasac tychto dat cez zapnuti telefénnu 1linku do
centralnej spracovatelskej stanice, skladajticej sa
z dislokovaného t.zv. hostitelského po&itafa 5, pripojeného
k zapojenej telefdnnej linke pomocou modemu 4 a prisludnych
rozhrani. Riadiaci termindl prijima dita cez réadio a'prenééa
ich automaticky <cez telefénnu linku do hostitelského
politaa 5 spracovatelskej stanice.

Hostitelsky polital 5 takto prijima Gdaje zbierané
zariadeniami 1, 13, 14, 15, a prostriedky zachytédvania stavu
nabitia batérii vysielada 2 a ukladd ich do pamdti. T&to
volba umoZiiuje =zbierat {Gdaje od |, velkého mnoZstva
medzistanic, v réznych lokalitdch a od podobného mnoZstva
nadrzi pripojenych k tymto staniciam a umiestnenych pod
kontrolu. _ v

| Obr. 4 a 6 zobrazuji rdzne pracovné podoby detektorov
hladiny tekutych paliv v nadrZiach..

Detektory hladiny s normdlne umiestnené v hornom konci
plavdka, v stGlade s hlavou plavdka, a sU pripojené pomocou
kéblov k vstupom do vysielala 2.

NidrZe mdZu mat rdzne typy plavakovych hlav a Obr. 4 aZ
6 teda znazortiuje tri konStruk&né rozdielne typy detektora
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fungujiceho podla rovnakého principu.

PodYa Obr. 4 plavdkovd hlava zahriiluje mechanicky
indikator hladiny é6a, riadeny permanentne rotujicimi
magnetami, ktoré sd upuzdrené v hlave 6éd plaVéka samotného
a ktoré Zapriéiﬁujﬁ pohyb indikstora 16. Pod indik4torom 16
je na tlalenom obvode, pripominajicom kruhovi doSticku 6¢,
fixovany jeden a prednostne niekolko magnetickych senzorov,
obsahujtcich aspo jednu nadrZku jazy&ka R alebo aspoil jedno
Hallovo &idlo H. Magnetické senzory R a H s umiestnené vo
vopred stanovenych uhloch jeden k druhému a s stacionéarne.
Tla&eny spoj 6c mdZe byt upevneny v medzilahlom kryte 6b ¢&i
priamo v telese 6d hlavy plavaka. Spojujlace kdble E senzorov
R a H vedl z tlafeného obvodu gc do vysielala 2.

Kontakt jazyfka nadrZky R otvara a zatvara Hallovo
¢idlo R, ak je namontované, postupne prepina podla
magnetického pola poskytovaného todiacima sa magnetmi,
umiestnenymi vo wvnGtri plavdka nadrZe. Poloha rotujicich
magnetov a teda stav otvorenia alebo uzavretia jazylka
R a/alebo Hallovho &idla, zdvisi na hladine kvapaliny
v naddrZi. Behom montiZe mdZe byt menend uhlovd pozicia
tlateného obvodu, ktory drZi magnetické senzory R alebo
H, a odpoved magnetického senzoru R a H mdZe takto byt Yahko
menend po&as vyroby, ¢&i pred findlnou montdZou tla&eného
obvodu. To umoZiiuje nastavit alebo menit prahy intervencie
magnetickych senzorov na urlitej vopred _stanovenej hladiny
kvapaliny proste pooto&enim tla&eného obvodu okolo jeho
.vliastnej osy. o

V plavédka podla Obr. 5, je takisto detektor skladajici
sa z magnetickych senzorov obsahujlcich aspori jednu nadrZku

jazy&ka R a/alebo aspoii jedno a prednostne viac Hallovych

gidiel umiestnenych na tlafenom obvode, ktory mdZe byt
umiestneny v plavdkovej hlave alebo v medzilahlom podpornom
kryte 7a. Tento kryt 7b je v8ak valcovitého alebo

prstencovitého tvaru a je namontovany na vonkajSom obvode



-10-

plavdkovej hlavy 7d. V nepritomnosti krytu 7b, tlaleny obvod
7¢c s magnetickym senzorom(i) R a H, mdie byt takisto
upevneny priamo na vonkaj#i obvod plavékovej hlavy 7d.

_ - Mechanicky indikétor"hladiny, na druhej  strane, sa
'skladd z pohyblivej valcovitej &asti Za, ktoré je otadand
magnetickym polom rotujlicich magnetov  podporovanych
v plavdkovej hlave 7d. Uhlova poloha valca 7a takisto zavisi
na Grovni kvapaliny v nddrZi. Na obvodovej strane valca Ja
je upevneny magnet M a jeho magnetické pole riadi statusové
varidcie otvorenia a zatvorenia magnetickych senzorov R a H,
valec je upevneny so svojou obvodovou plochou, ktora drii
magnet M, licom smerom k senzorom R a H. Priechodom pred
tymito senzormi R a H bude magnet M urovat ich Statit
zapojenia'v zavislosti na svojej polohe.

Princip prevddzky je v podstate ten isty ako popisany
v predchidzajicom pripade, len v tomto pripade indikator,
ktory je otoleny rotujicimi magnetmi v plavédkovej hlave opdt
dr#i aspofi jeden permanentny wmagnet M, ktory pdsobi na
magnetické senzory R a H.

Podobne tomu, &o bolo popisané v predchadzajicom
priklade, takisto v druhom pripade je moZné kalibrovat alebo
menit prahy zapojovania senzorov, t.j. menit drovne
kvapaliny, ktorad ked je dosiahnutd pOsobi, Ze magnet M na
indikdtore 7a pdsobi na senzory R a H. Tato zmena alebo
nastavenie sa uskutoéfiuje podobne ako bolo popisané
v predchddzajticom pripade, otofenim suportu Ib tla&eného
obvodu Z¢, ktory drZi senzory R a H, okolo jeho vlastnej
osy. ' ;. '

V magnetickom detektore musi byt vZdy pritomnd nadrzka
jazy¢ka R, zatial &o Hallove ¢&idlé s pomocné komponenty,
ktoré umoZfiuji prdcu s intervenénymi prahmi, ktoré nejde
dosiahnut jazy¥kom R samotnym, <&i ktoré robia <&itanie
zobrangch d&t nejednoznadnym s korelujlcimi Groviiami
kvapaliny. '
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Podla Obr. 6, v daldom pracovnom priklade, tlafeny
obvod 6¢, drZiaci magnetické senzory R a H a ktory sa sklada
z dostidky, Jje wumiestneny nad indikdtor 16, ktory drii
permanentné magnety M. Magnétické pole, ktoré pdsobi na
senzory R a H je v tomto pripade poié magnetov M na
indikdtore a nie rotadnych magnetov v telese 6d plavakove]
hlavy, ktord ot&%a indikitor 16. Tento design m& vyhodu
daldieho zjednoduZenia konstrukcie  detektora, &inne
magnetické senzory R a H Yahko pristupné z vonku plavakovej
hlavy. _
Obr. 7 zobrazuje pracovny priklad vysielafa, obsahujlci
rézne prevadzkové bloky, obsahujice koédovany obvod 8a,
jednotku mikrospina&a 8b, monostabilny multivibrator 8c,
indikdtor napdtia 8d ©pre ¢&itanie nabitia batérie,
vysokofrekvenény oscildtor 8e a obvod 8d so zapracovanou
logikou rozhrania.

Elektromagnetické Hallovo ¢&idlo H je pripojené ku
kodéru 8a, ktory regeneruje sekveniny kéd, ktory je potom
prendfany vysieladom 2 a ktory obsahuje niekolko bitov,
ktoré md%u byt priamo a ru¥ne vopred nastavené pomocou
mikrospinadov 8b, zatial <&o ostatné bity si nastavené
automaticky podla zapojenia senzorov R a H a indikdtora
napdtia 84, ktory zachytdva stav vnabitia batérii vysielaca
2. ‘
Monostabilny vibridtor 8¢ sa skladd =zo statickych
obvodov C-MOS a nemd %iadne urobené ' z&kladné impulzové
hodiny. Monostabilny vibrdtor 8¢ ma len jeden spstaci
vstup, ktory nemd3e byt nastaveny vopred a Jje riadeny
jazy&kom R daného detektora, majlceho charakteristicky rys
v tom, %e je spusteny ako pri pozitivmej, tak negativnej
fronte, t.j., bez ohladu na to, ¢&i je kontakt jazycka
detektora R otvoreny alebo zavrety. Monostabilny
multivibrator 8c riadi ostatné bloky vysielafa a polas
kludovej féze tieto bloky nie siG pod pradom.
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Realizdcia vy&8ie uvedenych funkcii, t.j. monostabilny
multivibrdtor s jedinym vopred nenastavitelnym spastacim
vstupom, spustitelny na pozitivnej a negativnej fronte,
s'riaden?mi’ vzaéaien?mi vystupmi = neaktivovanymi  polas
kludovej féze a obsahujdcimi statické obvody C-MOS bez
¢innych z&kladnych impulzovych hodin, mdZe byt dosiahnuté
akymkolvek spdsobom a pomocou rdznych typov integrovanych
obvodov.

Spojenie jazylka R a monostabilného multivibratora 8c
vytvara vyhradny riadiaci blok detektor-vysiela&, pretozZe
polas aktivnej fédze je to jediny prostriedok aktivacie
zostavajlcich blokov systému detektor-vysieladl.

Behom kludovej féze sG bloky izolované od dodavky
energie radami velmi  vysokej izolacie, v porovnani
s dodavkou energie, vdaka typickej 8&truktire komponentov
C-MOS. |

Jedind  absorpcia (spotreba) pofas kludovej faze
(zaloZnej) sa skladi z odporu 9, pripojeného k jazy&ku R.
Spotreba je velmi nizka, pretoZe odpor 2 ma velmi vysoké
hodnoty a energia sa spotrebovadva len, ak je kontakt jazylka
R uzavrety

V zaloZnych stavoch teda monté&z detektor-vysielad
absorbuje velmi m&lo praidu a spotreba batérii je vtedy
vyznamne obmedzend. ,

Dodato&nou a podstatnou prednostou tohto zariadenia je
‘skutolnost, Ze vysiela&, t.Jj. véetky. bloky nevyhnutné
k detekcii a prenosu, si aktivované len ak ddéjde
k signifikantnej zmene -Grovne kvapaliny v né&drZi. Spotreba
prddu sa stdva signifikantnou len ked jazy&ok R meni polohu,
aktivizuje monostabilny - multivibrdtor a  zaprilifiuje
nabudenie vdetkych Dblokov na vopred stanoveny &asovy lsek,
ktory obecne nepresahuje jednu minitu a pofas neho doché&dza
k prisluSnému prenosu. |

Hallovo &idlo H nie je striktne nutné a jeho pritomnost
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alebo nepritomnost zavisi na potrebe zvySit Groveil

diskrimindcie intenzity rotujGcich magnetickych poli, ked
vopred stanovené interventné prahy nedovoluji jednoznalné

Citanie len-pomocou g. VoIba, ~ktoréd z -danych dvoch signédlov
bude aplikovana na hrot (v§vod) sekven¥ného kodéru 8a jev
uskuto&nend vloZenim prepojovacej preponky 1l1. V pripade ked
je pritomné aspoii jedno Hallovo &idlo H, jazydkovy senzor sa

pouZiva hlavne k aktivizdcii prenosového procesu, t.j.

aktivizédcia vysielala prostrednictvom pripojenia blokov 8a
aZ 8f ku =zdroju energie, zatial &o nastavenie bitu

prendSanej firovne je uskuto&ifiované Hallovym senzorom H vdaka

preponke 11.

PrendSand retaz =zahriluje 1logicky status, stanoveny
R a Hallovym &idlom H, ak je pritomny, logicky

Statit stanoveny indik&torom napédtia 8d, ktoré&ho vystup meni
tatit podla toho, &i je napédtie batérie alebo pod vopred

jazgyckom

nastavenym referendnym prahom napdtia a ktory mdZe byt
meneny podla potreby pomocou nahradenie komponentu 10 na
Obr. 7.

Logické stavy (statusy) vratane tych, tykajicich sa
akychkolvek tlakovych a vékuovych senzorov v danej dutine
alebo indik&tora napdtia medzi hodnotou =zachytenou na
sakrificidlnej andéde a tou =zachytenou na referentnej andde,
ako je na Obr. 9 a 10, s =zasielané do vstupu kodéru 8a,
ktory kéduje. Md%e byt pouZity akykolvek typ kodéru, priklad
zndzorifiuje kodér s 12 hrotmi (vyvodmi) . Kédovacie hroty bez
kolektorov k senzorom s nastavované rufne uZivatelom
pomocou mikrospinadov 8b. ' ' |

Na konci ¢&asového  UGseku stanoveného monostabilnym
multivibrdtorom je cely systém uvedeny do kludového stavu
a v3etky bloky odpojené, aby sa Setrila energia.

Obr. 8 znézortiuje prijima&, t.j. riadiaci terminal,
ktory zahriiuje nasledujiice hlavné bloky:
prijimaci-regula&ni obvod 12a, dekodérovy obvod 12b,
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jednolipovy mikropo&ital 12c, energicky nezdvisld pamidt
12d, obvod displeja LED 12e, dekodér ténov DITMF 12f, dekodér
ténov DTMF 12g, a rozhranie pre spojenie telefdédnnou linkou
12h.

=

Prijimaci-regula¥ni obvod 12a je sté&le zapojeny a plni
funkciu prijatia réddiového prenosu zo zakddovaného vysieladla
a zosilnenia a zregulovania sledu impulzov, aby mohli byt
dekddované dekodérom 12b, ktory skGma sekvenlny kdéd predany
prijimacim-regula&nym obvodom 12a a pokial sa zhoduje vopred
nastavenym kbédom na dekdéddovacich hrotoch (vyvodoch), dava
systému signdl, Ze dodlo k prijatiu dat. Podobne tomu, &o
bolo predpokladané u vysiela&a 2, &ast bitov je nastavend
‘manudlne a rovnakym spdsobom ako nastavenie vysielala 2,
pomocou mikrospinalov. Ostatné bity pripojené k datam s
nastavené automaticky prislu$ne naprogramovanym CPU 1l2¢.
Toto uskuto&iuje rychly sken vSetkych moZnych bitovych
hodnét, simuluje vSetky moZné sekvenné koédy prichédzajice
z nddrZe a zachytdva tie platné. Ked k tomu ddjde, vystup
dekodéru 12b to signalizuje do CPU 12¢c, ktory blokuje
skenovanie a po ur&itom fasovom Gseku, v ktorom toto zostava
stabilné, sG dané data prijaté a prevedené do nejakého
miesta energeticky nezavislé pamdti 12d. '

Pre iba lokdlne zobrazenie riadiacim termindlom dekodér
ténu DTMF a kodér a rozhranie pre spojenie telefdnnou linkou
s hostitelskym po&ita%om 5 je prebytoné, =zatial &o naviac
k blokom vy&§ie popisanym sa poclita " so zobrazovacimi
prostriedkami 12e, ktoré mdZu byt akéhokolvek druhu, optické
a/alebo akustické a ktoré mdZu byt Jjednotlive alebo
v kombinacii.

Pre obmedzenie mnoZstva dat, ako sG tie tykajlce sa
napriklad nadrZe, sG mnaviac Styri datové bity a je teda
vyhodné poditat s prostriedkami displeja LED, napriklad
s roéznymi farbami pre kaZdy indikovany ddaj.

Funkcie uskutoliiované jednotlivymi LED sa méZu menit
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a pre priklad indikédcie Grovne nabitia batérii je moZné
poditat, napriklad, so zelenym LED, ktory zostane svietit,
ked bude napdtie nad vopred stanovenym referenénym prahom
a bude blikat, ked pod flu napétie poklesne.

K indikacii Grovne kvapaliny v nidr¥i je mo¥né pousit
LED s 1rbznou farbou, napriklad <&ervené, ktord =zostane
zhasnutd, pokial bude droveili viac ako 40% a menej ako 10%
a blika, ked je Groveii medzi 10% a 40%.

Prahy tykajlice sa nabitia batérii, hladiny, tlaku alebo
vékua a potencidlneho rozdielu medzi sakrificidlnou anddou
a referentnou anddou podliehaji 2zmendm v ddsledku nevelkych
kolisani a tolerancii danych komponentov. Tieto kolisania
v8ak nemaji dopad na prevadzku tohto systému.

V sGlade s vylepSenym pokial ide o Obr. 3, riadiaci
termindl mdZe vytvarat medzistanicu pre zber déat, ktoré st
potom  zasielané centréalnej spracovatelskej stanici,
skladajicej sa 2z hostitelského poditala, prostrednictvom
telefénnych liniek. ’

V spojeni s prenosom do hostitelského po&itafa mbZe byt
lokdlne zobrazenie na riadiacom termindle vylG&ené alebo
s nim po&itané.

V tomto pripade musi byt riadiaci termindl vybaveny
s kodérom ténu DTMF a dekodérom 12f a 12g a rozhranim pre
spojenie telefdnnou linkou 12h. ‘

Riadiaci termindl mdéZe byt naprogramovany pre
komunikdciu s  hostitelskym poéitaéoﬁ. To mdZe byt
uskutodnené priamo s hostitelského poditala 5. Programovacie
data sa skladajiG v podstate z hesla pre pristup k dialkovému
programovaniu, identifika&ného kédu riadiaceho termindlu,
telefdnneho &isla(iel), pomocou ktorych dany termindl musi
komunikovat a prostriedky volby ténu alebo impulzového
prenosu, a ak sa poita s tym - indikdtor aktivécie prenosu
signdlu, Ze nadrZ bola doplnena.

V8etky tieto d&ta si nastavené a uchované v energeticky
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nezdvislej pamdti 12d riadiaceho termindlu. KaZdé nésledovné
preprogramovanie nevyZaduje ndhradu daného hardware alebo
lokalnu intervenciu.

V -tomto pracovnom priklade riadiaci terminél prijima
a ukladd do pamiti d&ta prenesené vysielaom 2. Riadiaci
termindl Jje programovany tak, Ze telefdnne volanie do
hostiteIského poditada je uskutonené automaticky, pouzZitim
odpovedajtceho telefénneho ¢&isla pritomného v Jjeho pamdti.
Riadiaci terminil mdéZe byt takisto naprogramovany tak, Ze
uskuto&fiuje automaticky analyzu danej linky a ak je této uZ
obsadend inym hovorom, volanie do hostitelského po&itala
za¢ne aZ na konci prebiehajticeho hovoru.

Pokial, uZ 2z akéhokolvek dbévodu, bude komunikéacia
nelispe8nd, riadiaci termindl je takisto programovany na
automatické opakovanie hovoru vo vopred stanovenych
intervaloch a vo vopred stanovenom pod&tu.

Komunikaéné rozhranie 12h a dekodér tdénu DTMF a kodér
nie sa podrobne popisovanég, pretoZe s dobre znamymi
zariadeniami a #iroko pouZivané v spojeni cez telefdnne
linky.

Pre prenosy medzi riadiacim termindlom a hostitelskym
poditadom 5 bol vyvinuti komunikalny protokol, zaloZeny na
prikazoch a paketoch znakov DTMF, usporiadanych v retazcoch
réznej di%ky podla predstavovanych dat. Tabulka prikazov
obsahuje decimalne numerické znaky DTMF O - 9 pre data ku
komunikdcii, ktoré st obsiahnuté vo vnitri urditého retazca
a dal8ich alfanumerickych znakov pre prikazy a riadenie
retazcov. . ‘

MoZny priklad, Ziadnym spdsobom nezévdzny  alebo
obmedzujici, obsahuje # = pre rozpoznadvanie termindlov, A=
k otvoreniu retazca, B= k ukonleniu retazca, C= k potvrdeniu
prijmu retazca, D= odpojenie a preruSenie komunikécie, 0-9
data komunikdcie. Znak "*" zakladd predponu pre poZiadavku
(dotaz) na dialkové programovanie riadiaceho terminélu
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hostitelskym poditadom 5.

Dialkové programovanie hostitelskym politalom 5 sa
uskutoéiiuje prostrednictvom pisania v energeticky nezavislej
paméti‘lgg riadiaceho termindlu, pomocou zaslania datovych
paketov usporiadangch v retazcoch DTMF a prislufngch
prikazov. Takto sG vSetky typické identifika&né data,
programujice tGto funkciu, pridelené do pamdti riadiaceho
termindlu, obzvl&ast pristupové heslo k  programovaniu
riadiaceho termindlu, identifikalny kod riadiaceho
termindlu, telefdénne d&isla kam musi riadiaci terminal
posielat dané komunikdcie, a pokial sa s tym polita
- aktivizicia prenosu vystrahy.

Ku komunikdcii dat do hostitelského po&itafa 5 dochédza
potom, &o riadiaci termindl automaticky zavolal hostitelsky
po¢itad 5. Riadiaci termindl potom posiela hostitelskému
politatu 5 retazce prikazov a datové pakety usporiadané
- v retazcoch - DTMF tykajGce sa jeho identifika&ného kédu,
'k datam zachytenych danymi senzormi R, H, 14, a 15,
pripojenymi k danej n&drZi a akékolvek vystrahy alebo
indik&cii, ako je napriklad doplnenie néadrZe, pokial bolo
s posledne menovanym poditané v programovaniu.

S urditou modifik&ciou, prenos dat a prikazov medzi
riadiacim termindlom a hostitelskym politafom 5 polita
s fazou kontroly spravnosti prendSanych gdajov a prikazov,
ktord sa skladd z Gplného vrdtenia tychto do prenosového
zariadenia, t.j. do riadiaceho termin&lu alebo do
hostitelského pol&itacda. Vysielaci  termindl . porovnéava
navratené diata s diatami, ktoré m& k dispozicii a ktoré boli
' prenesené a pokial budd totoZné&, bude vydand autorizéacia
k prijmu dat vyslanych do prijimacieho termindlu, t.j. do
riadiaceho termindlu alebo hostitelského po&itala 5.

Tato procediira umoZfiuje identifik&ciu akejkolvek chyby
v komunikdcii, ktora mdZe viest k modifikéacii pdvodnych dat.

Tato technika méZe byt takisto pouZitd v komunikécii
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medzi vysielafom 2, pripojenym k nadrzi, a prijimacia
kontrélna dutina mdZe alternativne mat atmosfericky alebo
nizgi tlak. Senzory tlaku zaznamendvajl zvySenie tlaku so
zretelom na ,pévodn?,tiak alebo referendny tlak, zatial &o
 data t?kajﬁce 'sa tohto zvy%enia st bprenééané do riadiaceho
termindlu cez radio a odtial do hostitelského politada 5, ak
sa podita s tym, ako bolo vy$Zie popisané.

Priklad na Obr. 10 je dalZou pracovnou podobou stavu
nddrZe, obzvlast vhodny pre jednostenné néadrZe. Chrénenou
Struktirou je podzemnd nddrzZ bez druhej vonkajSej steny. Na
spodku nadrZe je sakrificidlna andéda 14, ktord je vyrobena
z viacej elektronegativneho kovu, napriklad magnézia, ako
kov nadrze. Polita sa takisto s dodato&nou
nepolarizovatelnou anddou 15, tak zvanou referen&nou anddou
(ktord mdZe byt vyrobend z Cu/CuSO,). Elektronicky obvod
zaznamenava plnenie podmienok, v ktorych rozdiel napédtia
medzi referendnou StruktGrou a sakrificidlnou anddou 14
klesd pod stanoveny prah (imunitny prah <1 u Struktary zo
Zeleza a magnéziové sakrificiflne anddy, meranie urcbené so
zretelom k referen&nej andde 15), a posiela signdl stavu do
vysielaa, ktory ho =zase posiela cez radio do riadiaceho
termindlu.

Vyndlez nie je prirodzene obmedzeny na vySSie popisané
a zobrazené pracovné priklady, ale mbze sa menit
predov3etkym s ohladom na kon&trukciu.

Pracovnd varianta vynédlezu takto predpokladé pouZitie
hodinového obvodu s nizkonapdtovym zdrojom energie vo
vysiela¥i, obzvlait men&im napdtim ako je napitie systému,
realizovanym rozdelenim hlavného napdtia alebo samostatnou
dodavkou energie. TAato varianta je vhodn& ak je vyZadované
¢itanie typickych dat =z nadrZe a batérie, bud ako
alternativa k alebo v kombindcii s aktualiz&ciou riadiaceho
termindlu vo vopred stanovenych &asovych intervaloch.

Tento pracovny priklad predpokladd pripojenie, na
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vstupe riadiaceho obvodu a v mieste kontaktu jazy&kového
senzoru R, v¥ystupu 2z volne DbeZiaceho rozdelovacieho
multivibratora, ktory posiela ¢&asovy impulz prikazu vo
vopred .stano?en?ch intervaloch, tento prikazdv?b impulz je
posielany do vstupu monostabilného multivibritora ako je
uvedené v predchddzajiGcom popise. Tento volne beZiaci
multivibrator je napdjany na minimdlnej Grovni umoZnenej
sG¢asnym stavom techniky (multivibréator-rozdelovad
v technoldégii nizkeho napatia), ktorého zdroj je prepojeny
Specifickym obvodom so zvySkom 1logiky prenosu radiovej
frekvencie, ktord md v sGlasnosti normllne vy38ie voltaiZe
k poskytnutiu vy&sieho vykonu.

Aby sa toho docielilo, je moZné rozdelit hlavné napdatie
alebo napdjat zariadenie pomocou samostatnej batérie.

Toto zariadenie takisto umoZfiuje docielit zna&né Uspory
energie. Toto rieSenie je v?hodné pre G¢el roz8irenia
systému tohto vyndlezu na rdzne typy senzorov so zretelom na
tie pouZivané a skdr popisané v tejto Ziadosti, ako sd
napriklad optoelektronické odrazové senzory alebo iné.
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PATENTOVE NAROKY

Automaticky systém detekcie a dialkového prenosu dét,

‘najmd typickych dat, tykajGcich sa nadr#i na tekuté
paliva, ako je napriklad indikdcia priechodu mno¥stva
tekutého paliva obsiahnutého v nadrZiach, obzvlast jeho
hladiny, vopred uréenymi bodmi, tlaku alebo véakua
vzduchu obsiahnutého v  dutine, kontroly a&innosti
katédovej ochrany a podobne, zahriujici prostriedky
/M, R, H, 13, 14, 15/ pripojené k nadr?i pre
zachytdvanie typickych ddt a ich prevod do signélov
elektrického typu, prostriedky prenosu tychto signélov
/2/ do zbernej a/alebo spracovatelskej stanice /3, 5/,

asové zariadenia /R, 8c/, ktoré aktivujG polas vopred
stanoveného tasového  lseku prislusné detek&né
a prenosové prostriedky /2, R, H, 13, 14, 15/,

vyznadujfici sa tym Ze montdZ detektora
/R, H/ - wvysielala /2/ zahriluje staticky riadiaci
a interfacovy obvod /8c/, t.j. bez <&innych zdkladnych
impulzovych hodin, a ktory sa sklada z monostabilného
obvodu zostaveného tak, aby udrZoval poas zaloZnej

faze prostriedky /R, H, 13, 14, 15, 8a, 8b, 8c, 8d,

8e, 8f/ montdZe detektora-vysielaa v uzavretom stave,

s velmi vysokym rddom izoldcie od dodavky elektrického
pradu.

Systém podla néroku 1, vy znadujlci sa
t ¥ m, Ze aktivovanie prenosového procesu je prednostne
uskuto&nené jazydkovym kontaktom /R/.

Systém podla ndroku 1, vyzna¢d¢ijaci s a
t ¥ m, Ze aktivovanie prenosového procesu je prednostne
uskutod&iiované volne beZiacim rozdelovacim
multivibriatorom technického typu z nizkym napétim.
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Systém podla ndroku 3, vyznaduijaci s a
t ¥ m, Ze volne beZiaci rozdelovaci multivibrétor je
kondtruovany tak, Ze cyklus aktivovania zahriiuje dve
aktivalné  faze za .éebop - vo vopred stanovenych

intefvaloch.

Systém podla nédroku 2, vyznaduijthGci s a
t ¥ m, %e jazy&ek /R/ takisto vytvdra senzorovy element
jedného z typickych dat, je opatreny permanentnymi
magnetmi /M/, ktoré sa mdé%fu pohybovat vo vztahu
k jazy¥ku /R/ v z&vislosti na kolisaniu zachytévanych
typickych dat.

Systém podla jedného alebo viacerych predchddzajtcich
ndrokov, vy znaé&¢ujiaci sa t¥ym Ze riadiaci
obvod /8c/ sa skladda z (Zasovafa) monostabilného
multivibrdtora s jedinym spiStacim vstupom, ktory
- nemd%e byt vopred nastaveny a je fiaden? jazy&kom /R/ .
detektora a md%e byt spusteny ako v pozitivnej, tak

- negativnej fronte.

Systém podla jedného alebo viacer$ch predchadzajtcich
narokov, vyznad¢ujtaaci s a t ¥ m, zZe
monostabilny riadiaci  obvod /89/ sa sklada zo
statickych obvodov C-MOS bez <&innych  zdkladnych
impulzovych hodin. .

Systém podla jedného alebo viacér?ch predchadzajicich
narokov, vyznacdc¢ujtaaci s a t ¥m, Ze
v désledku w&inku magnetickej hysterézie jazg§&ka /R/,
jeho spinania k otvoreniu a k zavretiu odpoveda dvom
Grovniam typickych dat, ktoré majG byt zachytévané,
napriklad hladiny kvapaliny.
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Systém podla jedného alebo viacerych predchéadzajlicich
ndrokov, vy znadujldci sa t¥m Ze zahriluje
zberny termindl /3/, vybaveny prijimadom-odrezavalom
impulzov (12a), z dekddovacieho prostriedku /12b/,

' programovatelnych prostriedkov  spracovania  /CPU/,"

energeticky nezédvislej pamdti /12d/ a prostriedkov
indik4cie a =zobrazenia /12e/ dat prijimanych radiom
z miestneho vysielaa /2/, s moZnostou programovat

riadiaci terminé&l.

Systém podla néroku 9,' vyznadlujiaci sa

t ¥ym, Ze v  spojeni s alebo ako alternativa
k prostriedkom indikdcie a/alebo =zobrazovania /12e/,
riadiaci terminal /3/ vytvdra najmenej jednu
medzistanicu zberu ddt, pomocou prostriedkov radiového
prenosu, této zbernd stanica dalej prend&a dané data do
centralneho po&itaca /5/,  napriklad tak  zvaného
hostitelského poditafa, pomocou zapojenia telefdnnej
linky a pouZitym ténov dialkového prenosu déat typu
DTMF, riadiaci termindl je vybaveny dekodérom ténu DTMF
a kodérom /12f, 12g/ a rozhranim pre pripojenie
telefénnej linky /12h/.

Systém podla ndroku 10, vyznadujtaci sa
t ¥ m, %e zbernd medzistanica /3/ méZe byt programovani
pokial sa tyka funkcii prenosu a prijimania a to priamo
a/alebo dialkove hostitelskym po&itaZom /5/.

Systém podla naroku 10 alebo 11,
vyznadujaci s a t ¢ m, Ze  prenosovy
protokol cez telefdnne linky a/alebo takisto prenosovy
protokol radiom, obsahuje retransmisné faze datového
paketu, t.j. datovy retazec prenaSany prijimacou
stanicou /3, 5/ do vysielacej stanice /2, 3, 5/, féaze
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porovnania prijatého datového paketu s vyslanym
origindlom a faze pre autorizéciu prijmu vyslanych dat
zaslanim retazca prikazov autorizicie.

Systém podYa jedného alebo viacerych predchédzajﬁcich
narokov, vyznadc¢ujuaci s a t ¥m, Ze
vysielaci a prijimaci protokol s ténmi DTMF obsahuje
obzvlait termindlové rozpozndvacie prikazy zadiatku
a konca datového retazca, prikazy k potvrdeniu prijmu
datového retazca, prikaz odpojenia a prikazové pokyny
pre dialkové programovanie 2z centrdlneho pod&itada
(hostitelského) klientovho termindlu /5/, v tomto
pripade medzistanice /3/, a znaky pre definiciu dangch
dat.

Systém podla jedného alebo viacerych predchadzajtcich
ndrokov, vy znadujiadaci sa tym Ze moZné
poditat s programovanim poufivajlGcim hesld, pamiti pre
telefdénne &isla hostitelského politada alebo politalov
/5/, ktorym musi medzistanica /3/ zasielat déata,
programom prenosu dat, ktory niekolkokrat opakuje
telefdénne volanie, <&akajic na linku aZ bude volnd, ak
je obsadena, a automatickou procedirou, ktorid mdZe byt
aktivovand a dezaktivovand pre prenos vystrah alebo
ingch indikécii.

Systém podla jedného alebo viacerych predchadzajicich
nadrokov, vyznadcujiaci sa ‘tvym 2Ze Ije
predvidany v spojeni s aspoll jednou néddrzou, obzvlast
na tekuté palivd, pre detekciu typickych dat z nej,
k néddrZi je pripojeny lokdlny vysielal /2/, ku ktorému
je moZné pripojit oddelene alebo Vv spojeni jeden
detektor hladiny /6, 7, R, H/ umiesteny na hlave
plavdka néddrZe a/alebo aspoii jeden detektor G&innosti
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katdédovej ochrany /14, 15/, ak nédrZ nemd dvojitd
ochranni stenu a/alebo aspoiri jeden detektor /13/ tlaku
alebo vadkua existujlceho vo vnitri vzduchom naplnenej

‘dutiny n&drfe s dvojitou stenou.

Systém podla ndroku 15, vy znadcujici s a

t ¥m Ze v spojeni s jednym alebo viacerymi z vyZ8ie
uvedenych detektorov predvida aspoil jeden detektor
stavu nabitia dodavacich Dbatérii vysieladla /2/,
pripojeného k danej nadrzi.

Systém podla niroku 16, vy znadujtci s a
t ¥ m, Ze detektor hladiny obsahuje elektromagnetické
prostriedky, skladajitce sa aspon jedného pohyblivého
permanentného magnetu /M/, ktory sa pohybuje na vopred
stanovenej drédhe na zaklade hladiny tekutého paliva
a aspoli jeden detektor obsahujdci staciondrny jazy&ek
/R/, ktory spolupracuje s permanentnym magnetom /M/.

Systém podla ndroku 17, vy znadcujiaci s a
t ¥ m, Ze senzor jazyfka /R/ mdie byt pripojeny k aspoti
jednému dodatoénému senzoru, skladajicemu sa z Hallova
¢idla, ktoré ma voli senzoru jazycka rozdielnu polohu.

Systém podla ndroku 17alebo 18, v y znaédu jaci
sa tygm Ze detektor hladiny /R, H, M/ je
kondtruovany tak, Ze mbdZe byt kalibrovany, aby
aktivizoval vysielal /2/ iba pri priechode kvapaliny
obmedzenym poltom vopred stanovenych Grovni, ktoré st
povazované za signifikantné pre riadenie spréavneho
dopliiovania.
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Systém podla jedného alebo viacerych predchadzajicich
ndrokov, vy znaujiaci sa tym Ze detektor
hladiny /R, H, M, 6, 7/ obsahuje najmenej jeden
permanentny magnet - /M/, ktory sa 'otééa na cirkulérnej
dréhe a prijima rdzne uhlové polohy podla drovne
kvapaliny v nddrZi a aspoil jeden staciondrny jazyckovy
senzor /R/, ktorého status je riadeny permanentnym
magnetom /M/ a ktory je umiesteny pozdl¥ cirkularnej
dréahy permanentného magnetu /M/ tak, Ze s nim
magneticky interferuje, &o je indikédciou, Ze bolo
dosiahnuté vopred stanovenej fGrovne a takto takisto
signdlu aktivizujtceho vysielal /2/.

Systém podla jedného alebo viacerych predchadzajtcich
narokov, vy znadc¢ujiaci sa t¥ym Zze detektor .
stavu nabitia energiu dodévajicej batérie vysielala
/2/ obsahuje indik&tor napdtia.

Systém podYa jedného alebo viacerych predchédzajicich
narokov, vyznadcujuiaci s a t ym Ze jJe
predvidany v spojeni s nadrzami s dvojitymi stenami
a medzilahlou dutinou, v ktorej sl namontované tlakové
senzory, ktoré emituji elektrické signaly korelujice
s hodnotou tlaku a vakua a ktoré sﬁ.pripojené k svojmu
v¥stupu do vysielala /2/.

Systém podla jedného alebo viacerych predchddzajicich
narokov, vy znadc¢ujiaci s a t ym Ze je
predvidany v spojeni s né&drZou s jedinou stenou alebo
bez obvodovej dutiny, a ktor4 je vyrobend z kovového
materidlu. s katddovou ochranou zahrriujtGcou
sakrificidlnu andédu /14/, vyrobeni z viac
elektronegativneho materidlu ako kov, 2z ktorého je
vyrobend né&drZ a nepolarizovatelni referenni anddu
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/15/, prifom je zachytdvany rozdiel v napdti medzi
referen®nou anddou /15/ a sakrifici&lnou andédou /14/ so
zretelom na dan n&drZ a tdto hodnota je zasieland do
vysielafa /2/, ked tento rozdiel poklesne pod vopred
' stanoveny prah imunity. S -
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