Sty ‘POPIS VYNALEZU | 223 531
(19) | . |

'K AUTORSKEMU OSVEDCEN] [

1 (61) ‘
(23) Vystavni priorita !

) b priorta (51) Int. CL’E 02 F 3/26

-.(21) pv 2309-82

: URAD PRO VYNALEZY 3
. (40) Zvefejnéno 28 01 83

A 45) Vydé
oBIEVY 5) Vydno 1 05 84

(75) '

- Autor vyndlezu  BROZTK JOSEF, MOST
VAGNER PAVEL ing.,MOST
ROTA JIRE, CHOMUTOV

%4) zapfzen{ x méFen{ a vyhodnocovdni tvorby svahd p¥i t8Zbé koreékovjmi rypadly

223 %34

Zaifzeni je urleno k mébeni a vy-
hodnbecovéni tvorby provozniho a boénfho
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Zabizeni se sklddd z elektrickjch snimadd
-6 1dhlové vychylky pevné spojenych s jed-

‘notlivymi &1ldnky 5 koredkového vodile & 2
h#{deld 4, spojujicich elektrické snimale
.6 thlové vychylky s k¥iZovymi zdvisy 2,

ve kterych jsou zavéiena kyvadla 1 stabi-
‘1lizovand gyroskopy 3. Vystup elektrickych

snimadd 6 thlové vychylky je zapojen dd- 7 :::‘;32{
elektronické poditaci sité 7, do které je ‘ l

‘koredkovymi ryvadly dobyvénim v bloku.
_li_

zapojen vystup snimale 8 thlu otole horni 1
stavby rypadla, vy¥stup zaddvaciho prvku
%éddaného tdhlu bo&niho svahu 10 a vystup

zaddvaciho prvku 5{Fky t&Zeného bloku 1l. ] " ' “
Na vystupu #lektronické politaci sité T '

je zapojen indikdtor diference provozniho

svahu 12, indikdtor diference boéniho

svahu 13 a indikdtor skutedného provozni-

"ho svahu 14.
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. VVynéiez-sé tyké zarizeni k méfehi a vyhodnocovédni tvorby pro-
vozniho a boéniho svahu prfi té&ibé korelkovymi rypadly, zejména pii
t&Zbd uhelného nadlozi otoénymi koreékovymi rypadly dobyvanim v
blOkll. '

Dosud znamé zarizeni pro tvorbu provozniho svahu korecékovymi
rypadly jsou jednoduché elektromechanické a mechanické prvky, kte=
ré zabranuji spous$téni korelkového vodide pies predem pevné dany A
maximdlni{ svahovy uhel, Nerespektuji undklon velkostroje a neumoi~ .
 nuji zménu nastaveni Z&daného svahového Uhlu a sledovani jeho ve-
“likosti z mista Fidide. Tim také neumoZfuji dodriovéni kritické
- velikosti tohoto ihlu pro rizné geologické podminky.

Boéni svah pfi téZbé otoénymi koredkovymi rypadly dobyvénim
v bloku je dosud vytvaifen pouze odhadem ridife rypadla s naslednou
obdasnou kontrolou zeméméricskymi metodami.

Tim doch4zi ke ztratam v téZibé pfi zmenSeni svahovych dhli a .
k nebezpedi havirie rypadla pii prekrodeni kritického uhlu svahu
v sesuvn§ch partiich. '

VysSe uvedené nedostatky odstranuje za*izeni k méfehi a vyhod-~
nocovani tvorby svahi pfi t&ibé koredkovymi rypadly podle vyndle-
zu, jehoZz podstatou je, %o sestava z elektrickych snima&l tdhlové
vjchylky pevné spojenych s jednotlivymi &lénky koredkového vodide
a z hiideld, spojujicich elektrické snimace Ghlové vychylky s Kf{=
Zovymi zavésy, ve kterych jsou zavéSena kyvadla stabilizovand gy-
roskopy. Vystup elektrickych snimall dhlové vychylky je zapojen
"do elektronické poditaci sité, do které je zapojen vystup snimace
tthlu otoée horni stavby rypadla, vystup zaddvaciho prvku Zadaného
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uhlu provozniho svahu, vystup zadavaciho prvku Zédaného tihlu bol-
niho svahu a vystup zadavaciho prvku Sifky téZenéhe bloku. Na vy-
stupu elektronické sité je zapojen indikator diference provozniho
svahu, indikator diference boéniho svaku a indikdtor skuteného
provozniho svahu,

, Vyhodou zafizeni podle vyndlezu je plynuld kontrola dosahova-
ného uhlu provoznihe a bodniho svahu v porovndni s jejich Zadanou
hodnotou nastavitelnou v celém pracovnim rozsahu rypadla a moZnest
automatického vypnuti pohonu v kritickém sm3ru pii dosazeni Zada~
njch svahovych uhlié. Tim se zpiesni prace rypadla, zvySi se jeho
vyuziti a snizi se riziko jeho havarie,

Na pripojeném vykresu je schematicky zndzornéno zarizeni k
méieni a vyhodnocovani tvorby svahld pfi t8ibé korelkovymi rypadly
podle vyhnalezu.

Elektrické snimale § uhlové vychylky, napr. potenciometry
pe?né spojené s jednotlivymi &lanky 5 korefkového vodile jsou pres
hiidele 4 spojeny s kyvadly 1 zavéSenymi v kiiZovych zavésech 2
a stabilizovanymi gyroskopy 3. Vystup téchto elektrickych snima-
&G 6 je tedy umérny sklonu jednotlivjch ¢lankt 5 koreckového vodi~-
e a je zapojen do elektronické poéitaci sité 7, kam je zaveden i
vystup snimae 8 uhlu otole horni stavby rypadla a vystup zadava-
cihe prvku Zadaného uhlu provozniho svahu 9, vystup zadavaciho
prvku Zadaného UGhlu boéniho svahu 10 a vystup zadavaciho prvku
$§ifky téienéhc bloku ll, Zadavaci prvky 9, 10 a 11 mohou byt tvo-
Feny napi. potenciometry.

Na vystupu elektronické poéitaci sité 7 jsou zapojeny indikéa=~
tory diference provozniho svahu 12 a diference bo¢niho svahu 13,
pfigemi tyto indikatory 12, 13 udavaji odchylku skuteénych svaho-
v§ch uhlé od Z&danych., Na vystupu elekKtronické politaci sité 7 je
zapojen téz indikator skutedného provozniho svahu 14, 7 elektro-
nické poditaci sité 7 mohou byt téz odebirany elektrické signaly k
vypnuti otole pri dosateni #adaného d4hlu boéniho svahu nebo k vy=-
pnuti spous$téni koretkového Fetézu pri dosazeni ZAdaného dhlu pro-
vozniho svahu,.
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V elsktronické poditaci siti 7 se na z&kladé znalosti dhlu
sklonu jednotlivych €lénkd 5 korelkového vodile a na zékladé zna-
losti jejich konstantni délky vypoéitadvaji vySkové a vodorovné
priméty téchto jednotliv§ch &lénkd 5. |

_ Jejich seltenim a zapoditadnim i zdkladnich soufadnic pocditeé~
niho bodu koredkového vodile se vypolit&vaji vodorovné a svislé
soufadnice koncového bodu koreékového vodile, prilemi svislou osou
souladnic je osa otafeni horni stavby rypadla a vodorovna osa je
vedena kolmo na smér postupu rypadla. Vodorovnéd souradnice konco=-
vého bodu koredkového vodile je tedy funkci uhlu otoCe a proto se
zavadi do vypoltu jeho velikost ze sﬁimaée 8 uhlu otode horni sta-
vby rypadla. Pro vypocet bolniho svahu se pro vypolitanou svislou -
soufadnici koncového bodu koredknvého vodiée a pro Z4danou veli-
kost thlu boéniho svahu a zadanou $ifku t&Zeného bloku vypolitava
zadané vodorouvna souradnice tohoto bodu, ktera se porovnava s je-
ho skuteénou vodorovnou soufadnici. Jejich rozdil je indikovén ri-
didi rypadla indikdtorem diference boéniho svahu 13 a okamZik do-
sazeni rovnosti téchto souradnic je vyhodnocen povelovym signédlem
k vypnuti pohonu otode smérem k bolnimu svahu nebo k automatické
reverzaci sméru otéceni,

Uhel provozniho svahu je rovny Ghlu sklonu jednotlivjch &léan-
ki 5 korefkového vodile, a tedy i dm&rny vystupu elektrickfych sni-
maéd 6 Uhlové vychylky. V elektronické poéitaci siti 7 se jeho ve-
likost perovnava s nastavenym Zadanym Ghlem provozniho svahu a je-
jich rozdil je indikovan na indikéatoru diference provozniho svahu
12, prifem? pro d¥ely bezpednosti svahgvého thlu je moZno porovni-
vat pouze sklon prvniho rypného ¢lankuVkorelkového vodice, '

Dosazeni rovnosti skuteéného a Zadaného uhlu provozniho sva=
hu je v elektronické pofitaci siti 7 vyhodnoceno povelem k vypnuti
spousténi koredkového vodile. Zarizeni miZe byt doplnénc i indiké-
torem velikosti skutefného provozniho svahu 14 vytvareného v iseku
libovolného &lanku kore&kového vodide,
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Zaiizeni k mé¥eni a vyhodnocovani tvorby svah pri téZbé ko-
reckovymi rypadlw,vyznaéené tim, Ze sestava z elekttickich snima=
& (6) dhlové vychylky pevné spojenych s jednotlivymi ¢lanky (5)
koretkového vodide a z hiideld (4) spojujicich elektrické snimale
(6) thlové vychylky s kriZovymi zavésy (2), ve kterych jsou zavé-

§ena kyvadla (1) stabilizovanad gyroskopy (3) vystup elektric-
kych snimach (6) dhlové vychylky je zapojen do elektronické poéi-
taci sité (7), do které je zapojen vystup snimace (8) thlu otode
horni stavby rygpdla, vystup zadavaciho prvku Zidaného uhlu pro-
vozniho svahu (9), vystup zadavaciho prvku Zé&daného dhlu bocéniho
svahu (10) a vystup zadavaciho prvku §iiky téZeného bloku (11),
pridemi na vystupu elektronické poéitaci sité (7) je zapojen in-
dikator diference provozniho svahu (12), indikator diference boé=-
niho svahu (13) a indikator skuteé&ného/provezniho svahu (14).
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