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(54) Zatizeni pro automatickou r’egulﬁei ‘stejnosmérnosti mykaného pramene, podle
~ linedrni hustoty mykaného pramene :

Vynalez se tyké zalizeni pro automatickou regu-
laci stejnom&rnosti podle linedrni hustoty myka-
ného pramene, jehoZ je moZno pouZit pki provozu - -

~textilnich stroji. ZaFizeni, obsahuje dstroji- pro
formovéni sledu impulst, pFiSem# podet zdvisi na
lineédrni hustot& mykaného pramene privadného
do protahovaciho ustroji, a rota¥ni kotoud s pri- -
hlednymi a neprihlednymi plognymi tiseky, spojeny
- 8 pohonem protahovaciho zaFizeni a uspofidany
~mezi zdrojem zéFeni a fotoelektrickym menitem:
Regulaéni zafizeni dile obsahuje potitad impulsu,
jehoZ potitaci vstup je napojen na vystup ustroji
pro formovéni sledu impulsi a vystup je napojen
na ustroji pro Fizeni ot4deni vystupnich véaled
protahovaciho tstroji pfes pamdtové prvky na
Gstroji pro Fizeni rychlosti ot4teni vystupnich
- véled. Vystup fotoelektrického menige je plipojen
k synchroniza®nimu vstupu tstroji pro formovéni
- sledu impulsi a k Fidicim vstupam pam&tovych
prvki. - B .
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Vynalez se tyka zafizeni pro autom&tlckou regu-
- laci stejnomdrnosti mykaného pramene podle 11-
neérni hustoty mykaného pramene.

Vynélezu Ize vyu#it zvIa3ts u myka.cmh - prame-

novych textilnich stroji, vybavenych protahova—

cim ustrojim.

Linearni hus'oota mykaného pramene se reguluje
obvykle zm&nou rychlosti otageni vstupnich vélcl
protahovaciho ustroji, &mZ se mdni sily plsobici
v podélném sméru na mykany pramen. Lineérni
hustota mykaného pramene se pritom mfi sni-
. madgem, uspofddanym bezprostfednd pred vstupni-
mi vélei protahovaciho ustroji nebo za vstupnimi
vélei tohoto ftstroji. Uspofaddéni snimale pied

protahovacim tstrojim mé tu vyhodu, Ze je MoZno -°

nestejnomdrnost mykaného pramene zaji§tovanou
. snimadem odstranit odpovidajici zm&nou rychlosti
otégeni valeu protahovaciho ustrop

Je zndmo za¥izeni pro automatickou regulaci
stejnomdrnosti podle linedrni hustoty mykaného
- pramene, obsahujici snimag® linedrni hustoty myka-
ného pramene, uspotédany pred vstupnimi vélci

~ protahovactho Ustroji stroje podévajiciho mykany -

pramen, Gstroji pro ¥zeni rychlosti otdteni vystup-

nich véalel protahovamho ustroji & zpozdovaci-

tistroji zafazend mezi snimafem a ¥idicim ustrojim.
Pomoci zpozdovamho tdstroji je mo#no dosidhnout
.zpod¥ni  vstupu formovaného signélu linedrni

hustoty 'do tstroji pro Fizeni rychlosti otédeni .
vystupnich vélel protahovaelho ustrojf za Udelem

Zasové kompenzace jiZ je t¥eba k posuva mykaneho

pramene 6d snimade do protahovaciho pasma lefici-

ho mezi vstupnimi a vystupnimi valci protahova-
cihé tstroji, dim# dochdzi ke zm¥nd rychlosti oté-
Seni vystupmch vélet v zdvislosti na zm&ns linedrni
hustoty mykaného pramene, nachézejiciho se v pro-
“tahovacim pdsmu. '

Zpozd¥ni, jehoz se dosahuje u znédmého regulad-

“niho za¥izenim zpo¥dovaci Gstrojim, mé konstantni
hodnotu, zatimco doba posuvu mykaneho pramene
.od snimage do protahovactho pésma zdvisi na rych-
losti posuvu. P¥i provozu se muZe uvedend rychlost

- disledkem’ zmény otédek -hnactho motoru stroje
podévajiciho mykany pramen, napiiklad zm&nou
‘zatizeni, zmanit, v disledku SehoZ nebude zpoidém

zpusobované zpoéd'ovaclm tstrojim odpov1dat pHi.

odchylce posuvové rychlosti mykaneho pramene
od Jmenowte hodnoty doby posuvu mykaneho
‘pramene -dobd posuvu mykaneho pramene . od
: snlmaée do protahovaclho pésma, coZ mé za nasle-
dek sniZeni pYesnosti regulace, a tim i kvaht;y
- mykaného pramene. Je-li zména _posuvové rych-
losti mykaného pramene znatnd, napiklad pH
spoudténi a zastavovéni stroje, vede to k vyrobs

zmetkového pramene. PFitom, vyZaduje Zas, po.
ktery je.stroj ve stavu spoustdni nebo nastaveni, . .

znadnou st celkové doby provozu.

Ukolem vyndlezu je konstrukce zafizeni pro
automatickou regulaci stejnomdrnosti podle line-
4rni hustoty mykaného pramene, které by bylo

provedeno tak, aby zajistilo zpoZd&ni momentu :

ménictho rychlost otéd¥eni vystupnich valel pro-
tahovactho Ustroji vzhledem na m¥nici moment

linedrni hustoty mykaného pramene na &as, odpo-
vidajici dob& posuvu mykaného pramene od snima-
te do protahovaciho pdsma nezévislé na posuvové

. rychlosti mykaneho pramene a tim p¥i zmdnich

posuvové rychlosti i vEt3f regulasni pFesnost myka-
ného pramene, jeho¥ provoz by byl spolehlivy.
Tento kol se Feli zakzenim pro auntomatickou
regulaci stejnomdrnosti podle linedrni hustoty my-
kaného pramene pomoci protahovaciho . tstroji,
které se sklddd ze snimafe linedini hustoty, uspo-
f4daného - pied Vst,upmml vélei protahovactho
Ustrojf, z ustroji’ pro Fizeni otadfeni Vystupnlch
valet protahovaciho Ustroji a ze zpoZdovaciho 1-

 stroji zapojeného mezisnimadem a Ustrojim pro Fize- -
" nf ot4deni vystupnich valeu protahovaciho tdstroji,

pkitem? podstate vynilezu spodivé v tom, Ze

_ zpodovaci ustroji obsahuje zdroj zéfeni, foto-

elektricky m&ni, uspofddany v cestd& paprsku
formovaného zdrojem zdfeni, nejniéng jeden rotatni
kotoud uspofddany mezi zdrojem zéfeni a fotogra-

Mickym m&nitem, spojény kinematicky s pohonem

posuvu mykaného pramene a opatfeny prl'lhled-
nymi & neprihlednymi plodnymi tseky, jeZ se
stfidaji na obvodu kotoude pro formovéni sledu

lmpulsu na vystupu fotoelektrického m&nide, jejictiz

. trvéni se mdni v souhlasu se zm&nou posuvové rych-

losti. mykaneho pramene, Ustroji pro formovani

- sledu impulst, na jehoZ synchroniza®ni vstup je

napojen vystup fotoelektrického m¥nite a pro for-
movéni sledu z uréitého poétu impulsi, jejichz takt .

je znadn& mensi ne# trvani impulsi na vystupu

fotoelektrického ‘m&nide pFi postupu impulsu od
vystupu fotoelektrického ménite na synchronizagni
vstup Ustroji pro formovéni sledu impuls, kbteré
je spojeno se snimadem zmény podtu impulsi
v sledu impulst, ktery se mé zformovat v souhlasu
se zm¥nou linedrni hustoty mykaného pramene,
pocitag impulst, Jehoz poditaci vstup je pFipojen
k vystupu tstroji pro formovéni sledu impulsy,
‘nulovaci tustroji synchromzova.né 8 Ustrojim pro
formovani sledu impulsi a spojené se vstupem
nulovaciho tstrojf pro jeho vynulovini pFed postu-
pem na potitaci vstup politade sledu impulsi
od ustroji pro formovéni sledu impulsa, Fadu Fidi- -
telnych pam&tovych prvkid, napojenych na vybo-
JOVé vystupy potitade impulst, jejich¥ ¥idici vstupy
jsou nap0]eny na vystup fotoelektrického ménide
pro zéznam informace na odpovidajicich vystupech
potitate impulstt v okamziku skondeni impulsu na

" vystupu . fotoelektrického m&nile, - pridem? Je31ch.

vystupy pres analogovy kédovy pFevodnik “se

- ystupem ustioji pro fizeni rychlosti otaéem vystup-

nich- valed protahovaciho ustrop

U takového provedem regulaémho za¥izeni je se
zménou posuvové rychlosti mykaného pramene
spojena v dusledku zm&ny rychlosti ot4Zeni hnactho
Gstroji zmdna Umdrnéd zmdnd rychlosti otitent
rotadniho kotoude, a tim i trvani impulsi formova-
nych na vystupu fotoelektrického menide, jakoz
i zm&na Sasového intervalu mezi piichodern sledu
impulsti od potitate impulsd, jeéjichZ podet zdvisi
na hustotd mykaného pramene & piichodem signali
od vystupu poditade impulsi do Fdictho ustroj

" rychlosti ot4deni vystupnich valeu protahovaciho



ustroji. V dasledku toho se méni stanoveny dasovy
interval v souhlasu se zm&nou posuvové rychlosti
mykaného pramene .od snimade po protahovaci
pasmo, &m7 je zajisténa vysok4 presnost regulace
nezévisle na posuvové rychlosti mykaného prame-

ne. Formovéni ¥idictho signilu probihé u zaiizeni

podle vyndlezu tak, Ze se zpracovdvaji impulsni
signély slicovymi prvky, co? zajidfuje znadnou
ochranu proti poruchédm, a tim i spolehlivost pro-
~ vozu za¥izeni. " ‘

Podle jiného provedeni vyndlezu obsahuje tstroji
pro formovani sledu impulsi moduldtor &Fky impul-
su, spojeny se snimafem pro tvarovéni impulst,
jejich% takt je znatnd mend¥ neZ trvini impulsd,

" které se formujt na vystupu fotoelektrického ms- .

nite a jejich# sifka se m&ni v sonhlasu se zmsnou
linedrni hustoty mykaného pramene, -generdtor
impulsu s frekvenci sledu impulst, kterd prevysuje

frekvenci sledu impulstt tvarovanych moduldtorem

Sitky impulsi, soudinovy obvod, jeho# jeden vstup
. Je pFipojen k vystupu generatoru impulsit a vystup
" *je pFipojen k potitacimu vstupu poditade a obvod
pro oddgleni prvniho impulsu, jeho# jeden vstup je

spojen s vystupem moduldtoru- &iFky impulsn,
druhy vstup tvo¥ synchronizadni vstup ustroji
pro formovini sledi impulsi a vystup je spojen
s druhym ystupem souginového obvodu pro pitvod
prvniho impulsu na vstup soudinového -obvodu
prvniho ‘impulsu, jehoZ &elo postupuje od vystupu
modulétoru 3ifky impulsi na vstup obvodu pro
oddsleni prvniho impulsu v dob& postupu na jeho
“druhy vstup impulsu od vystupu fotoelektrického
ménide.” S '

v tomto piipads 1é, moduldtor sitky impulsu
obsahovat diferencidlni zesilovad, jeho vystup.

slouzi jako vstup modulétoru &iky impulst, odpory,
které jsou odpovidajicim zpisobem napojeny para-
lelng na invertujici a neinvertujici vstup difetenciél-
niho zesilovate, a kondenzétor, zapojeny mezi
neinvertujicim vstupem a vystupem diferenciédlniho
zesilovate, pFitem# snimaé linedrni hustoty myka-
ného pramene musi obsahovat zdroj ziFeni, uspo-
¥4dany po jedné strand mykaného pramene, a foto-
elektricky citlivy prvek, ktery mé&ni svoji vodivost
umérné k intenzit® zafeni, které na.n&j dopada, je
uspofddén na druhé ‘strans mykaného pramene
v cestd paprsku formovaného zdrojem zfeni a je
zapojen mezi invertujicim vstupem a vystupem
diferencidlniho zesilovage. : o

Tato provedeni moduldtoru &iFky impulst a sni-

mate zajiStuje lineArni zivislost mezi zmsnou
linedrni hustoty mykaného pramene a zm&nou
signélu na vstupu ¥idictho wstroji rychlosti ot4deni
vystupnich valel protahovactho ustroji, &im3# se
zvySuje reguladni presnost. o

Podle jiného provedeni vynélezu obsahuje tstroji
pro formovéni sledu impulsi- monostabilni klopny
* obvod, jehoZ vstup tvoi synchronizani vstup
Gstroji pro formovéni impulsd, jehoz trvani je
podstatng mensi ne% trvéni impulst formovanych
na vystupu fotoelektrického ménide, modulétor
frekvence impulsi, spojeny se snimagem pro for-

movéni impulsu, jejich% opakovaci perioda je znaé-.

. ~ g ~ s v 2., o 2
ne mensi nez trvini impulsti formovanych mono-

stabilnim klopnym obvodem a jejich frekvence se
méni se zm&nou linedrni hustoty mykaného pra-

-mene, a soudinovy qbVod jehoZ jeden. vstup je
" pfipojen na vystup modulitoru frekvence impulst,

druhy vstup je pFipojen k vystupu monostabilntho -
klopného obvodu a vystup je spojen s poditacim
vstupem poditate impulsi. : :
-Je utelné, aby zpozdovaci tstroji obsahovalo
druhy rotaéni kotoud s prihlednymi a neprithled-
nymi dseky; st¥idajicimi se na obvodu uvedeného
kotoude, umist&ného mezi zdrojem zé¥eni a foto-
elektrickym ménifem, p¥idem# oba rotadéni kotoude
jsou nasazény na spoledném hiideli s moZnosti
upevnéni ve vzajemns rozmanitych tihlovych polo-
héch, v nich# jsou jejich prahledné a neprihledné

* plofné tseky uspoFddany tak, Ze je pi zméng thlové

polohy kotoudi moimost zmény rozsahu prekryti
prithlednych tsekii jednoho kotoude nepruhledny-

- mi tseky druhého kotou¥e pro regulaci trvéni

impulsu formovanych na vystupu fotoelektrického

‘ménide v souhlasu s whlovou polohou jednoho

rota&niho kotoude viéi druhému. _

To wmoziiuje deshhnout regulaci vzéjemné thlo-
vé polohy rotatnich kotoudu takového piekryti
jejich prihlednych a nepruhlednych tsekd, pri -

. n&m% dochdzi k maximilnimu souhlasu mezi

trvinim impulsu zformovaného na vystupu foto-
eletrického m&nide a dobou posuvu mykaného

_ pramene od snimade k protahovacimu pismu, dm¥

se dosdhne sprdvného nastaveni za¥izeni. _
Zalizeni bude blize vysvétleno pomoci vykresi;
na nichZ znadi obr. 1 blokové schéma zaFizent
podle vynilezu pro automatickou regulaci stejno-
m&rnosti podle linedrni hustoty mykaného prame-
ne, obr. 2 jedno z moZnych provedeni rotagniho

- kotoude kinematicky spojeného s posuvhym dstro-

jim mykaného pramene, obr. 3 jiné mozné provede-

- ni rotagniho kotouge, obr. 4 uspofadéni dvou rotas-
- nich kotoudl spojenych kinematicky s posuvovym

ustrojim mykaného pramene s moZnosti upeviiovat
je v rozmanitych whlovych polohieh, obr. 5 jiné
mo?né provedeni rotadnich kotou&a znézornénych
na obr. 4, obr. 6 schéma zapojeni moduldtoru

Y

sirky impulsii zkonstruovaného podle jednoho pro-
vedeni vyndlezu, obr. 7 &st blokového schématu
regulagniho zalizeni zkonstruovaného podle jiného
provedeni vyndlezu, obr, 8 (a a% e) zmdnu signdlu
v rozmanitych bodech schématu zapojeni zndzor-
néného na obr. 1, obr. 9 (a a% d) zmsnu signdla
v_rozmanitych bodech schématu zapojeni zZndzor-

néného na obr. 7.

Podle obr. 1 obsahuje zaFizeni pro automatickou
regulaci stejnom&rnosti podle lineirni. hustoty my-
kaného pramene snimagd 1 linedrni hustoty myka-
ného pramene 4, obsahujici zdroj zéfeni 2, napii-.

‘klad svételnou diodu a fotoelektricky citlivy prvek

3, uspofddané na raznych stranich mykaného
pramene 4. Snimad 1 je usporfadén pfed protaho-
cim:_tstrojim, které neni znizorndno, mykaciho

" nebo pramenového textilniho §troje. Protahovacim

dstrojim prochézi mykaci pramen 4 a obsahuje
vstupni vélee 6. Mykaci pramen 4 se posouvé, hna-
cim. motorem 7 texitlniho stroje.



Za¥izeni pro regulaci- stejnomdrnosti mykaného
pramene 4 obsahuje déle ustroji 8 pro ¥izeni rych-

~ losti ot&feni vystupnich véled 6, sklidajici se

z ¥izeni pomocného motoru 9 a z diferencidlniho
mechanismu 11, pres ktery jsou vystupni valce 6
spojeny s hnacim motorem 7 & 8 pomocnym moto-
yem 9.-Vstupni vélce 5 protahovaciho ustroji jsou
. spojeny pFimo s hnacim motorem 7.

Zaiizeni pro regulaci stejnom¥rnosti mykaného
pramene 4 obsahuje jestd dalsi zdroj 12 za¥ent,
fotoelektricky m&nié 13 a rotadni kotous 14. Foto-
elektricky m&ni¢ 13 obsahuje fotoelektricky citlivy
prvek 15, zesilovag 16 a klopny obvod 17. Rotadni
kotoud 14 je uspoiédén mezi zdrojem 12 zd¥eni

" a fotoelektricky citlivym prvkem 15 'a je kine-

maticky spojen s hnacim motorem 7, je napiiklad

pFipevnén k hiideli hnaciho motoru 7. Vystup
. klopného obvodu 17 tvo¥i vystup fotoelektrického

manite 13. - 4

Regulagni za¥izeni obsahuje také ustroji 18’p'ro‘
formovéni impulsi, zahrnujici modulétor 19 3ifky
impulst, pFipojeny k fotoelektricky citlivému
prvku 3, obvod. 20 pro oddgleni prvntho impulsu,
piitem#- prvni vstup 21 uvedenélio obvodu 20
je pripojen k vystupu moduldtoru 19 &itky impulsi,
zatimeo druhy vstup 22 tvoki synchroniza&ni

vstup tstroji 18 pro formovani impulst a je p¥ipo- -

jen k vystupu klopného obvodu 17, generdtor 23
impulstt & soudinovy obvod 24, jehoZ jeden vstup
je pripojen k vystupu obvodu 10 pro odd&leni
prvniho impulsu- a druhy vstup je pFipojen k vy-
stupu generatoru 23 impulsd, pFidemZ jeho vystup

tvoli vystup -Ustroji 18 pro formovéni impulsa.” -

Obvod 20 pro oddsleni prvniho impulsu je vytvoren
tak, %e propousti prvni impuls, jehoZ Eelo postupuje
k prvnimu vstupu 21 uvedeného obvodu 20 v dobg,

kdy impuls postupuje na druhy vstup 22 uvedeného

obvodu 20. Obvod 20 pro oddsleni pryniho impulsu
. muiZe byt sestaven ze vzdjemnd spojenych RS-klop-
nych obvodu. o
Reguladni za¥izeni' obsahuje déle potital 25

impulsil, jeho# poditaci vstup 26 je spojen s vystu- -

~ pem soutinového obvodu 24, tstroji pro vynulovéni
poditade 25 impulsi, které je provedeno ve formé&
deérivasniho obvodu 27, zapojeného mezi vystupem
klopného obvodu 17 a mnulovacim vstupem 28
potitate 25 impulsi a dale Fiditelné pamstové

prvky, jejichZ potet se rovné pottu vystup poi- - ‘V
tade 25 impulst a predstavuji D-klopny obvod 29,

D-vstupy 30 D-klopnych obvoda 29 jsou vstupy
pro informace pam&tovych prvki a jsou odpovida-
jicim zptisobem pripojeny k vystupim potitade
95 ‘glous jako ¥dici vstupy pamsfovych prvku
~a jsou napojeny na vstup klopného obvodu 17
" 25 impulst. Synchroniza&ni vstupy 31 klopnych

obvoda 29 slouzi jako Fidicf vstupy pamdfovych
prvkl a jsou napojeny na vstup klopného obvodu -

17 pfes negadni obvod 32 a derivadni obvod 33,
spojené spolu sériové. T
Vystupy D-klopnych obvodu 29 jsou p¥ipojeny
pres analogovy dislicovy méni¢ 34 k vstupu ustroji
10 pro Fizeni pomocného motoru 9. L
Na obr. 2 je znézorn¥no jedno z moZnych prove-
denf rotatntho kotoude 14. Podle obr. 2 je rotasni

kotous .14 opatfen otvory 35 uspofiddanymi po -
dvojicich na jeho obvodu. Uhlové vzdélenosti o«
mezi otvory 35 ka#dé dvojice jsou stejné. Uhlové
vzdalenosti otvort 35 samych jsou ve.srovnani
s thlovymi vzdalenostmi o malé. Otvory 35 jsou
uspotédény v takové vzdélenosti od osy rotatniho
kotoude 14, Ze pii otdleni rotatniho kotoude 1%
pretinaji svételny paprsek dopadajici na fotoelek-
tricky citlivy prvek 15 ze zdroje 12 zéfeni (obr. 1).

Na obr. 3 je zndzorn&no jiné provedeni rotatniho
kotoute 14. Podle obr. 3 je rotadni.kotous 14
opatien otvory 36, které jsou stejnomdrns rozd&leny
po obvodu. a jejichZ uhlové velikosti B se vzajemng
sob rovnaji. Otvory 36 jsou uspofddany od osy
rotatniho kotoudte 14 v takové vzdélenosti, Ze pii
ot4deni tohoto kotoude 14 pretinaji svdtelny -pa-
prsek dopadajici ze zdroje 12 zé¥eni (obr. 1) na
fotoelektricky citlivy prvek 15. V tomto p¥ipads
se nepou#ivé klopného obvodu 17 ve fotoelektric-

~ kém m¥niti-13 a druhy vstup 22 obvodu 20 pro

odd&leni prvniho impulsu, vstup derivadniho ob-
vodu 27 a vstupy 31 D-klopnych obvodi 29 jsou
spojeny § vystupem zesilovade .16 p¥imo nebo

g tvarovadem impulst, ktery neni zndzornén.’

Podle jiného: provedeni vynilezu (obr. 4, 5)
obsahuje za¥izeni pro regulaci stejnom&rnosti my-
kaného pramene druhy rotadni kotoud 87 (obr. 4),

" uspofédany souose s prvnim rotainim kotoudem

14 na spoletném h¥fdeli, napfiklad na h¥ideli hna-
ciho motoru 7 (obr. 1). Vzéjemnou polohu prvniho
rotatniho kotoute 14 a druhého rotadniho kotoude
37 upeviiuji matice 39 a 40 (obr. 4), nadroubované
na h¥ideli 88 na stran® prvniho rotaniho kotoude
14 a druhého rota&niho kotoude 37,

Podle obr. 5 jsou prvni rotadni kotous 14 a druhy
rotadni kotoud 37 opatfeny otvory 41, 42 (obr. 5),
které jsou uspofsdany obdobnd jako otvory .36
v prvém rotadnim kotoudi 14 (obr. 3) ve stejnych
vzdalenostech od osy prvniho rotasniho kotoude 14
a druhého rotadniho kotoude 37 tak, %e pii vzdjem-
ném prestaveni uvedenych kotoudl. se otvory 41, -
42 (obr. 5) mohou vzéjemné& prekryvat o ubel y.
V tomto piipad¥ se rovnd# neuziva klopného obvo-
du 17 (obr. 1) a spojeni zesilovate 16 s druhym

'vstupem 22 obvodu 20 pro oddgleni prvniho impul-

su, se vstupem derivaéniho obvodu 27 a se vstupy

‘81 D-klopného obvodu 29 je provedeno stejnd jako

pHi pouiti konstrukes prvniho rotagniho kotoude
14, Zznazornsného na obr. 3. ’ :

Na obr. 6 je znédzorndno jiné provedeni modulé-
torn 19 &irky impulsu, podle kterého obsahuje
modulétor 19 &itky impulsu diferencidlni zesilovaé
43 s invertujicim vstupem 44 a s neinvertujicim
vstupem 45, prvy odpor 46 napojeny peralelnd na
invertujici vstup 44 diferencidlniho zesilovade 43,
odpor 47 napojeny paraleln& na neinvertujici vstup
45 diferencidlnfho zesilovade 43 a kondenzdtor 48
zapojeny mezi neinvertujicim vstupem 45 a vystu-

" pem diferencidlntho zesilovade 43. Fotoelektricky

citlivy prvek 3 snimade 1 tvol fotoelektricky
odpor zapojeny mezi invertujicim vstupem 44
a vystupem diferencidlniho zesilovade 43. Vystup
diferenciglniho zesilovade 43 tvol vystup modulé-



toru #itky impulst & je napojen na prvni vstup 21
obvodu 20 pro oddsleni prvniho impulsu.

Na obr. 7 je zndzorngno provedeni Gstroji 18

pro formovani sledu impulsi podle vynilezu. Podle

obr. 7 obsahuje tstroji 18 pro formovéni sledu .
impulst modulétor 49 frekvence impulst, monosta-

bilni klopny obvod 50 a . soudinovy obvod 51,
pritem?Z moduldtor 49 frekvence impulsi je p¥ipojen
k fotoelektricky - citlivému prvku .3 *snimade 1,
vstup ‘monostabilniho klopného obvodu 50 je ve
spojeni s vystupem fotoelektrického ménite 13
" a vstupy soudinového obvodu 51 jsou spojeny
's vystupy moduldtoru 49 frekvence impulst, po-

plipad& monostabilniho klopneho obvodu 50. Vy-

stup a soudinovy obvod 51 je spojen s poditacim

" vstupem 26 politade 25 impulsa. Jako moduldtor

49 frekvence impulst miZe slouZit nap¥iklad multi-

. vibrator a fotoelektricky citlivy prvek a jako foto-

elektricky odpor, ktery je zapojen do jedncho z ¢4n-
ki multivibrétoru, uréupcxch periodu zmény jeho
vystupniho napsti.

- ZaFizeni pro regulaci nestelnomérnostl mykaneho
pramene 4 pracuje takto. P¥i provozu textilniho
stroje se mykany pramen 4 pohybuje ve smdru’

naznadeném Sipkou (obr. 1). Mykany pramen 4%
dosahuje protahovaciho tstroji pres vstupni valce 5
pohén&né hnacim motorem 6 a vystupuje z prota-
hovaciho ustroji pies vjfstupm valce 6. ZaFeni

vystupujici ze Zdl‘OJe 2 zafeni snimade 1 pronika .
mykany pramen 4 a dopadd na fotoelektricky -

‘citlivy prvek 38, dmZ vyvoldvéd zmdnu- trvani

impulsu na vystupu moduldtoru 19 &tky impulst -
v souhlasu se zm&nou linedrni hustoty mykaného

-pramene 4.

V piipads, Ze modulator 19 sifky impulsi je pro-
veden tak, jak je znidzorndno na obr. 6, formuje se
signél na vystupu uvedeného moduldtoru 19 takto.
Podle Bugger-Lambertschova zdkona se mé&ni in-
tenzita zaFeni, které proilo materidlem, jakym je
mykany pramen, ktery je stejnomé&rng rozptyluje

- v.z4vislosti na tloustce materidlu a na faktoru
tohoto materidlu absorbujiciho toto zafeni podle
exponencidintho zékona.

Lineérns hustota vldknitého materialu, naptiklad -

mykaného pramene 4, tj. hmota materidlu vzhle-
dem k délkové jednotce, je im&rné tloutee a podtu
vldken tvoricich materidl ve vztahu k jednotce
“tloustky. Faktor absorpce zd¥feni vldknitym mate-
ridlem je tmérny pottu vidken ve vztahu k jednotce

jeho tloustky. M&ni se proto intenzita zéfeni proché- =

zejictho mykanym pramenem 4 podle exponenmal-
niho zédkona.

Jak znamo, predstavuje obvod obsa,hupcl dife-
rencidlni zesilovad, tFi odpory, z nichZ dva jsou
paraleln® ptipojeny na vstupech uvedeného zesi-
lovate a tieti je zapojen imezi invertujicim vstupem
a vystupem diferencidlniho zesilovade, a konden-
zétor zapojeny mezi neinvertujicim vstupem a Vy—
stupem diferencidlniho zesilovade, relaxadni gene-
rator, v n¥m¥ se na vystupu diferenciélntho zesilo-
vade tvol alternujici obdélnikové impulsy, jejichz
“takt je urlen vyrazem _
: - 2R,
T = 2R,Cln/1 + ,

‘ - By

kde T je takt impulsﬁ na vystupu z dlferenmalmhb
zesilovade, R, je hodnota odporu premoqtujlclho
neinvertujici vstup diferencidlniho zesilovage, 1 je

vkalpa,eltaj -kondenzétoru zapojeného mezi neinvertu-

jicim vstupem a vystupem zesilovage, R, je hodnota
odporu za,pOJeneho mezi invertujici vstup a vystup

zesilovade a R, je hodnota odporu premostujlcl

invertujici vstup zesilovade.

V piipadg, Ze hodnota R, odporu premostujlclho
invertujici vstup dlferen(nalmho zesilovade je mensi
neZ hodnota R, odporu zapojeného mezi invertuji-
¢im vstupem a vystupem diferencidlniho zesilovade,
Ize predpoklidat, - Ze takt impulst na vystupu
diferencidlniho - zesilovate je umérny logaritmu
hodnoty odporu zapojeného mezi invertujicim vstu-
pem a vystupem diferencidlniho :zesilovade.

U zapojeni podle obr. 6 odpovidaji hodnoty od-
port 47, 46 hodnotdm R, a R, odpor fotoelektricky
cxthvého prvku 3 odpovxda hodnot& R, odporu
a kapacita kondenzdtoru 48 predstavuje ka,pamtu'

C.

Jak znidmo, mi luxampérové charakteristika

~ znaény. linedrni usek, v jehoZ oblasti se proud
protékajici fotoelektrickym odporem p¥i stalém

napé&ti na ndm, tj. vodivost fotoelektrického odpo- -
ru mdni imérng podle intenzity zdteni dopadajiciho
na fotoelektricky odpor. Tim se dosahuje p¥i-pousiti
fotoelektrického odporu ve funkei fotoelektmoky’
citlivého prvku 8 a p¥i vhodné volbs zdrOJe

zafeni linedrni zavislosti mezi intenzitou zafeni

. dopadajictho na fotoelektricky citlivy prvek a jeho

vodivosti v rozsdhlé oblasti linedrni hustoty myka-
ného pramene 4. PFi volb& hodnoty 47, pfi ni% je .

ixxs

-tato hodnota znafn niZ$i neZz minimélni odpor
-fotoelektricky citlivého prvku 8 (fotoelektrického

odporu), Ize pFedpokladat, Ze takt impulsi je na
vystupu diferencidlniho zesilovage 43 imérny loga-
ritmu vodivosti fotoelektricky citlivého prvku 3,
a tim i logaritmu intenzity zafeni dopadajiciho
na uvedeny prvek 3. Jak bylo shora uvedeno, méni
se intenzita zdfeni prochdzejicitho mykanym pra-

~ménem 4 v zdvislosti na linedrni hustotd mykaného

pramene 4 podle exponenciélniho zdkona. Z toho
vyplyva, Ze se takt impulsit na vystupu diferencisl-
niho zesilovage 43, a tim i jeho délka, méni Gmérns

" linedrni hustots mykaného pramene 4.

Pro dosaZeni linedrni zavislosti mezi linedrni
hustotou mykaného pramene 4 & trvénim impulsu
na vystupu diferencislniho zesilovage 43 je moZno
pouZit ve funkei fotoelektricky ecitlivého prvku
i jiné fotoelektricky citlivé prvky, které mé&ni
sviij odpor Um&rng& intenzit® zéfeni, které na nd
dopadd, napiiklad fotodiod. Jak znidmo, méni se-

.vodivost fotodiody v uzaviracim sméru msrnsd

podle intenzity zdfeni, které na ni dopads v &irokém
rozmezi zm&n uvedené intenzity. P¥i pouZiti jedné
fotodiody ve funkei fotoelektricky citlivého prvku 3
se urtuje trvani impulst s jednim znaménkem na
vystupu - diferencidlnfho zesilovale. 48 odporem
fotodiody ve vodivém sméru. Tento odpor je velmi
maly, takZe trvani tdchto impulsi bude kratks,
zatimeo trvani impulsi s opainym. znaménkem se
bude m&nit amé&rné& logaritmu odporu, a tim i vodi-
vosti fotodiody v opatném sméru, tj. tm&rné podle |



line4rni hustoty,_mykaného pfa,mene 4. Pritom bude
polarita impulsti se zm&nitelnym trvinim zéviset
- na polaritd fotodiody. Pro formovéni pozitivnich

impulst na vystupu diferencidlntho zesilovade 43;

jejichz trvéni je Gm&rné linedrni hustots mykaného
praniene 4, se fotodioda zapoji tak, Ze jeji katoda
je pripojena k vystupu diferenciglniho zesilovade
438 a-anoda k invertujicimu vstupu 44.
Sled impulsa formovanych na vystupu moduléto-
ru 19 #irky impulsd je zndzorndn na obr. 8a.
P provozu rozto®i hnaci motor 7 (obr. 1)

prvni rotadni kotoud 14; jehoz pohyb je timto zpi-

sobem synchronizovin s posunem mykaného pra-
mene 4 v protahovacim ustroji. P¥i ot4¥eni prvniho
rotatniho kotoude 14 dopad4 svételny paprsek ze
zdroje 12 zéFeni periodicky otvory v prvém' rotaé-

nim kotoudi 14 na fotoelektricky citlivy prvek 15 -

fotoelektrického ménide 13.

Poknd mé prvy rotatni kotoud 14 otvory 35
“usporddény tak, jak. je znézorndno na_ obr. 2,
formuje fotoelektricky citlivy prvek 15 (obr. 1) pi
prichodu svitla kadou dvojici otvori 35 dvojici

impulst, pFichézejicich pies zesilovaé 16 na vstup '

klopného obvodu 17, pFitemZ prvni impuls kazdé
dvojice uvede klopny obvod 17 do stavu, p¥i ndm%
na jeho vystupu vznikd napdti, zatimeco druhy

impuls té% dvojice uvede klopny obvod 17 do’

puvodni polohy. V dusledku toho se na vystupu
fotoelektrického ménite 18 formuje obdélnikovy

impuls, jeho# trvéni zévisi na rychlosti otdZeni.

- prvniho rotadniho kotoute 14 a na dhlové vzdale-
- nosti o mezi otvory 8§ (obr. 2).- B

Pokud .je prvni rotadni kotoud 14 konstriovén .

tak, jak je zndzorndno na obr. 3, formuje se na
vystupu zesilovade 16 (obr. 1) obdélnikovy impuls
pH prichodu svdtelného paprsku ze zdroje 12

zé¥eni libovolnym otvorem 86 (obr. 3). Trvéni
impulsu na vystupu fotoelektrického mgnite 13

.(obr. 1) z&visi v tomto piipad¥ na rychlosti otédteni

‘prvniho rotagniho kotoute 14 a na Ghlové velikosti

p otvort 36 (obr..3). »
Kdy% regulatni zafizeni obsahuje dva kotoude,
prvni rotaéni Kotoud 14 a druhy rotalni kotou¢ 37

(obr. 4, B), zhvisi trvéni obdélnikovych impulsi -
formovanych na vystupu fotoelektrického méniZe .
13 (obr. 1) p¥i ot4deni obou uvedenych kotoutu 14, .

37 (obr. 4) na rychlesti otédfeni t&chto kotoutu

14, 87 a na hlové velikosti oblasti prekryti pru- .

Fezl otvorl 41, 42 (obr. B). C
Impuls formovany na vystupu fotoelektrického

méni%e 18 (obr. 1) je zndzorndn na obr. 8b.
Uvedeny impuls. se pfivddi na druby vstup 22

(obr. 1) obvodu 20 pro odd8leni prvnfho impulsu,

zatimeo na prvy vstup 21 postupuje sled impulsi

z moduldtoru 19 &fiky impulst. Na vystupu obvodu
' 20 pro oddsleni prvniho impulsu se objevuje prvni
- -z impulsti formovanych -modulétorem 19 itky
. impulst, pritem? Zelo tohoto impulsu doséhne
prvniho vstupu 21 obvodu 20 pro oddgleni prvniho
impulsu hned potom, kdy -elo-impulsu doséhne
z vystupu fotoelektrického menite 13 druhého

vstupu 22 obvodu 20 pro oddgleni prvniho impulsu.
Takt impulsit formovanych moduldtorem 19 sifkou .

~

impulst je znadnd mensi ne¥ trvéni impulst formo-

vanych na fotoelektrickém mgnidi 13, tak¥e zakon-
Sovaci moment impulsu na vystupu obvodu 20
pro oddgleni prvatho impulsu se p¥ibliZuje momen-
tu, kdy &elo impulsu dosdhne od fotoelektrického
menite 18 drubého vstupu 22 uvedeného obvodu
20. Impuls formovany na vystupu obvodu 20 pro
od\déleni prvniho impulsu je zndzoindn na obr. 8c.

Impuls postupuje od vystupu obvodu 20 pro
odd&leni prvniho impulsu -(obr. 1) na jeden ze
vstupl sousinového. obvodu 2%, na jeho druhy
vstup prichézi sled vysokofrekvendnich impulsu
vybuzeny generitorem 23 impulst, znizorn&ny na
.obr. 8d, v dusledku &eho# se na vystupu souéinové-
ho ohvodu 24 (obr. 1) formuje sled impulsi, jejichz

podet odpovidé trvani -impulsu, ktery byl oddglen = -
- ‘obvodem 20 pro odd&leni prvniho impulsu, tj.

mdéni se v-souhlasu se zm¥nou linedrni hustoty:
mykaného pramene 4. V p¥ipads provedeni modu-

-latoru 19 #iFky impulsu podle obr. 6 a takového

provedeni fotoelektricky citlivého prvku 3,- Ze.
jeho vodivost zdvisi linedrn& na intenzitd zéfent, .

" které na n&j odpadé, je potet impulsi na vystupu

soudinového obvodu 24 tmérny linedrni hustotd

- mykaného pramene 4.

0d vystupu soudinového obvodu 24 (o‘Br. 1) se
sled impulst pFivadi na poditaci vstup 26 potitade

- 25 impulst. Tento sled impulsi je zndzorndn na
*  obr. 8e. o '

Positas 25 impulst (obr. 1) formuje na svych
vystupech dvojkovy kéd, odpovidajici podtu im-
pulst prichdzejicich na jeho potitaci vstup 26.
Signdly vystupit poditade 28 impulsi dosihnou

‘vstupu 30 D-klopnych obvodi 29. Az do zakondeni

impulsu, ktery se formuje na vystupu fotoelektric-
kého m&ni¥e 13, viak signdly na vystupech poéi-
tade 25 impulsi neovliviiuji predtim, neZ ¥dict
signdl dosdhne synchronizatnich vstupli 31, stav
D-klopnych obvoda 29. V okam#iku ukondeni
impulsu na vystupu fotoelektrického menite 13-
vzniké na vystupu negatniho obvodu 32 pozitivni-
signél, vyvoldvajici formovani impulsu na vystupu
derivadniho obvodu 83, ktery ptichézi na synchro-
nizani vstupy 31 D-klopnych obvodi 29, v dusled-
ku deho¥ se dvojkovy kéd z vystupu potitade 25
impulst zaznamendvé, do D-klopnych obvodu 29
a 7 jejich vystupt postupuje k analogovému kédo-
vému ménidi 34, ktery prevede uvedeny dvojkovy
kéd na analogovy signdl, ktery se pfivédi do ustroji
10 pro Fizeni wstroji pomocného motoru 9.

Kdy# &elo nejbliZe nésledujictho impulsu zfor-
movaného na vystupu fotoelektrického ménide 13
doséhne derivadniho obvodu 27, vznikne na vystupu
derivagniho obvodu -27 impuls, ktery postupuje
na nulovaci vstup 28 poditate 25 impulsd, #mz do-
chézi k vynulovéni poditate 25 impulsi. Stav
D-klopnych obvodi 29 a jejich vystupni signily se
piitom' nem&ni. Potitag 25 impulsu zadinid proto

_op&t potitat impulsy prichdzejici od vystupu soui-

nového obvodu 24 na jeho poditaci vstup 26,
viz vyde, v disledku deho? se na vystupech potitale

‘25 impulsti vytvé¥i dvojkovy kéd, ktery odpovida
tloudtce mykaného pramene 4 prochézejictho sni-



madem 1v okamiiku, ktery nésleduje bezprostred-

n& potom, kdy &elo impulsu dosdhlo od vystupu.

fotoelektrického m¥nide .13 drubhého vstupu 22

obvodu 20 pro oddsleni prvniho impulsu.. Signal
odpovidajici tlouéﬁce'myk&ného pramene 4 v da-

ném okamziku dosahne ¥idictho ustroji 10 v oka--

‘miiku konSeni impulsu na vystupu fotoelektric-
kého me&nide 13. PouZije-li se moduldtoru 19 3ifky
impulsd, znédzornéného na obr. 6 a fotoelektricky
citlivého prvku 3, jehoZ vodivost zdvisi linedrn& na
intenzitd zé¥eni-dopadajicitho na uvedeny prvek 3,
bude signél na vstupu ¥dictho ustroji 10 pomocného
motoru 9 (obr. 1) tmdrny linedrni hustotd mykané-
ho pramene 4.

Ridici ustroji 10 pomocneho motoru 9 (Obl‘ 1)

m&ni pomoci diferencisdlniho mechanismu 11 rych-

lost ~ otddeni vystupnich valei 6 protahovaciho
dstroji v souhlasu s odchylkou signélu na vystupu
analogového kédového m¥nite 34 hodnoty odpo-
“vidajici potfebné velikosti linedrni hustoty myka-
ného "pramene 4. Vztahovy signdl odpovidajici
uvedené potiebné rychlosti je moZno p¥ivést na
roglitné body regulatniho zafizeni, napfiklad na
snima& 1 linedrni hustoty, do dstroji 18 pro formo-
vani sledu impulst, do poéitade 25 impulstt nebo
do tstroji 8 pro ¥izeni 'rychlosti otadeni vystupnich
véleu 6.

Tim dochézi i provozu regula,émho zafizeni ke
zpoZdéni méniciho momentu rychlosti otdgeni vy-

* stupnich vélea 6 protahovaciho Wstroji vzhledem-

k momentu msFeni linedrni hustoty mykaného
pramene 4 o dobu, kterd zadvisi na trvani impulsu,

ktery se vytvai{ na vystupu fotoelektrického ms-
nite 13. Trvdni uvedendho impulsu musi byt tak

veliké, aby zajistovalo zm&nu rychlostl vystupnich

valew 6 zpoZdénim, které se rovnad dobd posuvu
mykaneho pramene 4 od snimade 1 aZ do protaho-
vactho pasma leziciho mezi vstupnimi vélei 5
a vystupnimi vélei 6. Volba trvani impulsu zavisi
také na poloze protahovaciho  Ustrojf, kterd je
urtena hlavng délkou vldken tvoFicich mykany
pramen 4. Mimoto je nutno vzit pfi volb& trvéni
impulsu zretel na zpozdéni, k ndmu# dochdzi v di-

sledku setrvadnych vlastnosti jednotlivych &asti’

regulatniho zafizeni, hlavnd ustroji 8 pro Fizeni

- . rychlosti otégent vystupmch valeu 6 protahovamho

ustroji.

"Jak bylo jiz shora uvedeno, zdvisi trvam impulsu
na vystupu fotoelektrického méniée 13, na rych-
Josti ot4deni rotasniho kotoude 14 a na uhlové
vzdélenosti o mezi otvory 35, kdy# je rotadni ko-
toud 14 proveden podle obr. 2, na tGhlovych veli-
kostech § otvoru 36 p¥i provedeni rotaéniho kotoude
14 podle obr. 3 a na thlovych velikostech y pre-
kryt priufezu otvoru 41, 42 p¥ pouziti dvou rotad-
nich kotousi, prvého 14 a druhéhe 37, provedenvch
podle obr. 5 a uspofa,danych, jak je znézorn&no
na obr. 4.

Hodnoty dhla a, B, y musi byt urfeny vypostem
nebo experimentdIng, napfiklad pofizenim oscilo-

gramu zmény linedrni hustoty mykaného pramene -

4 na vystupu. protahovaciho zafizeni s riznymi
tihlovymi hodnotami a stanovenim hodnoty thlu,
. zajidtujictho minimélni nerovnomarnost mykaného

pta.rhene 4. Pouziti regulatniho systému s dvéma
rotadnimi kotoudi, prvnim 14 a druhym 37 (obr. 4,
B), umoziuje z;ednodusem spravné volby uhlovych

- velikosti pFipevnénim rotadnich kotoudd,. prveho

14 a druhého 37, maticemi 39 a 40 (obr. 4) v mis-

tech, na nich# mé thlové velikost y (obr. B) rozlitné
hodnoty a zjigt&ni vzaJ emné polohy obou uvedenych
kotoutl 14, 37, p¥i ni% dochézi k minimélni ne-

’ ~ rovnom&rnosti mykaného pramene 4.

Kdy# tstroji 18 pro formovani sledu 1mpulsu
obsahuje modulitor- 49 frekvence impulsd, viz

obr. 7, vytvé¥i se na vystupu moduldtoru 49 frek-
vence impulsi sled impulsy, jejich# frekvence se

- mé&ni v zévislosti na zm&n& linedrni hustoty myka-
ného pramene.4. Slgna.l na vystupu moduldtoru 49 -

frekvence impulsi je zndzorndn na obr. 9a. Signal
znézorndny na obr. 9b. se pFividi od vystupu foto-
elektrického m&nige 13 (obr. 1) na vstup monosta-
bilntho klopného obvodu 50 (obr. 7), pFitemz svym
elem vyvolava na vystupu monostabilntho klopné-
ho obvodu 50 formovani obdélnikového impulsu pre-
dem stanoveného trvani, jak je znizorn&no na obr.
9c. Parametry monostabilniho klopného obvodu

.50 se voli tak, aby doba trvant 1mpulsu formované-

ho na jeho vystupu byla ve srovndni s dobou trvéni
impulsu, ktery pFichézi na vystup modulitoru %9
frekvence impulst- od vystupu fotoelektrického
ménife 13 mald a ve srovnani s trvdnim impulsu

- na vystupu z moduldtoru 49 frekvence impulsi

velikd. Impulsy od vystupt z moduldtoru 49 frek-

‘vence impulsa a monostabilniho klopného obvodu

50 prichazeji na vstupy sousinového obvodu 51,
v dasledku ¥eho# se na vystupu modulatoru 49
frekvence Impulsit formuje sled impuls, ‘jejichZ

‘potet zdvisi na frekvenci impulst na vystupu

modulétoru 49 frekvence impulsy; tj. méni se v di-
sledku zm¥ny linedrni hustoty mykaného pramene .
4. Sled impulsu se privadi od vystupu soutinového
obvodu 51 na potitaci vstup 26 potitate 25 im-
pulsti. Tento sled impulsi je zndzorndn na obr. 94d.
Jinak se provoz reguladniho za¥izeni obsahujiciho
moduldtor ‘49 frekvence impulsi (obr. 7) nijak
nelidi od provozu reguladniho zatizeni podle obr. 1.

Tim zajistuje reguladni za¥izeni podle vynélezu
zpozdéni s1gnalu z Vystupu potitate 25 impulsi
k tstroji 8 pro ¥izeni rychlosti ot48eni vystupnich
valeu 6 protahovaciho ustroji vzhledem k momentu
méfeni linedrni hustoty mykaného - pramene %
o dobu, kterd se rovni dob¥. posuvu mykaneho )
pramene 4 do protahovaciho pésma.

Pritom se p¥i zm&n& posuvové rychlosti myka,né—

. ho pramene 4 zajistuje auﬁoma’oioky ve stejné mife

zm&na trvani impulsu na Vysbupu fotoelektrického
ménite 13, takie interval mezi momenty méfeni
linedrni hust_oty mykaného pramene 4 a p¥ivod

_ -odpovidajiciho signlu na tstroji 8 pro ¥izeni rych-
losti otafeni vystupnich véled 6 protahovaciho

zakizeni se stéle piiblizng .rovni dob posuvu

- mykaného pramene 4 od snimage 1 linedrni hustoty

k protahovacimu pasmu a prakticky nezdvisi na
otédgkach hnaciho motoru textilniho stroje. "

Atkoli vynélez byl shora popsin pro pnpady,
kdy prvni a druhy rotaini kotou® 14 a 37 ]SOll
Vytvoreny, jak je zndzornéno na obr 2 az 5, Je



z¥ejmé, %e je mo¥no pouZit i jinych rotadnich ko-
"toudd s pruhlednymi’ & neprihlednymi ploinym
useky, které se na’ obvodu rotadnich kotouda méni
tak, Ze Whlové wvelikosti a poloha prihlednych
tsekl zajisti formovéni impulsu na vystupu foto-
elektrického m&nide 18 (obr. 1) v ¥idoucich &aso-

vych intérvalech stejnd, jak bylo shora popséno. -

Pruliledné useky “rotagnich . kotouéu mohou byt

-

naptiklad provedeny ve.forms radidlnich vytezi.
Je moZné také provedeni regulaéniho zafizenf, u
n&hoZz Sasovy intérval mezi p¥ichodem impulsi na

. poditaci vstup 26 poditate 25 impulsi a pi{chodem

fidicich impulst D-klopnych obvodi 29 je urdovén
thlovymi velikostmi neprithlednych plognych tseki
prvntho rotadniho kotoude 14 a drihého rotadniho

kotoudé 87 (obr. 2 a¥ 5).-

PREDMET VYNALEZU

1.. Za¥izeni pro automatlckou regilaci sbejnomér-
nostl ‘mykaného pramene podle linedrni hustoty
mykaneho pramene pomoci protahovaciho tstroji,
skladajici se ze snimade linedrni hustoty mykaného

pramene, umist&ného pred vstupnimi vélei prota-

‘hovactho tustroji, z tustroji pro Fizeni rychlosti

ot4deni vystupnich véled protahovactho ustroji,

z reguladniho zpo¥dovactho ustroji, zapojeného
mezi snimagem & dstrojim pro ¥zeni doby zpoZd&ni
8 z Fzenych pamstovych prvkd, jejichZ vystupy

jsou spojeny s Fidicim dstrojim, vyznadujici se tim,

7e v reguladnim zpoZdovacim ustroj'l je v cests

paprsku formovaného zdrojem (12) zéfeni uspoié--

dan fotoelektricky meni& (13), p¥ed nimZ je uspo-
fadan alespoii-jeden rotadni kotoud (14, 37) kine-

maticky spojeny s pohonem pro posuv mykaného =~

pramene (4) a opatfeny na obvodu st¥idavs pri-

hlednymi a neprohlednymi plosnymi tdseky, p¥i-.

Sem? ustroji (18) pro formovéni sledu impulsi je
spojené z jedné strany se snimalem (1), z druhé
strany svym synchronizaénim vstupem s vystupem
fotoelektrického manite (13) & svym vystupem
8 poéltaclm vstupem potitade (25), jehoZ nulovaci
vstupy jsou spojeny s vystupem nulovaciho tstreji

: (27 ) synchronizovaného s ustrojim (18) pro formo-

véni sledu impulsit a spojeného vybijecimi vystupy

~ tistroji (18) pro formovéni sledu impulsi se vstupy
(30) nastawtelnych pamétovych prvka (29) spoje-
nych svymi vstupy Fizeni zéznamu (31 ) s vystupem

fotoelektrického - m&nite (13) a svymi vystupy

spojenych pres kédovy analogicky menid (‘34) se
vstupem ¥Fidictho ustrop (10)

2. Zatizeni podle bodu 1, vyzmiéujici.se tim, Ze -

v tstroji (18) pro formovini sledu impulsi je se
snimatem (1) spojen moduldtor (19) 3iFky impulsd,
jeho# vystup je spojen se vstupem obvodu. (20)
odd8leni prvniho impulsu, jehoZ druhy wvstup je
synchronizadnim vstupem ustroji' (18) pro formo-

véni sledu impulst a vystup‘je spojén se Vstupem
soudinového obvodu (24), jehoZz druhy vstup je

napojen na vystup generitoru impulsa (23) & vy-

stup (26) je napojen: na potitaci vstupy potitade

- (25)

3. Zatizeni podlé bodu 2, vyinaéujlcl se tim, Ze

“vystupem modulétoru (19) §irky impulsu je v¥stup

diferencialnfho zesilovate (43), kde. na paralelns -
mver(:uJicx vchod (44) diferencidlniho zesilovade
(43) je napojen druhy odpor (47) & mezi neirntvertu-
jicim vstupem (45) & Vystupem (21) diferencidlniho
zesilovade (43)-je napojen kondenzitor (48) a ve
snimadi (1) linedrni hustoty pramene (4) je v cest&
paprski vysflaného zdrojem (2) za¥eni usporddanym
z jedné strany mykaného pramene (4) a z druhé
strany mykaného pramene (4) uspoi‘adan fotoelek- -
tricky citlivy prvek (3) zapojeny mezi invertujicim
vstupém (44) a vystupem (21) diferenciadlniho ze-

. silovade (43).

4. Za¥zeni podle bodu 1, vyznaéujici ge tim, Ze

~ ustroji (18) pro formovéni sledu impulsi obsahuje

monostabilni klopny obvod (50), jehoZ vstup tvoii
synchronizaéni vstup tstroji (18) pro formovani
sledu impulst, spojeny se snimatem (1) a soudinovy

obvod (1), jehoZ jeden vstup je napojen na vystup

modul4toru(49) frekvence impulsii a druhy vstup je
napojen na vystup monostabilniho klopného obvo-
du (50) a vystup je p¥ipojen k poéateémmu vstupu

*(26) poCltaée (25). 1mpulsu

5. Za¥izeni podle bodu 1 aZ 4, vyznagujici se tim,

; %e reguladni zpoZdovaci ustroji obsahuje druhy

rotadni kotoud (37) opat¥eny po obvodu stiidave
prihlednymi a nepruhlednymi plosnymi tseky
a uspotddany mezi zdrojem (12) zé¥eni a fotoelek-
trickym me&nitem (13), piitem# oba kotoute (14,
37) jsou nasazeny souose na spolefném hrideli (38).
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