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(54) Elektronicky simuldtor pdsovéhe vezidla

(57) ReSeni se tyké zepojeni elektronické-
ho simuldtoru pdsového vozidla, které mé

u stévajfciho bloku (1) simulace motoru,
bloku (2) simulace spojky a bloku (3) si-
mulace pFevodd doplnény obvody (13) simu-
lace hmoty motoru, (14) sledovade otddek,
(15) tahu motoru, ddle pak ovlddaci obvod
(32) p¥evodovky, pPevodnik (33) sméru a
obvod (34) vyhodnoceni sm¥ru. Podle vyndle-
2u je simulétor ddle doplnZn obvodem (44)
simulace brzdy, obvodem (43) vypo&tu zrych-
len{ vozidla, které jsou propojeny se
sledovadem (42) rychlosti tak, Ze v zévis-
losti na charskteru simulovaného terénu v
okamZité poloze vozidla Fe3{ a realizuje
simulaci jizdnich vlastnosti cvié&ného vo-
zidle zejména ve vztahu k vliivim zatiZen{
od sklonovych zdt&2{ & zdt&%{ od &lenitos-
ti terénu. PFitom se respektuji zm¥ny
setrvainé hmoty vozidla pfi Fazeni jednot-
livych pfevodovych stupnld se zietelem na
provozni parametry metoru, zejména jeho
teploty a tlaku oleje.
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Vyndlez se tykd elektronického simuldtoru pdsovych vozidel, zejména simuldtoru
jizdni &&sti pssovych vozidel, jehoZ systém obsshuje elektronické obvody pro simulaci
tinnosti matoru, spojky a chovédnf vozidla, pop¥fpad¥ obvody pro simulaci provoznich
paraxetrd o zvuku motoru.

V soulosné dob& se p¥i simulaci jizdy pdsovymi vozidly, zejména u odpovidajicich
vyevikovfch trenaférld, pofaduje co nejvérndjsi simulace jizdnfch vlastnost{ vozidla,
zv145té€ co nejvErndjsf odezva systému na ovlddaci prvky vozidla nas Jedné stran& - plyn,
spojkn, brzda, Fazenf pYevodovych stupnt, smérové ¥f{zenf, nastavenf refimu chlazenf a
podobn&., He druhé strané se poZaduje odpovidajfcf reskce na zm¥nu terénnfch podminek,
nnpfklnd sklonové zdté¥e o podobnd, Stévajfct simuldtory nespliiuj{ komplexné uvedend
poZndavky na vérnost simulace jizdnich pomdrd, co¥ nepf{zniv¥ ovliviiuje komplexnost
vyeviku ¥idide. Ukolem vyndlezu tedy je, navrhnout elekironicky simuldtor pésovych vo-
zidel, ktery je ve spojeni s vhodnym trenaférem.

Tento Ukol Fe¥f pPedm&t vyndlezu, kterym je elektronicky simuldtor pdeového vo-
zidle, ktery obsshuje blok simulace motoru, zshrnujfecf obvod simulace motoru a obvod
simulace sterteru, blok simulace spojky & blok simulace vozidls, zahrnujic{ obvod si-
mulace brzdy, a ktery ddle obsahuje ¥{dief blok.

Podstatou vyndlezu je, Ze blok simulace motoru obsahuje déle obvod simulace hmo-
ty motoru, sledovaé otdfek a obvod tahu motoru, pFifem¥ vstupy obvodu simulace motoru
Jsou spojeny jednak se signélem ovldddn{i motoru, Jednak se signélem peddlu doddvky pa-
liva a jeho vystup je p¥ipojen k motorové sb¥rnici, ké které je ddle p¥ipojen obvod
simulace hmoty motoru a vstup sledovale-otddek, jejich% vystupy jsou spojeny se vstupy
obvodu tehu motoru, pFfifem# vystup sledovade otddek Je spojen s p¥fdavnym vstupem ob-
vodu simulace motoru, Ze ddle blok simulace spojky, Jjehof dva vstupy Jsou spojeny
jednak se signdlem peddlu spojky, jednak se signélem ¥fzeni spojky z Ffdiefho bloku a
JehoZ vystup je propojen s jednim ze vstupt obvodu simulace spojky, p¥idem? druhy
vstup obvodu simulace spojky je spojen s motorovou sbdrnicf a Jeho vystup se : e
spojkovou sb&rnicf, Ze blok simulace pFevodl je tvofen jednsk obvodem simulace
pievodl, jehoZ jeden vstup je pF¥ipojen ke spojkové sbérnici a vystup Je p¥ipojen ke
sbérnici pfevodovky, jednak ovlddacim obvodem p¥evodovky, JehoZ vystup je spojen s dru-
hym vstupem obvodu simulace pFevodld, jeho jeden vstup je spojen se sbdrnic{ signdld
pfevodového stupné a jeho druhy vstup je pPes pFevodnik sméru propojen s vystupem ob-
vodu vyhodnocenf sm¥ru, na jehoZ vstupy jsou p¥ipojeny signdly levé a pravé smirové
péky, a Ze ke sb&mieci pY¥evodovky je svym vstupem p¥ipojen jednek obved simulace hmoty
motoru, jednak sledovad rychlosti, jejichZ vystupy jsou spojeny se vstupy obvodu vy-
podtu zrychleni vozidla, a Ze ke sb¥rnici pFevodovky je svym vystupem p¥ipojen jednak
vystup obvodu simulace brzdy, jednek vystup obvodu simulace valivych odporl, p¥ilfem?
vstup obvodu simulace brzdy je spojen se signdlem peddlu brzdy a vstup obvodu simula-
ce valivych odpori se sb¥rnicf{ signdlu druhu terénu.

Dal3{ podstatou vyndlezu je, Ze elektronicky simuldtor obsahuje blok simulace zvu-
kd motoru, tvoFeny obvodem simulace zvuku motoru, k jehof vstupim Jje p¥ipojen jednak
vystup sledova¥e otd¥ek, jednak vystup obvodu tehu motoru a JehoZ vystup je spojen se
vstupen korek&niho zesilovale zvuku motoru, pop¥fpad® Ze elektronicky simulétor obse~
huje blok simulace teplotnfho reZimu motoru, ktery je tvo¥en obvodem simulace teplot-
niho reZimu, jeho% vstupy jsou propojeny jednek se signdlem teploty okol{ simulované-
ho vozidla, jednsk se sbZrnic{ signdld reZimu chlazeni, jednak s druhym vystupom ob-
vodu tchu motoru a konefn& s vystupem sledovele otddek, p¥idem? tento blok simulace
teplotnfho reZimu motoru je déle tvo¥en obvodem simulace tlalku oleje, k jeho% vstupﬁh

- Je p¥ipojen jednsk vystup obvodu simulace teplotnfho reZimu, jednak vystup sledovade

otdéek, pFilemZ vystup obvodu simulace teplotnfho re¥imu je ddle spojen s indikédtorem
teploty motoru a vystup obvodu simulace tlsku oleje s indikdtorem tlaku oleje motoru.
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Podstotou vyndlezu kone¥n¥ je, Ze elektronicky simuldtor obsshuje obvod smérové
korekeo se dvdmn vstupy, kde jeden Je spojen s p¥{davnym vstupem obvodu vyhodnocenf{ sm&-
ru jizdy z bloku simuloce pYevodd a druhy je spojen se signdlem néklonu vozidla kolgm
Jeho podélné osy & na jehoZ vystupu Je vytvolren korigoveny signdl smdru jfzdy, pop¥fpo-
A% Z%e blok simulace zdt¥%e vozidle obsshuje obvod simulace sklonovych zdt8%L, jehol
vatup je spojen se sb&rnici prevodovky.

Elektronicky simulétor podle vyndlezu vykszuje proti dosud znémym zapojenim,
popTipadé dosavadnim konstrukcim trenaférd vy3sf U¥inek tim, Ze ¥ed{ a realizuje simu-
laci jfzdnich vlastnostf cvi¥ného pdsového vozidle komplexnim zpisobem, zejména ve
vzighu k vlivim zatiZen{ od sklonovych z&t8Zf a zét8%{ z ¥lenitosti terénu, k vlivim
zmény setrvalné hmoty vozidla p¥i Fazeni jednotlivjch stupid rychlosti a souvisejicim
vlivim zm&n provoznich peremetrd motoru, zejména teploty motoru a tlaku oleje,

Blokové zapojeni p¥{kladu elektronického simulétoru podle vyndlezu je znézorn¥no
no pPfipojeném vykrese,

Zapojeni je tvoleno blokem l simulace motoru, blokem 2 simulace spojky, blokem 3
simulace pievodd a blokem 4 simulace vozidle, Déle je tvo¥eno blokem 5 simulace zét¥%1{ vo-
zidla, blokem 6 simulace provoznich paremetrd motoru, obvodem 1 smérové korekee 8 ko-
ne&n& blokem 8 . 8 simulace zvuku motoru. Ne vykrese jsou déle znézornény nezbytné &ésti
#{dictho bloku _9 simuldtoru, zejméne aigndl 91 stertu motoru, sigrdl 92 0vlddéni moto-
Tu, signél 93 teploty okolf vozidla, sbérnice 9 94 signéld reZimu chlazeni signél 95
Fizen{ spoaky, sb&rnice 96 signdld pfevodového stupn&, signdl 97 t{zent brzdy a sbérnice
98 signdld druhu terénu.

Blok 1 simulace motoru je tvofen vlastnim obvodem 11 simulace motoru, jehoi vstu-
py Jsou propojeny jednek se signdlem 92 ovlédénf motoru, jednak se signdlem 11) neznd-
zornéného peddlu doddvky paliva, Vystup Jje potom propojen s motorovou sbrnici 100,
SouZdst{ bloku 1 simulace motoru je ddle obvod 12 simulace sterteru, jeho¥ vstup Jje p¥i-
pojen k signélu_Q& stertu a vystup k motorové sb¥rnici 100, obvod 13 simulaece hmoty mo-
toru a sledoved 14 otd¥ek, jejichZ vstupy jsou spojeny s motorovou sbdrnicf 100 a ob-
vod 15 tshu motoru, jehoZ vstupy jsou propojeny s vystupem obvodu 13 simulace hmoty mo-
toru a sledovale 14 otddek.

Blok 2 simulace spojky je tvofen zékladnim obvodem 21 simulace spojky, ktery je
vstupenm piipojen k motorové sbirnici 100 & vystupem ke spojkové sb&rnieci 200, Ddle je
tvofen ovlddacim obvodem 22 spojky, aehoi vstupy Jjsou propojeny Jednsk se signélem 95
T{dicfho bloku 9, jednak se signdlem 221 nezndzorn&ného peddlu spojky vozidla, Vystup
ovlddacfho obvodu 22 spojky Jje spojen s delsim vstupem obvodu 21 simulace spojky.

Blok 3 simulace pfevodd je op¥t tvofen zdkladnim obvodenm 31 simulace p¥evodd,
ktery je vstupem pripojen ke spojkové sbérnici 200 a k jeho vystupu je p¥ipojena sbér-
nice 300 p¥evodovky. Blok _3_simulace pYevodl je ddle tvo¥en trojicf sériove fazenych
obvodd, a to obvodem 34 vyhodnoceni sméru jizdy vozidla, k jehoZ vstupim Jsou p¥ivede-
ny signédly 341 a 342 od neznézorn¥né levé e pravé sm¥rové pdky Ffzeni vozidla, plevod-
nikem 33 améru a ovlédacim obvodem 32 prevodovky, jehoZ vistup Jje spojen s daldim vstu-
pem obvodu 31 simulace p¥evodd. Ovlédact obvod 32 p¥evodovky Je ddle propojen ge sb&rni-
cf 96 31gné1ﬁ prevodového stupnd z ¥f{dicfho bloku 9.

Blok 4 simulace vozidls zeshrnuje obvod 41 similace hmoty vozidla a sledoval 42
rychlosti vozidla. Oba jsou p¥ipojeny svymi vstupy ke sbdrnici 300 pi‘evodovky, ke kte-
ré je ddle svym vystupem pFipojen obvod 44 simulace brzdy, Jehoz vstup Jje propojen jed-
nek se signdlem 441 nezndzorn&ného peddlu brzdy, jednek se signdlem 97 ¥izen{ brady
% P{dictho bloku 9. V bloku 4 simulace vozidle Je ddle upraven obvod 43 vypo&tu zrychle-
ni vozidla, ktery Je svymi vstupy propojen jednak s vystupem obvodu 41 simulace hmoty
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vozidla, jednak s vystupem sledovede 42 rychlosti vozidla. Vystup tohoto sledova¥e 42
Jje déle upraven pro vyveden{ signélu 421 rychlosti vozidla k nezndzorn&nému rychloméru,
Vystup obvodu 43 vypo&tu zrychleni vozidla je propojen & nezndzornZnou signalizsci
zrychleni vozidla a to pomoci signdlu 431. Z4t¥%e vozidla jsou respektovény blokem 5
simulace zdt&Zf, ktery je tvofen ;jednak obvodem 51 simulace valivych odpord, jednak
obvodem 52 simulace sklonovych zdt&Zi. Vystupy obou obvedd jsou spojeny se sbdrnici
300 prevodovky, vstup obvodu 51 simulace velivych odpord je propojen se sb¥rnic{ 98
s:.gnélﬁ druhu terénu z Mdiciho bloku § simuldtoru a vatup obvodu_52 simulece sklono-
vych zét¥%{ je spojen s nezndzorndnym zdro,jem signédll 521 sklonu vozidla, nep¥{kled

s blokem dynemické simulace pohybu vozidla podle &s. autorského osvdd&eni 272 359. Dal-
§fm zdrojom informece Js aigndl 11 ndklonu vozidla obvod 7 su¥rovd korekce, jehof dru-
ny vstup Je spojen s daldim sttupem obvodu 34 vyhodnoceu:t sméru,

Provozni parometry motoru jsou realizovény blokem _§_ simulace provoznfch para-
melrd motoru, ktery Je tvoren obvodem 61 simulace teplotntho reXimu o obvodom 62 si-
mulace tlaku oleje motoru, Obvod 61 simulace teplotnfho reZimu motoru je propojen se
signdlem 93 teploty okoli a se sbgnici 94 signdld refimu chlezenf, které jsou ziskd-
viny % ¥fdictho bloku 9. DalB{ joho vstupy Jsou propojeny s vystupenm obvodu 13 tahu mo-
toru z bloku 1 simulace motoru e & vystupem sledovete 14 otéidek motoru téhoZ bloku.
Zpracovany signél je p¥iveden z vistupu obvodu 61 simulace teplotnfho reZimu jednaek
na indikdtor 611 teploty motoru, jednak ne jeden ze vstupld obvodu 62 simulace tlaku
oleje, jehoZ druhy vstup je spojen s jiZ uvedenym vystupem sledovale 14 otdé¥ek motoru.
Zpracoveny signdl je pfiveden z vystupu obvodu 62 simulace tlsku oleje, jehoZ druhy
vstup je spojen s jiZ uvedenym vystupem sledovale 14 otd¥ek motoru. Zpracovany signdl
Jje p¥iveden 2z vystupu obvodu 62 simulace tleku oleje na odpovidajfci{ indikdétor 621
tlaku oleje motoru, -

ReZimu stroje odpovidajict zvuk motoru je realizovén blokem 8 simulace, ktexry
obsshuje obvod 81 simulace zvuku motoru, k jehoZ dv&ma vatupim je p¥ipojen jednak
vystup sledovele 14 otdfek motoru, jednek vystup obvodu 15 tshu motoru, Vystup obvo-
du 81 simulace zvuku motoru je pies korekini zesilova& 82 propojen s vystupnim zai{ze-
nim 821 signélu zvuku,

Funkece zapojeni podle uvedeného p¥{kladu je ndsledujic{. Signdlem 91 startu z If-
dictho bloku 9 se uvede do ¥innosti obvod 12 simulace sterteru. Jeho vystup, pFipojeny
k motorové sb&rnici 100 simuluje oté&ent motoru starterem. Obvod 11 simulace motoru
soutasné vyhodnot{ s:l.gnél 92 ovlddéni motoru, ktery p¥i splnéni podminek chodu motoru,
tj. dostatedny p¥ivod pahva, rozpojend -spojka & podobn¥, aktivuje chod motoru. Sledo-
vet 14 otd¥ek motoru vyhodnot{ odpovidejici otdéky motoru a Uroven odpovidsjfcfho sig-
nédlu 141 otélek motoru, spolu s Urovni signdlu 111 peddlu dodévky palive. Uvedeny vy-
hodnoceny signdl.je ovlivnén obvodem 13 simulace hmotly motoru anelogicky, jeko pii
provozu skute¥ného vozidla., PP odpovidajfcich pom¥rech zajisti obvod 11 simulace mo-
toru simuleci jeho chodu, pFilem# oté¥ky simuloveného motoru mohou byt dédle ovliviové-
ny - za pYedpokladu simulovaného zafazeni neutrdlu - napifklad zm¥nou aigndlu 111 pedd-
lu doddvky paliva.

Vazbu mezi motorovou sbdrnicf 100, kterd vlastn® simuluje h¥idel motoru a mezi
spojkovou sb&rnicf 200, tedy &innost spojky, reelizuje ndsledn¥ blok 2 simulace spojky,
konkrétné jeho obvod _Zi Jeho funkce je ¥izena pfes ovlddaci obvod 22 spojky v zévis-
losti na hodnot® signdlu 221 peddlu spojky a v zdvislosti na signdlu 95 ¥fzenf spojky
z F{diciho bloku 9. Signél 95 miZe simulovat vyblokovéni &innosti spojky a tedy odpojeni
spojkové sb&rnice 200 od motorové sbErnice }_anezévisle na poloze spojkového peddlu,
tedy nezévisle na hodnot¥ signdlu 221 peddlu spojky.
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Vazbu mezi spojkovou sb¥rnici 200 = ndslednou sb¥rnict _Q_O_Cl prevodovky, kterd simu-
luje vystupni h¥idel prevodovky, zajiXfuje obvod 31 simulace plevodd. Volbu pFevodu ze- -
bezpeduje ovlddaci obvod 32 prevodovky jednak v zévislosti na hodnotd signdlu ze ebérni—
ce 96 prevodového stupn&, vyslaného z ¥{diefho bloku 9, jednek v zévislosti na hodro-
tdch signdlu 341 levé smdrové pdky o signdlu 342 pravé smérové péky vozidla, prosted-
nictvim obvodu 34 vyhodnoceni sméru a p¥evodnfku 33 sméru, Signél odpovidejici pFislul-
nému krouticimu momentu e otd&kém je ddle sbdrnici 300 plevodoviky pFiveden do bloku 4
simulace vozidla. Uplatn&n{ hmoty vozidla pro dosaZeni simulace dynemickych jizdnich
vlastnosti skutedného vozidle zabezpeduje obvod 41 simulace hmoty vozidla, Signél na
sb&rnici 300 prevodovky je ddle ovliviovén obvodem 44 simulace brzdy, ktery reaguje
jednak na—gi_.zmél 441 peddlu brzdy, jednak na signdl 91 F{zen{ brzdy z bloku 9 P{zent.
Posledn{ umoznuje vyblokovat plisobenf vlastni brzdy a tedy vstupnfho signdlu 441 pedd-
lu brezdy.

Phsoben{ vlastnich jizdnich zdtd%Z{ v terénu je realizovéno blokem 5 simulace zét&-
%{ vozidla nep¥fklad tekto. PP simulovend j{zd% do kopce se p¥isludn¥ zvysf zdtd} e
obvod 52 simulace pif{davnych zdt¥¥{ p¥ivede na sb¥rnici 300 prevodovky pi{davny signdl,
Umérny prf{davné zdtd%i. Ten se potom plenese ples spojkovou sbdrnici 200 a motorovou
sbérnici 100 na obvod 11 simulace motoru. ZmEna reiimu J{zdy se projevi sniZenim otéiek
motoru, co¥ se soulnsnd projevi prostiednictvim sledovale 14 otédek jednak na signélu

141 otdiek motoru - tedy na udaji otddkomdru, jednak prostiednictvim bloku 8 simulace

zvuku motoru na jeho zvuku. ZmEna refimu jizdy se soutasnd prenese pies obvod 13 simu-
loce hmoty motoru, obvod 15 tahu motoru a obvod 61 simulace teplotnfho reZimu a projevi
se kupfikladu zvySenim ’ce;fbty motorn, viditelnén na indikétoru 611 teploty motoru., Po-
dle chovdnf obvodu 1l simulace motoru Je potom t¥eba upravit refim préce vozidla zménou
nastaven{ plynové p-é\—k_:}, tedy zménou signdlu 111 pedélu dodévky palive, v pi{fpad® potie-
by nastavit jiny pFevodovy stupen prost¥ednictvim sbdrnice 96 signdld prevodovdho stup-
n&. Variantnd je také moZno prostPednictvim sb¥rnice 94 signédld reZimu chlazeni provést
odpovidajfcf Upravu reZimu chlazenf. P¥i jfzd& s kopce Jje uvedeny sled signélli opadny.

Pri zmén& sméru jizdy simulovaného pdsového vozidla se zm¥nf signdl 341 levé, sig-
ndl 342 pravé smérové péky, nebo oba signdly soutasné. Obvod 34 vyhodnocenf smdru pro-
vede—ﬁisluéné' vyhodnoceni e vyZle odpovidajici signél p¥es pFevodnik 33 sméru do ovlé-
dacfho obvodu 32 pevodovky, kde se upravi pievod nastaveny pres sb&rnici 96 signdld
prevodového stupné tek, eby vysledné chovéni bloku 3 simulace pYevodd odpovidelo pro-
vedené zm&n& smiru. Obvod 34 vyhodnocen{ smdru soulasnd vytvoil zmdn¥ sm¥ru odpovide-
Jfef signdl pro obvod 7 smdrové korekce, ktery provede v zévislosti ne p¥fpadném sig-
ndlu 71 néklonu Upravu p¥{sludné hodnoty korigoveného signélu __73 smru,

V p¥{padé simulace jizdy bo¥nim svehem se slgndl 71 néklonu vozidla uplatnf takto,
P¥i simulaci jizdy svehem po vrstevnici tak, Ze Je vozidlo nap¥fklad naklon¥no doprava,
jsou F{dici péky nastaeveny pro p¥{mou jizdu. Signdl ey néklonu vozidle viak upravi ko-
rigoveny signdl 72 sm¥ru tek, %e se vozidlo zalne simulované natééet doprava, Ridi¥
mus{ ndslednd na vzniklou situaci reagovat zaté¥enim vozidla vlevo. Takové vynucenéd
reakce bude odpovidat skuteinym pomé&rim ¥ terénu.

Elektronicky simuldtor podle vyndlezu miZe byt upletndn zejména u trenaéérﬁ pro
vycevik jizdy terénnimi pdsovymi voz:.dly



CS 273351 Bl

i

PEEDME? VYINLALEZU

1. Elektironicky simuldtor pésového vozidla, tvoieny blokem simulace motoru, ktery
je tvofen alespon obvodem simulace motoru se t¥emi vstupy & vystupem 2 z obvodu simula-
ce starteru se vstupem a vistupem, blokem simulace spojky se vstupem a vystupem, & blo-
kem simulace setrvadné hmoty vozidla se vstupem a vystupem, pFilemZ tyto bloky jsou
vzdjemn¥ elektricky propojeny motorovou sbdrnicf, spojkovou sb¥rnic{ a sbdrnici pevo~
dovky a tvofeny ddle ¥{diefm blokem, u kterého jsou vytvo¥eny vystupy ¥{dicfch napéti
pro simulaci startu a ovlddéni motoru, teploty okolf, Ffzeni brzdy a spojky a u kieré-
ho jsou ddle vytvoPeny sb&rnice Ffdicich nep&tf pro simulaci reZimu chlezenf, za¥azeni
pFevodového stupn® a druhu terénu, pFifemZ simuldtor je dédle tvolen pedélem doddvky
paliva s jednim vystupem, peddlem spojky s Jednim vystupem, smdrovymi pékemi s vystupy
a brzdovym peddlem s v¥stupem, vyznalujici se tim, e blok (1) simulace motoru je ddle
tvofen obvodem (13) simulace hmoty motoru se vstupem a vystupem, sledovafem (14) otd-
tek se vstupem & vystupem & obvodem (15) simulace tshu motoru se dvime vstupy a dvéma
vystupy, Ze blok (2) simulace spojky Je tvo¥en obvodem (21) simulace spojky se dvéma
vstupy @ vystupem a ovlddacim obvodem (22), spojky se dv¥ma vstupy & vystupem, Ze blok
(4) simulece setrva¥né hmoty vozidla.je tvo¥en obvodem (41) simulace hmoty vozidla se
vstupem a vystupem, sledovalem (42). rychlosti se vstupem e vystupem, sledovadem (42)
rychlosti se vstupem & vystupem, obvodem (43) vypo¥tu zrychleni vozidla se dvima vstu-
Dy a vystupem a obvodem (44) simulace brzdy se dvima vstupy a vystupem, p¥ilem? ke vstu-
plm obvodu (11) simulace motoru je pf¥ipojen jednsk vystup (111) peddlu dodévky palivs,
jednalk vystup (92) ¥{dicfho nep¥t{ pro ovldddni motoru z Fidictho bloku (9) a jednak
vistup sledovale (14) otd&ek a vistup obvodu (11) simulace motoru je p¥ipojen k moto-
rové sbérnici (100), vstup obvodu (13} simulace hmoty motoru je propojen spole¥nd se
vatupenm sledovale (14) oté¥ek s motorovou sbirnici (100) a jeho vystup je p¥ipojen
k jednomu ze vstupl obvodu (15) simulace tshu motoru, prilem? vystup sledovade (14) oté-
tek je déle propojen jednak se zbjvejicim vstupem obvodu (11) simulace motoru, jednak
se zbyvajicim vstupem obvodu (15) simulace motoru, obved (21) simulace spojky je svym
vetupen pFifezen k motorové sb¥rnici (100) a vystupem ke spojkové sb&rnici (200),
pfigemZ jeho zbyvejicf vstup je spojen s vystupem ovliddactho obvodu (22) spojky, jehoZ
Jeden vstup je spojen s vystupem (95) Ffdicfho nepdii ¥fzeni spojky Ffdicfho bloku (9)
a druhy vstup je spojen s vystupem (221) peddlu spojky, a Ze ke spojkové sbdrnici (200)
Jsou déle pFipojeny vstupy obvodu (41) simulace hmoty vozidla, sledova&e (42) rychlosti
8 vystup obvodu (44) simulace brzdy, pri¥em? jeden ze vstupl obvodu (44) simulace brzdy
Je spojen s vystupem (441) peddlu brzdy = jeho druhy vstup je propojen s vystupem (97)
F{dictho nep&ifi brzdy z Ffdicfho bloku (9} a vstupy obvedu (43) vypodtu zrychleni vo-
zidla jsou p¥ipojeny jednak k vystupu obvodu (41) simulace hmoty vozidla, jednsek
k vystupu sledovade (42) rychlosti, jehoZ vystup je upraven pro spojeni se vatupnt
svorkou (431) obvodu zrychlenf vozidla.

2. Elektronicky simulétor pdsového vozidla podle bodu 1, vyznsdujfcf se tfm, Ze
mezi blok (2) simulace spojky a blok (4) simulace setrva&né hmoty vozidla je viazen
blok (3) simulace p¥evodl, tvofeny obvodem (31) simulace pFevodl se vstupem, vystupem
@ sbérnicovym vstupem, ovlddacim obvodem (32) pFevodovky se dvéma sb&rnicovymi vstupy
2 vystupem, pFevodnikem (33) sm&ru se vstupem & sb¥rnicovym vystupem a obvodem (34) vy-
hodnocenf smru se dvéma vstupy a alespon jednfm vystupenm, pri¥em¥ jeden vstup obvodu
(34) vyhodnoceni smru je propojen s vystupem (341) ¥fdiciho nepdtf levé smrové péky,
druhy s vystupem (342) ¥fdicfho nap&tl pravé smdrové pdky a jeho vystup se vstupem
pFevodniku (33) sm¥ru, jenoZ sbirnicovy vystup je spojen s jednfm sb&rnicovym vstupem
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ovlddactho obvodu (32) p¥evodovky, jeho druhy vstup je propojen se sbdrnici (96) ¥Ff-:
dicfch nop&ti simulace pFevodového stupn¥ ¥idicfho bloku (9) a jeho% sb&rnicovy vystup
je propojen se sb¥rnicovym vstupem obvodu (31) simulace prevodd. ,

3. Elektronicky simuldétor pdsového vozidla podle bodd L & 2, vyznadujfci{ se tim,

%e ke sbdrnici (300) pYevodovky je za blokem (3) simulace pFevodd p¥ipojen blok (5)
simulnce zdt¥Zf vozidla, tvoreny obvodem (51) simulece velivych odpord se sb&rnicovym
vstupem a vystupem a obvodem (52) simulace sklonovych zét¥if se vstupem a vystupem,
‘piidem? sbdrnicovy vstup obvodu (51) simulace valivych odpord je p¥ipojen ke sbirniei
(98) Pfdicfech napdt{ simulace druhu terénu z H{dicfho bloku (9), vstup obvodu (52) si-
mulace sklonovych zdt#%{ Je spojen se svorkou (521) obvodu sklonu vozidla a vystupy
obou obvodd jsou pFipojeny ke sbdrnici (300) p¥evodovky.

4., Elektronicky simuldtor pésového vozidle podle nEkterého z bodd 1 aZ 3, vo kte-
rém jsou upraveny indikétory teploty motoru a tlaku oleje motoru, vyznadujfel se tfm,
%e k bloku (1) simulace motoru je pP¥i¥ezen blok (6) simulace provoznich persmetrd mo-
toru tvo¥eny obvodem (61) simulace teplotnfho refimu motoru se t¥emi vstupy, Jjednim
sbérnicovym vstupem a jednim vystupem a obvodem (62) simulace tlaku oleje motoru se
dvémn vstupy a Jednim vystupem, p¥ifem¥ jeden ze vstupd obvodu (61) simulace teplot-
nfho re#imu motorw & obvodu (62) simulace tlaku oleje je propojen s vysiupem (14) sle-
dovate otddek, druhy vstup obvodu (62) simulace tlaku oleje je propojer s vystupem
obvodu (61) simulace teplotnfho reZimu motoru, jeho¥ zbyvejfci vatup je spojon 8 vystu-
pem (93) #fdicfho nap¥t{ simulace teploty okolf & jeho sbdrnicovy vatup se sb&rnicf
(94) ¥fdicich nep&tf simulace refimu chlezen{ v ¥fdiecfm bloku (9), %e zbyvejici vstup
obvodu (61) simulace teplotnfho roZimu motoru je propojen s vystupem obvodu (15) siumu-
lace tshu motoru, a e vystup obvodu (61) simulace teplotntho reZimu motoru je déle
propojen: k indikdétoru (611) teploty motoru a vyaéup obvodu (62) k indikdtoru (621)
tlaku oleje motoru,.

1 vykres
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