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DESCRIPCION
Método y dispositivo para hacer seguimiento del punto de potencia maxima
CAMPO TECNICO

Esta solicitud esta relacionada con el campo de tecnologias de generacion de potencia fotovoltaica y, en particular,
con un método de seguimiento de punto de potencia maxima y un dispositivo.

ANTECEDENTES

La energia solar es un recurso renovable masivo y la energia radiante que alcanza la superficie de la tierra cada dia
es equivalente a la energia generada cuando se queman cientos de millones de barriles de petréleo, y el desarrollo y
el uso de la energia solar provoca poca contaminacion al medio ambiente, e incluso no contamina el medio ambiente.
La generacién de potencia fotovoltaica (FV) es la manera mas comin de usar energia solar, puede convertir
directamente energia foténica en energia eléctrica, y tiene ventajas tales como alta fiabilidad, vida Util larga y ser
respetuosa con el medioambiente.

Una distribucién fotovoltaica en un sistema fotovoltaico de generacién de potencia se instala al aire libre, y se ve
afectada por factores externos tales como la intensidad de luz y el medio ambiente. Por ejemplo, un modulo fotovoltaico
en la distribucién fotovoltaica se bloguea, y una potencia de salida del modulo fotovoltaico varia. En una tecnologia
existente, se afiade un convertidor al médulo fotovoltaico en la distribucion fotovoltaica, y se usa un método de
seguimiento de punto de potencia maxima (MPPT) en un inversor conectado al médulo fotovoltaico. Para ser
especificos, se perturba, una tensién de salida del médulo fotovoltaico se comparan potencias de salida del médulo
fotovoltaico que se obtienen antes y después de la perturbacion, y cuando las potencias de salida del médulo
fotovoltaico que se obtienen antes y después de la perturbaciéon son iguales, la potencia de salida del médulo
fotovoltaico es un punto de potencia maxima del médulo fotovoltaico, y el médulo fotovoltaico se mantiene trabajando
en el punto de potencia maxima, para mejorar la eficiencia del sistema fotovoltaico de generacion de potencia en su
maxima medida.

Sin embargo, para un escenario en el que un convertidor se configura en cada médulo fotovoltaico en una distribucion
fotovoltaica, la introduccién del convertidor cambia una caracteristica de salida del médulo fotovoltaico original. Una
caracteristica de salida del convertidor incluye un intervalo de potencia constante. Aunque el convertidor puede ser
controlado para que trabaje en el intervalo de potencia constante cuando un inversor usa el método MPPT, y en este
caso, el modulo fotovoltaico conectado al convertidor trabaja en un punto de potencia maxima, una tension de salida
del convertidor es inestable, esto es, una tensién de entrada del inversor es inestable. Cuando el inversor trabaja con
entrada de baja tension y alta corriente, la eficiencia de conversién tanto del convertidor como del inversor disminuye,
lo que lleva a una pérdida de una capacidad de generacion de potencia. El documento CN108493994 describe un
método y un dispositivo para controlar un suministro de energia de inversor tipo alimentador. El documento
US2011/160930 esta relacionado con un convertidor de potencia local que incluye un controlador para manipular el
punto de funcionamiento de un convertidor de potencia local para provocar que el rasgo de seguimiento de punto de
potencia de un convertidor de potencia central funcione en un punto determinado por la controlador.

Eldocumento EP3322064 esta relacionado con un método y un dispositivo de control cooperativos para un optimizador
fotovoltaico y un inversor fotovoltaico.

El documento US9748772 esta relacionado con una planta de energia solar que incluye un sistema de conversion de
potencia y un método para control el sistema de conversion de potencia.

COMPENDIO

Esta solicitud proporciona un método de seguimiento de punto de potencia maxima y un dispositivo, para resolver un
problema de la técnica anterior de que la eficiencia de conversion de un convertidor y un inversor es relativamente
baja en un escenario en el que el convertidor se configura en cada médulo fotovoltaico en un sistema fotovoltaico de
generacién de potencia.

Segun un primer aspecto, esta solicitud proporciona un método de seguimiento de punto de potencia maxima, aplicado
a un sistema fotovoltaico de generacion de potencia, donde el sistema fotovoltaico de generacién de potencia incluye
un dispositivo de control y al menos un médulo fotovoltaico. El método incluye: ajustar, por parte del dispositivo de
control, una tensién de entrada del dispositivo de control, donde la tensién de entrada es generada por uno o mas de
los médulos fotovoltaicos y se transmite al dispositivo de control; determinar si una diferencia entre una primera
potencia de entrada y una segunda potencia de entrada del dispositivo de control es menor o igual a un punto de
consigna, donde, la primera potencia de entrada es una potencia de entrada del dispositivo de control que se obtiene
antes de ajustarse la tension de entrada del dispositivo de control, y la segunda potencia de entrada es una potencia
de entrada del dispositivo de control que se obtiene después de ajustarse la tensién de entrada del dispositivo de
control; cuando la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada es menor o igual
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al punto de consigna, aumentar la tensién de entrada del dispositivo de control, y determinar si la diferencia entre la
primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada del dispositivo de control es menor o igual al punto de
consigna; y cuando la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada es mayor que
el punto de consigna, ajustar la tensién de entrada del dispositivo de control.

Segun el método anterior, el dispositivo de control ajusta la tensién de entrada del dispositivo de control, y determina
si las potencias de entrada que se obtienen antes y después de ajustarse la tensién de entrada del dispositivo de
control son iguales o aproximadamente iguales, y si las potencias de entrada son iguales o aproximadamente iguales,
aumenta la tension de entrada del dispositivo de control, y continGia para determinar si las potencias de entrada que
se obtienen antes y después de ajustarse la tensién de entrada del dispositivo de control son iguales o
aproximadamente iguales; o si las potencias de entrada no son iguales o aproximadamente iguales, continlia para
ajustar la tensioén de entrada del dispositivo de control, de modo que el dispositivo de control trabaja en un punto de
potencia de entrada maxima. Cuando el dispositivo de control trabaja en el punto de potencia de entrada maxima, la
tension de entrada del dispositivo de control es relativamente alta, de modo que eficiencia de conversién del dispositivo
de control se puede mejorar en su maxima medida, y se puede reducir una pérdida de una capacidad de generacién
de potencia del sistema fotovoltaico de generacién de potencia.

En una implementacion posible, cuando la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de
entrada del dispositivo de control es mayor que el punto de consigna, el dispositivo de control puede ajustar la tensién
de entrada del dispositivo de control usando el siguiente método:

cuando la primera potencia de entrada es menor que la segunda potencia de entrada, si la tensién de entrada
del dispositivo de control antes del ajuste es mayor que una tensién de entrada del dispositivo de control
obtenida después del ajuste, disminuir la tensién de entrada del dispositivo de control, o si la tensién de entrada
del dispositivo de control antes del ajuste es menor que una tensién de entrada del dispositivo de control
obtenida después del ajuste, aumentar la tensién de entrada del dispositivo de control; o

cuando la primera potencia de entrada es mayor que la segunda potencia de entrada, si la tensién de entrada
del dispositivo de control antes del ajuste es mayor que una tensién de entrada del dispositivo de control
obtenida después del ajuste, aumentar la tensién de entrada del dispositivo de control, o si la tensién de entrada
del dispositivo de control antes del ajuste es menor que una tensién de entrada del dispositivo de control
obtenida después del ajuste, disminuir la tensién de entrada del dispositivo de control.

En una implementacion posible, el dispositivo de control es un inversor o un cargador solar.

En una implementacién posible, el sistema fotovoltaico de generaciéon de potencia incluye ademas al menos un
convertidor, un convertidor se conecta a un médulo fotovoltaico. En otras palabras, el convertidor se configura en
algunos o todos del al menos un modulo fotovoltaico incluido en el sistema fotovoltaico de generacién de potencia. El
convertidor se configura para ajustar una tension o una corriente de salida de un modulo fotovoltaico conectado al
convertidor, de modo que el médulo fotovoltaico conectado al convertidor trabaja en un punto de potencia de salida
maxima; y ajustar una tensién de salida o una corriente de salida del convertidor bajo el control del dispositivo de
control.

Segun un segundo aspecto, esta solicitud proporciona otro método de seguimiento de punto de potencia maxima,
aplicado a un sistema fotovoltaico de generacién de potencia, donde el sistema fotovoltaico de generacién de potencia
incluye un dispositivo de control y al menos un médulo fotovoltaico. El método incluye: ajustar, por parte del dispositivo
de control, una corriente de entrada del dispositivo de control, donde la corriente de entrada es generada por uno o
mas de los moédulos fotovoltaicos y se transmite al dispositivo de control; determinar si una diferencia entre una primera
potencia de entrada y una segunda potencia de entrada del dispositivo de control es menor o igual a un punto de
consigna, donde, la primera potencia de entrada es una potencia de entrada del dispositivo de control que se obtiene
antes de ajustarse la corriente de entrada del dispositivo de control, y la segunda potencia de entrada es una potencia
de entrada del dispositivo de control que se obtiene después de ajustarse la corriente de entrada del dispositivo de
control; cuando la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada es menor o igual
al punto de consigna, disminuir la tensién de entrada del dispositivo de control, y determinar si la diferencia entre la
primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada del dispositivo de control es menor o igual al punto de
consigna; y cuando la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada es mayor que
el punto de consigna, ajustar la corriente de entrada del dispositivo de control.

Segun el método anterior, el dispositivo de control ajusta la corriente de entrada del dispositivo de control, y determina
si las potencias de entrada que se obtienen antes y después de ajustarse la corriente de entrada del dispositivo de
control son iguales o aproximadamente iguales, y si las potencias de entrada son iguales o aproximadamente iguales,
aumenta la corriente de entrada del dispositivo de control, y continGia para determinar si las potencias de entrada que
se obtienen antes y después de ajustarse la corriente de entrada del dispositivo de control son iguales o
aproximadamente iguales; o si las potencias de entrada no son iguales o aproximadamente iguales, continla para
ajustar la corriente de entrada del dispositivo de control, de modo que el dispositivo de control trabaja en un punto de
potencia de entrada maxima. Cuando el dispositivo de control trabaja en el punto de potencia de entrada maxima, la
corriente de entrada del dispositivo de control es relativamente baja, de modo que eficiencia de conversion del
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dispositivo de control se puede mejorar en su maxima medida, y se puede reducir una pérdida de una capacidad de
generacion de potencia del sistema fotovoltaico de generacién de potencia.

En una implementacion posible, cuando la diferencia entre la primera potencia entrada y la segunda potencia de
entrada es mayor que el punto de consigna, el dispositivo de control puede ajustar la corriente de entrada del
dispositivo de control usando el siguiente método: cuando la primera potencia de entrada es menor que la segunda
potencia de entrada, si la corriente de entrada del dispositivo de control antes del ajuste es mayor que una corriente
de entrada del dispositivo de control obtenida después del ajuste, disminuir la corriente de entrada del dispositivo de
control, o si la corriente de entrada del dispositivo de control antes del ajuste es menor que una corriente de entrada
del dispositivo de control obtenida después del ajuste, aumentar la corriente de entrada del dispositivo de control; o

cuando la primera potencia de entrada es mayor que la segunda potencia de entrada, si la corriente de entrada del
dispositivo de control antes del ajuste es mayor que una corriente de entrada del dispositivo de control obtenida
después del ajuste, aumentar la corriente de entrada del dispositivo de control, o si la corriente de entrada del
dispositivo de control antes del ajuste es menor que una corriente de entrada del dispositivo de control obtenida
después del ajuste, disminuir la corriente de entrada del dispositivo de control.

En una implementacién posible, el dispositivo de control es un inversor o un cargador solar.

En una implementacién posible, el sistema fotovoltaico de generacién de potencia incluye ademas al menos un
convertidor, un convertidor se conecta a un médulo fotovoltaico, y el convertidor se configura para ajustar una tension
o una corriente de salida de un modulo fotovoltaico conectado al convertidor, de modo que el modulo fotovoltaico
conectado al convertidor trabaja en un punto de potencia de salida maxima; y ajustar una tensién de salida o una
corriente de salida del convertidor bajo el control del dispositivo de control.

Segun un tercer aspecto, esta solicitud proporciona un dispositivo de control. El dispositivo de control tiene una funcion
de implementar el comportamiento del dispositivo de control en el ejemplo de método en el primer aspecto. La funcién
puede implementarse usando hardware o puede ser implementada por hardware que ejecuta software correspondiente.
El hardware o el software incluye uno o mas modulos correspondientes a la funcién anterior.

En una implementacion posible, una estructura del dispositivo de control incluye una unidad de ajuste y una unidad de
determinacion. Las unidades pueden ejecutar la correspondiente funcién en el ejemplo de método en el primer aspecto.
Para detalles, consultese las descripciones detalladas en el ejemplo de método, y en esta memoria no se describen
de nuevo detalles.

En una implementacion posible, la estructura del dispositivo de control incluye un procesador, una memoria y un
circuito de conversion de potencia. El procesador se configura para soportar el dispositivo de control para ejecutar la
correspondiente funcién en el método proporcionado en el primer aspecto. La memoria se acopla al procesador, y
almacena una instruccién de programa y datos que son necesarios para el dispositivo de control.

Segun un cuarto aspecto, esta solicitud proporciona otro dispositivo de control. El dispositivo de control tiene una
funcion de implementar el comportamiento del dispositivo de control en el ejemplo de método en la segundo aspecto.
La funcién puede implementarse usando hardware o puede ser implementada por hardware que ejecuta software
correspondiente. El hardware o el software incluye uno o mas médulos correspondientes a la funcién anterior.

En una implementacion posible, una estructura del dispositivo de control incluye una unidad de ajuste y una unidad de
determinacion. Las unidades pueden ejecutar la correspondiente funcion en el ejemplo de método en la segundo
aspecto. Para detalles, consultese las descripciones detalladas en el ejemplo de método, y en esta memoria no se
describen de nuevo detalles.

En una implementacion posible, la estructura del dispositivo de control incluye un procesador, una memoria y un
circuito de conversion de potencia. El procesador se configura para soportar el dispositivo de control para ejecutar la
correspondiente funcién en el método proporcionado en la segundo aspecto. La memoria se acopla al procesador, y
almacena una instruccién de programa y datos que son necesarios para el dispositivo de control.

Segun un quinto aspecto, esta solicitud proporciona un sistema fotovoltaico de generacién de potencia, donde el
sistema fotovoltaico de generacion de potencia incluye el dispositivo de control descrito en el primer aspecto y al
menos un modulo fotovoltaico.

Segun un sexto aspecto, esta solicitud proporciona un sistema fotovoltaico de generaciéon de potencia, donde el
sistema fotovoltaico de generacién de potencia incluye el dispositivo de control descrito en la segundo aspecto y al
menos un modulo fotovoltaico.

Segun un séptimo aspecto, esta solicitud proporciona ademas un soporte de almacenamiento informatico, donde el
soporte de almacenamiento informatico almacena una instrucciéon ejecutable por ordenador, y que cuando la
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instruccién ejecutable por ordenador es invocada por el ordenador, el ordenador se habilita para realizar el método
proporcionado en cualquier implementacion del primer aspecto o el segundo aspecto.

Segln un octavo aspecto, esta solicitud proporciona ademas un producto de programa informatico que incluye una
instruccién, que cuando la instruccién se ejecuta en un ordenador, el ordenador se habilita para realizar cualquier
método proporcionado en cualquier implementacién del primer aspecto o el segundo aspecto.

Segln un noveno aspecto, esta solicitud proporciona ademas un chip. El chip se conecta a una memoria, o el chi
incluye la memoria, y se configura para leer y ejecutar un programa de software almacenado en la memoria, para
implementar el método proporcionado en cualquier implementacion de primer aspecto o el segundo aspecto.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

La FIGURA 1 es un diagrama esquematico de una caracteristica de salida de un médulo fotovoltaico en un
escenario en el que no se configura convertidor en el médulo fotovoltaico;

la FIGURA 2 es un diagrama esquematico de una caracteristica de salida de un modulo fotovoltaico en un
escenario en el que un convertidor se configura en el moédulo fotovoltaico;

la FIGURA 3 es un diagrama estructural esquematico de un sistema fotovoltaico de generacién de potencia
segun una realizacién de esta solicitud;

la FIGURA 4 es un primer diagrama estructural esquematico especifico de un sistema fotovoltaico de
generacion de potencia segin una realizacién de esta solicitud;

la FIGURA 5 es un segundo diagrama estructural esquematico especifico de un sistema fotovoltaico de
generacion de potencia segin una realizacién de esta solicitud;

la FIGURA 6 es un tercer diagrama estructural esquematico especifico de un sistema fotovoltaico de generacion
de potencia segun una realizacion de esta solicitud;

la FIGURA 7 es un diagrama de flujo esquematico de un método de seguimiento de punto de potencia maxima
segun una realizacién de esta solicitud;

la FIGURA 8 es un diagrama estructural esquematico de otro método de seguimiento de punto de potencia
maxima segun una realizacién de esta solicitud;

la FIGURA 9 es un diagrama estructural esquematico de una dispositivo de control segun una realizacién de
esta solicitud;

la FIGURA 10 es un diagrama estructural esquematico de otro dispositivo de control segin una realizacién de
esta solicitud; y

la FIGURA 11 es un diagrama estructural esquematico de una inversor fotovoltaico unido a la red eléctrica
segun una realizacién de esta solicitud.

DESCRIPCION DE REALIZACIONES

En un escenario en el que no se configura convertidor en cada médulo fotovoltaico en un sistema fotovoltaico de
generacién de potencia, una caracteristica de salida del médulo fotovoltaico no incluye un intervalo de potencia
constante. Cuando un convertidor se configura en cada médulo fotovoltaico, una caracteristica de salida del
convertidor incluye un intervalo de potencia constante, y una potencia de salida del médulo fotovoltaico es una potencia
de salida maxima en el intervalo de potencia constante. Por ejemplo, cuando un string fotovoltaico en un fotovoltaico
distribucion incluye 10 moédulos fotovoltaicos conectados en serie, parametros de cada moédulo fotovoltaico se
muestran en la Tabla 1:

Tabla 1: Parametros de un modulo fotovoltaico

Parametro Valor
?Tensién de circuito abierto Voc 238,25 \
?Corriente de cortocircuito Isc §9,95 A
?Tensién MPP Vmp ;30,6 \
?Corriente MPP Imp 85 A
Potencia de MPP Pmp 2601 W

En el escenario en el que no se configura convertidor en cada médulo fotovoltaico, la caracteristica de salida del
modulo fotovoltaico se muestra en la FIGURA 1. En el escenario en el que el convertidor se configura en cada modulo
fotovoltaico, la caracteristica de salida del convertidor se muestra en la FIGURA 2. En la FIGURA 1, un eje horizontal
representa una tensién de salida del médulo fotovoltaico, y un eje vertical representa una potencia de salida del modulo
fotovoltaico. En la FIGURA 2, un eje horizontal representa una tensién de salida del convertidor, y un eje vertical
representa una potencia de salida del convertidor. En el escenario en el que el convertidor se configura en cada modulo
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fotovoltaico, el convertidor conectado a cada médulo fotovoltaico es un convertidor reductor, y tiene como salida 15 A
a modo limitador de corriente. Como se muestra en la FIGURA 1, para el escenario en el que no se configura
convertidor en cada modulo fotovoltaico, cuando el médulo fotovoltaico esta en circuito abierto, el médulo fotovoltaico
trabaja en un punto A, y una tension en el punto A es una tension de circuito abierto del médulo fotovoltaico, o cuando
el modulo fotovoltaico esta en cortocircuito, el médulo fotovoltaico trabaja en un punto D, y una potencia de salida
maxima del moédulo fotovoltaico esta en un punto B. De la FIGURA 2 se puede aprender que para el escenario en el
que el convertidor se configura en cada modulo fotovoltaico, cuando el médulo fotovoltaico esta en circuito abierto, el
convertidor trabaja en un punto A, y una tension en el punto A es una tensién de circuito abierto del médulo fotovoltaico;
cuando una tension de salida del convertidor esta en un intervalo A-B, el médulo fotovoltaico trabaja en un punto de
potencia de salida no maxima, y el convertidor trabaja en un modo directo; cuando una tension de salida del convertidor
esta en un intervalo B-C, el médulo fotovoltaico trabaja en un punto de potencia de salida maxima, y el convertidor
trabaja en un modo de potencia constante; cuando una tension de salida del convertidor esta en un intervalo C-D, el
modulo fotovoltaico trabaja en un punto de potencia de salida no maxima, y el convertidor trabaja en un modo de
corriente constante; cuando el modulo fotovoltaico esta en cortocircuito, el convertidor trabaja en un punto D.

En un método MPPT existente, usualmente se usa un método de perturbacién y observacion (el método de
perturbacion y observacién también se denomina método de subir colinas), y significa que una tensién de salida de un
modulo fotovoltaico se perturba (ajusta), potencias de salida del modulo fotovoltaico que se obtienen antes y después
de calcularse la perturbacion, y las dos potencias de salida que se obtienen antes y después de compararse la
perturbacion. Si la potencia de salida del moédulo fotovoltaico que se obtiene después de aumentarse la perturbacion
en comparacion con la potencia de salida del médulo fotovoltaico que se obtiene antes de la perturbacioén, indica que
la perturbacién puede aumentar la potencia de salida del médulo fotovoltaico, y la tension de salida del modulo
fotovoltaico se perturba la siguiente vez en una direccion igual que de la perturbacion de corriente; si la potencia de
salida del médulo fotovoltaico que se obtiene después de la perturbacion se disminuye en comparacion con la potencia
de salida del modulo fotovoltaico que se obtiene antes de la perturbacién, indica que la perturbaciéon no ayuda a
aumentar la potencia de salida del médulo fotovoltaico, y la tensién de salida del médulo fotovoltaico se perturba la
siguiente vez en una direccion opuesta a la de la perturbacion de corriente; si las potencias de salida del médulo
fotovoltaico que se obtienen antes y después de la perturbacién son iguales, indica que la potencia de salida del
modulo fotovoltaico es un punto de potencia de salida maxima, y el modulo fotovoltaico trabaja establemente en el
punto de potencia de salida maxima. De la FIGURA 2 se puede aprender que para el escenario en el que el convertidor
se configura en cada médulo fotovoltaico, cuando el médulo fotovoltaico trabaja en el punto de potencia de salida
maxima, el convertidor conectado al médulo fotovoltaico trabaja en un modo de potencia constante; cuando una
tension de salida del convertidor fluctda en un intervalo de tensién de salida correspondiente al modo de potencia
constante, el médulo fotovoltaico puede trabajar en el punto de potencia de salida maxima; en un escenario en el que
la tension de salida del convertidor es una tension de salida relativamente baja (por ejemplo, un punto C en la FIGURA
2) en el intervalo de tensién de salida correspondiente al modo de potencia constante, esto es, el convertidor conectado
al modulo fotovoltaico trabaja en una tension de salida relativamente baja, y una corriente de salida relativamente alta,
y un inversor trabaja en una tensién de entrada relativamente baja y una corriente de entrada relativamente alta, la
eficiencia de conversién del convertidor y el inversor es relativamente baja, lo que lleva a una pérdida de una capacidad
de generacién de potencia del sistema fotovoltaico de generacion de potencia.

Para resolver el anterior problema de la técnica anterior, esta solicitud proporciona un método de seguimiento de punto
de potencia maxima y un dispositivo. El método y el dispositivo en las realizaciones de esta solicitud se basan en una
misma idea de invencién. Como los principios de resolucion de problemas del método y el dispositivo son similares,
puede hacerse referencia mutua a implementaciones del dispositivo y el método, y las partes repetidas no se describen.

Ademas, debe entenderse que en las descripciones de esta solicitud, los términos tales como "primero" y "segundo”
se usan meramente con la finalidad de diferenciar entre descripciones, pero no deben entenderse como que indican
o implican una importancia relativa, o no deben entenderse como que indican o implican una secuencia.

Esta solicitud proporciona un método de seguimiento de punto de potencia maxima, aplicado a un sistema fotovoltaico
de generacién de potencia. Como se muestra en la FIGURA 3, el sistema fotovoltaico de generacion de potencia 300
incluye al menos un médulo fotovoltaico 301 y un dispositivo de control 302. El médulo fotovoltaico 301 es un médulo
obtenido al compactar uniformemente una pluralidad de (al menos dos) celdas solares que se conectan en serie y en
paralelo, es una pieza de nucleo del sistema fotovoltaico de generacién de potencia, y se configura para convertir
energia solar en energia eléctrica. El dispositivo de control 302 se configura para ajustar una tensién de entrada o una
corriente de entrada del dispositivo de control 302, de modo que el dispositivo de control 302 puede convertir, con
eficiencia de conversién relativamente alta, energia eléctrica generada por el médulo fotovoltaico 301, por ejemplo,
convertir la energia eléctrica generada por el médulo fotovoltaico 301 en una corriente alterna y volcar la corriente
alterna a una red de energia eléctrica. Especificamente, el dispositivo de control 302 puede ser un dispositivo tal como
un inversor o un cargador solar. La tension de entrada o la corriente de entrada del dispositivo de control 302 es
generada por uno o mas de los modulos fotovoltaicos 301 y se transmite directa o indirectamente al dispositivo de
control 302.

Ademas, el al menos un médulo fotovoltaico 301 se puede conectar en serie, en paralelo, o tanto en serie como en
paralelo para formar una o mas subdistribuciones fotovoltaicas 303, y un extremo de salida de la subdistribucion
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fotovoltaica 303 se conecta por separado al dispositivo de control 302. Se debe observar que la FIGURA 3 meramente
usa un ejemplo en el que el al menos un médulo fotovoltaico 301 se conecta en serie para formar una pluralidad de
subdistribuciones fotovoltaicas, y esto no constituye ninguna limitacién a esta solicitud.

Ademas, el sistema fotovoltaico de generacién de potencia 300 puede incluir ademas al menos un convertidor 304,
uno de los convertidores 304 se conecta a uno de los médulos fotovoltaicos 301, y se configura para ajustar una
tension o una corriente de salida del médulo fotovoltaico 301 conectado al convertidor 304, de modo que el modulo
fotovoltaico 301 conectado al convertidor 304 trabaja en una potencia de salida maxima, para aumentar una potencia
de salida de una subdistribucién fotovoltaica 303 en la que se ubica el médulo fotovoltaico 301 conectado al convertidor
304, aumentando de ese modo una capacidad de generacion de potencia de todo el sistema fotovoltaico de generacion
de potencia 300; y ajustar una tension de salida o una corriente de salida del convertidor 304 bajo el control del
dispositivo de control 302. El convertidor 304 puede ser un convertidor CC/CC, y una estructura de topologia de circuito
especifico del convertidor 304 puede ser un circuito de mejora, un circuito de descenso, o un circuito de refuerzo, y
puede ser de una estructura de aislamiento o una estructura de no aislamiento.

En otras palabras, el sistema fotovoltaico de generacién de potencia 300 puede ser un sistema de generacién de
potencia en el que no se configura convertidor 304 en cada médulo fotovoltaico 301, por ejemplo, un sistema
fotovoltaico de generacién de potencia mostrado en la FIGURA 4, o puede ser un sistema de generacion de potencia
en el que el convertidor 304 se configura en cada médulo fotovoltaico 301, por ejemplo, un sistema fotovoltaico de
generacion de potencia mostrado en la FIGURA 5, o puede ser un sistema de generacién de potencia en el que el
convertidor 304 se configura en algunos modulos fotovoltaicos 301, por ejemplo, un sistema fotovoltaico de generacion
de potencia mostrado en la FIGURA 6. Cada uno de los sistemas fotovoltaicos de generacién de potencia mostrados
de la FIGURA 4 a la FIGURA 6 incluye una pluralidad de subdistribuciones fotovoltaicas 303, y cada subdistribucion
fotovoltaica 303 incluye una pluralidad de médulos fotovoltaicos 301 conectados en serie, y también se denomina
string fotovoltaico.

Como se muestra en la FIGURA 7, esta solicitud proporciona un método de seguimiento de punto de potencia maxima,
aplicado a sistemas fotovoltaicos de generacién de potencia 300 mostrados en la FIGURA 2 a la FIGURA 6. El método
se realiza por un dispositivo de control 302 en el sistema fotovoltaico de generacién de potencia 300, y especificamente
incluye las siguientes etapas.

§701: Ajustar una tension de entrada del dispositivo de control 302.

La tensién de entrada es generada por uno o mas de los médulos fotovoltaicos 301 y se transmite al dispositivo de
control 302. La tensién de entrada es directa o indirectamente sacada por uno o mas de los médulos fotovoltaicos 301
al dispositivo de control 302.

El dispositivo de control 302 principalmente realiza conversion de potencia en el sistema de generacioén de potencia
300, y puede controlar una potencia de salida del dispositivo de control 302. Cuando cambia la potencia de salida del
dispositivo de control 302, una potencia de entrada del dispositivo de control 302 también cambia, y cuando cambia la
potencia de entrada del dispositivo de control 302, una tension de entrada del dispositivo de control 302 también
cambia. Por lo tanto, el dispositivo de control 302 puede ajustar la potencia de salida del dispositivo de control 302
para ajustar la tension de entrada del dispositivo de control 302. Por ejemplo, cuando el dispositivo de control 302 es
un inversor, el inversor puede ajustar un ciclo de trabajo de una sefial usada para controlar un transistor de
conmutacion en el inversor, para ajustar una potencia de salida del inversor, para lograr el objetivo de ajustar una
tension de entrada del inversor.

§702: Determinar si una diferencia entre una primera potencia de entrada y una segunda potencia de entrada del
dispositivo de control 302 es menor o igual a un punto de consigna, y si la diferencia es menor o igual al punto de
consigna, realizar la etapa S703, o si la diferencia es mayor que el punto de consigna, realizar la etapa S701.

La primera potencia de entrada es una potencia de entrada del dispositivo de control que se obtiene antes de ajustarse
la tensién de entrada del dispositivo de control, y la segunda potencia de entrada es una potencia de entrada del
dispositivo de control que se obtiene después de ajustarse la tensién de entrada del dispositivo de control. La diferencia
entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada del dispositivo de control 302 es un valor
absoluto de la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada, esto es, AP = |P1 -
P2|. AP es la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada, P1 es la primera
potencia de entrada, y P2 es la segunda potencia de entrada.

El punto de consigna se puede determinar en funcién de factores tales como un requisito de eficiencia de generacion
de potencia y precisién de control del sistema fotovoltaico de generacién de potencia 300. Cuando la diferencia entre
la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada del dispositivo de control 302 es menor o igual al
punto de consigna, la primera potencia de entrada es igual o aproximadamente igual a la segunda potencia de entrada.

§703: Aumentar la tensién de entrada del dispositivo de control 302, y realizar la etapa S702.
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En una implementacion especifica, cuando la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia
de entrada es mayor que el punto de consigna, la tension de entrada del dispositivo de control se puede ajustar usando
el siguiente método:

i. cuando la primera potencia de entrada es menor que la segunda potencia de entrada, si la tensién de entrada
del dispositivo de control 302 antes del ajuste es mayor que una tension de entrada del dispositivo de control
302 obtenida después del ajuste, indica que disminuir la tension de entrada del dispositivo de control 302 puede
aumentar la potencia de entrada del dispositivo de control 302, y se disminuye la tensién de entrada del
dispositivo de control, o si la tensién de entrada del dispositivo de control antes del ajuste es menor que una
tension de entrada del dispositivo de control obtenida después del ajuste, indica que aumentar la tensién de
entrada del dispositivo de control 302 puede aumentar la potencia de entrada del dispositivo de control 302, y
se aumenta la tension de entrada del dispositivo de control 302; o

ii. cuando la primera potencia de entrada es mayor que la segunda potencia de entrada, si la tension de entrada
del dispositivo de control 302 antes del ajuste es mayor que una tension de entrada del dispositivo de control
302 obtenida después del ajuste, indica que disminuir la tensién de entrada del dispositivo de control 302 no
ayuda a aumentar la potencia de entrada del dispositivo de control 302, y se aumenta la tensién de entrada del
dispositivo de control 302, o si la tension de entrada del dispositivo de control 302 antes del ajuste es menor
que una tension de entrada del dispositivo de control 302 obtenida después del ajuste, indica que aumentar la
tension de entrada del dispositivo de control 302 no ayuda a aumentar la potencia de entrada del dispositivo
de control 302, y se disminuye la tensién de entrada del dispositivo de control 302.

Especificamente, antes de que el dispositivo de control 302 ajuste la tension de entrada del dispositivo de control 302,
una tensioén de entrada y una corriente de entrada del dispositivo de control 302 se muestrean, para obtener una
tension de entrada y una corriente de entrada actuales del dispositivo de control 302, la potencia de entrada del
dispositivo de control 302 se determina en funcién de la tensién de entrada y corriente de entrada actuales, y la
potencia de entrada determinada se usa como primera potencia de entrada. Después de que el dispositivo de control
302 ajuste la tension de entrada del dispositivo de control 302, una tension de entrada y una corriente de entrada del
dispositivo de control 302 se muestrean, para obtener una tension de entrada y una corriente de entrada actuales del
dispositivo de control 302, la potencia de entrada del dispositivo de control 302 se determina en funcién de la tensién
de entrada y corriente de entrada obtenidas, y la potencia de entrada determinada se usa como segunda potencia de
entrada. Cuando la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada del dispositivo
de control 302 es mayor que el punto de consigna, el dispositivo de control 302 necesita continuar ajustando la tensién
de entrada del dispositivo de control 302, y en este caso, el dispositivo de control 302 actualiza la primera potencia de
entrada a una potencia de entrada del dispositivo de control 302 que se obtiene después de ajustarse previamente la
tension de entrada del dispositivo de control 302 (esto es, la segunda potencia de entrada obtenida después de
ajustarse previamente la tensién de entrada del dispositivo de control 302), continGia para ajustar la tension de entrada
del dispositivo de control 302, muestras una tension de entrada y una corriente de entrada del dispositivo de control
302, para obtener una tensién de entrada y una corriente de entrada actuales del dispositivo de control 302, determina
una potencia de entrada del dispositivo de control 302 en funcién de la tension de entrada y la corriente de entrada
obtenidas, y usa la potencia de entrada determinada como primera potencia de entrada.

Segun el método anterior, el dispositivo de control 302 ajusta la tensién de entrada del dispositivo de control 302, y
determina si las potencias de entrada que se obtienen antes y después de ajustarse la tensién de entrada del
dispositivo de control 302 son iguales o0 aproximadamente iguales, y si las potencias de entrada son iguales o
aproximadamente iguales, aumenta la tensién de entrada del dispositivo de control 302, y continla para determinar si
las potencias de entrada que se obtienen antes y después de ajustarse la tension de entrada del dispositivo de control
302 son iguales o aproximadamente iguales; o si las potencias de entrada no son iguales o aproximadamente iguales,
continGia para ajustar la tension de entrada del dispositivo de control 302, de modo que el dispositivo de control 302
trabaja en un punto de potencia de entrada maxima. Cuando el dispositivo de control 302 trabaja en el punto de
potencia de entrada maxima, la tensién de entrada del dispositivo de control 302 es relativamente alta, de modo que
eficiencia de conversion del dispositivo de control 302 se puede mejorar en su maxima medida, y se puede reducir
una pérdida de una capacidad de generacion de potencia del sistema fotovoltaico de generacién de potencia.

Como se muestra en la FIGURA 8, esta solicitud proporciona otro método de seguimiento de punto de potencia maxima,
aplicado a sistemas fotovoltaicos de generacion de potencia 300 mostrados en la FIGURA 2 a la FIGURA 6. El método
se realiza por un dispositivo de control 302 en el sistema fotovoltaico de generacion de potencia 300, y especificamente
incluye las siguientes etapas.

$801: Ajustar una corriente de entrada del dispositivo de control 302.
La corriente de entrada es generada por uno o mas de los médulos fotovoltaicos 301 y se transmite al dispositivo de

control 302. La corriente de entrada es directa o indirectamente sacada por uno o mas de los médulos fotovoltaicos
301 al dispositivo de control 302.
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$802: Determinar si una diferencia entre una primera potencia de entrada y una segunda potencia de entrada del
dispositivo de control 302 es menor o igual a un punto de consigna, y si la diferencia es menor o igual al punto de
consigna, realizar la etapa S803, o si la diferencia es mayor que el punto de consigna, realizar la etapa S801.

La primera potencia de entrada es una potencia de entrada del dispositivo de control que se obtiene antes de ajustarse
la corriente de entrada del dispositivo de control, y la segunda potencia de entrada es una potencia de entrada del
dispositivo de control que se obtiene después de ajustarse la corriente de entrada del dispositivo de control. La
diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada del dispositivo de control 302 es un
valor absoluto de la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada, esto es, AP =
|P1 - P2|. AP es la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada, P1 es la primera
potencia de entrada, y P2 es la segunda potencia de entrada.

El dispositivo de control 302 principalmente realiza conversion de potencia en el sistema de generacioén de potencia
300, y puede controlar una potencia de salida del dispositivo de control 302. Cuando cambia la potencia de salida del
dispositivo de control 302, una potencia de entrada del dispositivo de control 302 también cambia, y cuando cambia la
potencia de entrada del dispositivo de control 302, una corriente de entrada del dispositivo de control 302 también
cambia. Por lo tanto, el dispositivo de control 302 puede ajustar la potencia de salida del dispositivo de control 302
para ajustar la tensién de entrada del dispositivo de control 302. Por ejemplo, cuando el dispositivo de control 302 es
un inversor, el inversor puede ajustar un ciclo de trabajo de una sefial usada para controlar un transistor de
conmutacion en el inversor, para ajustar una potencia de salida del inversor, para lograr el objetivo de ajustar una
corriente de entrada del inversor.

El punto de consigna se puede determinar en funcion de factores tales como un requisito de eficiencia de generacion
de potencia y precisién de control del sistema fotovoltaico de generacién de potencia 300. Cuando la diferencia entre
la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada del dispositivo de control 302 es menor o igual al
punto de consigna, la primera potencia de entrada es igual o0 aproximadamente igual a la segunda potencia de entrada.

S§803: Disminuir la corriente de entrada del dispositivo de control, y realizar S802.

En una implementacion especifica, cuando la diferencia entre la primera potencia entrada y la segunda potencia de
entrada es mayor que el punto de consigna, el dispositivo de control 302 puede ajustar la corriente de entrada del
dispositivo de control usando el siguiente método:

(1). cuando la primera potencia de entrada es menor que la segunda potencia de entrada, si la corriente de
entrada del dispositivo de control 302 antes del ajuste es mayor que una corriente de entrada del dispositivo
de control 302 obtenida después del ajuste, indica que disminuir la corriente de entrada del dispositivo de
control 302 puede aumentar la potencia de entrada del dispositivo de control 302, y se disminuye la corriente
de entrada del dispositivo de control 302, o si la corriente de entrada del dispositivo de control 302 antes del
ajuste es menor que una corriente de entrada del dispositivo de control 302 obtenida después del ajuste, indica
que aumentar la corriente de entrada del dispositivo de control 302 puede aumentar la potencia de entrada del
dispositivo de control 302, y se aumenta la corriente de entrada del dispositivo de control 302; o

(2). cuando la primera potencia de entrada es mayor que la segunda potencia de entrada, si la corriente de
entrada del dispositivo de control 302 antes del ajuste es mayor que una corriente de entrada del dispositivo
de control 302 obtenida después del ajuste, indica que disminuir la corriente de entrada del dispositivo de
control 302 no ayuda a aumentar la potencia de entrada del dispositivo de control 302, y se aumenta la corriente
de entrada del dispositivo de control 302, o si la corriente de entrada del dispositivo de control 302 antes del
ajuste es menor que una corriente de entrada del dispositivo de control 302 obtenida después del ajuste, indica
que aumentar la corriente de entrada del dispositivo de control 302 no ayuda a aumentar la potencia de entrada
del dispositivo de control 302, y se disminuye la corriente de entrada del dispositivo de control 302.

Especificamente, antes de que el dispositivo de control 302 ajuste la corriente de entrada del dispositivo de control
302, una corriente de entrada y una tensién de entrada del dispositivo de control 302 se muestrean, para obtener una
corriente de entrada y una tension de entrada actuales del dispositivo de control 302, la potencia de entrada del
dispositivo de control 302 se determina en funcién de la corriente de entrada y la tension de entrada actuales, y la
potencia de entrada determinada se usa como primera potencia de entrada. Después de que el dispositivo de control
302 ajuste la corriente de entrada del dispositivo de control 302, una corriente de entrada y una tensién de entrada del
dispositivo de control 302 se muestrean, para obtener una corriente de entrada y una tensién de entrada actuales del
dispositivo de control 302, la potencia de entrada del dispositivo de control 302 se determina en funcién de la corriente
de entrada y la tensién de entrada obtenidas, y la potencia de entrada determinada se usa como segunda potencia de
entrada. Cuando la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada del dispositivo
de control 302 es mayor que el punto de consigna, el dispositivo de control 302 necesita continuar ajustando la
corriente de entrada del dispositivo de control 302, y en este caso, el dispositivo de control 302 actualiza la primera
potencia de entrada a una potencia de entrada del dispositivo de control 302 que se obtiene después de ajustarse
previamente la corriente de entrada del dispositivo de control 302 (esto es, la segunda potencia de entrada obtenida
después de ajustarse previamente la corriente de entrada del dispositivo de control 302), continGia para ajustar la
corriente de entrada del dispositivo de control 302, muestras una corriente de entrada y una tensién de entrada del
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dispositivo de control 302, para obtener una corriente de entrada y una tension de entrada actuales del dispositivo de
control 302, determina una potencia de entrada del dispositivo de control 302 en funcién de la corriente de entrada y
la tension de entrada obtenidas, y usa la potencia de entrada determinada como segunda potencia de entrada.

Segun el método anterior, el dispositivo de control 302 ajusta la corriente de entrada del dispositivo de control 302, y
determina si las potencias de entrada que se obtienen antes y después de ajustarse la corriente de entrada del
dispositivo de control 302 son iguales o aproximadamente iguales, y si las potencias de entrada son iguales o
aproximadamente iguales, disminuye la corriente de entrada del dispositivo de control 302, y continia para determinar
si las potencias de entrada que se obtienen antes y después de ajustarse la corriente de entrada del dispositivo de
control 302 son iguales o aproximadamente iguales; o si las potencias de entrada no son iguales o aproximadamente
iguales, continla para ajustar la corriente de entrada del dispositivo de control 302, de modo que el dispositivo de
control 302 trabaja en un punto de potencia de entrada maxima. Cuando el dispositivo de control 302 trabaja en el
punto de potencia de entrada maxima, la corriente de entrada del dispositivo de control 302 es relativamente baja, de
modo que eficiencia de conversion del dispositivo de control 302 se puede mejorar en su maxima medida, y se puede
reducir una pérdida de una capacidad de generacién de potencia del sistema fotovoltaico de generacién de potencia.

En funcién de una misma idea de invencion, esta solicitud proporciona ademas un dispositivo de control. El dispositivo
de control se aplica a un sistema fotovoltaico de generacién de potencia, y el sistema fotovoltaico de generacion de
potencia incluye el dispositivo de control y al menos un modulo fotovoltaico. Como se muestra en la FIGURA 9, el
dispositivo de control 900 incluye una unidad de ajuste 901 y una unidad de determinacién 902.

En una implementacién posible, el dispositivo de control 900 se configura para realizar el método de seguimiento de
punto de potencia maxima mostrado en la FIGURA 7.

La unidad de ajuste 901 se configura para ajustar una tensién de entrada del dispositivo de control 900, donde la
tension de entrada es generada por uno o mas de los médulos fotovoltaicos y se transmite al dispositivo de control.

La unidad de determinacion 902 se configura para determinar si una diferencia entre una primera potencia de entrada
y una segunda potencia de entrada del dispositivo de control 900 es menor o igual a un punto de consigna, donde la
primera potencia de entrada es una potencia de entrada del dispositivo de control 900 que se obtiene antes de
ajustarse la tension de entrada del dispositivo de control, y la segunda potencia de entrada es una potencia de entrada
del dispositivo de control 900 que se obtiene después de ajustarse la tensién de entrada del dispositivo de control 900.

Cuando la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada del dispositivo de control
900 es menor o igual al punto de consigna, la unidad de ajuste 901 se configura ademas para: aumentar la tensién de
entrada del dispositivo de control, y activar la unidad de determinacién 902 para determinar si la diferencia entre la
primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada del dispositivo de control es menor o igual al punto de
consigna.

Cuando la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada del dispositivo de control
900 es mayor que el punto de consigna, la unidad de determinacién 902 se configura ademas para activar la unidad
de ajuste 901 para ajustar la tensién de entrada del dispositivo de control 900.

Opcionalmente, cuando la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada es mayor
que el punto de consigna, la unidad de ajuste 901 se configura especificamente para:

cuando la primera potencia de entrada es menor que la segunda potencia de entrada, si la tensién de entrada
del dispositivo de control 900 antes del ajuste es mayor que una tension de entrada del dispositivo de control
900 obtenida después del ajuste, disminuir la tension de entrada del dispositivo de control 900, o si la tension
de entrada del dispositivo de control 900 antes del ajuste es menor que una tension de entrada del dispositivo
de control 900 obtenida después del ajuste, aumentar la tensién de entrada del dispositivo de control 900; o
cuando la primera potencia de entrada es mayor que la segunda potencia de entrada, si la tensién de entrada
del dispositivo de control 900 antes del ajuste es mayor que una tension de entrada del dispositivo de control
900 obtenida después del ajuste, aumentar la tensién de entrada del dispositivo de control 900, o si la tensién
de entrada del dispositivo de control 900 antes del ajuste es menor que una tension de entrada del dispositivo
de control 900 obtenida después del ajuste, disminuirla tensién de entrada del dispositivo de control 900.

En otra implementacién posible, el dispositivo de control 900 se configura para realizar el método de seguimiento de
punto de potencia maxima mostrado en la FIGURA 8.

La unidad de ajuste 901 se configura para ajustar una corriente de entrada del dispositivo de control 900, donde la
corriente de entrada es generada por uno o mas de los modulos fotovoltaicos y se transmite al dispositivo de control.

La unidad de determinacion 902 se configura para determinar si una diferencia entre una primera potencia de entrada

y una segunda potencia de entrada del dispositivo de control 900 es menor o igual a un punto de consigna, donde la
primera potencia de entrada es una potencia de entrada del dispositivo de control 900 que se obtiene antes de
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ajustarse la corriente de entrada del dispositivo de control, y la segunda potencia de entrada es una potencia de
entrada del dispositivo de control 900 que se obtiene después de ajustarse la corriente de entrada del dispositivo de
control 900.

Cuando la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada del dispositivo de control
900 es menor o igual al punto de consigna, la unidad de ajuste 901 se configura ademas para: disminuir la corriente
de entrada del dispositivo de control 900, y activar la unidad de determinacion 902 para determinar si la diferencia
entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada del dispositivo de control es menor o igual al
punto de consigna.

Cuando la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada del dispositivo de control
900 es mayor que el punto de consigna, la unidad de determinacién 902 se configura ademas para activar la unidad
de ajuste 901 para ajustar la corriente de entrada del dispositivo de control 900.

Opcionalmente, cuando la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada es mayor
que el punto de consigna, la unidad de ajuste 901 se configura especificamente para:

cuando la primera potencia de entrada es menor que la segunda potencia de entrada, si la corriente de entrada
del dispositivo de control 900 antes del ajuste es mayor que una corriente de entrada del dispositivo de control
900 obtenida después del ajuste, disminuir la corriente de entrada del dispositivo de control 900, o si la corriente
de entrada del dispositivo de control 900 antes del ajuste es menor que una corriente de entrada del dispositivo
de control 900 obtenida después del ajuste, aumentar la corriente de entrada del dispositivo de control 900; o
cuando la primera potencia de entrada es mayor que la segunda potencia de entrada, si la corriente de entrada
del dispositivo de control 900 antes del ajuste es mayor que una corriente de entrada del dispositivo de control
900 obtenida después del ajuste, aumentar la corriente de entrada del dispositivo de control 900, o si la corriente
de entrada del dispositivo de control 900 antes del ajuste es menor que una corriente de entrada del dispositivo
de control 900 obtenida después del ajuste, disminuir la corriente de entrada del dispositivo de control 900.

Cabe sefialar que en las realizaciones de esta solicitud, la division unitaria es un ejemplo y es meramente una division
de funciones lbgicas. En una implementacion real, se puede usar otra manera de divisién. Modulos funcionales en las
realizaciones de esta solicitud se pueden integrar en una unidad de procesamiento, o cada una de las unidades puede
existir fisicamente sola, o dos 0 mas unidades se integran en una unidad. La unidad integrada se puede implementar
en forma de hardware, o se puede implementar en forma de una unidad funcional de software.

Cuando la unidad integrada se implementa en forma de una unidad funcional de software y se vende o utiliza como
producto independiente, la unidad integrada se puede almacenar en un soporte de almacenamiento legible por
ordenador. En funcién de este tipo de entendimiento, las soluciones técnicas de esta solicitud, esencialmente, o la
parte que contribuye a la técnica anterior, o todas o algunas de las soluciones técnicas, se pueden implementar en
forma de producto de software. El producto de software informatico se almacena en un soporte de almacenamiento e
incluye varias instrucciones para dar instrucciones a un dispositivo informatico (que puede ser un ordenador personal,
un servidor o un dispositivo de red) o un procesador para realizar todas o algunas de las etapas de los métodos
descritos en las realizaciones de esta solicitud. El soporte de almacenamiento anterior incluye diversos medios
capaces almacenar c6digo de programa tal como un duro disco extraible, una memoria de solo lectura (ROM), o una
memoria de acceso aleatorio (RAM).

En funcién de una misma idea de invencion, esta solicitud proporciona ademas un dispositivo de control. El dispositivo
de control se aplica a un sistema fotovoltaico de generacién de potencia, y el sistema fotovoltaico de generacion de
potencia incluye el dispositivo de control y al menos un modulo fotovoltaico. Como se muestra en la FIGURA 10, el
dispositivo de control 1000 incluye un procesador 1001 y un circuito de conversién de potencia 1002.

El procesador 1001 puede ser una unidad de procesamiento central (CPU) o una unidad de microcontrolador (MCU).
Ademas, el dispositivo de control 1000 puede incluir ademas una memoria 1003, configurada para almacenar una
instruccién de programa, de modo que el procesador 1001 invoca la instruccién de programa almacenada en la
memoria 1003 y el circuito de conversion de potencia 1002, para implementar el método de seguimiento de punto de
potencia maxima mostrado en la FIGURA 7 o FIGURA 8. La memoria 1003 puede incluir una memoria volatil tal como
una memoria de acceso aleatorio (RAM); la memoria 1003 puede como alternativa incluir una memoria no volatil tal
como una memoria flash, una unidad de disco duro, o una unidad de estado sélido; la memoria 1003 puede como
alternativa incluir una combinacién de los tipos de memorias anteriores.

En una implementacién posible, el dispositivo de control se configura para implementar el método de seguimiento de
punto de potencia maxima mostrado en la FIGURA 7, y tiene una funcién del dispositivo de control 900 mostrada en
la FIGURA 9.

El procesador 1001 se configura para controlar el circuito de conversion de potencia 1002 para ajustar una tension de

entrada del dispositivo de control 1000, donde la tensién de entrada es generada por uno o mas de los médulos
fotovoltaicos y se transmite al dispositivo de control; y
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determinar si una diferencia entre una primera potencia de entrada y una segunda potencia de entrada del dispositivo
de control es menor o igual a un punto de consigna, donde |a primera potencia de entrada es una potencia de entrada
del dispositivo de control 1000 que se obtiene antes de ajustarse la tensién de entrada del dispositivo de control 1000,
y la segunda potencia de entrada es una potencia de entrada del dispositivo de control 1000 que se obtiene después
de ajustarse la tension de entrada del dispositivo de control 1000; y cuando la diferencia entre la primera potencia de
entrada y la segunda potencia de entrada es menor o igual al punto de consigna, controlar el circuito de conversion
de potencia 1002 para aumentar la tensiéon de entrada del dispositivo de control 1000, y determinar si la diferencia
entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada del dispositivo de control 1000 es menor o igual
al punto de consigna; o cuando la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada es
mayor que el punto de consigna, controlar el circuito de conversion de potencia 1002 para ajustar la tensién de entrada
del dispositivo de control 1000.

El circuito de conversion de potencia 1002 se configura para ajustar la tensién de entrada del dispositivo de control
1000 bajo el control del procesador 1001.

Opcionalmente, el ajuste, por parte del circuito de conversion de potencia 1002, de la tensién de entrada del dispositivo
de control 1000 cuando la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada es mayor
que el punto de consigna incluye:

cuando la primera potencia de entrada es menor que la segunda potencia de entrada, si la tensiéon de entrada
del dispositivo de control 1000 antes del ajuste es mayor que una tensién de entrada del dispositivo de control
1000 obtenida después del ajuste, disminuir la tensién de entrada del dispositivo de control 1000, o si la tensién
de entrada del dispositivo de control 1000 antes del ajuste es menor que una tensién de entrada del dispositivo
de control 1000 obtenida después del ajuste, aumentar la tensién de entrada del dispositivo de control 1000; o
cuando la primera potencia de entrada es mayor que la segunda potencia de entrada, si la tensiéon de entrada
del dispositivo de control 1000 antes del ajuste es mayor que una tensiéon de entrada del dispositivo de control
1000 obtenida después del ajuste, aumentar la tension de entrada del dispositivo de control 1000, o si la tensién
de entrada del dispositivo de control 1000 antes del ajuste es menor que una tensién de entrada del dispositivo
de control 1000 obtenida después del ajuste, disminuir la tensién de entrada del dispositivo de control 1000.

En una implementacién posible, el dispositivo de control se configura para implementar el método de seguimiento de
punto de potencia maxima mostrado en la FIGURA 8, y tiene una funcién del dispositivo de control 900 mostrada en
la FIGURA 9.

El procesador 1001 se configura para controlar el circuito de conversion de potencia 1002 para ajustar una corriente
de entrada del dispositivo de control 1000, donde la corriente de entrada es generada por uno o mas de los médulos
fotovoltaicos y se transmite al dispositivo de control; y

determinar si una diferencia entre una primera potencia de entrada y una segunda potencia de entrada del dispositivo
de control es menor o igual a un punto de consigna, donde |la primera potencia de entrada es una potencia de entrada
del dispositivo de control 1000 que se obtiene antes de ajustarse la corriente de entrada del dispositivo de control 1000,
y la segunda potencia de entrada es una potencia de entrada del dispositivo de control 1000 que se obtiene después
de ajustarse la corriente de entrada del dispositivo de control 1000; y cuando la diferencia entre la primera potencia
de entrada y la segunda potencia de entrada es menor o igual al punto de consigna, controlar el circuito de conversion
de potencia 1002 para disminuir la corriente de entrada del dispositivo de control 1000, y determinar si la diferencia
entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada del dispositivo de control 1000 es menor o igual
al punto de consigna; o cuando la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada es
mayor que el punto de consigna, controlar el circuito de conversiéon de potencia 1002 para ajustar la corriente de
entrada del dispositivo de control 1000.

El circuito de conversion de potencia 1002 se configura para ajustar la corriente de entrada del dispositivo de control
1000 bajo el control del procesador 1001.

Opcionalmente, el ajuste, por parte del circuito de conversion de potencia 1002, de la corriente de entrada del
dispositivo de control 1000 cuando la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada
es mayor que el punto de consigna incluye:

cuando la primera potencia de entrada es menor que la segunda potencia de entrada, si la corriente de entrada
del dispositivo de control 1000 antes del ajuste es mayor que una corriente de entrada del dispositivo de control
1000 obtenida después del ajuste, disminuir la corriente de entrada del dispositivo de control 1000, o si la
corriente de entrada del dispositivo de control 1000 antes del ajuste es menor que una corriente de entrada del
dispositivo de control 1000 obtenida después del ajuste, aumentar la corriente de entrada del dispositivo de
control 1000; o

cuando la primera potencia de entrada es mayor que la segunda potencia de entrada, si la corriente de entrada
del dispositivo de control 1000 antes del ajuste es mayor que una corriente de entrada del dispositivo de control
1000 obtenida después del ajuste, aumentar la corriente de entrada del dispositivo de control 1000, o si la
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corriente de entrada del dispositivo de control 1000 antes del ajuste es menor que una corriente de entrada del
dispositivo de control 1000 obtenida después del ajuste, disminuir la corriente de entrada del dispositivo de
control 1000.

A continuacién se describe en detalle una estructura especifica del dispositivo de control 1000 usando un ejemplo en
el que el dispositivo de control 1000 es un inversor fotovoltaico unido a la red eléctrica. Como se muestra en la FIGURA
11, el inversor fotovoltaico unido a la red eléctrica 1100 principalmente incluye una CPU 1110, un convertidor CC-CC
de refuerzo 1120, un circuito de inversiéon de puente H 1130, un circuito de impulsién de modulacién por ancho de
pulsos (PWM) 1140, un circuito de deteccién de sefial de entrada 1150, un circuito de deteccién de sefial de salida
1160, y un circuito de deteccién de tension de red de energia eléctrica 1170.

La CPU 1110 se configura para obtener sefiales de deteccion correspondientes usando el circuito de deteccién de
sefial de entrada 1150, el circuito de deteccion de sefial de salida 1160, y el circuito de deteccion de tension de red de
energia eléctrica 1170, y determinar un estado de funcionamiento del inversor fotovoltaico unido a la red eléctrica 1100
en funcion de la sefial de deteccién obtenida, para controlar el convertidor CC-CC de refuerzo 1120 y el circuito de
inversion de puente H 1130 en funcion del estado de funcionamiento del inversor fotovoltaico unido a la red eléctrica
1100 y usando el circuito de impulsién PWM 1140.

El convertidor CC-CC de refuerzo 1120 se conecta a un extremo de salida de un médulo fotovoltaico usando un
condensador de enlace de CC, y se configura para reforzar, bajo el control de la CPU 1110, una tensién obtenida del
modulo fotovoltaico, y sacar una tensién fortalecida al circuito de inversién de puente H 1130. Especificamente, la
CPU 1110 controla un ciclo de trabajo de una salida de sefial de pulsos por el circuito de impulsion PWM 1140, para
controlar un transistor de conmutacién en el convertidor CC-CC de refuerzo 1120, y controlar el convertidor CC-CC de
refuerzo 1120 para reforzar la tensién obtenida del médulo fotovoltaico.

El circuito de inversién de puente H 1130 se configura para convertir, bajo el control de la CPU 1110, la tensién de
salida del convertidor CC-CC de refuerzo 1120 en una tensién de corriente alterna, e introducir la tensién de corriente
alterna obtenida a través de conversién a una red de energia eléctrica. Especificamente, la CPU 1110 controla un ciclo
de trabajo de una salida de sefial de pulsos por el circuito de impulsién PWM 1140, para controlar un transistor de
conmutacion en el circuito de inversién de puente H 1130, y controlar el circuito de inversion de puente H 1130 para
convertir la tensién de salida del convertidor CC-CC de refuerzo 1120 en la tension de corriente alterna.

El circuito de impulsién PWM 1140 se configura para tener como salida, bajo el control de la CPU 1110, una sefial de
pulsos de un ciclo de trabajo correspondiente, para controlar el convertidor CC-CC de refuerzo 1120 y el circuito de
inversién de puente H 1130.

El circuito de deteccion de sefial de entrada 1150 se configura para detectar una tension y una corriente de salida del
modulo fotovoltaico, una tensién del condensador de enlace de CC, y una tensién de un condensador en el convertidor
de refuerzo 1120, y alimentar las tensiones y la corriente nuevamente a la CPU 1110.

El circuito de deteccién de sefial de salida 1160 se configura para detectar una corriente (una tensién) de salida del
circuito de inversion de puente H 1130, y alimentar la corriente (tensién) nuevamente a la CPU 1110.

El circuito de deteccion de tension de red de energia eléctrica 1170 se configura para detectar una tensién de la red
de energia eléctrica, y alimentar la tension nuevamente a la CPU 1100.

Ademas, el inversor fotovoltaico unido a la red eléctrica 1100 puede incluir ademas un filiro de interferencia
electromagnética (EMI) de corriente continua 1181, un filtro EMI de corriente alterna 1182, y un circuito de deteccion
de sefal protectora 1190. El filtro EMI de corriente continua 1181 se configura para filtrar una sefial de interferencia
de alta frecuencia en una sefial de salida del médulo fotovoltaico. El filtro EMI de corriente alterna 1182 se configura
para filtrar una sefial de interferencia de alta frecuencia en una sefial de salida del circuito de inversién de puente H
1130. El circuito de deteccion de sefial protectora 1190 se configura para detectar una sefial protectora esto es de
salida del inversor fotovoltaico unido a la red eléctrica 1100 cuando el inversor fotovoltaico unido a la red eléctrica
1100 realiza una accion protectora, y alimentar la sefial protectora nuevamente a la CPU 1100.

En una implementacion especifica, la CPU 1110 se configura para implementar una funcién del procesador 1001, y el
circuito de impulsion PWM 1140, el convertidor CC-CC de refuerzo 1120, y el circuito de inversion de puente H 1130
se configuran para implementar una funcién del circuito de conversioén de potencia 1002. La CPU 1110 controla un
ciclo de trabajo de una salida de sefial de pulsos por el circuito de impulsion PWM 1140, para controlar sefiales de
salida del convertidor CC-CC de refuerzo 1120 y el circuito de inversién de puente H 1130, para ajustar una potencia
de salida del inversor fotovoltaico unido a la red eléctrica 1100, y ajustar una tension de entrada o una corriente de
entrada del inversor fotovoltaico unido a la red eléctrica 1100. La CPU 1110 obtiene, usando el circuito de deteccion
de sefial de entrada 1150, una tensién y una corriente que se obtienen antes de ajustarse la tension de entrada o el
circuito de entrada del inversor fotovoltaico unido a la red eléctrica 1100, obtiene una primera potencia de entrada a
través de calculo en funcién de la tension obtenida y el circuito, obtiene, usando el circuito de deteccién de sefial de
entrada 1150, una tension y una corriente que se obtienen después de ajustarse la tensién de entrada o el circuito de
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entrada del inversor fotovoltaico unido a la red eléctrica 1100, y obtiene una segunda potencia de entrada a través de
célculo en funcién de la tensién y el circuito obtenidos.

En resumen, esta solicitud proporciona el método de seguimiento de punto de potencia maxima y el dispositivo,
aplicado al sistema fotovoltaico de generacion de potencia, donde el sistema fotovoltaico de generacién de potencia
incluye el dispositivo de control y el al menos un médulo fotovoltaico. El dispositivo de control ajusta la sefial de entrada
(la tensién de entrada o la corriente de entrada) del dispositivo de control, y determina si las potencias de entrada del
dispositivo de control que se obtienen antes y después del ajuste son iguales o aproximadamente iguales, y si las
potencias de entrada son iguales o aproximadamente iguales, aumenta la tensién de entrada del dispositivo de control
o disminuye la corriente de entrada del dispositivo de control, y continla para determinar si las potencias de entrada
del dispositivo de control que se obtienen antes y después del ajuste son iguales o aproximadamente iguales; o si las
potencias de entrada no son iguales o aproximadamente iguales, continla para ajustar la sefial de entrada del
dispositivo de control, de modo que el dispositivo de control trabaja en un punto de potencia de entrada maxima.
Cuando el dispositivo de control trabaja en el punto de potencia de entrada maxima, la tensiéon de entrada del
dispositivo de control es relativamente alta y la corriente de entrada del dispositivo de control es relativamente baja,
de modo que eficiencia de conversion del dispositivo de control se puede mejorar en su maxima medida, y se puede
reducir una pérdida de una capacidad de generacién de potencia del sistema fotovoltaico de generacién de potencia.

Esta solicitud se describe con referencia a los diagramas de flujo y/o los diagramas de bloques del método, el
dispositivo (sistema) y el producto de programa informatico segun las realizaciones de esta solicitud. Debe entenderse
que las instrucciones de programa informatico pueden usarse para implementar cada proceso y/o cada bloque en los
diagramas de flujo y/o los diagramas de bloques y una combinacién de un proceso y/o un bloque en los diagramas de
flujo y/o los diagramas de bloques. Estas instrucciones de programa informatico pueden proporcionarse a un
ordenador de uso general, un ordenador especializado, un procesador integrado o un procesador de cualquier otro
dispositivo de procesamiento de datos programable para generar una maquina, para que las instrucciones, ejecutadas
por un ordenador o un procesador de cualquier otro dispositivo de procesamiento de datos programable, generen un
aparato para implementar una funcién especifica en uno o mas procesos en los diagramas de flujo y/o en uno o mas
de los bloques en los diagramas de bloques.

Estas instrucciones de programa informatico pueden almacenarse en una memoria legible por ordenador que puede
dar instrucciones al ordenador o cualquier otro dispositivo programable de procesamiento datos para trabajar en una
manera especifica, de modo que las instrucciones almacenadas en la memoria legible por ordenador generan un
artefacto que incluye un aparato de instrucciones. El aparato de instruccion implementa una funcién especifica en uno
0 mas procesos en los diagramas de flujo y/o en uno o mas bloques en los diagramas de bloques.

Estas instrucciones de programa informatico también se pueden cargar en un ordenador o en otro dispositivo de
procesamiento de datos programable, para que se realice una serie de operaciones y etapas en el ordenador o en el
otro dispositivo programable, generando asi un procesamiento implementado por ordenador. Por lo tanto, las
instrucciones ejecutadas en el ordenador 0 en el otro dispositivo programable proporcionan etapas para implementar
una funcién especifica en uno o mas procesos en los diagramas de flujo y/o en uno o mas bloques en los diagramas
de bloques.

Obviamente, un experto en la técnica puede hacer diversas modificaciones y variaciones a las realizaciones de esta
solicitud sin salir del alcance de las realizaciones de esta solicitud. Esta solicitud esta pensada para cubrir estas
modificaciones y variaciones siempre que caigan dentro del alcance de proteccion definido por las siguientes
reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES

1. Un método de seguimiento de punto de potencia maxima, aplicado a un sistema fotovoltaico de generacion de
potencia (300), en donde el sistema fotovoltaico de generacién de potencia comprende un dispositivo de control (302),
y al menos un moédulo fotovoltaico (301) y el método comprende:

ajustar (8701), por parte del dispositivo de control, una tensién de entrada del dispositivo de control, en donde
la tensién de entrada es generada por el médulo fotovoltaico y se transmite al dispositivo de control de modo
que el dispositivo de control trabaja en un punto de potencia de entrada maxima;

determinar (S702) si una diferencia entre una primera potencia de entrada y una segunda potencia de entrada
del dispositivo de control es menor o igual a un punto de consigna, en donde la primera potencia de entrada es
una potencia de entrada del dispositivo de control que se obtiene antes de ajustarse la tensiéon de entrada del
dispositivo de control, y la segunda potencia de entrada es una potencia de entrada del dispositivo de control
que se obtiene después de ajustarse la tension de entrada del dispositivo de control, en donde la diferencia
entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada del dispositivo de control es un valor
absoluto de la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada;

ajustar la tension de entrada del dispositivo de control hasta que la diferencia entre la primera potencia de
entrada y la segunda potencia de entrada es menor o igual al punto de consigna;

caracterizado por

aumentar (S703) la tension de entrada del dispositivo de control siempre que la diferencia entre la primera
potencia de entrada y la segunda potencia de entrada del dispositivo de control sea menor o igual al punto de
consigna.

2. El método segun la reivindicacion 1, en donde ajustar la tensién de entrada del dispositivo de control cuando la
diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada es mayor que el punto de consigna
comprende:

cuando la primera potencia de entrada es menor que la segunda potencia de entrada, si la tensién de entrada
del dispositivo de control antes del ajuste es mayor que una tensién de entrada del dispositivo de control
obtenida después del ajuste, disminuir la tensién de entrada del dispositivo de control, o si la tensién de entrada
del dispositivo de control antes del ajuste es menor que una tensién de entrada del dispositivo de control
obtenida después del ajuste, aumentar la tensién de entrada del dispositivo de control; o

cuando la primera potencia de entrada es mayor que la segunda potencia de entrada, si la tensién de entrada
del dispositivo de control antes del ajuste es mayor que una tensién de entrada del dispositivo de control
obtenida después del ajuste, aumentar la tensién de entrada del dispositivo de control, o si la tensién de entrada
del dispositivo de control antes del ajuste es menor que una tensién de entrada del dispositivo de control
obtenida después del ajuste, disminuir la tensién de entrada del dispositivo de control.

3. El método segun la reivindicacién 1 o 2, en donde el dispositivo de control es un inversor o un cargador solar.

4. Un método de seguimiento de punto de potencia maxima, aplicado a un sistema fotovoltaico de generacion de
potencia, en donde el sistema fotovoltaico de generacién de potencia comprende un dispositivo de control y al menos
un moédulo fotovoltaico, y el método comprende:

ajustar (8801), por parte del dispositivo de control, una corriente de entrada del dispositivo de control, de modo
que el dispositivo de control trabaja en un punto de potencia de entrada maxima, en donde la corriente de
entrada es generada por uno o mas de los modulos fotovoltaicos y se transmite al dispositivo de control;
determinar (S802) si una diferencia entre un primer potencia de entrada y una segunda potencia de entrada del
dispositivo de control es menor o igual a un punto de consigna, en donde la primera potencia de entrada es
una potencia de entrada del dispositivo de control que se obtiene antes de ajustarse la corriente de entrada del
dispositivo de control, y la segunda potencia de entrada es una potencia de entrada del dispositivo de control
que se obtiene después de ajustarse la corriente de entrada del dispositivo de control, en donde la diferencia
entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada del dispositivo de control es un valor
absoluto de la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada;

ajustar la corriente de entrada del dispositivo de control hasta que la diferencia entre la primera potencia de
entrada y la segunda potencia de entrada es menor o igual al punto de consigna;

caracterizado por

disminuir (S803) la corriente de entrada del dispositivo de control siempre que la diferencia entre la primera
potencia de entrada y la segunda potencia de entrada del dispositivo de control sea menor o igual al punto de
consigna.

5. El método segun la reivindicaciéon 4, en donde ajustar la corriente de entrada del dispositivo de control cuando la

diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada del dispositivo de control es mayor
que el punto de consigna comprende:
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cuando la primera potencia de entrada es menor que la segunda potencia de entrada, si la corriente de entrada
del dispositivo de control antes del ajuste es mayor que una corriente de entrada del dispositivo de control
obtenida después del ajuste, disminuir la corriente de entrada del dispositivo de control, o si la corriente de
entrada del dispositivo de control antes del ajuste es menor que una corriente de entrada del dispositivo de
control obtenida después del ajuste, aumentar la corriente de entrada del dispositivo de control; o

cuando la primera potencia de entrada es mayor que la segunda potencia de entrada, si la corriente de entrada
del dispositivo de control antes del ajuste es mayor que una corriente de entrada del dispositivo de control
obtenida después del ajuste, aumentar la corriente de entrada del dispositivo de control, o si la corriente de
entrada del dispositivo de control antes del ajuste es menor que una corriente de entrada del dispositivo de
control obtenida después del ajuste, disminuir la corriente de entrada del dispositivo de control.

6. El método segun la reivindicacion 4 o 5, en donde el dispositivo de control es un inversor o un cargador solar.

7. Un dispositivo de control, aplicado a un sistema fotovoltaico de generacién de potencia, en donde el sistema
fotovoltaico de generacién de potencia comprende un dispositivo de control y al menos un médulo fotovoltaico, y el
dispositivo de control comprende una unidad de ajuste (901) y una unidad de determinacién (902), en donde

20
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la unidad de ajuste se configura para ajustar una tensién de entrada del dispositivo de control de modo que el
dispositivo de control trabaja en un punto de potencia de entrada méaxima, en donde la tensién de entrada es
generada por uno o mas de los médulos fotovoltaicos y se transmite al dispositivo de control;

la unidad de determinacion se configura para determinar si una diferencia entre un primer potencia de entrada
y una segunda potencia de entrada del dispositivo de control es menor o igual a un punto de consigna, en
donde la primera potencia de entrada es una potencia de entrada del dispositivo de control que se obtiene
antes de ajustarse la tensién de entrada del dispositivo de control, y la segunda potencia de entrada es una
potencia de entrada del dispositivo de control que se obtiene después de ajustarse la tension de entrada del
dispositivo de control, en donde la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de
entrada del dispositivo de control es un valor absoluto de la diferencia entre la primera potencia de entrada y la
segunda potencia de entrada;

siempre que la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada del dispositivo
de control sea mayor que el punto de consigna, la unidad de determinacién se configura ademas para activar
la unidad de ajuste para que ajuste la tensién de entrada del dispositivo de control,

caracterizado por que la unidad de ajuste se configura ademas para: aumentar la tensién de entrada del
dispositivo de control siempre que la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de
entrada del dispositivo de control es menor o igual al punto de consigna.

8. El dispositivo de control segun la reivindicacion 7, en donde cuando la diferencia entre la primera potencia de entrada
y la segunda potencia de entrada es mayor que el punto de consigna, la unidad de ajuste se configura especificamente
para:

cuando la primera potencia de entrada es menor que la segunda potencia de entrada, si la tensién de entrada
del dispositivo de control antes del ajuste es mayor que una tensién de entrada del dispositivo de control
obtenida después del ajuste, disminuir la tensién de entrada del dispositivo de control, o si la tensién de entrada
del dispositivo de control antes del ajuste es menor que una tensién de entrada del dispositivo de control
obtenida después del ajuste, aumentar la tensién de entrada del dispositivo de control; o

cuando la primera potencia de entrada es mayor que la segunda potencia de entrada, si la tensién de entrada
del dispositivo de control antes del ajuste es mayor que una tensién de entrada del dispositivo de control
obtenida después del ajuste, aumentar la tensién de entrada del dispositivo de control, o si la tensién de entrada
del dispositivo de control antes del ajuste es menor que una tensién de entrada del dispositivo de control
obtenida después del ajuste, disminuir la tensién de entrada del dispositivo de control.

9. Un dispositivo de control, aplicado a un sistema fotovoltaico de generacién de potencia, en donde el sistema
fotovoltaico de generacion de potencia comprende el dispositivo de control y al menos un moédulo fotovoltaico, y el
dispositivo de control comprende una unidad de ajuste y una unidad de determinacion, en donde

55

60

65

la unidad de ajuste se configura para ajustar una corriente de entrada del dispositivo de control de modo que
el dispositivo de control trabaja en un punto de potencia de entrada maxima, en donde la corriente de entrada
es generada por uno o mas de los médulos fotovoltaicos y se transmite al dispositivo de control;

la unidad de determinacion se configura para determinar si una diferencia entre un primer potencia de entrada
y una segunda potencia de entrada del dispositivo de control es menor o igual a un punto de consigna, en
donde la primera potencia de entrada es una potencia de entrada del dispositivo de control que se obtiene
antes de ajustarse la corriente de entrada del dispositivo de control, y la segunda potencia de entrada es una
potencia de entrada del dispositivo de control que se obtiene después de ajustarse la corriente de entrada del
dispositivo de control, en donde la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de
entrada del dispositivo de control es un valor absoluto de la diferencia entre la primera potencia de entrada y la
segunda potencia de entrada;
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siempre que la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de entrada del dispositivo
de control sea mayor que el punto de consigna, la unidad de determinacién se configura ademas para activar
la unidad de ajuste para que ajuste la corriente de entrada del dispositivo de control,

caracterizado por que la unidad de ajuste se configura ademas para: disminuir la corriente de entrada del
dispositivo de control siempre que la diferencia entre la primera potencia de entrada y la segunda potencia de
entrada del dispositivo de control es menor o igual al punto de consigna.

10. El dispositivo de control segun la reivindicacién 9, en donde cuando la diferencia entre la primera potencia de
entrada y la segunda potencia de entrada es mayor que el punto de consigna, la unidad de ajuste se configura
especificamente para:

cuando la primera potencia de entrada es menor que la segunda potencia de entrada, si la corriente de entrada
del dispositivo de control antes del ajuste es mayor que una corriente de entrada del dispositivo de control
obtenida después del ajuste, disminuir la corriente de entrada del dispositivo de control, o si la corriente de
entrada del dispositivo de control antes del ajuste es menor que una corriente de entrada del dispositivo de
control obtenida después del ajuste, aumentar la corriente de entrada del dispositivo de control; o

cuando la primera potencia de entrada es mayor que la segunda potencia de entrada, si la corriente de entrada
del dispositivo de control antes del ajuste es mayor que una corriente de entrada del dispositivo de control
obtenida después del ajuste, aumentar la corriente de entrada del dispositivo de control, o si la corriente de
entrada del dispositivo de control antes del ajuste es menor que una corriente de entrada del dispositivo de
control obtenida después del ajuste, disminuir la corriente de entrada del dispositivo de control.

11. Un soporte de almacenamiento informatico, en donde el soporte de almacenamiento informatico almacena una
instruccién ejecutable por ordenador, y cuando la instruccion ejecutable por ordenador es invocada por el ordenador,
el ordenador se habilita para realizar el método proporcionado en una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6.

12. Un producto de programa informatico que comprende una instruccion, en donde cuando el producto de programa
informatico se ejecuta en un ordenador, el ordenador puede realizar el método segin una cualquiera de las
reivindicaciones 1 a 6.

13. Un sistema fotovoltaico de generacion de potencia, en donde el sistema de generacién de potencia comprende al
menos un modulo fotovoltaico y el dispositivo de control segin una cualquiera de las reivindicaciones 7 a 10.
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