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DESCRIPCION

RASTRILLO HILERADOR DE RAMAS Y RESTOS DE PODA

OBJETO DEL INVENTO

La presente invencion se refiere a un nuevo tipo de rastrillo hilerador que realiza
mecanicamente labores de acordonado, agrupado o hilerado de ramas y restos
de poda provenientes de arboles frutales. Para ello, el rastrillo hilerador es
desplazado o movido a lo largo de una finca de cultivo por medio de un vehiculo
tractor portante o por medios mecanicos, y comprende un bastidor donde se
sustentan un elemento deflector, unos contra peines, un motor, un rotor
horizontal que comprende sobre su tambor en una configuracion helicoidal una
pluralidad de herramientas, una cubierta que protege lateralmente al rotor y al
menos un brazo articulado con al menos una rueda que apoya en el suelo. De
manera que, cuando el motor es accionado se activa el rotor horizontal y las
herramientas helicoidales giran solidariamente al movimiento de este, de forma
que todas las ramas y restos de poda que entran en contacto con estas
herramientas helicoidales se desplazan progresiva y lentamente hacia un lado

consiguiendo el agrupado de las ramas y restos de poda.

El campo de aplicacién de la invencion se encuentra comprendido dentro del
sector del agrupado e hilerado mecanico de ramas provenientes de la poda de

arboles frutales.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

En la actualidad existen diferentes soluciones que se estan aplicando en el
sector del agrupado e hilerado mecanico de ramas provenientes de restos de
poda, aunque ninguno de estos medios conocidos esta disefiado o concebido
para su uso en ramas de diversos diametros, como por ejemplo las ramas de

arboles frutales.
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Es por ello, que hoy en dia, son conocidos distintos tipos de herramientas
mecanicas accionadas por tractores que estan exclusivamente disefiados o
concebidos para el agrupado o hilerado de forraje, hierba y ramas de muy bajo
calibre. En este caso, son conocidos dos tipos de rastrillos hileradores, que son
los rastrillos giratorios de eje vertical y los rastrillos de eje horizontal, ambos

destinados al agrupado de forraje, hierba o similar.

Otra de las soluciones mas comunes, y una de las menos eficientes, es la
realizacién del agrupado o hilerado de forma manual, empleando para ello mano
de obra generalmente poco cualificada. Por ultimo, cabe citar también, una
practica muy extendida que es la conocida en el sector como quema controlada
de ramas, donde los usuarios evitan el trabajo de acordonar, triturar o recoger
los restos procedentes de ramas o poda. Este ultimo caso, ademas de ser una
practica ilegal, no aporta ningun beneficio al suelo y si conlleva riesgos tales
como la propagacion de incendios forestales, una mayor contaminacion

ambiental y un elevado riesgo para la salud individual y colectiva.

Pues bien, el rastrillo hilerador de ramas y restos de poda objeto del presente
invento trata de dar soluciones no concebidas hasta la fecha, para trabajar con
ramas de distintos diametros. Es por ello que la presente invencion propone una
herramienta que puede ser accionada por medio de un vehiculo tractor portante
o de manera individual por medios mecanicos, de manera que este rastrillo
realiza sobre el terreno el acordonado, agrupado o hilerado de restos de poda y
ramas que tienen distintos diametros, pudiendo alcanzar estos restos varios
centimetros de diametro. Por todo ello, la presente invencidon resuelve los
problemas citados previamente, de manera facil, comoda, fiable y con un coste
optimo; permitiendo su adaptacién tanto a la tipologia del terreno como al ancho
maximo de hilerado o altura del cordén. Destacando ademas, que estos restos
provenientes de arboles frutales hasta la fecha no podian ser agrupados,
acordonados o hilerados con las maquinas o herramientas conocidas, lo cual es

resuelto y mejorado por el rastillo hilerador objeto de la presente invencion.

A continuacién, se realiza una detallada descripcién del invento que completa

estas ideas generales introducidas en este punto.
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DESCRIPCION DEL INVENTO

El rastrillo hilerador de ramas y restos de poda objeto del presente invento, esta
concebido para realizar mecanicamente labores de acordonado, agrupado o
hilerado de ramas y restos de poda provenientes de arboles frutales, mientras el
rastrillo es desplazado a lo largo de una finca de cultivo por medio de un

vehiculo tractor portante, medios mecanicos o similar.

Para ello, el rastrillo hilerador de la invencién comprende un bastidor donde se
sustentan un elemento deflector, unos contra peines, un motor, un rotor
horizontal que comprende sobre su tambor en una configuracion helicoidal una
pluralidad de herramientas, una cubierta y al menos un brazo articulado con al
menos una rueda que apoya en el suelo. De forma que, el motor activa el rotor
horizontal y las herramientas helicoidales giran solidariamente al movimiento del
rotor, de manera que las ramas y restos de poda que entran en contacto con
estas herramientas helicoidales, son desplazadas progresiva y lentamente hacia
un lado del rastrillo consiguiendo de este modo el agrupado, hilerado o
acordonado de los restos de poda y ramas, que posteriormente el usuario puede

triturar, retirar o recogerlos de la finca de cultivo.

Tal y como se ha citado previamente, el rastrillo hilerador comprende un bastidor
donde se sustentan todos los componentes mecanicos y estructurales de la
maquina. Este bastidor portante ademas, alberga unas oquedades de amarre
situadas preferentemente en un punto medio superior del mismo, donde se
produce el anclaje del conjunto a un vehiculo tractor portante o similar, que

facilita su desplazamiento a lo largo de la finca.

El bastidor tiene una disposicién horizontal y en un punto a lo largo de su eje se
ajusta al menos un brazo articulado, el cual tiene en su extremo inferior al menos
una rueda que apoya sobre el suelo. Esta rueda es el elemento del rastrillo que
esta en contacto directo con el suelo de la finca y que, junto al vehiculo portante

0 medios mecanicos, desplaza al conjunto a través del campo de cultivo.
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Por otro lado, situado a lo largo de la parte frontal y posterior del bastidor, el
rastillo también comprende una pluralidad de contra peines uniformemente
repartidos. Estos contra peines son unas placas metalicas uniformemente
repartidas a lo largo del cuerpo del bastidor, las cuales estan separadas entre si
una distancia que permite que pase el canto o lateral de cada una de las
herramientas helicoidales del rotor, entre estos huecos. Los contra peines tienen
la funcidn de evitar que se produzcan atascos entre las herramientas helicoidales

del rotor con los restos de poda y ramas durante su giro.

Con el objeto también de mejorar el agrupado de los posibles restos de poda y
evitar que las ramas pasen a la parte trasera del rastrillo hilador sin ser
acordonados, el bastidor posee fijado entorno a su perimetro superior delantero
un elemento deflector, que es un alerén o plancha que impide el salto de los
restos de poda sobre el bastidor. Es por ello, que este elemento deflector cubre
todo el frontal y laterales del bastidor protegiéndolo durante el hilerado o

acordonado de los restos de poda.

Pues bien, para que se produzca el aludido hilerado, acordonado o agrupado de
los restos de ramas de arboles frutales, el rastrillo de la invencién comprende
unido al bastidor un rotor de eje horizontal, el cual a su vez comprende fijado a lo
largo de su eje una pluralidad de herramientas con una configuracion helicoidal
citada previamente. Este rotor es movido en rotacidén por medios de transmision
accionados por un motor hidraulico, que esta también fijado al bastidor del
rastrillo y el cual es accionado a su vez por el circuito hidraulico del vehiculo
tractor portante o por medios mecanicos. Por todo ello, el movimiento circular del
rotor junto con la distribucion helicoidal de las herramientas sobre el mismo,
actua a modo sinfin con un desfase entre las herramientas que produce que el
material de los restos de poda y ramas se desplacen progresiva y lentamente
hacia un lado del rastrillo al entrar en contacto estos restos de poda con las

herramientas del rotor.

Tal y como se ha citado previamente, las herramientas giran solidariamente a la
rotacion del tubo del rotor donde van fijadas, especificando que estas

herramientas son piezas u hojas anchas, de poco espesor en relacién a su
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ancho y tienen al menos una punta, la cual tiene una geometria convexa en el
lado que se enfrenta al material a hilerar o acordonar. Es decir, la geometria de
cada una de las puntas de las herramientas es convexa, de modo que durante
su rotacion cada una de estas herramientas por sus puntas entran en contacto
con el terreno, peinado el suelo para una recoleccion éptima de las ramas de los
restos de poda depositados en el mismo, a la vez que estas herramientas

efectuan un arrastre y soltado de material sin atascos.

En una posible realizacion del invento, cada una de las herramientas del rotor
puede tener dos 0 mas de tres puntas. La distribucién de estas herramientas a lo
largo del tubo del rotor estan repartidas de manera que durante la rotacion, cada
una de estas herramientas pasa a través de los huecos formados entre los
contra peines del bastidor. Por lo que, como se ha citado previamente, durante la
actuacioén del rastrillo con los restos de poda se evitan atascos durante el paso

del material entre las herramientas y los contra peines.

Por todo ello, durante la actuacion del rastrillo hilerador de la invencién, las
herramientas arrastran las ramas en la parte delantera del equipo durante el
desplazamiento y de manera simultanea, estos restos son desplazados hacia
uno de los lados del rastrillo debido a la distribucién helicoidal de las puntas o

puas de las herramientas del rotor.

Otro detalle del invento, es que el angulo de ataque del conjunto del rastrillo
respecto del material de poda y ramas puede ser ajustable, para conseguir
mayor o menor velocidad de desplazamiento de dicho material. Asimismo, este
angulo de ataque puede ser ajustado en su adaptacion a diversos anchos de via

de trabajo, segun las necesidades del usuario.

Para completar la descripcidon que se esta realizando y con objeto de ayudar a
una mejor comprension de las caracteristicas del invento, se acompafia como
parte integrante de la misma un juego de dibujos en donde con caracter

ilustrativo y no limitativo se ha representado lo siguiente:



10

15

20

25

30

ES 1272965 U

La figura 1 es una representacion en perspectiva libre frontal, del rastrillo

hilerador de ramas y restos de poda de la invencién.

La figura 2 es una representacion en perspectiva libre posterior del rastrillo
hilerador de la invencion, donde se ilustra la direccion de avance del rastrillo y el

sentido de giro del rotor.

La figura 3 es una representacion frontal del rastrillo hilerador de la invencion,
donde se ilustra la direccion a la que se dirigen los restos de poda y ramas una

vez que entran en contacto con las herramientas del rotor.

La figura 4 es una seccion transversal del rastrillo hilerador de la invencion,
donde se muestran las herramientas de corte en el tambor del rotor y el sentido

de giro de ambos durante el funcionamiento del rastrillo.

La figura 5 es una representacion aérea del rastrillo hilerador de la invencion,

donde se muestra el angulo de ataque en una posible realizacion.

DESCRIPCION DETALLADA DE UN MODO DE REALIZACION DE LA
INVENCION

Tal y como se observa en las figuras, en una posible realizacion del invento, el
rastrillo hilerador comprende un bastidor (1) donde se sustentan un elemento
deflector (2), unos contra peines (3), un motor (4), un rotor (5) horizontal que
comprende distribuido a lo largo de su tambor una pluralidad de herramientas (6)
con cuatro puntas en una configuracién helicoidal, una cubierta (7) y un brazo
articulado (8) con una rueda (9) que apoya en el suelo. De forma que, el motor
(4) activa el rotor (5) horizontal y las herramientas (6) helicoidales giran
solidariamente al movimiento del rotor (5); de manera que, tal y como se ha
representado en la figura 3, las ramas y restos de poda que entran en contacto
con estas herramientas (6) helicoidales, son desplazadas hacia un lado del
rastrillo consiguiendo de este modo el agrupado, hilerado o acordonado de los

restos de poda y ramas.
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En las figuras se puede observar que el bastidor (1) es el elemento donde se
sustentan todos los componentes mecanicos y estructurales del rastrillo; y donde
a través de unas oquedades de amarre (11), que estan situadas en un punto
medio superior del mismo, puede ser anclado un vehiculo tractor portante o
similar facilitando de este modo el desplazamiento del conjunto a lo largo de una

finca o similar.

Otro detalle apreciable en las figuras, es que el bastidor (1) tiene una disposicion
horizontal y que en un punto préximo a uno de sus extremos, el bastidor (1) tiene
un brazo articulado (8) con una rueda (9) que apoya en el suelo. Esta rueda (9)
permite el desplazamiento del conjunto en un terreno, independientemente de
que el rastrillo esté anclado a un vehiculo portante 0 a medios mecanicos

durante su funcionamiento.

Situado a lo largo de la parte frontal y posterior del bastidor (1), el rastillo también
comprende una pluralidad de contra peines (3) uniformemente repartidos. En
concreto en la figura 2 se puede apreciar que, estos contra peines (3) son unas
placas metalicas que estan separadas entre si una distancia que permite que
pase, entre cada uno de sus huecos, cada una de las herramientas (6) del rotor
(5) durante el giro (G) del rotor (5). Los contra peines (3) tienen la funcién de
evitar que se produzcan atascos entre las herramientas (6) del rotor (5) y los

restos de poda y ramas durante el avance (A) del conjunto del rastrillo.

Por otro lado, en las figuras también se representa que el bastidor (1) tiene fijado
entorno a su perimetro superior delantero un elemento deflector (2), que es un
alerén o plancha que impide el salto de los restos de poda sobre el bastidor (1)
durante el funcionamiento del rastrillo, evitando que las ramas asciendan a la
parte superior del bastidor (1) y pasen a la parte trasera del rastrillo sin ser
acordonadas. Es por ello que, tal y como se ha representado en las figuras, este

elemento deflector (2) cubre todo el frontal y laterales del bastidor (1).

Para que se produzca el aludido hilerado, acordonado o agrupado de los restos
de ramas de arboles frutales, el rastrilo de la invencion comprende fijado

también al bastidor (1) un rotor (5) de eje horizontal, el cual a su vez comprende
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fijado a lo largo de su eje una pluralidad de herramientas (6) en una
configuraciéon helicoidal. Este rotor (5) es movido en rotaciéon por medios de
transmision accionados por un motor (4) hidraulico, fijado también al bastidor (1)
del rastrillo. De manera que, el movimiento circular del rotor (5) junto con la
distribucion helicoidal de las herramientas (6) sobre el tubo del rotor, produce
que el material de los restos de poda y ramas se desplacen o dirijan hacia un
lado (D) del rastrillo al entrar en contacto estos restos de poda con las

herramientas (6) del rotor (5), tal y como se ilustra en la figura 3.

Otro detalle de la invencion apreciable en las figuras, es que protegiendo al rotor
(5) el rastrillo tiene una cubierta (7) fijada en un lateral del bastidor (1), la cual
impide la inclusion de ramas dentro del rotor (1) y ademas actua como rascador
del tubo del rotor (1).

Tal y como se ha citado previamente, las herramientas (6) se encuentran fijadas
al tubo del rotor (5) y tienen una rotacion solidaria al giro (G) del rotor (5). Las
herramientas (6) mostradas en las figuras, son unas piezas u hojas anchas que
estan formadas por cuatro puntas convexas, y en el lado que se enfrenta al
material a hilerar o acordonar se encuentran desfasadas unas respecto de otras.
Durante la rotacion de las herramientas (6), estas puntas entran en contacto con
el terreno peinando el suelo y acordonando o hielarando las ramas o restos de

poda del terreno.

Finalmente comentar que, el rastrillo hilerador puede variar su angulo de ataque
(AT) respecto del material de poda y ramas para conseguir mayor o menor
velocidad de desplazamiento de dicho material. Asimismo, este angulo de
ataque puede ser ajustado en su adaptacién a diversos anchos de via de

trabajo, segun las necesidades del usuario.
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REIVINDICACIONES

1.- RASTRILLO HILERADOR DE RAMAS Y RESTOS DE PODA, que realiza
mecanicamente labores de acordonado, agrupado o hilerado de ramas y restos
de poda de arboles frutales cuando el rastrillo es desplazado por un vehiculo
tractor portante o por medios mecanicos a lo largo de una finca de cultivo, donde
el rastrillo hilerador se caracteriza por que comprende un bastidor (1) que tiene
una disposicidn horizontal con unas oquedades de amarre, y donde este bastidor
(1) tiene fijado:

- un elemento deflector (2), que es una plancha o aleréon que esta fijado en el
perimetro frontal del bastidor (1) y cubre tanto la parte frontal como los laterales
del bastidor (1);

- unos contra peines (3), que son unas placas uniformemente repartidas a lo
largo de la parte frontal y posterior del bastidor (1), las cuales estan separadas
entre si una distancia por donde pasan lateralmente cada una de las
herramientas (6) de un rotor (7);

- un motor (4) que acciona a un rotor (5);

- un rotor (5) horizontal, que comprende sobre su tambor en una configuracion
helicoidal una pluralidad de herramientas (6) que giran solidariamente al giro del
rotor (5) y donde cada una de las herramientas (6) tiene al menos una punta;

- una cubierta (7) fijada en un lateral del bastidor (1) que tapa lateralmente al
rotor (5); y

- al menos un brazo articulado (8) fijado al bastidor (1) en un punto a lo largo de
su eje, y que tiene en su extremo inferior al menos una rueda (9) que apoya

sobre el suelo.

2.- RASTRILLO HILERADOR DE RAMAS Y RESTOS DE PODA, segun la
reivindicacion 1, que se caracteriza por que las puntas de las herramientas (6)

tienen geometria convexa.
3.- RASTRILLO HILERADOR DE RAMAS Y RESTOS DE PODA, segun

cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que se caracteriza por que las

puntas de las herramientas (6) estan desfasadas unas respecto a otras.
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Fig.4
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