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Uktad sterowania przebiegu hamowania bezpieczeristwa
w maszynach wyciaggowych

Przedmiotem wynalazku jest uktad elektrycznego sterowania elektropneumatycznym zespotem sterowni-
czym, ‘'umozliwiajgcy uzyskiwanie optymalnego przebiegu hamowania bezpieczeristwa maszyn wyciagowych
w zaleznosci od potoZenia naczyrt wydobywczych w szybie.

Znany dotychczas uktad sterowania elektropneumatycznym zespotem sterowniczym hamowania bezpie-
czeristwa maszyn wyciagowych jest wyposazony w elektropneumatyczny regulator cisnienia, dwustopniowy
ogranicznik cisnienia, tréjdrozne suwaki z elektromagnetycznymi luzownikami hamulca bezpieczeristwa oraz
elementy elektrycznego obwodu bezpieczeristwa. Przy hamowaniu bezpieczeristwa, spowodowanym zadziata-
niem jednego z elementéw elektrycznego obwodu bezpieczeristwa maszyny wyciggowej, nastepuje podanie
ci$nienia na naped hamulcowy poprzez dwustopniowy ogranicznik ci$nienia. W pierwszej fazie hamowania na
naped hamulcowy jest podawane cisnienie wstepne dla zatrzymania sie maszyny wyciagowej bez poélizﬁu lin na
kole pednym. Potem nastepuje wzrost cisnienia do warto$ci zapewniajacej utrzymanie nadwagi z wymaganym
przez przepisy wspétczynnikiem bezpieczeristwa. Czas trwania cisnienia wstepnego jest nastawiony przez
regulacje w uktadzie pneumatycznym dwustopniowego ogranicznika cisnienia.

Powyzszy uktad nie realizuje wzrostu sity hamowania do wartosci maksymalnej w okreslonej odlegtosci od
stacji koricowej. Zmniejsza to bezpieczeristwo pracy urzadze’ wyciaggowych przez umozliwienie powstania
awaryjnych przejazdéw naczyrt wydobywczych poza poziom koricowy w wyniku zbyt matych opdznieri przy
dojezdzie, spowodowanych uszkodzeniami uktadu sterowania nadaznego lub uktadu zadawania predkosci, jak
réwniez awaryjnych przejazdéw w prowadniki zgrubione, spowodowane przetadowaniem naczynia wydobyw-
czego i zadziataniem hamulca bezpieczeristwa w momencie ruszenia maszyny wyciagowe;j.

Celem wynalazku jest opracowanie takiego uktadu potaczen, ktéry pozwolitby na zmniejszenie skutkéw
awaryjnych przejazdéw naczyit wydobywczych poza poziom koricowy, przez zapewnienie w przypadku hamowa-
nia bezpieczeristwa hamowania petna sita przy zblizaniu sie naczynia wydobywczego na ustalong odlegtosé¢ do
poziomu koricowego, :
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Uktad wedtug wynalazku ma dwa magnetyczne taczniki z pamigcia, zawieszone w przedziale szybowym
w mieisé’u odpowiadajagcym wedtug diagramu jazdy szybkosci wybranej dojazdowej, wtaczone swymi stykami do *
uzwojert odpowiadajacych im przekaznikéw. Zwierne styki tych przekaZznikéw s potaczone réwnolegle ze
zwiernym stykiem stycznika wykonawczego obwodu bezpieczeristwa do obwodu cewki luzownika ogranicznika
cisnienia. Rozwierne styki tych przekaznikéw taczone posobnie w elektrycznym obwodzie bezpieczeristwa sq
zbocznikowane rozwiernymi stykami tacznikéw programowych regulatora jazdy. taczniki programowe sq
nastawione na przetaczenie swych stykéw w czasie odpowiadajacym przesunieciu wydobywczego naczynia o 2 m
w stosunku do potozenia magnetycznych tacznikéw. Styki mocy stycznika wykonawczego obwodu bezpieczen-
stwa s3 wiaczone w obwoéd zasilania cewek dwoch luzownikéw elektromagnetycznych, sprzeonych ze swymi
zaworami bezpieczenistwa, ktdre sterujg pneumatycznie napedy hamulca bezpieczeristwa. ‘

Uktad powyiZszy kontroluje dodatkowo w miejscu zabudowy magnetycznych tacznikéw ciagtosé kinetycz-
ng napedu regulatora jazdy oraz jego synchronizacje, powodujac wyzwolenie hamulca bezpieczedstwa w przypad-
ku op6znienia dziatania regulatora jazdy w stosunku do potozenia wydobywczego naczynia o okoto 2 m,

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadewym wykonaniu na rysunku, na ktorym fig. 1.
przedstawia diagram jazdy naczynia wydobywczego, fig. 2'— schemat blokowy uktadu sterowania hamowania
bezpieczeristwa, za$ fig. 3 — schemat ideowy tego uktadu.

Uktad sterowania wedtug wynalazku zawiera elektropneumatyczny zesbél 1 sterowniczy hamowania
bezpieczeristwa, sprzezony z dwoma magnetycznymi tacznikami 2 i 3 z pamigcia, zawieszone w szybowym
przedziale 4, zdwoma .programowymi tacznikami 5 i6 regulatora 7 jazdy oraz z elektrycznym obwodem 8
bezpieczeristwa maszyny wyciagowej. Obwody wyjéciowe elektropneumatycznego zespotu sterowniczego 1
przytaczone sa do napedu 9 hamulca bezpieczerstwa. Magnetyczne taczniki 2 i 3 z pamiecia sq zabudowane
w szybowym przedziale 4 w miejscu odpowiadajacym wedtug diagramu 10 jazdy szybkosci dojazdowej wydo-
bywczego naczynia 11 zgodnie z wymaganiami ruchowymi aktualnie rownej 4 metry na sekunde. Elektropne-
umatyczny zesp6t sterowniczy 1 jest wyposazony w elektropneumatyczny regulator ci$nienia 12, dwustopniowy
ogranicznik 13 cisnienia oraz zawory bezpieczeristwa 14 i 15 z elektropneumatycznymi luzownikami 16 i 17

_hamulca bezpieczeristwa, -

Magnetyczne faczniki 2 i 3 z pamiecia sq wiaczone swymi stykami 2a i 3a do uzwojeri odpowiadajacych im
przekaznikow 18 i 19. Zwierne styki 18a i 19a tych przekaZnikéw 18 i 19 sq potaczone réwnolegle ze zwiernym
stykiem 20a wykonawczego stycznika 20 elektrycznego obwodu bezpieczeristwa 8 do obwodu cewki luzownika
ogranicznika 13 cisnienia. Rozwierne styki 18b i19b tych przekaznikéw 18 i 19 sq taczone posobnie
w elektrycznym obwodzie bezpieczeristwa 8 isg zbocznikowane rozwiernymi stykami ba i 6a programowych
tacznikéw 5 i6 regulatora 7 jazdy. Elektropneumatyczny regulator 12 cisnienia jest wiaczony w obwdd
elektrycznego sterowniczego uktadu 21 maszyny wyciggowe;j.

Programowe taczniki 5 i6 s3 nastawione na chwilowe przetaczenie swych stykéw 5a i6a w czasie
odpowiadajacym przesunieciu o 2 metry wydobywczego naczynia 11 w stosunku do potoZenia magnetycznych
tacznikéw 2 i3, zapewniajac kontrole prawidtowego dziatania tych tacznikéw 2 i3 przez przerwanie
elektrycznego obwodu bezpieczerstwa 8 w przypadku ich sklejenia. Styki mocy 20b wykonawczego stycznika 20
elektrycznego obwodu bezpieczeristwa 8 sa wtaczone w obw6d zasilania cewek elektromagnetycznych luzowni-
kéw 16 i 17, sprzefonych z tréjdroznymi suwakami zaworow bezpieczeristwa 14 i 15,

Uktad sterowania wedlug wynalazku dZiata w ten sposdb, Ze gdy wydobywcze naczynie 11 znajduje sig
w rejonie nadszybia, to podczas hamowania bezpieczeristwa luzownik ogranicznika ci$nienia 13 jest zasilany nadal
i hamowanie odbywa sie przy natychmiastowym przytoZeniu do uktadu hamulcowego petnej sity z pominig-
ciem dziatania ogranicznika cisnienia 13 powodujacego chwilowe zaniZenie sity hamujacej.

ZastrzeZenie patentowe

Uktad sterowania przebiegu hamowania bezpieczeristwa w maszynach wyciagowych w zaleZnosci od
potoZenia naczyh wydobywczych wszybie, znamienny tym, ze ma dwa magnetyczne taczniki (2 i 3)
z pamigcig, zawieszone w szybowym przedziale (4) w miejscu odpowiadajacym wedtug diagramu (10} jazdy
wybranej szybkoéci dojazdowej, wiaczone swymi stykami (2a i 3a) do uzwojery odpowiadajacych im przekaZni-
kéw (18 i19), ktérych zwierne styki (18a i 19a) sq potaczone réwnolegle ze zwiernym stykiem (20a)
wykonawczego stycznika (20) elektrycznego obwodu bezpieczeristwa (8) do abwodu cewki luzownika ogranicz-
nika (13) cisnienia, za$ rozwierne styki (18b i 19b) przekaznikéw (18 i 19) taczone podobnie w elektrycznym
obwodzie bezpieczeristwa (8) sq zbocznikowane rozwiernymi stykami (5a i 6a) programowych acznikéw (6 i 6)
requlatora (7) jazdy, przy czym programowe taczniki (5 i6) sq nastawione na przetaczenie swych stykéw
w czasie odpowiadajgcym przesunieciu wydobywczego naczynia (11) o odlegto$¢ najkorzystniej 2 metry w sto-
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sunku do potoZenia magnetycznych tacznikow (2 i 3) z pamiecia, natomiast styki mocy (20b) wykonaw: -

stycznika (20), elektrycznego obwodu bezpieczeristwa (8) sq witaczone w obwdd zasilania cewek dwoct
elektromagnetycznych luzownikéw (16 i 17), sprzezonych ze swymi zaworami bezpieczeristwa (14 i 15), kiore
steruja pneumatyczny naped hamulca bezpieczeristwa (9).
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