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(54) Dispositif de commande étanche pour un mouvement de montre.

(57) Linvention concerne un dispositif de commande (20) des-
tiné a activer et/ou désactiver une ou plusieurs fonctionnalités
d’'un mouvement (5) horloger monté dans un boitier (1) d'une
montre étanche comprenant une carrure (3) et un fond (4); le dis-
positif comprenant une membrane flexible (10) s’étendant dans
le boitier (1), entre le fond (4) et le mouvement (5); la membrane
(10) étant fixée sur une portion circonférentielle (8) entre la car-
rure (3) et le fond (4) de sorte qu’une portion libre (16) de la
membrane (10) puisse se déplacer par rapport au mouvement
(5); la membrane (10) comportant un insert (9) monté solidaire
sur la portion libre (16) de la membrane (10); I'insert (9) pouvant
se déplacer entre une position actionnée dans laquelle l'insert
(9) coopere avec le mouvement (5) pour activer et/ou désactiver
ladite une ou plusieurs fonctionnalités et une position de repos
ou l'insert ne coopére pas avec le mouvement. Le dispositif de
commande est simple et son actionnement n’altére pas les qua-
lités d'étanchéité du boitier.
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Description

Domaine technique

[0001] La présente invention concerne un dispositif de commande destiné a activer et/ou désactiver une ou plusieurs
fonctionnalités d’un mouvement horloger monté dans un boftier étanche.

Etat de la technique

[0002] Un poussoir est souvent utilisé pour activer et/ou désactiver une ou plusieurs fonctionnalités d’une montre, telles
que des fonctions de départ, d’arrét et de remise a zéro d’'un chronographe ou d’un compteur, de méme que l'arrét du
balancier sur certaines montres. Il peut aussi étre utilisé pour régler/corriger différentes fonctions de la montre (heure/date
par exemple). Ce poussoir, placé généralement sur la carrure du boitier de la montre ou sur son fond, comprend typique-
ment un bouton solidaire d’une tige dont 'extrémité vient en contact avec I'un des leviers commandant la fonction. Le
poussoir est ramené a sa position initiale par un petit ressort a boudin placé généralement entre le bouton et la carrure,
ou entre le bouton et le fond.

[0003] L’étanchéité d'un tel poussoir est difficile a réaliser. On interpose généralement un ou plusieurs joints d’étanchéité
entre la tige et le tube de guidage chassé.

[0004] Le document FR 1 560 396 décrit un poussoir conventionnel fonctionnant avec une série de joints superposables
avec une gaine de glissement. L’étanchéité de ce systéme est réalisée au moyen de rondelles en matiére plastique tres
souple empilée sur la tige du poussoir afin d’avoir une plus grande course, tout en gardant de la compression au repos.

[0005] Le document CH 165 205 décrit un dispositif de commande comprenant une cloison flexible pouvant fléchir de
maniére a constituer un organe de commande du mécanisme par l'intermédiaire d’'un céne qu’il porte en son centre et
qui est destiné a agir sur un levier.

[0006] Le document JP 57 003 070 divulgue un bouton de commande placé sur le fond du boitier de la montre et constitué
d’un disque rigide comprenant une partie périphérique flexible. Le disque et la partie périphérique peuvent étre surmoulés
sur le fond de maniére a assurer I'étanchéité du boitier. Cette solution a 'avantage d’offrir un bouton de commande de faible
encombrement mais cela au détriment de la solidité du fond du boitier qui comporte les parties périphériques flexibles.

[0007] Aucune des solutions proposées ne permet d’arriver a un poussoir ou dispositif de commande dont la fabrication
et l'intégration dans la montre sont simples et de faible encombrement, tout en n’altérant pas les qualités d’étanchéité
du boitier.

Bref résumé de l'invention

[0008] La présente invention concerne un dispositif de commande destiné a activer et/ou désactiver une ou plusieurs
fonctionnalités d’'un mouvement horloger monté dans un boitier d’'une montre étanche comprenant une carrure et un fond;
le dispositif comprenant une membrane flexible s’étendant dans le boitier, entre le fond et le mouvement; la membrane
étant fixée sur une portion circonférentielle entre la carrure et le fond de sorte qu’une portion libre de la membrane puisse
se déplacer par rapport au mouvement; la membrane comportant un insert monté solidaire sur la portion libre de la
membrane; linsert pouvant se déplacer entre une position actionnée dans laquelle I'insert coopére avec le mouvement
pour activer et/ou désactiver ladite une ou plusieurs fonctionnalités et une position de repos ou l'insert ne coopére pas
avec le mouvement. Des modes de réalisation préférés sont indiqués dans les revendications dépendantes.

[0009] La fabrication et l'intégration du dispositif de commande dans la montre sont simples et économiques. Le dispositif
de commande présente un faible encombrement et son actionnement n’altére pas les qualités d’étanchéité du boitier.

Bréve description des figures

[0010] Des exemples de mise en ceuvre de I'invention sont indiqués dans la description illustrée par les figures annexées
dans lesquelles:

Lafig. 1 estune vue en perspective et en coupe d’un boitier d’'une montre dans lequel est logé un mouvement et
comprenant un dispositif de commande, selon un mode de réalisation;
lafig.2 montre une vue en coupe de la membrane, selon un mode de réalisation; et

lafig. 3 estune vue en coupe d’une portion du boitier, avec le mouvement et le dispositif de commande.

Exemple(s) de mode de réalisation de I'invention

[0011] La fig. 1 illustre une vue en perspective et en coupe d’un boitier 1 d’une montre étanche dans lequel est logé un
mouvement 5 horloger, par exemple mécanique, électronique, électromécanique, ou autre. Le boitier 1 comprend une
carrure 3 et un fond 4 fixé a la carrure, par exemple par le moyen de vis 11. La fig. 1 montre également une glace 6 fixée
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de maniére étanche a I'aide d’un joint 7 sur le boitier 1. Un dispositif de commande 20 destiné a agir sur un mouvement
5. Le dispositif de commande 20 est destiné a activer et/ou désactiver une ou plusieurs fonctionnalités du mouvement 5
de la montre de I'extérieur du boitier 1. La fig. 3 montre une vue en coupe d’une portion du boitier, du mouvement 5 et
du dispositif de commande 20.

[0012] Selon un mode de réalisation, le dispositif de commande 20 comprend une membrane flexible 10 s’étendant dans
le boitier 1, entre le fond 4 et le mouvement 5. Une portion circonférentielle 8 de la membrane 10 (soit toute la circonférence
de la membrane soit une partie de cette circonférence) est fixée sur le boitier 1, entre la carrure 3 et le fond 4, de maniere
a ce qu’une portion libre 16 de la membrane 10 puisse se déplacer par rapport au mouvement 5.

[0013] Dans I'exemple illustré aux fig. 1 et 3, la membrane 10 s’étend radialement, c’est-a-dire, de maniere substantielle-
ment paralléle au plan du mouvement 5, représenté par 'axe 30 dans la fig. 3. Un espacement 21 est prévu entre le
mouvement 5 et le fond 4 de sorte que la portion libre 16 de la membrane 10 peut se déplacer axialement entre le fond
4 et le mouvement 5, c’est-a-dire de maniéere substantiellement perpendiculaire au plan du mouvement 5, représenté par
l'axe 31 dans la fig. 3.

[0014] Dans une variante préférée, La membrane comprend un insert 9 monté solidaire sur la portion libre 16 de la
membrane 10. La fig. 2 montre une vue en coupe de la membrane 10 seule avec linsert 9. L’insert 9 est typiquement
fabriqué dans un matériau plus rigide que le matériau dans lequel est fabriquée la membrane 10. L’insert 9 sert ainsi
d’organe fonctionnel d’actionnement destiné a étre actionné par un utilisateur. Lorsqu’actionné, par une pression dirigée
vers le mouvement 5, 'insert 9 se déplace axialement de maniére coopérer avec le mouvement 5 et activer et/ou désactiver
ladite une ou plusieurs fonctionnalités du mouvement 5. L’élasticité de la membrane 10 permet a 'insert 9 de revenir a la
position de repos lorsqu’il n’est plus actionné. Autrement dit, I'insert 9 est configuré pour se déplacer entre une position
de repos, correspondant a une position ou Iinsert 9 n’agit pas sur le mouvement 5, a une position actionnée, ol l'insert 9
agit sur le mouvement. Le déplacement axial de l'insert 9 est illustré par la fleche 22 dans la fig. 3.

[0015] Dans une configuration avantageuse, 'insert 9 comprend une cheville 15 s’étendant a partir de la membrane 10
dans la direction du fond 4. L’insert 9 peut également étre fixé sur la membrane 10 a l'aide d’'un dégagement 17 pourvu
dans linsert 9. L’étanchéité entre 'insert 9 et la membrane 10 est alors assurée par surmoulage de la matiére de la
membrane 10 dans le dégagement 17 (fig. 2).

[0016] Encore dans un mode de réalisation, une ouverture 14 est ménagée dans le fond 4 de maniére a permettre I'acces
a 'insert 9 depuis I'extérieur du boitier 1. En particulier, et tel qu’illustré aux fig. 1 et 3, l'ouverture 14 peut étre arrangée
de maniére concentrique avec l'insert 9. Dans cette configuration, au moins une portion de la cheville 15 est logée dans
Fouverture 14 et coulisse dans celle-ci lorsque I'insert 9 est déplacé entre la position de repos et la position actionnée.
Cet arrangement permet a un utilisateur d’actionner l'insert 9 de I'extérieur du boitier 1. De plus, la paroi de I'ouverture
14 sert d’organe de guidage pour la cheville 15.

[0017] L’insert 9 peut étre actionné par une pression fournie directement par [utilisateur ou par lintermédiaire d’un outil
correcteur (non représenté). En particulier dans le cas ol un outil correcteur est utilisé, la cheville 15 peut comprendre
une gorge 18 facilitant I'insertion et le maintien de I'outil correcteur dans la cheville 15 pendant I'actionnement.

[0018] Dans une autre variante non illustrée, au moins une portion du fond 4 est flexible. L’insert 9 peut alors étre actionné
par une pression sur ladite portion de fond flexible. La portion de fond flexible peut comprendre une portion amincie du
fond 4, suffisamment flexible de maniére a assurer un déplacement axial permettant d’actionner l'insert 9. La portion de
fond flexible peut également comprendre une portion flexible actionnant une portion plus rigide coopérant avec I'insert 9.
Par exemple, la portion flexible peut prendre la forme d’'une portion ondulée et la portion plus rigide celle d’un disque de
maniéere a former un bouton poussoir.

[0019] Le dispositif de commande 20 de I'invention permet donc de remplir la fonction d’un bouton-poussoir de maniére a
activer et/ou désactiver une ou plusieurs fonctionnalités du mouvement 5, telles que la mise a I'heure, le lancement d’une
fonction chronometre, etc. Le dispositif de commande 20 permet également d’assurer I'étanchéité du boitier 1.

[0020] L’étanchéité peut, en effet, étre assurée par la fixation de la membrane 10 par compression sur sa portion circon-
férentielle 8, entre la carrure 3 et le fond 4.

[0021] De maniere préférée, la portion circonférentielle 8 de la membrane 10 comprend une surépaisseur 12 qui, lorsque
la membrane 10 est fixée entre la carrure 3 et le fond 4, joue le réle d’un joint torique.

[0022] Dans un mode de réalisation, la membrane 10 est fabriquée en élastomére. De maniére préférée, I'élastomeére
comprend un copolymére de butadiéne-acrylonitrile {nitrile butadiene rubber, NBR).

[0023] Dans une variante, la cheville 15, et/ou insert 9, sont fabriqués dans un métal ou alliage précieux, tel que I'or ou
un alliage d’or. Cela est avantageux lorsque la cheville 15 est visible de I'extérieur du boitier 1, par exemple au travers
de 'ouverture 14.

[0024] La fabrication et l'intégration du dispositif de commande 20 dans la montre sont simples et économiques. Le
dispositif de commande 20 présente également un faible encombrement. L’actionnement du dispositif de commande 20
n’altére pas les qualités d’étancheité du boitier 1.
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Numéros de référence employés sur les figures
[0025]

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14
15
16
17
18
20
21
22
30
31

boitier

vis

carrure

fond

mouvement

glace

joint circulaire

portion circonférentielle
insert

membrane

vis

surépaisseur

bride

ouverture

cheville

portion libre
dégagement

gorge

dispositif de commande
espacement
déplacement axial de l'insert
axe paralléle au plan du mouvement

axe perpendiculaire au plan du mouvement

Revendications
1.

Dispositif de commande (20) destiné a activer et/ou désactiver une ou plusieurs fonctionnalités d’'un mouvement (5)
horloger monté dans un boitier (1) étanche d’'une montre comprenant une carrure (3) et un fond (4); le dispositif
comprenant:

une membrane flexible (10) s’étendant dans le boitier (1), entre le fond (4) et le mouvement (5);

la membrane (10) étant fixée sur une portion circonférentielle (8) entre la carrure (3) et le fond (4) de sorte qu’une
portion libre (16) de la membrane (10) puisse se déplacer par rapport au mouvement (5);

la membrane (10) comportant un insert (9) monté solidaire sur la portion libre (16) de la membrane (10);

Finsert (9) pouvant se déplacer entre une position actionnée dans laquelle I'insert (9) coopére avec le mouvement (5)
pour activer et/ou désactiver ladite une ou plusieurs fonctionnalités et une position de repos ou l'insert ne coopére
pas avec le mouvement.

Le dispositif de commande (20), selon la revendication 1, dans lequel le retour a la position de repos de l'insert (9)
est assuré par I'élasticité de la membrane (10).

Le dispositif de commande (20), selon la revendication 1 ou 2, dans lequel la portion circonférentielle (8) est fixée
sur le boitier (1), entre la carrure (3) et le fond (4).



10.

11.

12.

13.

14.

15.
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Le dispositif de commande (20), selon I'une des revendications 1 a 3, dans lequel un espacement (21) est prévu entre
le mouvement (5) et le fond (4); et dans lequel 'insert (9) se déplace de maniére substantiellement perpendiculaire
au plan (30) du mouvement (5), lorsqu’actionné.

Le dispositif de commande (20), selon 'une des revendications 1 a 4, dans lequel l'insert (9) comprend une cheville
(15) s’étendant de la membrane (10) dans la direction du fond (4).

Le dispositif de commande (20), selon 'une des revendications 1 a 5, dans lequel linsert (9) est fixé sur la membrane
(10) a I'aide d’un dégagement (17) pourvu dans l'insert (9).

Le dispositif de commande (20), selon la revendication 6, dans lequel I'étanchéité entre l'insert (9) et la membrane
(10) est assurée par surmoulage de la matiére de la membrane (10) dans le dégagement (17).

Le dispositif de commande (20), selon Fune des revendications 5 a 7, dans lequel une ouverture (14) est ménagée
dans le fond (4) de maniére a permettre 'accés a l'insert (9) depuis I'extérieur du boitier (1).

Le dispositif de commande (20), selon la revendication 8, dans lequel 'ouverture (14) est arrangée de maniére concen-
triqgue avec linsert (9) de sorte qu’au moins une portion de la cheville (15) coulisse dans l'ouverture (14) lorsque
Finsert (9) est déplace entre la position de repos et la position actionnée.

Le dispositif de commande (20), selon la revendication 8 ou 9, dans lequel la cheville (15) comprend une gorge (18)
destinée a coopérer avec un outil correcteur.

Le dispositif de commande (20), selon 'une des revendications 1 a 7, dans lequel au moins une portion du fond (4)
est flexible; et dans lequel linsert (9) est actionnable par une pression sur ladite portion du flexible.

Le dispositif de commande (20), selon 'une des revendications 1 a 11, dans lequel la portion circonférentielle (8) est
comprimée entre la carrure (3) et le fond (4) de maniére a assurer I'étanchéité du boitier (1).

Le dispositif de commande (20), selon 'une des revendications 1 & 12, dans lequel la portion circonférentielle (8)
comprend une surépaisseur (12).

Le dispositif de commande (20), selon 'une des revendications 1 & 13, dans lequel la membrane (10) est en élasto-
mére, tel qu’un copolymeére de butadiéne-acrylonitrile (NBR).

Le dispositif de commande (20), selon I'une des revendications 1 a 14, dans lequel l'insert (9) est fabriqué dans un
métal ou un alliage précieux, tel que I'or ou un alliage d’or.
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Fig. 3
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