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Laite kahden toisiinsa nihden siirrettdvian elementin suhteellisten
asemien portaittain si&t3miseksi - Anordning for stegvis instdllning

av relativligena for tvd inbSrdes forskjutbara element

Tiivistelmd 7
Laite kahden toisiinsa n#hden siirrettdvin elementin ¢

(10, 11) suhteellisten asemien portaittain siit4dmiseksi

kisitt4d toiseen (10) mainittuun elementtiin muodostetun

AN

hammastangon (13), t&min kanssa yhdessi toimivan r#lliham~ 9 mw
1l

X

maspybrin (14), jossa on ainoastaan kaksi rdllihammasta
(15) ja joka on laakeroitu kierrett#viisti ja rajoitetusti
siirrettivisti toiseen (11) mainitusta kahdesta elementis-
t4i sek#4 jousiesijlinnityselimet (23), jotka vaikuttavat
réllihammaspy®risn (14) suunnassa lukitusasemaa kohti,
jossa se voi pid&tt## mainitut molemmat elementit (10,
11) keskin#istd siirtymistd vastaan, saattamalla molemmat
r4llihampaat (15) samanaikaisesti kytkeytym##n hammastan-
gon (13) kanssa. Jousiesij#nnityselimet (23) sijaitsevat
réllihampaiden (15) edessid ja kisittivit jdusivoimankoh—
distuselementin (234), joka, kun rllihammaspytrd (14) on
lukitussa asemassa, nojaa joustavasti molempia r&lliham-
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(57) SAMMANDRAG
En anordning f8r stegvis instdllning av relativldgena

f6r tvd inbordes forskjutbara element (10, 11) innefattar en
i det ena (10) av nimnda element utbildad kuggstdng (13), ett
med denna samverkande pinnkugghjul (14) med enbart tvad pinn-
kuggar (15), vilket &r lagrat roterbart och begransat for-
skjutbart i det andra (11) av nimnda bdda element, samt
fjdderforspanningsorgan (23), som paverkar pinnkugghjulet
{14) i riktning mot ett ldsldge, i vilket det kan fasthalla
namnda bida element (10, 11) mot inbdrdes forskjutning genom
att bada pinnkuggarna (15) samtidigt ingriper med kugg-
stangen (13). Fjaderfdrspanningsorganen (23) &r belédgna fram-
fér pinnkuggarna (15) och innefattar ett fjdderkraftappli-
ceringselement (23A), som, di pinnkugghjulet (14) befinner
sig i lasliget, énligger fjddrande mot b&da pinnkuggarna

(15) vid de fran kuggstingen (13) vénda sidorna hos dessa.
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Laite kahden toisiinsa n#hden siirrettivén elementin suh-

teellisten asemien portaittain si#témiseksi

Timin keksinn®n kohteena on laite kahden toisiinsa
nihden siirrettivin elementin suhteellisten asemien por-
taittain siditdmiseksi. Lihemmin ilmoitettuna keksinndn
kohteena on sen tyyppinen laite, joka kdsittid
toiseen mainittuun elementtiin muodostetun hammastangon,
tamin kanssa yhdessd toimivan rédllihammaspyodrén, jossa on
ainoastaan kaksi r&llihammasta ja joka on laakeroitu kier-
rettivisti ja sen kiertoakselia ja hammastangon pituus-
suuntaa vastaan kohtisuorassa suunnassa rajoitetusti siir-
rettivisti toisessa mainitusta kahdesta clementistid scké
elimet rallihammaspydrin jousiesijdnnittdmiseksi suunnacsa
lukitusasemaa kohti, jossa se vol piditt&i mainitut molem-
mat elementit keskindisti siirtymist# vastaan samanaikai-
sella kytkenn#lli molempien rdllihampaiden kanssa hammas-
tangon kahteen l&heiseen hammasloveen.

Mainittua tyyppi& olevissa laitteissa rdllihammaspyo-
ri el muodosta pelkéstéﬁn lukituselintid, joka voi pididttdd
molemmat toisiinsa nihden siirrett#vit elementit keski-
niisti siirtymisti vastaan, vaan se muodostaa mydskin s&&-
tdelimen, jonka vdlitykselld molempien toisiinsa ndhden
siirrettivien elementtien asemia voidaan muuttaa toisiin-
sa nihden portaittain. Molemmat elementit tulevat nimit-
tdin réllihammaépyéréé kierrettiessi siirtymidén toisiinsa
nihden matkan, joka vastaa hammastangon hammasjakoa, ral-
lihammaspy®drin jokaisen puolen kierroksen kiertymidlld.

Edell% ilmoitettua tyyppiid olevien aikaisemmin tunnet-
tujen laitteiden yhteisend piirteen& on se, etté jousiesi-
jidnnityselimien aikaansaamat jousivoimat on kohdisteltu
yhteen tai usecampaan, rdllihammaspyOrin kiertoakseliin
nihden samankeskisesti sijaitsevaan r#dllihammaspydrén lie-
riémiiseen pintaan. Timd on aiheuttanut sen, cttd on ol-
tu pakotettu kohdistamaan verraten suuri jousivoima rilli-
Lhammaspydriadn tAmin hyvin lukitustoiminnan varmistamiccok=
si. Tamin Keksinndn tarkoitukscna on aikaansasda johdan-

nossa ilmoitettua Lyyppi# oleva parannettu laite, jossa
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rédllihammaspydridn kohdistetun kokonaisjousivoiman suu-
ruutta voidaan pienent#4 huomattavasti vaikuttamatta epii-
edullisesti haluttuun lukitustoimintaan.

Keksinndn mukaan edell# mainittuja tarkoituksia varten
tehty laite tunnetaan ennen kaikkea siitd, ettd mainitut
jousiesijinnityselimet sijaitsevat r&llihampaiden edessi
niiden hammastangosta poispiin kdinnetyllid sivulla ja et-
td ne kisittivit jousivoimankohdistuselementin, Jjoka, kun
rdllihammaspy8r4 on lukitusasemassa, nojaa joustavasti mo-
lempia r&llihampaita vasten niiden hammastangosta poispidin
kddnnetyill4d sivuilla.

Kohdistamalla jousivoima réllihammaspydrin kiertoakse-
liin nihden samankeskisesti sijaitseviin rdllihampaisiin,
kuten keksinn®én mukaan ehdotetaan, voidaan pienentidi tar-
vittavan jousivoiman suuruutta rdllihammaspydrin piditts-
miseksi varmasti lukitusasemassa suunnilleen puolella sii-
td Jjousivoimasta, joka tarvitaan mainittuun tarkoitukseen
aikaisemmin tunnetuissa laitteissa. Edelleen on mahdol-

‘lista saavuttaa jousivoiman keskitys aksiaalisessa suun-

nassa hammastangon keskelld sijaitsevaan réllihammaspy&-
rdn kohtaan, kiyttden hyviksi yhtd ainoaa jousielementtii.
Jousivoiman t&llaista keskitystd ei ole voitu saavuttaa
aikaisemmin tunnetuissa laitteissa muuten kuin k&yttimil-
18 hyviEksi kahta erillisti Jjousielementtii.

Keksinndn ensimm&isess# sovellutusmuodossa Jjousiesi-
Jédnnityselimet on asennettu hammastangon eteen, mainittuun
toiseen elementtiin tehtyyn aukkoon, jolloin jousivoiman-
kohdistuselementti ulottuu p&dasiallisesti yhdensuuntai-
sesti hammastangon kanssa ainakin melkein tdmén koko pi-
tuudelle. T&m3 sovellutusmuoto on sovellettavissa kuiten-
kin ainoastaan sellaisiin tapauksiin, joissa suurin matka,
Jjonka molemmat toisiinsa nihden siirrettidvit elementit
voidaan siirtii toisiinsa n&hden, on verraten lyhyt.

Jos mainittuja molempia elementtejd tdytyy voida siir-
tdd pidempii matkoja toisiinsa ndhden, on sopivampaa kek-
sinndn toisen sovellutusmuodon mukaan asentaa jousiesijin-

nityselementit rdllihampaiden eteen, mainittuun toiseen
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elementtiin tehtyyn taskuun.

Jousiesijinnityselementin voi muodostaa lehtijousen
ainakin melkein suora osa, joka lehtijousi muodostaa mai-
nitun jousiesijinnityselementin.

Kuitenkin on my&skin mahdollista tehd& jousivoimankoh-
distuselementti erilliseksi jHyk&ksi elementiksi, joka vol
siirtad tarvittavat jousivoimat rdllihampaisiin yhdestd
tai useammasta niihin vaikuttavasta jousesta.

Keksinnd11l4 mahdollistettu rillihammaspyorddn kohdis-
tetun jousivoiman pienent&minen antaa tulokseksi sen, et-
+4 pillihammaspydrs voidaan siirtéd helposti lukitustilas-
ta kytkyst& irrotettuun tilaan, jossa molemmat r&lliham-
paat ovat irti kytkennéstd hammastangon kanssa. Tarkoi-
tuksena helpottaa rdllihammaspydrdn tillaista muuttamis-
ta lukitustilasta kytkystd irrotettuun tilaan r&dllihammas-
pyord vol olla varustettu kisikiyttoiselld ohjauselimelld,
jossa on kielimdinen tartuinosa, jossa on kaksi toisistaan
poispdin k&dnnettyd tartuinpintaa, kumpikin molempien ral-
lihampaiden pituusakseleiden kautta kulkevan tason omal.ia
puolellaan.

Keksint®i voidaan soveltaa useilla erilaisilla teknii-
kan aloilla. Esimerkin vuoksi voidaan mainita, ettd sitd
voidaan kayttii hyvdksi ajoneuvojen tuolien ja muiden tuo-
lien yhteydessd kahden toisiinsa nihden siirrettévidn ele-
mentin portaittaisen s&ddodn sallimiseksi toisiinsa ndhden.

Keksint84 selitet#in l3hemmin seuraavassa, viitaten
oheisiin piirustuksiin, joissa '

kuva 1 esittii piiltd n&htynd kahta pystysuorasti
toisiinsa nihden siirrettivi# elementtid, jotka on varus-
tettu niiden asemien toisiinsa ndhden portaittain siftimi-
seksi toimivalla, keksinndén ensimmidisen, esimerkiksi vali-
tun sovellutusmuodon mukaisella laittecella,

kuva 2 esittii ensimmiisti pystykuvaa, leikkaukscna
viivaa II-II pitkin kuvassa 1,

kuva 3 csittdid toista pystykuvan, riihiynd kobtisuo-
rasti kuvaan 2 nibiden ja leikkaukoona viivaa PrT=111 pit-

bin kuvassa 1,
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kuva 4 esittdi kuvaa 2 vastaavaa kuvaa, havainnollis-
taen sddtblaitteen vihin muutettua sovellutusmuotoa ja

kuva 5 esitt#4 kuvaa 2 vastaavaa kuvaa, havainnollis-
taen keksinnén toisen, esimerkiksi valitun sovellutusmuo-
don mukaista siitdlaitetta.

Kuvissa 1-3 viitenumerolla 10 merkitZin littedE tankoa,
Joka on suunnattu pystyasentoon ja voi tbimia_esimerkiksi
kiinteZnd kantoelimen# ajoneuvon tuolin tai muun tuolin
korkeussuunnassa aseteltavaa esittimitts jidtettyd kdsino-
Jaa tail niskatukea varten. Viitenumerolla 11 merkitiin
tankoon 10 rajoitetusti pystysuorasti siirrettivisti laa-
keroitua litteZ# holkkia, joka on sovitettuy liukusovit-
teella tankoon 10 ja jonka ylipiihin mainittu zdsinoja tai
niskatuki voidaan asentaa mielivaltaisella sopivalla ta-
valla.

Keksinndn ensimmdisen, esimerkiksi valitun sovellutus-
muodon mukaisen s&it8laitteen avulla holkkia 11 voidaan
siirt44 portaittain pystysuunnassa tankoa 10 pitkin ja lu-
kita irrotettavasti siihen sé&&dettyyn asemaan. Mainittu
sdédtdlaite kidsittds tangon 10 pdZasiallisesti suorakulmai-
sen, l&Zpikulkevan aukon 12 toiseen pystysuoraan seinimiin
muodostetun hammastangon 13 ja sen kanssa yhdessd toimi-
van, yleisesti viitenumerolla 14 merkityn rillihammaspy&-
rén, jossa on kaksi rdllihammasta 15 Ja joka on laakeroi-
tu kiertyvisti ja rajoitetusti siirrettivisti sen kierto-
akselia vastaan kohtisuorassa, vaakasuorassa suunnassa
holkkiin 11. )

R&1lihammaspydridssi 14 on runko, joka on muiodostettu
kahdesta kohdakkain toisiinsa nihden sijaitsevasta osasta
16 ja 17, jotka sisemmissi, toistensa puoleisi.sa pdissi
on varustettu holkin 11 molemmissa vastakkaisissa, levedm-
missd sivuseindmissi oleviin pitkulaisiin reikiin 18 tyén-
tyvillsd lieri®m#isilli osilla 19, jotka toimivat r#lliham-
maspyordn laakeritappeina. Rdllihammaspydrin 14 molemmis-
sa runko-osissa 16 ja 17 on laakeritappien 19 viercssi si-
Jaitsevat, sidteittZisesti ulkonevat vastepinna: 20, Joiden

4

viAlityksellZ runko-osat nojaavat holkin 12 mein’tun orman

=
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sivuseiniminsi ulkosivua vasten. Kuten kuvasta 3 k&y sel-
ville, rdllihampaat 15 muodostuvat l&pimitaltaan suurenne-
tulla pd4ll4 varustetuista ruuveista, jotka yhdistévit mo-
lemmat runko-osat 16 ja 17 toisiinsa. Ruuvien 15 pi&t on
sovitettu runko-osassa 16 oleviin vajotettuihin reikiin 21
ja niiden varsiosien kierteitetyt p&4t on kierretty runko-
osassa i? oleviin reikiin 22.

Viitenumerolla 23 merkit#44n tangon 10 aukkoon 12 si-
joitettua lehtijousta, jossa on kaksi suoraa, pystysuoras-
ti kulkevaa ulompaa osaa 23A ja 23B scki n#itd yhdistlvi,
vinosti kulkeva vdliosa 23C.

Kun ridllihammaspy®rd 14 on kuvissa 1-3 esitetysséd ase-
massa, jolloin molemmat rdllihampaat 15 kytkeytyvit kumpi -
kin omaansa hammastangon 13 kahdesta vierekk&isestd ham-
maslovesta, jousen 23 osa 23A nojaa molempia ridllihampaita
15 vasten niiden hammastangosta 13 poisp#in sijaitsevilla
sivuilla. T&118in holkki 11 piditet#dn siirtymdttdmisti
tangossa 10 sen seurauksena, ettd jousi 23 pit&id rdlliham-
maspydridn 14 tehokkaassa lukitustartunnassa hammastangon
13 kanssa. }

Edellid selostettu siitdlaite antaa kaksi erilaista
mahdollisuutta holkin 11 aseman muuttamiseksi tankoon 10
nihden. Toisaalta holkki 11 voidaan siirtii pystysuorasti
tankoon 10 nihden kiert&mi#lli kisikiyttoisesti rdlliham-
maspySri4 14. TZ118in holkki 11 tulee siirtymd&n matkan,
joka vastaa jakovidlimatkaa hammastangon 13 hammaslovien
v81i114, rdllihammaspy®drin 14 jokaisen puolen kierroksen
kierrolla. Toisaalta rdllihammaspydrid 14 voidaan kytked
tiysin vapaaksi hammastangosta, siirt&midllé sitéd kdsikéyt-
tdisesti vaakasuorasti oikealle kuvassa 2. Sitten kun mo-
lemmat r&llihampaat rdllibammaspy®rdn 14 tdllaisen siirron
vaikutuksesta on viety irti kytkenndstd hammastangon 153
kanssa, holkki 11, samalla kun rillihammaspydrd 14 kisi-
kiyttbisesti pidetidn kytkystd irrotetussa tilassa, voi-
daan siirt#i nopecasti haluttuun uuteen asemaan tankoa 10
pitkin. Sen jdlkeen holkki 11 voidaan jdllcen lukita

:iinni hemrastankoon 10 jousen 23 vaikutuksella, jokn pa-
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lauttaa rdllihammaspytrin 14 lukitustartuntaan hammastan-
gon 13 kanssa heti, kun r#llihammaspy®rd vapautetaan eikii
ole endd alttiina millek&4n kisikiyttdiselle vaikutukselle.

R&llihammaspyérin 14 runko-osa 17 on tarkoitettu muo-
dostamaan tarvittavan k#sik#ytt&isen ohjauselimen r&lli-
hammaspyOrille. T4t8 tarkoitusta varten runko-osan 17
ulompi osa on tehty kielimiiseksi tartuinosaksi 24, jossa
on kaksi sen tason omalla puolellaan sijaitsevaa, vastak-
kaista tartuinpintaa 25, joka kulkee molempien r&lliham-
paiden 15 pituusakseleiden kautta.

Edells selostetulla s#itdlaitteella on ennen kaikkea
kaksi seuraavaa olennaista etua saman tyyppisiin aikaisem-
min tunnettuihin laitteisiin nihden. - Silli, etti jousi 23
saa valkuttaa v&littomdsti molempiin r&llihampaisiin sen
sijaén, ettd vaikutettaisiin ridllihammaspyérin 14 kierto-
akseliin nihden samankeskiseen r&llihammaspydrin pintaan,
mahdollistetaan ridllihammaspy&rin tietyssi lukitusasemas-
sa piditykseen tarpeellisen jousivoiman pienennys. Lisiksi

"jougen 23 esitetty sijoitus hammastangon 13 eteen tankoon

10 tehtyyn aukkoon 12 mahdollistaa r&llihammaspydrin 14 -
aksiaalisen pituuden pienennyksen sek# holkin 11 etti Jjou=-
sen 23 yksinkertaisen muodon ja jousen varman pysymisen
tarkoitetussa asemassa kiytt&mittd erityisii kiinnipito-
elimii.

Kuvassa 4 esitetlin siitdlaitteen vihin muutettu so-
vellutusmuoto. T&116in aukko 12 ulottuu aina tangon 10
reunaan saakka. Edelleen jousi 23 on sijoitettu toisaal-
ta rédllihampaita 15 vasten nojaavan, erillisen jousivoi-
mankohdistuselementin, jonka muodostaa jiykki sauva 26 ja
toisaalta holkin 11 sein#mi4 vasten nojaavan jousen vas-
teen vdliin, jonka muodostaa jiykk4 sauva 27.

Kuvassa 5 esitet&fn keksinn®n toisen sovellutusmuodon
mukainen s8dtdlaite. T4m4 laite eroaa kuvissa 1-4 esite-
tyistd laitteista siins, etti jousi 23 on sijoitettu ril-
lihampaiden 15 eteen sovitettuun holkin 11 taskuun 28.
T&h&n taskuun 28 on laakeroitu siirrettivisti erillinen

Jousivoimankohdistuselementti 26. T&#118in jousi 23 ja
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elementti 26 pidet4#n jatkuvasti asemassa rédllihammaspyC-
rin 14 kohdalla riippumatta tangon 10 todellisesta asemas-
ta. TamA sovellutusmuoto soveltuu kHytettidviksi erityi-
sesti sellaisissa tapauksissa, joissa hammastangolla 1% on
suuri pituus ja/tai kun on haluttua yksinkertaisella ta-
valla poistaa tanko 10 kokonaan holkista 11l.

Keksintd ei ole rajoitettu edelli selostettuihin ja
piirustuksissa esitettyihin sovellutusmuotoihin. Niinp4
monet muut sovellutusmuodot ovat mahdollisia keksinndlli-
sen ajatuksen puitteissa.
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Patenttivaatimukset

1. Laite kahden toisiinsa n#&hden siirrettivin elemen-
tin (10, 11) suhteellisten asemien portaittain s&4timisek-
si, k&sitt¥en toiseen (10) mainittuun elementtiin muodos-
tetun hammastangon (13), t4min kanssa yhdessé toimivan
rdllihammaspydrdn (14), jossa on ainoastaan kaksi rd1l1i-
hammasta (15) ja joka on laakeroitu kierrettivisti Jja sen
kiertoakselia ja hammastangon (13) pituussuuntaa vastaan
kohtisuorassa suunnassa rajoitetusti siirrettivisti toi-
sessa (11) mainitusta kahdesta elementisti seki elimet
(23) rédllihammaspy8rin (14) jousiesij&nnittimiseksi suun-
nassa lukitusasemaa kohti, jossa se voi piddttdsd mainitut
molemmat elementit (10, 11) keskindisti siirtymisti vas-
taan samanaikaisella kytkennilli molempien rdllihampaiden
(15) kanssa hammastangon (13) kahteen liheiseen
hammasloveen, tunnettu siitd, ettd mainitut
Jousiesijidnnityselimet (23) sijaitsevat rillihampaiden
(15) edess& niiden hammastangosta (13) poispdin k&&nnetyl-
18 sivulla ja ettd ne kisittavit Jousivoimankohdistusele-
mentin (23A), joka, kun rdllihammaspydrd (14) on lukitus-
asemassa, nojaa joustavasti molempia r#llihampaita (15)
vasten niiden hammastangosta (13) poispdin k&&nnetyilli
sivuilla.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t u n-
nettu siiti, etts jousiesijénnityselimet on asennet-
tu hammastangon (13) eteen, mainittuun toiseen elementtiin
(10) tehtyyn aukkoon (12), jolloin jousivoimankohdistus-
elementtl (23A) ulottuu pi4asiallisesti yhdensuuntaisesti
hammastangon (13) kanssa ainakin melkein timin koko pituu-
delle.

5. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t un-
nettu siitd, ettd jousiesijdnnityselimet on asennct-
tu rdllihampaiden eteen, mainittuun toiseen elementtiin
tehtyyn taskuun.

4. Jonkin edellisen patentiivaatimuksen mukainen lai-
te, tunnettu siitd, ettd jousivoimankohdistus-

elementin muodostaa lehtilousen (23) ainakin melkein suora
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osa (234), joka lehtijousi muodostaa mainitun jousiesijén-
nityselimen.

5. Jonkin edellisen pateﬁttivaatimuksen mukainen lai-
te, tunnettu siit4, ett4 r&llihammaspy&rd (14)
on varustettu k&sikiyttdisells ohjauselimelld (17), jossa
on kielim#inen tartuinosa (24), jossa on kaksi toisistaan
poispidin kiinnettys tartuinpintaa (25), kumpikin molempieﬁ
rdllihampaiden (15) pituusakseleiden kautta kulkevan tason
omalla puolellaan.

€. Patenttivaatimuksen 5 mukainen laite, t un-
nettu siit4, ettd rillihammaspy®réssé (14) on run-
ko, jonka muodostaa kaksi osaa (16, 17), jotka on kiinni-
tetty keskin#isen v#1lin p##hin kohdakkain toistensa kans-
sa kahdella ruuvilla (15), jotka muodostavat molemmat r&l-
lihampaat.
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Patentkrav

1. Anordning for. stegvis inst&dllning av relativlidgena for
tva inbdrdes férskjutbara élement (10, 11), innefattande en i
det ena (10) av n&mnda element utbildad kuggstang (13), ett
med denna samverkande pinnkugghjul (14) med enbart tvd pinn-
kﬁggar (15), vilket &r lagrat roterbart och, i mot dess rota-
tionsaxel och mot kuggstangens (13) langdriktning vinkelrst
led, begrinsat férskjutbart i det andra (11) av niamnda bada
element, samt organ (23) for fjéderférspénning av pinnkugg-
hjulet (14) i riktning mot ett lasldge, i vilket det kan
fasthalla nimnda bada element (10, 11) mot inbdrdes forskjut-
ning genom samtidigt ingrepp med de bada pinnkuggarna (15) i
var sin av tvd nirbeligna kuggluckor hos kuggstdngen (13),
kdnneteckna d av att nidmnda fjéderférspénnings—
organ (23) &r beligna framfdr bPinnkuggarna (15) p& den fran
kuggstangen (13) vinda sidan om dessa och att de inne-

fattar ett fjéderkraftappliceringselement (237), som, da
pinnkugghjulet (14) befinner sig i1 lasliget, anligger
fjddrande mot bada pinnkuggarna (15) vid de fran kuggstangen
(13) vinda sidorna hos dessa.

2. Anordning enligt krav l, k E&nneteckn ad av
att fjéderférspénningsorganen dr monterade i en framfor
kuggstangen (13) anordnad urtagning (12) i ndmnda ena ele-
ment (10), varvid fjéderkraftappliceringselementet (23A)
strdcker sig vdsentligen parallellt med kuggstdngen (13)

utmed atminstone ndrmelsevis hela dennas 1&ngd.

3. Anordning enligt krav l, k@dnneteckn ad av
att fjéderférspénningsorganen dr monterade i en framfor

pinnkuggarna anordnad ficka i ndmnda andra clement,

4, Anordning enligt ndgot av féregiende krav, Kk S n n e -
tecknad av att fjéderkraftappliceringselomontet ut -
géres av ett dtminstone narmelsevis rakt parti (23A) av en
bladfj&der (23), vilken bildar n3mnda fisder{6rspinnings-

organ.
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5. Anordning enligt ndgot. av foregdende krav, kK & n n e -
t ecknad av att pinnkugghjulet (14) &r forsett med ett
manuellt mandverorgan (17) med en tungliknande greppdel (24),
som uppvisar tva pa var sin sida om ett plan genom de bada
pinnkuggarnas (15) lidngdaxlar beldgna, fran varandra vénda

greppytor (25).

6. Anordning enligt krav 5, k @nnetecknad av
att pinnkugghjulet (14) uppvisar en stomme, bestaende av
tva delar (16, 17), som dr fixerade pa inbdrdes avstand
mitt for varandra medelst tva skruvar (15), vilka bildar’

de bada pinnkuggarna.

Viitejulkaisuja-Anf&rda publikationer

Hakemusjulkaisuja:-Ansdkningspublikationer: Saksan liittotasavalta-
Férbundsrepubliken Tyskland(DE) 2 537 999 (F 16 H 27/06).
Patenttijulkaisuja:-Patentskrifter: USA(US) 3 249 388 (297-437),

3 336 814 (74-461), 4 012 158 (F 16 B 7/14). ltdvalta-Osterrike(AT)
309 939 (F 16 H 27/06).
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