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Vykladaci zafFizeni a vykladaci systém obsahujici toto vykladaci zaFizeni

Oblast techniky

Technické feseni se tyka vykladaciho zafizeni pro vyklopeni kontejnerii naplnénych sypkymi
matenialy, které¢ jsou otevieny na homi stran€, zejména kontejneru na kontejnerovych vozech,
pomoci vyskové nastavitelné ulozen¢ho vidlicového nosice s parem vidlic, které 1ze umistit do
vidlicového tunelu na spodni strané kontejneru.

Dosavadni stav techniky

Z evropské prihlasky EP 1690809 A2 je znamé vykladaci zafizeni, které mize byt provedeno jako
mobilni nebo stacionami zafizeni, a které ma, podobné jako vidlicovy zvedak, dva vidlicového
nosi¢e umisténé na nosn¢ konstrukci. Nosna konstrukce je vyskové nastavitelna a otaciva vaci
ramu, pficemz osa otaceni je rovnobézna s vidlicemi. K vyklopeni a naslednému vyprazdnéni
kontejneru naplnéného sypkymi matenaly se vidlice zasunou do vidlicového tunelu na spodni
stran¢ kontejneru. Kdyz je kontejner zvednut, vozidlo je pfesunuto na vykladaci stanoviste, kde je
kontejner oto¢en kolem osy, ktera je kolma na jeho podélnou osu, az je zcela vyprazdnén. Tento
proces je fizen jednim zafizenim, které¢ zajiStuje vykladku, vyprazdnéni a navrat prazdného
kontejneru na pavodni misto. Otoéné vyklopeni navic zajiStuje uplné vyprazdnéni kontejneru.
Tento znamy vykladaci systém vSak vyzaduje vice mista, protoze kontejnery jsou vykladany jeden
po druhém z pozastavené vlakové soupravy. Tim je kapacita vykladky omezena.

Podstata technického reSeni

Ukolem technického feseni je poskytnout zdokonalené vykladaci zafizeni, které umoziiuje
dokonalé vysypani obsahu kontejnerti pfi zachovani vysoké kapacity vykladky prisouvanych
kontejneri na kontejnerovych vozech pomoci posuvného zafizeni na omezeném prostoru.
Vykladaci zafizeni je navic schopné provozu v uzavienych prostorach, coz umozni vykladani bez
prachu a hluku, napfiklad v hust¢ osidlenych oblastech. Vykladaci zafizeni je zvlast€¢ vyhodné
navrzeno tak, aby bylo snadno montovatelné a demontovatelné, coz zajisti jeho flexibilni pouziti
(provadéni jako mobilni stacionarni zafizeni).

Podle tohoto technického feSeni je poskytnuto vykladaci zafizeni pro vyklopeni kontejnert
naplnénych sypkymi materialy, které¢ jsou otevieny na homi strané, zejména kontejneri na
kontejnerovych vozech, pomoci vyskové nastavitelné ulozen¢ho vidlicového nosice s dvojici
vidlic, které 1ze umistit do vidlicového tunelu na spodni stran¢ kontejneru, kde vidlicovy nosi¢ je
usporadan na otocné cCasti, ktera je oto¢né pripojena k podpéfe v ose otaceni, ktera je rovnob&zna
s podélnou osou uchycovaného kontejneru, pficemz oto¢na ¢ast je spojena s podpérou sestavou
dvou kloubovych pak oto¢né spojenych jednim svym koncem ve spolecné ose otaceni, pficemz
k této spolecné ose je dale otocné pripojen jeden konec hlavniho ovladaciho valce ovladani zvedani
a spousténi oto¢né ¢asti, zatimco svym druhym koncem je prvni kloubova paka oto¢n¢ pfipojena
k podpéfe a druha kloubova paka je svym druhym koncem oto¢né pripojena k otocné ¢asti, a ze
obsahuje pomocny ovladaci valec, ktery je svym jednim koncem piipojen k podpére, zatimco svym
druhym koncem je pomocny ovladaci valec pfipojen k otocné ¢asti v misté otaceni, které je na
oto¢né Casti usporadano mezi bodem uchyceni druh¢ kloubové paky k otocné ¢asti a osou otaceni.
Vyhodou tohoto technického feseni také je, Ze vidlicovy nosi€ je umistén na otocné Casti, ktera je
oto¢n¢ uloZena na podpére kolem osy, ktera je rovnobézna s podélnou osou kontejneru, coz
umoziuje otoceni kontejneru kolem osy a jeho vyprazdnéni a Ze je opatfeno jak hlavnim ovladacim
valcem, tak pomocnym ovladacim valcem, které spolecné zajist'uji spolehlivy provoz a spolehlivé
vysypani obsahu kontejneru.
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Vykladaci zafizeni podle tohoto technického reSeni otaci kontejnerem kolem osy, ktera je
rovnob¢zna s jeho podélnou osou, ¢imz je kontejner otocen a vyprazdnén. Misto pro vykladaci
zafizeni je tedy velmi malé. Na zadni strané zafizeni lze zajistit plynuly dalSi transport
vyprazdnéného materialu. Vyprazdnéni nékolika kontejnerii, zejména z kontejnerového vozu,
muze probihat velmi efektivné.

Podle jednoho vyhodného uskuteénéni tohoto technického feseni je podpéra posuvna podél stabilni
zakladny, pficemz je rovnobézna s osou vidlic. Tato konfigurace umozniuje snadné pohybovani
podpéry pro piijeti naplnéného a umisténi vyprazdnén¢ho kontejneru na dopravni zafizeni,
napiiklad kontejnerovy vuz.

Dalsi vvhodou vykladaciho zafizeni podle tohoto technického feseni je, ze vidlicovy nosi€ je bocné
pohyblivy viaci otoéné Casti. Tento pohyb umoziiuje bocni nastaveni vidlicového nosice vuci
kontejneru, ktery ma byt vyprazdnén. Vyznamnou vyhodou je, pokud je vidlicovy nosi¢ otocny
kolem osy rovnobézné s vidlicemi o maly uhel. Tento pohyb je tak rychly, Zze pfipomina vibrace,
a po vyprazdnéni kontejneru se zbytek materialu, ktery se muze drzet na vnitinich sténach, snadno
uvolni.

Toto technické feSeni se rovnéz tyka systému pro vykladani a vyprazdnéni kontejneri naplnénych
sypkymi materialy, které zahruje vykladaci zafizeni podle tohoto technického feseni. Systém je
dale vybaven obsluznou kabinou, ktera je umisténa tak, Ze umoziiuje monitorovani pohybu vozu
a pohybi soucasti vykladaciho zafizeni. DalS§i soucasti zafizeni je alespon jeden technicky
kontejner, ve kterém jsou umistény pohonn¢ agregaty a fidici komponenty vykladaciho zafizeni.

Podle jednoho zvlast¢ vyhodného uskutecnéni tohoto technického feseni je vykladaci systém
vytvoren s jednim technickym kontejnerem obsahujicim pohonné agregaty, vvhodné hydraulické
ale pripadn¢ 1 pneumatické, a druhy technicky kontejner, ktery integruje celou elektrickou techniku
a fidici jednotku. Tim je poskytnuta jednoducha opravitelnost a nehrozi, ze zejména pfi poruse
v hydraulické ¢asti nedojde k poskozeni elektrické casti. Podle dal§iho zvlasté vyhodného
uskutecnéni je vykladaci systém vytvoren se dvéma technickymi kontejnery. Jest¢ vyhodnéji pak
vykladaci systém obsahuje ridici kabinu usporadanou na téchto dvou kontejnerech a orientovanou
smérem vyklapéci Casti zafizeni. Zvlasté vyhodné jsou oba kontejnery na své homi strany
vytvoreny pro uchyceni fidici kabiny a pro spolehlivé spojeni s ni.

Dalsi vyhodou predlozen¢ho vykladaciho zafizeni je, Ze na oto¢n¢ ¢asti nad vidlicovym nosi¢em
Jje pripevnéna sypna nadoba, jejiz Sitka presahuje délku kontejneru a jeji prohlubeii je otocena
smérem k piijatému kontejneru. Tato sypna nadoba zajistuje, ze béhem pohybu kontejneru pri
otaceni nedochazi k nezadoucimu vypadavani materialu.

Otaceci ¢ast je funkéné jednoducha, ucelna a spolehliva v tom, Z¢ je ovladana kloubovymi pakami,
které jsou spojeny s podpérou, pficemz osa pak je ovladana dvéma pistovymi hlavnimi ovladacimi
valci, které ji mohou zvedat a spoustét, pficemz vykladaci zafizeni zahmuje dale dva pomocné
ovladaci valce, které umoznuji naklonéni a zpétn¢ naklonéni otaceci ¢asti. Maximalni uhel otaceni
nebo naklonu otocné ¢asti je omezen na piiblizné 175°. Tim je zaji§téno optimalni vyprazdnéni
kontejneru.

Pokud je vykladaci zafizeni provedeno tak, ze otaCeni nebo naklon je automaticky fizeno, je
obsluha zjednodusena a vyprazdnéni kontejneru se provadi rychleji.

Posunovani vidlicového nosi¢e vic¢i kontejneru se muze provadét manualné nebo alternativng
automaticky. Manudlni fizeni umoziuje velmi pfesné nastaveni vidlicového nosice k piijeti
kontejneru, bez ohledu na to, jak presné jsou vozy a kontejnery umistény.
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Objasnéni vvkresu

Technické feseni bude jasnéji pochopitelné z pripojenych vykresu, ve kterych:

obr. 1 predstavuje pohled na vykladaci zafizeni podle technického feSeni zpfedu v klidové
poloze;

obr. 2,3 a4 jsou perspektivni pohledy zpfedu na zafizeni z obr.1, kter¢ ilustruji rizné moznosti
pohybu jednotky vidlicového nosice vykladaciho zafizeni,

obr. 5a 6 predstavuji pohled zezadu na vykladaci zafizeni podle technického feseni v klidové
poloze;

obr. 7a 8 predstavuji pohledy na vykladaci zafizeni podle technického feseni v riznych fazich
béhem provozu;

obr. 9a 10 predstavuji pohledy zpfedu na vykladaci zarizeni podle technického feseni s riznymi
polohami vidlicového nosice;

obr. 11 az 15 predstavuji schematické pohledy na jeden priklad uskute¢néni vykladaciho systému
obsahujiciho vykladaci zafizeni v riznych fazich béhem provozu;

obr. 16 je schematicky zjednoduseny pohled na jiny pfiklad uskutec¢néni vykladaciho systému
podle tohoto technického feseni; a

obr. 17 a 18 jsou vyobrazeni vykladaciho zafizeni podle tohoto technického feseni.

Priklady uskuteénéni technického feseni

Pouzité¢ pojmy vertikalni a horizontalni, nahofe a dole se vztahuji k vychozi poloze zafizeni
a k podkladu. Predni strana oznacuje stranu, ktera je orientovana smérem ke kontejneru pred jejim
pfijetim, zatimco zadni strana oznacuje opacnou stranu.

Stejné prvky jednotlivych prikladid uskutecnéni jsou pro zjednoduSeni pochopeni opatfeny
stejnymi vztahovymi znackami. Popis téchto prvka zjednoho prikladu uskuteénéni je plné
aplikovatelny i na jiné priklady uskute¢néni, pokud to neni vyslovné vylouceno.

Obr. 1 aZ 4 zobrazuji zjednoduseny schematicky pohled zpfedu na vykladaci zarizeni podle tohoto
technického feSeni. Obr. 5 az8 zobrazuji zjednoduSeny schematicky pohled na konstrukci
a zakladni fungovani vykladaciho zafizeni obdobného vykladacimu zafizeni podle tohoto
technického reseni, které vSak neobsahuje pomocné ovladaci valce 11b. Vykladaci zafizeni podle
tohoto technického feseni s vyobrazenymi pomocnymi ovladacimi valci 11b je potom vyobrazeno
na obr. 17 a 18. Hlavnimi soucastmi vykladaciho zafizeni je stabilni zakladna 1, ktera ma v tomto
konkrétnim provedeni dvé stabilni, paralelné usporadané pricné nosniky la, které jsou na svych
vzajemné piivracenych stranach vybaveny listovymi vedenimi 1b. V té€chto vedenich 1b je posuvné
uloZena stabilni podpéra 2, ktera je posuvna podél priénych nosnikia la. Podpéra 2 ma zakladni
desku 2a, dv¢ vertikalné stojici bo¢ni stény 2b, které jsou v tomto konkrétnim provedeni
trojuhelnikového tvaru, a zadni sténu 2c, ktera spojuje bocni stény 2b na zadni stran¢ zafizeni.
Mezi dvojitymi sténami kazdé bocni st€ény 2b jsou umistény hlavni ovladaci valce 11a, které jsou
kazdy spojen s pakovym mechanismem 14 obsahujicim prvni paku 14a a druhou paku 14b, kazda
tato dvojice pak (14a, 14b) je spojena s jednim hlavnim ovladacim valcem 1la, pfi¢emz kazdy
hlavni ovladaci valec 1la je s pfislusnou dvojici pak (14a, 14b) otocn¢ spojen kolem osy 12.
Pakovy mechanismus 14 je oto¢n€ spojen s oto¢nou ¢asti 3, ktera je otocna kolem horizontalni
osy 15, ktera je umisténa v homni ¢asti bocnich stén 2b podpéry 2 pro naklapéni otocné ¢asti 3
pohybem zvedacich valci 1lla. Hlavni ovladaci valce 1lla mohou byt hydraulické nebo
pneumatické a zjistuji zvedani a otaceni kontejnera 20 pfi jejich vysypavani. Osa 15 je tvofena
Cepy 13a, které prochazeji mezi bocnimi sténami 2b podpéry 2 a zajistuji otocné spojeni této
podpéry 2 sotofnou casti 3. Vykladaci zafizeni podle tohoto technického feseni obsahujici
pomocné ovladaci valce 11b je zobrazeno na obr. 17 a 18. Pomocné ovladaci valce 11b jsou pro
vykladaci zafizeni velmi dilezité, zejména pomahaji pfi otaceni celého kontejneru 20 pro jeho
vysypani tim, Ze asistuji ¢innosti hlavnich ovladacich valcu 1la pfi prfekonavani otaceci Casti 3
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o vice nez 180°. Bez pomocnych ovladacich valct 11b neni mozné uplné naklonéni nebo zpétné
naklonéni otaceci ¢asti 3, jak je z obr. 17 a 18 zfejmé.

Otocna ¢ast 3 ma krom¢ jiz zminénych bocnich ¢asti 3a Celni desku 3b, ktera zakryva bocni
¢asti 3a. V homi ¢asti otocné asti 3 je pevné piipevnéna sypna nadoba 6, ktera ma vyrazng §irsi
Sitku, nez je délka vykladaného kontejneru. Sypna nadoba 6 je ve tvaru nadmémé lopaty se zadni
sténou 6a a tfemi bocnimi sténami 6b. V klidové pozici (viz obr. 1) je zadni st€na sypné nadoby 6a
kolma, zatimco vertikalni boéni stény a spodni horizontalni okraj jsou tvofeny bocnimi sténami 6b.

Na celni desce 3b oto¢né Casti 3 je umisténa jednotka 5 vidlicového nosice, ktera ma plochy
nosnik 10, jenz je posuvné uloZen v hornzontalnich listovych vedenich 3c celni desky 3b.
Jednotka 5 vidlicového nosi¢e ma dalsi plochy nosnik 10, ktery je posuvné uloZen v vertikalnich
listovych vedenich 4a na pfedni stran¢ nosniku 4, ktery je rovnobézné a vertikaln¢ usporadan
s predchozim nosnikem. Na nosniku 10 je umistén vidlicovy nosi¢ 7 s dvéma vidlicemi 8,
usporadanymi paraleln€, které jsou spojeny s nosnikem 10 prostfednictvim loziska 9. Lozisko 9
umoziuje, aby vidlicovy nosi¢ 7 byl podle potfeby naklonén o maly uhel na ob¢€ strany kolem osy
rovnobézné s vidlicemi 8.

Obr. 1 a6 ukazuji vykladaci zafizeni v zakladni pozici, pro zjednoduseni bez pomocnych
valca 11b. Pomoci neukazanych pohonnych jednotek mohou byt provadény ruzné¢ pohybové
sekvence, které budou podrobnéji popsany na obr. 2 az 4 a 6 az 8. Jak ukazuje obr. 2, je mozny
bocni pohyb jednotky 5 vidlicového nosice v liStovych vedenich 3¢ otocné Casti 3, pfi¢emz bocni
pohyb od stfedni zakladni polohy je pfiblizné 400 mm v obou smérech. Timto zpiisobem muze byt
jednotka 5 vidlicového nosice bocné nastavena vici kontejneru, ktery ma byt vyprazdnén. Obr. 3
ukazuje jednotku 5 vidlicového nosice po vertikalnim pohybu nahoru a doli, pficemz pohyb je
piiblizn€ 300 mm v obou smérech, pocinaje stfedni zakladni polohou. Vertikalni pohyb umoziuje
prizpusobeni jednotky 5 vidlicového nosi¢e k rmiznym vyskam kontejnerii na vozech. Aby se
jednotka 3 vidlicového nosice priblizila ke stran¢ vozu, ktery ma byt vykladan, miize byt podpéra 2
spoleéné se vSemi soucastmi zafizeni posunuta podél pricnych nosniku la, jak je znazorméno na
obr. 4. Pozadovany pohyb by mél ¢init pfiblizn¢ 3500 mm.

Obr. 7a 8 ukazuji rizn¢ faze pohybu otocné¢ ¢asti 3 s jednotkou 5 vidlicového nosie vici
podpéfe 2. Pomoci vysunuti obou valcu 11 je otocna ¢ast 3 otaena kolem osy 15. Obr. 6 ukazuje
polohu oto¢né ¢asti 3 po otoceni o 60° viéi jeji zakladni poloze. Na obr. 7 je oto¢na ¢ast 3 otoena
o priblizné 120° vuéi vychozi poloze. Obr. 8 ukazuje konecnou pozici pii otoceni o priblizné 175°,
kde je dalsi otaceni nebo naklapéni omezeno koncovymi dorazy 2d.

Obr. 9 a 10 ukazuji jednotku 5 vidlicového nosi¢e pfi provadéni vibraéniho cyklu. Vidlicovy
nosi¢ 7 je otacen kolem osy, kterou tvori lozisko 9, stfidavé o prfiblizn€ 10° na ob¢ strany. Tyto
rotacni pohyby jsou provadény tak rychle, ze se podobaji vibracim. Vibra¢ni cyklus muze byt
proveden napriklad hydraulickym nebo pneumatickym valcem (neukazano).

Obr. 11 az 15 ukazuji vykladaci systém podle jednoho vyhodného provedeni tohoto technického
feSeni, obsahujici vykladaci zafizeni v riznych fazich béhem provozu. Hlavnimi komponenty
vykladaciho systému, kromé vykladaciho zafizeni, jsou zasobnik 16 pro prijeti vykladaného
materidlu a zafizeni pro dalsi transport vyprazdnéného materialu, které neni zobrazeno, priemz
vykladaci systém v tomto provedeni obsahuje technicky kontejner 17 pro pohonné agregaty a fidici
komponenty vykladaciho zafizeni. Podle dalsiho vyhodného provedeni vyobrazeného na obr. 16
obsahuje vykladaci systém misto jednoho technického kontejneru 17 dva oddélené technické
kontejnery, a to technicky kontejner 17a s pohonnymi agregaty a technicky kontejner 17b
s elektrickou technikou a ridici jednotkou.

Pohyb vozi je provadén ruéné z obsluzné kabiny 18, ktera je usporadana nezavisle na podpurném
kontejneru. Zafizeni mize obsahovat laserovou orienta¢ni pomucku pro pozicovani vozu, ktery
je obvykle naloZen tfemi kontejnery. Viz, nalozeny kontejnery 20, je nejprve umistén do parkovaci
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pozice (viz obr. 12), pficemz kontejner, ktery ma byt vykladan, je spravné umistén vici
vykladacimu zafizeni, které je stacionami. K vyprazdnéni je vhodné pouzit kontejnery, které jsou
na homi stran¢ oteviené¢ nebo mohou byt otevieny, a které maji na spodni stran¢ dva vidlicové
tunely 21 pro vidlice 8 vidlicového nosice 7, které jsou umistény uprostfed podél podélné osy
kontejneru. Obsluzna kabina 18 je podle zvlast¢ vyhodného uskutecnéni vykladaciho systému
podle tohoto technického feSeni, vyobrazeného na obr. 16, usporadana na vySe uvedenych
technickych kontejnerech 17a a 17b.

Vykladaci zafizeni je uvedeno do provozni pohotovosti. Nejprve jsou vidlicové zuby 8 umistény
do vidlicovych tuneli 21 kontejneru 20, napriklad pomoci joysticku, coz provadi obsluha
manualn¢. Jak bylo uvedeno, béhem tohoto procesu jsou vidlicové zuby 8 bocné posouvany a jejich
pozice je upravovana vertikalné (viz obr. 12). Pot¢ jsou vidlicové zuby 8 zasunuty do vidlicovych
tunelu 21 posunem podpéry 2 podél pficnych nosniki la (viz obr. 13). Sypna nadoba 6 je umisténa
s jeji spodni hranou 6b na kontejneru 20. Jakmile jsou vidlicové zuby 8 zcela zasunuty, je tento
stav signalizovan obsluze pomoci tlacitka na podpéfe 2. Nyni je obvykle ukon¢en manualni provoz
vykladaciho zafizeni. Otaceni kontejneru je nasledné provedeno automaticky. Kontejner 20 je
nejprve zvednut o piiblizné 100 mm a podpéra 2 s zvednutym kontejnerem 20 je vracena zpét do
vychozi pozice, pri¢emz jednotka vidlicového nosice 5 je podle provedenych vyskovych a bo¢nich
nastaveni automaticky vracena do vychozi pozice. Jakmile jsou tyto pohyby dokonceny, je otaceni
kontejneru automaticky zahajeno. Kontejner 20 je vyklopen az do uhlu piiblizné 175°, pficemz jak
pfistupova, tak brzdna rychlost jsou snizeny. Od uhlu pfiblizn¢ 70° se kontejner 20 automaticky
opira o sypnou nadobu 6 diky gravitaci, ktera je navrzena tak, aby zadny material nespadl mimo
zasobnik 16. Béhem procesu otaceni se bocni stény kontejneru 20 opiraji o otocnou ¢ast 3, ktera je
na téchto mistech vybavena gumovou vlozkou. V tomto okamziku je homi okraj sypné nadoby 6
Jjiz nad zasobnikem 16. Obrazek 15 ukazuje uplné¢ otoceny kontejner 20 pfi thlu 175°. Dorazy 2d
na homim okraji bo¢nich stén podpéry 2 omezuji otaceni na pozadovany thel 175°.

P1i velmi nizkych teplotach nebo velkych teplotnich rozdilech mezi dnem a noci muze material na
vnitfnich sténach kontejneru 20 zmrznout. Pokud obsluha zjisti, Ze po vyprazdnéni kontejneru
zustaly v kontejneru jesté n¢jaké zbytky materialu, je zahajen vibracni cyklus. Aktivaci prislusného
tladitka v ovladacim centru se kontejner 20 pohybuje kolem osy, kterou tvoii loZisko 9, stfidavé
nahoru a dolid. Tento pohyb pfenasi malé narazy na stény kontejneru, coz zpusobi vibrace,
amaterial, ktery zuastal na sténach kontejneru, se¢ uvolni. Po ukonceni vibra¢niho cyklu se
jednotka 5 vidlicového nosice vrati do vychozi pozice.

Po dokonc¢eni vykladky je kontejner 20 pod dohledem, napriklad pomoci méficiho systému, opét
vracen do puvodni pozice. Jakmile je dosazeno vychozi polohy, je jednotka 5 vidlicového nosice
op€t nastavena do polohy, ve které byla pivodné prijata plna nadoba 20. V tomto okamziku je
automaticky provoz dokoncen.

Jelikoz nelze vylouéit, ze béhem vykladky kontejneru 20 doslo k relativnimu pohybu mezi
vozem a kontejnerem 20, je vyhodné, kdyz je prazdny kontejner 20 ruéné¢ umistén zpét na viz.
Presné umisténi kontejneru 20 lze sledovat pomoci sledovaciho systému (kamerami). Podpéra 2
a jednotka 5 vidlicového nosice se podle potieby posouvaji. Jakmile je kontejner 20 umistén na
voze, podpéra 2 je vracena do parkovaci pozice a jednotka 5 vidlicového nosice se vrati do vychozi
pozice.

Predpoklada se, ze vSechny pohyby vykladaciho zafizeni budou odpovidajicim zpusobem fizeny
a monitorovany. Proto je podle tohoto technického feseni predloZzen 1 vykladaci systém obsahujici
vykladaci zafizeni podle tohoto technického feSeni, kde tento systém obsahuje fidici kabinu
vytvofenou pro ovladani vykladaciho zafizeni a monitorovani jeho provozu. Tento vykladaci
systém je zvlasté¢ vvhodné vybaven integrovanymi méficimi systémy, takze vykladaci zafizeni
muze pracovat nezavisle na zat¢zi pomoci proporcionalnich ventili. Sledovaci a fidici zafizeni
mohou byt navrzena tak, aby umozinovala plné automaticky (bezkontaktni) provoz vykladaciho
zafizeni.
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Jak vykladaci zafizeni, tak 1 vykladaci systém podle technického feseni maji kompaktni konstrukci
a vyzaduji minimalni prostor. Lze je demontovat do takové miry, Ze miize byt pfemisténo na jiny
pracovni prostor. Pro vykladaci zafizeni je mozné pouzit také uzaviené prostory.
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NAROKY NA OCHRANU

1. Vykladaci zafizeni pro vyklopeni kontejnert naplnénych sypkymi materialy, které jsou otevieny
na homi stran¢, zejména kontejneri na kontejnerovych vozech, pomoci vyskové nastavitelné
ulozeného vidlicového nosice (7) s dvojici vidlic (8), umistitelnou do vidlicového tunelu na spodni
stran¢ kontejneru (20), kde vidlicovy nosi¢ (7) je usporadan na otocné Casti (3), ktera je otocné
pripojena k podpéfe (2) v ose (15) otaceni, ktera je rovnobézna s podélnou osou uchycovaného
kontejneru (20), vyznac€ujici se tim, Ze oto¢na ¢ast (3) je spojena s podpérou (2) kloubovou sestavou
(14) dvou kloubovych pak (14a, 14b), otocn¢ spojenych jednim svym koncem na spolecné ose (12)
otaceni, pricemz k této spolecné ose (12) je otocné piipojen jeden konec hlavniho ovladaciho valce
(11a) ovladani zvedani a spousténi otocné ¢asti (3), zatimco svym druhym koncem je prvni kloubova
paka (14a) oto¢né pripojena k podpéie (2) a druha kloubova paka (14b) je svym druhym koncem
oto¢né pripojena k otocné ¢asti (3); a ze dale obsahuje pomocny ovladaci valec (11b), ktery je svym
jednim koncem pfipojen k podpéfe (2), zatimco svym druhym koncem je pomocny ovladaci valec
(11b) pfipojen k otocné ¢asti (3) v misté otaceni, které je na otocné casti (3) usporadano mezi bodem
uchyceni druhé kloubové paky (14b) k oto¢né ¢asti (3) a osou (15) otaceni.

2. Vykladaci zarizeni podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze oto¢na ¢ast (3) spojena s podpérou
(2) na obou svych protilehlych koncich obsahuje dvé dvojice kloubovych pak (14a, 14b), pficemz
kazda dvojice je usporadana na jednom protilehlém konci otocné Casti (3), pficemz dale obsahuje
dva hlavni ovladaci valce (11a), kde kazdy z nich je spojen s jednou dvojici kloubovych pak (14a,
14b) v mist¢ jejich spolecné osy (12) otaceni, a dale obsahuje dva pomocné ovladaci valce (11b)
uchycené k oto¢n¢ ¢asti (3) a podpére (2) na uvedenych protilehlych koncich otoéné ¢asti (3).

3. Vykladaci zafizeni podle naroku 1 nebo 2, vyznacujici se tim, Ze misto otocn¢ho pfipojeni
pomocného ovladaciho valce (11b) k podpéfe (2) je usporadano ve sméru od osy otaceni (15) za
mistem oto¢ného pripojeni prvni kloubové paky (14a) k podpére (2).

4. Vykladaci systém, vyznacujici se tim, ze obsahuje vykladaci zafizeni podle alespoii jednoho
z naroku 1 az 3.

5. Vykladaci systém podle naroku 4, vyznaclujici se tim, Zze dale obsahuje prvni technicky
kontejner (17a) obsahujici pohonné agregaty, vvhodné hydraulické, a druhy technicky kontejner
(17b) obsahujici elektrickou techniku a fidici jednotku.

6. Vykladaci systém podle naroku 5, vyznacujici se tim, ze dale obsahuje obsluznou kabinu (18)
usporadanou na prvnim a druhém technickém kontejneru (17a, 17b).

18 vykresu
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