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Urzgdzenie do uutomatycz.nego zatrzymywania maszyny wlékienniczej
w przypadku obecnoSci w tkaninie wtracenn magnetycznych

Patent trwa od dnia 2 marca 1961 r.

Tkanina welniana i wyzszé gatunki tkanin
bawelnianych przechodza w koncowej fazie
wykonczalnictwa przez maszyny (postrzygarki,
prasy nieckowe, magle wodne itp.), w ktérych
powierzchnia tkaniny jest wyréwnywana i wy-
gladzana. W przypadku obecno$ci w tkaninie
wirgcen stalowych (drucik, kawatek szpilki,
igly itp.) zachodzi mozliwoéé uszkodzenia po-
wierzchni kosztownych walcow lub nozy, wy-
magajgcych uciazliwego szlifowania, a nieraz
catkowitej wymiany.

Stosowane dotychczas urzgdzenia zabezpie-
czajgce nie chroniag maszyny w sposéb catko-
wicie pewny, poniewaz 1ch dzialanie, oparte na
zasadzie kontaktowej, zalezne jestod polozenia
przedmiotu metalowego w tkaninie.

*) Wtlasciciel patentu o§wiadczyl, ze wspoitwor-
cami wynalazku sg mgr inz. Borys Sochon,
doc. Jan Straszewicz, mgr inz. Aleksander
Legatowicz i inz. Tadeusz Chrominski.

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie, w
ktorym zagadnienie =zalrzymywania maszyny
w przypadku obecnosci wtracenn metalicznych
(ferromagnetycznych) w tkaninie, rozwigzano
na drodze elektromagnetycznej, przy czym
urzadzenie to posiada tak duzg czulosé¢, ze za-
trzymuje maszyne przy malych nawet kawal-
kach materialu ferromagnetycznego wtraconego
w tkanine w dowolnym polozeniu.

Urzadzenie wedlug wynalazku jest uwidocz-
nione schematycznie i przykladowo na rysunku,
przy czym fig. 1 przedstawia jego schemat o-
gdlny, fig. 2 — jego czujnik w przekroju po-
przecznym i fig. 3 — czujnik w widoku od
spodu po czeSciowym usunieciu oslony zew-
netrznej.

Urzadzenie sklada sie z czujnika elektromag-
netycznego A, wzmacniacza elektronicznego B
i urzadzenia sterujgcego C. Podstawowym .czlo-
nem ukiadu jest czujnik elektromagnetyczny.
Zbudowany jest on z duzej liczby malych mag-



nesé6w stalych 1 wygietych w ksztalcie litery
, U”. Na biegunach poszczegdlnych magnesow
osadzone sg cewki 2. Magnesy wraz z cewkami
umocowane sg pPrzy pomocy zywicy epoksydo-
wej na konstrukeji wsporczej 3° o dilugosci od-
powiadajgcej szerokosci tkaniny. Magnesy przy-
kryte sa ostong 4 z cienkiej blachy niemagne-
tycznej lub plastyku. Przykiladowe rozwigzanie
konstrukeji czujnika z zastosowaniem typowych
magnes6w uzywanych do budowy stuchawek
radiowych przedstawia fig. 2 i 3. Cewki wszyst-
kich magneséw polgczone sg szeregowo, two-
rzac obw6d wejSciowy wzmacniacza elektro-
nicznego B. Magnesy 1 sg ustawione co naj-
mniej w dwo6ch rzedach, przy czym magnesy
jednego rzedu sg przestawione w bok o pot
odstepu w stosunku do magneséw drugiego

rzedu.

Urzgdzenie wedlug wynalazku dziala w na-
stepujacy sposdb. Tkanina przesuwa sie po po-
- wierzchni ostony 4 czujnika, do ktérej przyle-
gajg bieguny magneséw 1 z cewkami 2. Z chwi-
la pojawienia sie w tkaninie kawalka metalu
ferromagnetycznego powstaje zakldcenie pola
magnetycznego jednego lub kilku magnes6w 1.
Zmiana - strumienia magnetycznego powoduje
zaindukowanie sie w cewkach 2 sily elektro-
motorycznej.

Impuls sily elektromotorycznej doprowadzony
do siatki sterujgcej pierwszej lampy L1 wzmac-
niacza B tworzy sygnal! wejéciowy. Sygnal ten
po ddpowiedkim wzmocnieniu uruchamia sche-
matycznie pokazany na rysunku przekazZnik e-
lektronowy lub tyratronowy w urzadzeniu ste-
rowniczym C, powodujgc wylaczenie silnika
napedowego maszyny.

Poniewaz obwdd wej§ciowy urzadzenia pra-
cuje praktycznie bezpra-do"'wo, liczba uzytych
magneséw, a wiec i dilugo$é czujnika nie ma
wplywu na czulo§é ukladu i daje dostatecznie
silny sygnal nawet przy malych odiamkach
cienkiego drutu w badanej tkaninie.

Wzmacniacz B I;cysiada dwa stopnie wzmoc-
. nienia napieciowego z lampami L1, L2, stopien
mocy pracujacy na lampie L3 i zasilacz pra-
cujagcy na lampie L4. Na wyjSciu wzmacniacza
w obwodzie anodowym lampy L3 znajduje sie
cewka przekaznika 6.

Przekazniki, wylaczniki i lampki sygnaliza-
cyjne, zmontowane w oddzielnej skrzynce me-
talowej, stanowig uklad sterujgcy urzadzenia.

Napiecie z sieci doprowadzone jest do zaciskow
ukiadu sterujacego. Wigczenie urzadzenia od-
bywa sie przy pomocy wylacznika 7. Sygnalem
wigczenia jest zapalenie sie neonowej lampki
kontrolnej 8. Po uplywie czasu niezbednego dla
ro'zgrzaufia witkien zarzenia lamp zwora prze-
kaznika 6 zostaje przyciagnieta, powodujac
zamknigcie styku 9. Zapala sie¢ wéweczas lamp-
ka neonowa 10, sygnalizujgc, ze uklad jest go-
towy do pracy. Do uruchamiania i zatrzymy-
wania nie uwidocznionego silnika napedowego
maszyny stuzy podwodjny przycisk sterowniczy
i11—12. Po maci$nigciu przycisku 12 zostaje zam-
knigty obw6d cewki przekaznika pomocnicze-
go 13, ktoéry swymi stykami 14 bocznikuje przy-
cisk 12 i meonéwke 10, a stykami 15 zamyka
obwo6d nie pokazanej na rysunku cewki steru-
ja,-‘cej‘styczni‘ka. Stycinik dziala, zalgczajgc sty-
kami glownymi silnik napedzajacy maszyne.
Wtiaczenie silnika sygnalizuje neonéwka 16. Po
naci$nieciu przycisku 11 przerywa sie zasilanie
cewki przekaznika 13, ktéry stykami 14 wylg-
cza cewke stycznika. Silnik zostaje wtedy od-
taczony od sieci i maszyna staje.
o

Automatyczne wylaczenie silnika nastepuje
przy pojawieniu sie w tkaninie nawet malego
odcinka idrutu ferromagnetycznego. Wzamocniony
impuls SEM zaindukowanej w czujniku A po-
woduje chwilowo zwolnienie zwory przekazni-
ka 6, ktory swym stykiem 9 przerywa zasila-
nie cewki przekaznika 13, powodujac wylacze-
nie silnika.

Wylaeznik 20 umozliwia normalng prace ma-
szyny w okresie wymiany lam;i) lub naprawy
ukladu elektronicznego. Przez zamkniecie wy-
tacznika 20 nastepuje bowiem zbocznikowanie
stykow 9 przekaznika 6 i uniezaleznienie urza-
dzenia od dziatania ukladu sterujgcego.

Zastrzezenia patentuowe

1. Urzadzenie do automatycznego zatrzymywa-
nia maszyny widkienniczej w przypadku o-
becnodci w tkaninie wtracehd magnetycznych,
skladajace sie z czujnika, wzmacniacza i u-
kladu sterujacego, znamienme tym, Ze jego
czujnik (A4), po ktérym przesuwa sie tkani-
na jest zbudowany z magneséw stalych (1)
zaopatrzonych w potgczone szeregowo cewki
(2) tworzace obw6d wejSciowy wzmacniacza
elektronicznego (B).
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2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, stepu w stosunku do magnesé6w drugiego
ze magnesy (1) sg ustawione co najmniej rzedu.
w dwoéch rzedach, przy czym magnesy jed- Politechnika Warszawska
nego rzedu sy przestawione w bok o p6t od- (Katedra Elektrotechniki Ogélnej)
Zastepca: inz. Kazimierz Siennicki
rzecznik patentowy
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