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1.

Postupak trajnog podeSavanja napetosti opruznih elemenata (5) za upotrebu pod dinamickim opterecenjem
vi§ekratno iskoristivih zastitnih mehanizama s lomom kuglice zastitnog sustava s pregradnim krakom, pri emu su
opruzni elementi (5) postavljeni u drza¢ (3), naznacen time §to se prvo relevantno zatezanje vijka (1) provodi
pomoc¢u moment klju¢a, pri ¢emu je vrijednost momenta unaprijed definirana cksperimentalno ili analitiCki
analizom odnosa izmedu momenta zatezanja i zategnutosti vijka (1), navedena vrijednost ekvivalentna je
dostizanju visine zavrtanja vijka (1) koja odgovara ciljnoj i vr§noj zategnutosti opruznih elemenata (5), a ta je
vrijednost unutar od 30 do 150 Nm; te time §$to, se nakon ove vrijednosti vijak (1) odvrée odredenim brojem
okretaja kako bi se¢ odrZzao odgovarajuéi radni hod kuglice (7) i podlozne plocice (6), koje pritiséu opruge,
navedeni radni hod izravno proizlazi iz karakteristika dijela opreme kako bi se omoguéilo nesmetano lomljenje
dijela (4) zastitnog mehanizma s lomom kuglice; i konac¢no vijak (1) je osiguran od promjene svog fiksnog
polozaja i od odvrtanja pomocu posebne matice (2), stvarajuci tako jedan, integrirani i monolitni posebni vijak.
Postupak prema patentnom zahtjevu 1, naznacen time §to je posebna matica (2) trajno povezana s vijkom (1)
pomocu navoja sa zaklju€avanjem ili klina ili pomoc¢u mehani¢kog osteéenja navoja, ¢ime se eliminira moguénost
medusobne promjene njihova polozaja u odnosu na opruge i stjecanje mogucnosti visestruke uporabe tako nastalog
integriranog posebnog vijka bez potrebe za ponovnim postupkom podeSavanja visine vijka i zategnutosti
elemenata.

Postupak prema patentnom zahtjevu 1, naznacen time §to je vrijednost zateznog momenta vijka (1) poZeljno u
rasponu od 90 do 120 Nm.

Postupak prema patentnom zahtjevu 1, naznacen time §to se broj okretaja vijka (1) koji se odvrée odabire na
temelju rezultata mnozenja broja okreta klju¢a s korakom navoja posebnog vijka, dok u slu¢aju koraka navoja za
vijak M35x1,5, broj okretaja vijka iznosi 3-3,5 i poZeljno 3,25, §to odgovara radnom prostoru od 4,5-5,25 mm, te
pozeljno 4,3 mm.
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