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(54) ZAPOJENIE REGULATORA SERVOSYSTEMU S FAZOVO-IMPULZNOU REGULACIOU URLOVEJ KYCRLOS1I

Vyndlez se tgka zapojenia regulétora servosystému s vyuZitim pricipu fdzovo-impulznej
reguldcie uhlovej rychlosti so sériovym korekénym &lenom, zapojenym za integraénd tast regu-
latora,

Doteraz pouivané zapoJjenis maji za integradnym &lenom zapojeny spojity korekinj Clen,
ktory filtruje vystupny signél integradného ¢lena a potom derivyje, pripadne upravuje inym
spﬁsobom. Tym sa do obvodu vnésa dalsis zotrvadnd sdstava, vystupné signdly korekénsho &lena
mbu obsahoval vela parazitnych zloZiek a prenos korek®ného &lena sa mo%e zaalne odlifoval
od Zelaného prenosu.

Tieto nedostatky odstranuje zepojenie reguldtora podia vyndlezu, ktorého podstata spoli-
va v tom, %e na vstup sumdtora je pripojeny integralny ¢len a nespojite pracujici korekény
$len, Korekdny &len je pritom pripojeny na integralny &len a generdtor riadiacich impulzov.

Zapo jenim reguldtora s nespojito pracujicim korek&nym &lenom sa znizi rad regulovanej
sistavy, lebo sa nepoufije filter na vystupe integracného ¢lena, zmensi sa obsah parsazitaych
zloZiek vo vystupnom signdle reguldtora a ziska sa mo%nost presne jdie realizoval Zelany pre-
nos regulétora.

Na pripojenom vykrese je zndzornené zapojeniz reguldtora podla vyndlezu. Na vystup inte-
‘gradného &lena 1 je pripojeny nespojite pracujdci korekdny &¢len 2 a sumédtor 3. Korekény &len

2 Je riadeny generdtorom riadiacich impulzov 4. Vystupny signdl korekéného &lena 2 je prive-
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deny na sumétor 3, kde sa spo¥fta so signéloﬁ integraéného &lena 1.

Cinnost zapojenia regulétora Je nasledovnd: integradny &len 1 mé na vystupe napatie,
ktorého strednd hodnota je dmerng fézovému posunutiu postupnost{ impulzov na vstupe regulé-
tora. Nespojite pracujici korekény ¢len 2, riadeny impulzami 7 generdtota riadiacich impul-
zov 4, zisiuje napr. diferenciu tohoto napétia a tdto hodnota sa pripod{ts v sumédtore 3

k vystupnému napftiu integra¥ného &lena 1. .

PREDMET VYINALEZU

Zapo jenie reguldtora servosystému s fdzovo-impulznou reguléciou uhlovej rychlosti,
vyznafujice sa tym, Ze na vstup sumétora (3) Je pripojeny integradny &len (1) a nespojite
pracujdci korekdny &len (2), ktory Je pripojeny na integradny &len (1) a generator riadacich
impulzov (4).
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