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(54) ‘ ~ Zatizeni na pifiéné drdsdni plds8ta pneumatik -
Zarizeni je urdeno pro drdsdni plés- : 2

f4 pneumatik pred jejich protektorovanim. »
Zarizeni je opatreno vykyvinou konzolou, - /
na které je upevnin driasaci ndstroj tak, C__[ _ l 1
Ze stied jeho rezné &ésti leZi v prodlou-

Zené ose kyvédni vykyvné konzoly, takie !
p¥i otodeni vykyvné konzoly o 180° se zmé-
ni relativni smysl otdéeni drdsaciho ndst-

roje vicéi drdsanému plddti. Diky tomu lze 8
drésat obé poloviny b&hounu pldsté bez
reverzace elektromotoru, IMHJ.L.[:L
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.Vyndlez se tykd za¥fzeni na p¥{¥né drdsénf{ bZhounu
pl45td pneumatik, pFed jejich protektorovénims

. Dosud znémé provedeni za¥fzen{ na p¥f¥né drdséni
b&hounu pléstd pneumetik pred protektorovénim, s jednim
drésacim nédstrojem, jsou opatiena motorem umo¥nujfcim
zménu smyslu ot4¥ek drdsaciho néstroje, protoZe pl4s¥
mus{ byt drésén viZdy od st¥edu b&hounu smirem k jeho
okraji vidy sousledné, nebo¥ p#i nesousledném drdséni
by dochézelo k vytrhdvéni kordu z pldst& pneumatiky.

Nevyhodou tohoto zndmého zaffzenf{ jsou vy3&f nédklady,
nizkd Zivotnost motoru & nérazové zatd%ovdn{ elektrorozvodné
sitd, | | '

Daldf zndémé zarizenl na pF{¥né drdsdnf b&hounu
Je opatfeno dvéma drdsacim{ néstroai, z nich% ka%*dy opraco-
vdvé pouze jednu polovinu b&hounu plé3t&. U tohoto zatizeni
nemus{ nédstroje m&nit smysl otd¥eni, avak zafizeni je
ndkladné a neumofnuje individudlng »{dit ka¥dou drésact
hlava obsluhou,

‘Uvedené nevyhody odstraﬁuje za¥{zen{ na p¥1i¥né drésént
b&hounu pneumatik podle tohoto vyndlezu, jeho% podstata
je v tom, ¥e je opatfeno vykyvnou. konzolou, na které je
rotatni drésaci néstroj uloZen tak, %e st¥ed jeho Fezné
g4t le¥f v prodlouZené ose kyvdni vykyvné konzoly. Vykyvné
konzola se po odrdsdni jedné poloviny bshounu pldZt& vykyvne
vidy o 180°, pri¥em# dojde k relativnf zm&n& smyslu oté¥ek
drdsacfho nédstroje vidi drdsanému pldsti pneumatiky.-
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Vyhodou zaffzenf podle tohoto vyndlezu je dspora
vyrobnich nékladd, omezeni nérazového odbdru elektrického
proudu a vy33f Zivotnost elektrického motoru.

Na pF¥ipojenych vykresech je zndzorndn v ndrysu p¥fklad
provedeni drésacfho zaff{zenf podle vyndlezu, piiZem}
obr. 1 zndzornuje za¥f{zent nastavené ns opracoiéni Jedné
poloviny b&hounu pldstd, e
obr. 2 za¥{zeni nastavené na opracovédni druhé poloviny
b&hounu pl43t¥ tim zplisobem, Ze jeho vykyvnd konzola
8 rotainim ndstrojem je pootolena o 180°,

Za¥fzenf na p¥{&né drdséni pl43¥d pneumstik je opatfeno
rémem 15, ke kterému je upevn&no podélné vedenf{ 9 posuvného
stojenu 7. Posuvny stojan 7 je ovl4dén nezndzorndnym
pneumatickym vdlcem, upevnénym k rdau 15. Ke spodnf &4sti
- posuvného stojanu 7 je posuvn& upevnéna kladka 10, kterd
Je ovlédéna hydraulickym védlcem 8 upevndnym té% na spodn{
E4sti posuvného stojemu 7. Posuvny stojan 7 je na hornim
konci vyhnut sm&rem kupfedu. V tomto vyhnut{ posuvného
stojanu 7. je v lo¥isku uloZen &ep vykyvné konzoly 14.

- Vykyvné konzola 14 se vi&i posuvnému stojanu T otédd o 180°
pomoc{ nezndzornéného pohonu. Ve vjkyvné konzole 14 je
oto&n& upevnén rotadni drédsasci néstroj 1, e to tek, Ze stied
jeho Fezné ¥4sti le?{ v prodloufené ose kyvéni vykyvné
konzoly l4. Na opadném konci vykyvné konzoly 14 je upevnin drésaci
elektromotor 2, ktery pohéni drésaci néstroj 1 prost¥ednictvim
klinovych femenﬁ a femenic,

Na rému 15 je déle upevnén vykyvny stojan 16, ktery
Je vykyvovén kolem své vertikdln{ osy nezndzorn&nym pohonem,
V horni ¥4sti vykyvného stojenu 1§ je uloZen vietenik 3,
ktery je opatfen upinac{ hlavou pro upindnf drésanych
pléstt 4. K horni &4sti vkyvného stojenu 16 je upevnin
prostfednictvim vfkyvné pdéky 13 elektromotoe 5, ktery otad{
drdsanym pléa3tém 4 pfostfednictvim t¥ectho kola upevn&ného
na jeho h¥fdeli. Za¥f{zeni je ovlddéno z ¥fdiciho pultu 6.
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P145% pneumatiky urdeny k odrédsén{ se upne ne upfnesc{
hlavu v¥etenfku 3 a uvede do otéd&ivého pohybu elektromotorem
5 prost¥ednictvim t¥ecfho kola. Drédsaeci ndstroj 1 se uvede
do ot4Z%ivého pohybu drdsacim elektromotorem 2 prost¥ednictvim
klfnovych Femend & Yemenic. Vykyvnéd konzola 14 je v dolni
poloze. Nezndzorndny pneumeticky védlec pPisune posuvny
stojan 7 smé&rem k drdsanému pléd3ti 4, e% ‘na doraz kladky 10
na Sablonu 1l. XKladka 10 je pfitom vysunuta hydraulickym
vdlcem 8 smdrem k Zablon® 1l. Pfisouvédnim kladky 10 zpét
smérem k posuvnému stojanu 7 hydraulickym vdlcem 8 se ¥{d{
hloubka zéb&ru drésacfho néstroje 1 do pldstd 4.

Vfkyvny stojan 16 se otadd neznézornénjm pohonem
nejprve v jednom smyslu, a% do doby ne¥ dojde k odrésdni
jedné poloviny b&hounu pléa3t& 4, Potom se otodf vykyvné
konzola 14 s drédsaci{m néstrojem 1 o 180°, do horn{ polohy,
a vykyvny stojan se otd&f v opalném smyslu aZ do té doby,
ne¥ se odr4sé zbyvajici polovina bZhounu plésté 4.

Po odréséni bEhounu plé3t& 4 se drédsac{ néstroj 1
s posuvnym stojenem 7 odsune od odrésaného plastd,
elektromotor 5 o drédsac{ elektromotor 2 se zastavi,

a odrésany pl4as¥ 4 se sejme z upinaci hlavy vieteniku 3.

PREDMET VYINALEZU

1. Zatfzen{ na p¥{iné drdsdnf bshounu pl43¥d pneumatik
plted jejich protektorovédnim, opatifené rotednim drdsacim
ndstrojem, vyznalujf{ci se tim, %e je opatieno vykyvnou
konzolou (14), ve které je drésaci néstroj (1) oto¥n&
ulofen tak, %e st¥ed jeho Fezné &4sti leZf{ v prodlouZené
my3lené ose kyvéni vykyvné konzoly (14).

2. Za¥fzenf na pF{¥né drdsdni bShounu plé3¥d pneumatik
podle bodu 1, vyznafujfci ee tfim, %e vykyvnd konzola (14)
se vykyvuje o 180°, .

2 vykresy
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