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(54) Kombinované obréb&c{ zai{zeni s

mechanickou vazbou pohybdbd

(57) Re3ent se tykd kombinovaného obrébd-
ctho zaf{zeni pro &elni soustruZeni{ a ob-
rébdn{ vnitinich a vn¥jdfch kuZeiovych

ploch, s mechanickou vazbou pohybd, opat- A
feného &eln¥ soustru¥fc{ hlavou a pléno- ';;'ﬁ - r AL T
vaclam ustrojim. Podstatou zarfzeni je, Ze ] g“?:“"* gt g =LY

&elnd scustruffc{ hlava je opatbena vodi-

c{mi li3tami suportu pohdén&ného pres ozu- 2{/// T s ."{“&C_~j”
beny pfevod ozubenou tyd{ upravenou na 3 _——*“_—T_*‘?:Tl
jednom kcnci oboustranné pistnice pistu e \\w§7
plénovactho vélce. Druhy konec cboustranné #% —7
pistnice je ve styku s pfilehlym koncem hJ s f ‘

hlavnf pdky, uloZené pres kyvny Zep na
Sikmé konzole desky pldncvaciho ustrcji.
Protilenhly konec hlavn{ péky -je pFes dal-
381 kyvny &ep uloZen v rozvidlené pdce
opatfené dotykevyn prvkea. Suport felnég
soustruZz{c{ hlavy je opatren polohovact
deskou s posuvnymi dridky plénovacich no-
%24 a sréZecfho ncie.
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Vynélez se tykd kombinovaného obrédbEcfho zaffzen{ s mechanickou vazbou pohydd,
vybaveného &eln& soustruifcf{ hlavou se suportem a udstrojfm pro obrébdnf vnitfnfch a
vn&j3ich kuZelovych ploch na vélcovych plochéch obrobkd, s mechanickou vazbou hlav-
niho a vedlej3fho pohybu a s plénovacf{m zaf{zen{m, zejména pro automatické obrébic{
stroje a vyrobni linky.

) Dosud zndmé gafizeni pro provédEni pracovnich operac{ tohoto druhu, kterd jesou
feSena jako pldnovac{, jsou vhodnd pouze pro opracovéni krat3fch kuZelovych ploch.

V pripad® del3fch kuZelovych ploch jsou tato zai{zenf nevhodnd zejména z didvodu tech-
nologickych pot{%{ s no%i, opatfenymi 3irokymi pldtky. Jind za¥fzen{ vyuifvaj{ Ffze-
‘ného sloZeného pohybu posuvné &ésti pracovaf jednotky a pldnovacfho zar{zen{ hydrau-
lickymi prvky. Vzhledem k dané vazbZ obou posuvi je velmi obt{Zné nalézt kompromisnt
Fe3en{ mezi hodnotou posuvu suportu, tnosnou z hlediska regulace a n¥kolikanésobn¥
v8t8{ hodnotou posuvu posuvné &ésti pracovni Jjednotky, kterd je limitovéna Feznjmi
podainkani . :

 Napf{klad pii obrébén{ nerezovych materidld nelze zaf{zen{ tohoto typu pouZit
vibec. K tomu pFistupuje Jedt% nespolehlivé hydraulickd vazba cbou pracovnich posuvi
a 'z toho vyplyvajici nebezped{ vzniku nekvalitnfch kuZelovych ploch.

Vyse uvedené nedostatky odstranuje kcmbinované obréb¥c{ za*fzenf s mechanickou
vazbou pohybd podle vyndlezu, jehoZ podstata spolivé v tom, Ze Zeln¥ soustruZfc{ hla-
va aéd suport, uloZeny ve vodicfch 1i3téch, opatfen ozubenym hfebenem, ktery je ve
stdlém zdéb&ru plres ozubené soukol{ s ozubenou tyd{ uloZenou v oboustranné pistnici
pistu plénovaciho védlce, na kterou je upraven plénovac{ doraz, ktery je ve styku s
dotykem um{st&nym na jednom konci hlavni péky,_které Je uloZena prostifednictvim kyv-
ného ¢epu na 8ikmé konzole desky plénovaciho ustrojf. Druhy konec je uloZen prostied-
nictvim dal3iho kyvného &epu v rozvidlené péce, opatfené dotykovym prvkem, ktery Je
ve stylku vZdy s jednim z vym&nnych dotykovych dorazl aretované dorazové desky, ulioZe-
né na nosném Cepu pravouhlé konzecly nosné desky spojené s pevncu &dstf pracovni ZJed-
notkxy. Suport &eln? soustruifci hlavy je cpatfen polohovac{ deskcu, vybavencu Jednak
pesuvnymi drZéky vnitfnfiho a vn&ji3‘he plénovaciho noZe, jednak p*{inym éridkem srdle-
ciho noZe uloZenéhe v osazendm drZéku upravendm na jeho &elnf plcle.

Vyhodou kombinovangho obrédbcihe zafizenf{ s mechanickou vazdou pokydl, provede-
néhe podle vyndlezu, je mechanické vazba hlavniho a vedlej3ftho pracovaikc pohybu, je-
31 xonstruk&n{ jednoduchost a z toho vrplivajfci provoznf spolexlivost. Skrutiel&ncst,
Ze se pPfi vazb& obou pracovnich pohybt vyvchdz{ z pracovniho posuvu posuvné &ésti sra-
cevni jednotky, urc?iuje dosaZien? velrz:i vrhcdnych malych hednot pracovafho pesuvu su-
portu plénovacihe ustrcji.

Pr{kladné provedeni kombincvanéhc 2bridiciho zarfzenf podle vyndlezu je schematic-
ky zndzorné&no na pFipcjenych vykresech, %de na obr. 1 je kombincvané cbrédbici zar{ze-
ni v celkovém nérysném pchledu, na obr. Z je jehc plénovac{ idstrejf{ v &gste&ném sddo-
rysném Fezu, na obr. 3 v Cédstelném bokcrysadm Fezu, na obr. 4 je v nédrysaém pchledu,
na obr. 5 je pékovy mechanismus zaf{zeni v &éstelném pldorysnéam Fezu, na cbr. 6 e v
pohledu smérem S a na obr. 7 je pékovy =mechanismus v nérysnéam pchledu.

Na pevné &dstf 1 pracovni jednotky 2 je umistZna jej{ pohydblivé &ést 3, na které
Jje uchycena ndhonové sk#fn 4 a Geln¥ scustruffc{ hlavou 5 a plénovacim dstrejim 5.°
Suport 7 ¢eln& scustruifci hlavy 5 je opatfen pclohovaci deskou 8, jejf{Z polchovaci
Zepy 9 slouZi k zapolohovénf posuvnych drZékd 1G pldnovacich ncid 11, zatimco stavé-
cil matice 12 uloZené v tvarovych drdéZkéch 13 suportu 7, spolu se stavicimi 3roudy 14,
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slouzf k zajistin{ polohovacf desky 8 s posuvngui eréky 10 v poloze, kterd Jje zdvig-
14 na velikosti obrobkd 15. Na Zelnf ploZe 16 Zeln¥ soustruff{c{ hlavy 5 je zapoloho-
vén a upevn¥n osazeny dr%ék 17, v jJeho% tvarovych drdfkédch 1 _2 Je prestaviteln® ulo-~
Zen p¥{2ny drZsk 18 sréfectho noZe 19. Suport 7, zavedeny ve vodicfch 1iZtdch 20 Zel-
n& soustruffc{ hlavy 5, je na své vnitinf stran¥ opatfen ozubenjm hiebenem 21, ktery
Je ve stélém zdb¥ru s ozubenym soukolim 22, do kterého zabfré ozubend ty% 23 plénova-
ctho védlce 24. Ozubend ty& 23 je uloZena v oboustranné pistnici 25 pldnovaciho vélce
24 pevnZ spojené e jeho pistem 26 a opatfené plénovacim dorazem 28, ktery je ve sté-
lém styku s dotykem 29 hlavni pdky 30. Hlavn{ péka 30 je vykyvn® uloZena na prvnim
kyvném Zepu Jla 3ikmé konzoly 32, uchycené k zadnf desce 33 plénovactho dstroj{ 6
"stejn& jako vymezovac{ dridk 34 se stavi&cim 3roubem 35y ktery slouZf k vymezeni je-
Jiho vykyvu. Na pevné &dsti 1 pracovni Jednotky 2 je ddle zapolohovédna a pFfipevn¥na
nosnd deska 36, na které Je uchycena pravodhlé konzola 37. Pravoithld konzola 37 Jje
opatfena pf{loZkou 38 a nosnym Zepem 39, na kterém je otoZn¥ uloZena dorazovéd deska
40, opatlend jednak soustavou pravideln¥ rozm{st3ngch vym&nnych dotykovych dorazd 41,
Jjednak soustavou polohovacfch kuli&ek 42, které dlinkem prufin 43, podepfenych se¥i-
zovacimi 3rouby 44 zapsdajf do pravideln¥ rczmfstinych kuZelovych aretadnfch zahlou-
beni 45 prflofky 38. Hlavnf pdka 30 je na stranZ pravoshlé konzoly 37 opat¥ena dal-
8{m kyvnym Zepem 31b, na kterém je vykyvn® uloZena rozvidleng péka 46, jejfiZ dotyko-
vy prvek 47 je v alternativnim styku s p¥fsludaym vymEnnym dotyvkovym dorazem 41.
Vykyv rozvidlené péky 46 je vymezen na jednu stranu tvarovanou destiékouv48 na dru-
hou stranu daldim stavicim Sroubem 35 na dorazovém thelnfku 49. Na hlavaf péce 30 Je
déle uchycen koncovy . spinag 27, ktery slouff k zaregistrovén{ nefddouctho vykyvu roz-
vidlené péky 46 v pF{pad¥ zapolohovéni nesprdvného vym&nného dotykového dorazu 41 a

k blokovéni posuvu pohyblivé &dsti 3 pracovnt Bednotky 2 sm&rem k obrobku 15. Pom¥r
vzdélenosti dotyku 29 hlavn{ péky 30 a dotykového dorazu 47 rozvidlené péky 46 od
prvntho kyvného &epu 3) a 3ikmé konzoly 32 urduje zdvislost funkce plénovactho dstro-
J1 6 na pracovnim posuvu pohyblivé &ésti 3 pracovni jednotky 2, ¢{mZ Je ddna veli-
kost hlu opracovévaného kuZele obrobku 15 na jeho vnit¥nim i vn&J3{im povrchu.

Pohyblivé &dst 3 pracovni jednotky 2 se pohybuje rychloposuvea k obrobku 15.
V okamZiku, kdy je rychloposuv pfepnut na praccvni posuv, dosedne dotykovy prvek 47
rozvidlené péky 46 na pirisluiny vymZnny dotykovy doraz 41. Hlavn{f péka 30 se zalne
naklén&t kolem prvanfho kyvného Zepu 3la 3ikmé konzoly 32 a jeji dotyk 29 zaZne od-
tladovat plénovac{ doraz 28 cboustranné pfstnice 25. Protitlak hydraulického oleje v
prostoru plénovacfho vélce 24 bliie Zeln& soustruifcf hlavé 5 vymezuje bezvilovy styk
dotyku 29 a plénovactho dorazu 28. Pohyb oboustranné pfstnice 25 se ozubenou ty&{ 23
pfenese pres ozubené soukol{ 22 na ozubeny hieben 21 suportu 1. Ve sméru kolmém na
dopfedny pohyb pohyblivé &dsti 3 pracovnf Jednotky 2 se tak pohybujf posuvné drigky
10 plédnovacich no%d 1la, 11b, které jako vyslednici sloZeného pohybu vytvéfejLl na
vn#j8{m i vnitfnim povrchu ebrobku 15 kuZelové plochy. Ke konci pracovniho zdvihu
sré¥ec{ nid% 19 vytvoli srafen{ opracované &elnf plechy obrebku 15.

Po skoneni pracovn{ operace, kdy jii Jsou plédnovac{ noZe 1lla, 11b mimo zébér,
zapne se automaticky rychloposuv zp&t a pldnovac{ no%e 1l1la, 11b i srdfecf{ ni3 19
vyjedou z pracovniho prostoru obrobku 15. Pohyblivé &4st 3 pracovni jednotky 2 se
vrét{ do své zdkladnf polohy, suport 7 se prestavi do svého vychoziho postaven{ a
cely cyklus se md%¥e opakovat.
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PREDMET vINALEZU

Kombinované obréb&cf za¥fzen{ s mechanickou vazbou pohybd, vybavené &eln¥ soustruii-
c{ hlavou se suportem a Ustrojim pro obréb¥n{ vnitfnfch a wvn¥jSfch kuZelovych ploch
na vdlcovych plochdch obrodbkld, s mechanickou vazbou hlavniho a vedlejsdfho pracovni-
ho pohybu a s plénovacim ustrojim, vyznafujici{ se tim, Ze Celn& soustruZfic{ hlava
(5) mé suport (7), uloZeny ve vodicfch 1i3téch (2C), opat¥en ozubenym hiebenem (21),
ktery je ve stélém zdbdru pies ozubené soukolf (22) s ozubenou ty¥{ (23) uloZenou v
oboustranné pistnict (25) pfstu (26) plénovacfho vélce (24), na ni% je upraven plé-
novacf doraz (28), ktery Je ve styku s dotykem (29), umfstZnym na jednom konci hlav-
n{ péky (30), kterd je uloZena prost¥ednictvim kyvného &epu (31) na 3ikmé konzole
(32) desky (33) pldnovaciho ustrojf (6) a jejfZ druhy konec je uloZen prostiednic-
tvim daldftho kyvného Zepu (31) v rozvidlené pédce (46), cpatfené dotykovym prvkem (47),
ktery je ve styku vidy s jednim z vym¥nnych dotykovych dorazid (41) aretované dorazo-
vé desky (40) uloZené na nosném Zepu (39) pravoudhlé konzoly (37) nosné desky (36)
.spojené s pevnou &4st{ (1) pracovn{ jednotky (2), pfilem% suport (7) &eln¥ soustru-
%{cf hlavy (5) je opatfen polohovac{ deskou (8) vybavenou jednak posuvaymi dridky
(10) vnitfnfho a vn&j3fho plénovacfho no%e (lla, 11b), Jednak pF{nym drZdkem (13)
srd¥ectho no%e (19) uloZendho v osazendém drZfdku (17) upraveném na jehc &elnf plc3e
(16).
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OBR. 7
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