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(57) Abstract: The invention relates to a device arrangement for executing a driver assistance function, comprising a mobile ter-
minal device (1) and a removable holder (30) that is installed in the vehicle for temporarily receiving the mobile terminal device (1).
According to the invention, at least one image recording device (2) is connected to the holder (30), wherein said image recording
o device can be coupled to the mobile terminal device (1) via an image signal line (34) and at least one first electric interface (37) ar-
ranged in the holder for supporting the execution of the driver assistance function, when the holder (30) receives the mobile terminal

device (2) for executing the driver assistance function.
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(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft eine Geriteanordnung zur Ausfiihrung einer Fahrerassistenzfunktion mit einem
mobilen Endgerit (1) und einem herausnehmbar im Fahrzeug installierten Halter (30) zur temporéren Aufnahme des mobilen Endge-
rétes (1). ErfindungsgemiB ist mindestens eine Bildaufnahmevorrichtung (2) mit dem Halter (30) verbunden, die zur Unterstiitzung
der Ausfiihrung der Fahrerassistenzfunktion iiber eine Bildsignalleitung (34) und mindestens eine im Halter (30) angeordnete erste
elektrische Schnittstelle (37) mit dem mobilen Endgerit (1) koppelbar ist, wenn der Halter (30) zur Ausfithrung der Fahrerassistenz-

funktion das mobile Endgerit (2) aufnimmt.
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Geriteanordnung zur Ausfithrung einer Fahrerassistenzfunktion

Stand der Technik

Die Erfindung betrifft eine Gerdteanordnung zur Ausfiihrung einer Fahrerassistenzfunkti-

on nach dem Oberbegriff des Patentanspruchs 1.

Aus dem Stand der Technik sind verschiedene Fahrerassistenzsysteme bzw. Fahrzeugsys-
teme, wie beispiclsweise Nachtsichtgerite, Fahrspurerkennungssysteme, Verkehrszei-
chenerkennungssysteme, Riickfahrunterstiitzungssysteme, Fahrzeugerkennungssysteme
usw. bekannt, die elektronische Kameras bzw. Bildaufnahmevorrichtungen mit einem
Bildaufhahmesensor verwenden. Der Bildaufhahmesensor ist beispiclsweise als CCD-
oder CMOS-Sensorchip ausgefiihrt, der zur Bildverarbeitung von einer leistungsfihigen

Rechnereinheit ausgewertet wird.

Zur videobasierten Uberwachung des Umfeldes des Fahrzeugs sowie fiir die Realisierung
der Fahrerassistenzfunktionen kdnnen neben fest im Fahrzeug verbauten Kameras auch
abgesetzte, nachtréaglich zu montierende Kameramodule verwendet werden. Fiir diese
Kameramodule kann zur Durchfiihrung von Anzeigefunktionen eine drahtlose Bildiiber-
tragung an eine fiir den Fahrer einsehbare optische Anzeigeeinheit verwendet werden.
Die Energieversorgung kann beispielsweise aus einem Akkupack erfolgen. Als optische
Anzeigeeinheit konnen beispiclsweise mobile Endgerite wie beispielsweise Computer,
personliche digitale Assistenten (PDAs), Mobiltelefone usw. verwendet werden. Durch
die abgesetzten Kameramodule kann sich im Fahrzeug jedoch ein hoherer Aufwand fiir

deren Montage, Verkabelung und Energieversorgung ergeben.

Zudem konnen mobile Endgerite, wie Computer, PDAs, Mobiltelefone usw., mit einer

integrierten Bildaufhahmevorrichtung fiir videobasierte Fahrerassistenzfunktionen ver-

PCT/EP2008/062065
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wendet werden. Bei diesen mobilen Endgeriten ist jedoch die Positionierung der integ-
rierten Bildaufnahmevorrichtung problematisch. Um den fiir Fahrerassistenzfunktionen
erforderlichen Sichtbereich zu erfassen, muss die Bildaufnahmevorrichtung innerhalb ei-
nes gewissen Raumbereiches befestigt und eine korrespondierende Blickrichtung im Rah-
men einer Toleranz ausgerichtet werden. Durch die Erflillung dieser Anforderungen kann
jedoch zum einen die Ablesbarkeit der optischen Anzeigeinheit und die Bedienbarkeit des
mobilen Endgerites fiir den Fahrer eingeschréinkt werden. Zudem ist nach jedem Entfer-
nen und Neueinbau des mobilen Endgerétes ins Fahrzeug eine Feinjustierung durch den
Anwender erforderlich. Ferner wird beim Design des mobilen Endgerites eine entspre-
chend geeignete Position der Bildaufnahmevorrichtung in der Regel auf der Gehéuseseite
vorgesehen, die der optischen Anzeigeeinheit gegeniiberliegt. Zudem werden herkdmmli-
che mobile Navigationsgerite oder andere mobile Endgeréte in der Regel wihrend lénge-
rer Fahrtunterbrechungen, z.B. iiber Nacht, aus dem Fahrzeug entfernt, wodurch die er-
forderliche héufige Feinjustierung bei jedem Neueinbau des mobilen Endgerétes ein po-

tenticlles Argernis fiir den Anwender darstellt.

In der Patentschrift US 5,246,193 wird beispiclsweise eine Halterung fiir eine mobile
Kamera beschrieben. Die beschriebene Halterung wird mit der mobilen Kamera ver-
schraubt und tiber Saugbefestigungsvorrichtungen an einer Fahrzeugfrontscheibe befes-

tigt.

Zudem wird in der Offenlegungsschrift DE 102 09 615 A1 eine Vorrichtung und ¢in Ver-
fahren zur dauerhaften Fixierung eines Sensormittels an einer Fahrzeugscheibe beschrie-

ben.

Die erfindungsgemiBe Gerédteanordnung zur Ausfiihrung einer Fahrerassistenzfunktion
mit den Merkmalen des unabhéngigen Patentanspruchs 1 hat demgegeniiber den Vortelil,
dass mindestens ¢ine Bildaufnahmevorrichtung mit einem, insbesondere herausnehmbar,
im Fahrzeug installierten Halter verbunden ist, der temporir ein mobiles Endgerit auf-
nimmt. Die Bildaufnhahmevorrichtung ist zur Unterstiitzung der Ausfiihrung der Fahreras-
sistenzfunktion {iber eine Bildsignalleitung und mindestens eine im Halter angeordnete
erste elektrische Schnittstelle mit dem mobilen Endgerit koppelbar, wenn der Halter zur
Ausfithrung der Fahrerassistenzfunktion das mobile Endgerét aufnimmt. Die erfindungs-
gemiBe Gerdteanordnung ermdglicht in vorteilhafter Weise eine fiir den Anwender ak-

zeptable Losung zur Realisierung von anzeigenden und auswertenden Fahrerassistenz-

PCT/EP2008/062065
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funktionen auf mobilen Endgerdten. Die Bildiibertragung zwischen der Bildaufhahmevor-
richtung und dem mobilen Endgerit erfolgt iiber die Bildsignalleitung und die erste
Schnittstelle in der Regel storungsfreier als bei einer drahtlosen Signaliibertragung. Da
nur das mobile Endgerit aus dem Halter entfernt wird, entfallt durch dic am Halter
verbleibende und dort befestigte Bildaufnahmevorrichtung der wiederholte Aufwand zur

Feinjustierung der Bildaufnahmevorrichtung.

Durch die in den abhéingigen Anspriichen aufgefiihrten MaBnahmen und Weiterbildungen
sind vorteilhafte Verbesserungen der im unabhingigen Patentanspruch 1 angegebenen

Geridteanordnung zur Ausfiihrung einer Fahrerassistenzfunktion moglich.

Besonders vorteilhaft ist, dass der Halter iiber eine Versorgungsleitung mit einer Energie-
versorgungseinheit verbunden ist, wobei die Versorgungsleitung mit der Bildaufnahme-
vorrichtung und iiber eine zweite elektrische Schnittstelle mit dem mobilen Endgerét
koppelbar ist. Hierdurch kann die Bildaufnahmevorrichtung in vorteilhafter Weise eine
im Halter vorhandene Energieversorgung filir das mobile Endgerét mitbenutzen, ohne
dass ein zusétzlicher Verkabelungsaufwand fiir den Anwender erforderlich ist. Die Bild-
aufnahmevorrichtung ist beispielsweise mechanisch fest oder arretierbar mit dem Halter

verbunden.

In Ausgestaltung der erfindungsgeméBen Gerédteanordnung zur Ausfithrung einer Fahrer-
assistenzfunktion kann der Halter beispielsweise als Saugbefestigungsvorrichtung ausge-
fiihrt und an einer Fahrzeugscheibe befestigt werden. Alternativ kann der Halter auf dem

Armaturenbrett befestigt werden.

In weiterer Ausgestaltung der erfindungsgeméfBen Gerdteanordnung ist die Bildaufnah-
mevorrichtung in den Halter integriert oder {iber einen Befestigungsarm mit dem Halter
verbunden. Der Halter nimmt das mobile Endgerit beispiclsweise in einem Aufnahme-
schacht auf. Alternativ kann der Halter das mobile Endgerit liber einen Aufnahmearm
aufnehmen.

In weiterer Ausgestaltung der erfindungsgeméBen Geréteanordnung ist im Halter zwi-
schen der Bildaufnahmevorrichtung und der ersten Schnittstelle eine Bildverarbeitungs-
einheit eingeschleift, die eine Bildsignalauswertung, Bildsignalaufbereitung und/oder

Bildsignalwandlung ausfiihren kann.

PCT/EP2008/062065
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Das mobile Endgerit fiihrt beispielsweise eine Navigationsassistenzfunktion und/oder ¢i-
ne Fahrspurerkennungsassistenzfunktion und/oder eine Nachtsichtassistenzfunktion

und/oder eine Fernlichtassistenzfunktion aus.

Ausfiihrungsbeispiele der Erfindung sind in den Zeichnungen dargestellt und werden in

der nachfolgenden Beschreibung niher erléutert.

Kurze Beschreibung der Zeichnungen

Figur 1 zeigt ein schematisches Blockdiagramm eines ersten Ausfithrungsbeispiels einer

erfindungsgeméBen Gerédteanordnung zur Ausfiihrung einer Fahrerassistenzfunktion.

Figur 2 zeigt ein schematisches Blockdiagramm eines zweiten Ausfithrungsbeispiels ei-

ner erfindungsgeméBen Gerdteanordnung zur Ausfiihrung einer Fahrerassistenzfunktion.

Figur 3 zeigt ein schematisches Blockdiagramm eines dritten Ausfithrungsbeispiels einer

erfindungsgeméBen Geréteanordnung zur Ausfiihrung einer Fahrerassistenzfunktion.

Figur 4 zeigt ein schematisches Blockdiagramm eines vierten Ausfiihrungsbeispiels einer

erfindungsgeméBen Geréteanordnung zur Ausfiihrung einer Fahrerassistenzfunktion.

Ausfithrungsformen der Erfindung

In den Zeichnungen bezeichnen gleiche Bezugszeichen Elemente bzw. Komponenten,

welche gleiche bzw. analoge Funktionen ausfiihren.

Wie aus Fig. 1 ersichtlich ist, umfasst ¢in erstes Ausfiihrungsbeispiel einer erfindungs-
gemiBen Gerdteanordnung zur Ausfiihrung einer Fahrerassistenzfunktion ein mobiles
Endgerit 1 und einen herausnehmbar im Fahrzeug installierten Halter 30 zur temporéren
Aufnahme des mobilen Endgerétes 1. Der Halter 30 kann im Fahrzeug beispielsweise an
einer Fahrzeugscheibe oder auf einem Armaturenbrett befestigt werden. Das mobile End-
gerit 1 kann beispielsweise eine Navigationsassistenzfunktion und/oder eine Fahrspurer-
kennungsassistenzfunktion und/oder eine Nachtsichtassistenzfunktion und/oder eine

Fernlichtassistenzfunktion ausfiihren. Im dargestellten ersten Ausfiihrungsbeispiel ist eine
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Bildaufhahmevorrichtung 2, die beispielsweise einen CCD- oder CMOS-Sensorchip um-
fasst, in den Halter 30 fiir das mobile Endgerit 1 integriert und {iber eine Arretierung 3
fest mit dem Halter 30 verbunden, wobei die Bildaufnahmevorrichtung 3 zur Einstellung
des Sichtbereichs und zur Feinjustierung um mindestens eine Drehachse verschwenkt
werden kann. Zur Ausfiihrung der Fahrerassistenzfunktion ist das mobile Endgert 2 iiber
einen Aufnahmeschacht 31 in den Halter eingefiihrt. Zur Unterstiitzung der Ausfiihrung
der Fahrerassistenzfunktion ist die Bildaufnahmevorrichtung 2 iiber eine Bildsignallei-
tung 34 und eine im Halter 30 angeordnete erste elektrische Schnittstelle 37 mit dem mo-
bilen Endgerit 1 gekoppelt. Zusitzlich ist im dargestellten Ausfiihrungsbeispiel zwischen
der Bildaufnahmevorrichtung 2 und der ersten Schnittstelle 37 eine Bildverarbeitungsein-
heit 33 eingeschleift, welche die Bildsignale der Bildaufnahmevorrichtung fiir die Ver-
wendung im mobilen Endgerit 1 anpasst und/oder umwandelt und/oder aufbereitet. Wie
weiter aus Fig. 1 ersichtlich ist, ist der Halter 30 {iber eine Versorgungsleitung 35 mit ei-
ner Energieversorgungseinheit 40 verbunden. Als Energieversorgungseinheit 40 kann
beispielsweise das Fahrzeugbordnetz verwendet werden. Die Versorgungsleitung 35 ist
im dargestellten Ausfiihrungsbeispiel innerhalb des Halters 30 direkt mit der Bildauf-
nahmevorrichtung 2 verbunden und kann {iber eine zweite elektrische Schnittstelle 36 mit
dem mobilen Endgerit 1 gekoppelt werden, wenn das mobile Endgerdt in den Aufnahme-

schacht 31 eingefiihrt ist.

Nachfolgend werden unter Bezugnahme auf Fig. 2 bis 4 weitere Ausfiihrungsformen der

erfindungsgeméBen Gerdteanordnung beschrieben.

Wie aus Fig. 2 ersichtlich ist, ist der Halter 30 geméB dem zweiten Ausfiihrungsbeispiel
als Saugbefestigungsvorrichtung ausgefiihrt und an einer Fahrzeugscheibe 6 befestigt.
GemiB dem zweiten Ausfithrungsbeispiel ist die Bildaufnahmevorrichtung 2 in den
Saugnapf des als Saugbefestigungsvorrichtung ausgefiihrten Halters 30 integriert. Wie
weiter aus Fig. 2 ersichtlich ist, nimmt der Halter 30 das mobile Endgerét 1 {iber einen
Aufnahmearm 38 auf, in welchem die entsprechenden nicht dargestellten Schnittstellen
zur Ubertragung der Bildsignale und zur Energieversorgung angeordnet sind, wobei die
Energieversorgung der Bildaufhahmevorrichtung 2 und des mobilen Endgerites 1 analog

zum ersten Ausfiihrungsbeispiel tiber die Energieversorgungsleitung 35 erfolgt.

Wie aus Fig. 3 ersichtlich ist, ist der Halter 30 gemdB dem dritten Ausfiihrungsbeispiel

analog zum zweiten Ausfiihrungsbeispiel als Saugbefestigungsvorrichtung ausgefiihrt
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und an der Fahrzeugscheibe 6 befestigt. Zudem nimmt der Halter 30 das mobile Endgert
1 liber einen Aufnahmearm 39 auf, in welchem die entsprechenden nicht dargestellten
Schnittstellen zur Ubertragung der Bildsignale und zur Energieversorgung angeordnet
sind. Im Unterschied zum zweiten Ausfithrungsbeispiel ist die Bildaufnahmevorrichtung
2 iiber eine Befestigungsarm 4 mit dem als Saugbefestigungsvorrichtung ausgefiihrten
Halter 30 fest verbunden. Die Energieversorgung der Bildaufnahmevorrichtung 2 und des
mobilen Endgerites 1 erfolgt analog zum ersten und zweiten Ausfiihrungsbeispiel iiber

die Energieversorgungsleitung 35.

Wie aus Fig. 4 ersichtlich ist, ist der Halter 30 gemiB dem vierten Ausfiihrungsbeispiel
auf dem Armaturenbrett 7 befestigt. Der Halter 30 nimmt das mobile Endgerét 1 analog
zum ersten Ausfiihrungsbeispiel iiber einen nicht dargestellten Aufhahmeschacht auf, in
welchem die entsprechenden nicht dargestellten Schnittstellen zur Ubertragung der Bild-
signale und zur Energieversorgung angeordnet sind. Analog zum dritten Ausfiihrungsbei-
spiel ist die Bildaufnahmevorrichtung 2 iiber einen Befestigungsarm 5 mit dem Halter 30
fest verbunden. Die Energieversorgung der Bildaufnahmevorrichtung 2 und des mobilen
Endgerites 1 erfolgt analog zu den anderen Ausfiihrungsbeispielen iiber die Energiever-

sorgungsleitung 35.

In einer weiteren Ausfiihrungsform umfasst eine erfindungsgemiBe Geridteanordnung zur
Ausfithrung einer Fahrerassistenzfunktion ein mobiles Navigationsgerit als mobiles End-
gerdt und ebenfalls einen, insbesondere herausnehmbar, im Fahrzeug installierten Halter
zur temporiren Aufnahme des mobilen Navigationsgerites. Das mobile Navigationsgerét
stellt Funktionen zur Navigation, wie beispielsweise Anzeigen zur Orientierung und
Wegweisung des Fahrers und/oder Anzeige von gespeicherten Verkehrszeichen, zur Ver-
fligung. In diesem weiteren Ausfiihrungsbeispiel ist eine Bildaufhahmevorrichtung, ins-
besondere cine CCD- oder CMOS-Kamera, samt einer Streulichtblende am Halter befes-
tigt. Die Streulichtblende ist derart gestaltet, dass der Einfall von Streulicht in die Bild-
aufnahmevorrichtung verringert wird. In einer Variante dieses Ausfiihrungsbeispiels um-
fasst der Halter einen Saugnapf, der zur Befestigung des Halters an der Windschutzschei-
be des Fahrzeugs dient, wobei im Saugnapf die Bildaufnahmevorrichtung derart integriert
ist, dass der Saugnapf als Streulichtblende wirkt. Zur Ausfiihrung der Fahrerassistenz-
funktion ist das mobile Navigationsgerét ebenfalls liber einen Aufhahmeschacht in den
Halter eingefiihrt. Ferner ist die Bildaufnahmevorrichtung iiber e¢ine Bildsignalleitung und

eine im Halter angeordnete erste elektrische Schnittstelle mit dem mobilen Navigations-
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gerit gekoppelt, wobei eine Bildverarbeitungseinheit zwischen der Bildaufnahmevorrich-
tung und der ersten Schnittstelle eingeschleift ist, welche die Bildsignale der Bildaufnah-
mevorrichtung fiir die Verwendung im mobilen Navigationsgerit anpasst und/oder um-
wandelt und/oder aufbereitet. Die Gerdteanordnung stellt kamerabasierte Fahrerassistenz-
funktionen zur Verfligung, wobei die Anzeigen und Bedienelemente des mobilen Naviga-
tionsgerits die Mensch-Maschinen-Schnittstelle der Fahrerassistenzfunktionen sind. Als
Fahrerassistenzfunktionen werden in diesem Ausfiihrungsbeispiel von der erfindungsge-
miBe Gerdteanordnung darstellende Fahrerassistenzfunktionen, wie Fahrspurerkennungs-
assistenzfunktion und/oder eine Nachtsichtassistenzfunktion und/oder Verkehrszeichen-
anzeigeassistenzfunktion, und/oder nichtdarstellende Fahrerassistenzfunktionen, wie die
Fernlichtassistenzfunktion, zur Verfiigung gestellt. In diesem Ausfiihrungsbeispiel ist die
Bildaufnahmevorrichtung so im Fahrzeug ausgerichtet, dass die Bildaufhahmevorrich-
tung durch die Windschutzscheibe den Blick nach vorne hat. In einer Variante dieses
Ausfithrungsbeispiels ist die Bildaufnahmevorrichtung als Stereokamera ausgefiihrt. In
einer weiteren Variante dieses Ausfiihrungsbeispiels ist zusétzlich eine Bildaufnahmevor-
richtung mit Blick nach hinten, also eine Riickfahrkamera, mit dem mobilen Navigati-
onsgerit verbunden. Vorzugsweise ist die Riickfahrkamera {iber eine Funkschnittstelle,
insbesondere eine Wireless Local Area Network-Schnittstelle (WLAN), mit dem mobilen
Navigationsgerit verbunden. Alternativ oder zusétzlich erfolgt die Datenverbindung zwi-
schen Riickfahrkamera und dem mobilen Navigationsgerit drahtgebunden. In einer weite-
ren Variante dieses Ausfliihrungsbeispiels ist das mobile Navigationsgerit vorzugsweise
durch eine Funkschnittstelle mit weiteren Fahrzeugsteuergeriten verbunden. Diese Funk-
schnittstelle ist insbesondere als WLAN-Schnittstelle ausgefiihrt. Die Funkschnittstelle
dient zum Empfang und/oder Senden und/oder Austausch von Fahrzeugdaten, wie bei-
spielsweise Fahrzeuggeschwindigkeit, Lenkwinkel, eingelegter Gang, wie Riickwirts-
gang, AuBentemperatur, Radschlupf und/oder Wetterbedingungen, wie Regen. Einzelne
diese Daten oder alle werden vom mobilen Navigationsgerit entweder dem Fahrer des
Fahrzeugs zur Anzeige gebracht oder die Daten werden bei der Bereitstellung der Fahrer-
assistenzfunktion verwendet. Beispielsweise zeigt in diesem Ausfiihrungsbeispiel das
mobile Navigationsgerit die AuBentemperatur an. Ferner wird in diesem Ausfiihrungs-
beispiel die Fahrzeuggeschwindigkeit bei der Bereitstellung der Fahrerassistenzfunktion

Fahrspurerkennungsassistenzfunktion berticksichtigt.

Die erfindungsgemiBe Gerdteanordnung zur Ausfiihrung einer Fahrerassistenzfunktion

stellt eine Moglichkeit zur Realisierung videobasierter Fahrerassistenzfunktionen auf mo-
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bilen Endgeridten dar. Das mobile Endgerit kann einfach entfernt und wieder montiert
werden, ohne die Ausrichtung und Position der tibrigen Komponenten zu verdandern. So
ermoglicht die erfindungsgemiBe Gerdteanordnung beispiclsweise, dass Navigationshin-
weise in ein Live-Videobild eingeblendet werden kénnen. Die Erfindung ist nicht auf
mobile Navigationsgerite eingeschrinkt, sondern das mobile Endgerédt kann auch ein per-

sonlicher digitaler Assistent (PDA) und/oder ein Mobiltelefon sein.
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Anspriiche

Geridteanordnung zur Ausfiihrung einer Fahrerassistenzfunktion mit einem mobilen Endge-
rdt (1) und einem im Fahrzeug installierten Halter (30) zur temporéren Aufhahme des mo-
bilen Endgerites (1), gekennzeichnet durch mindestens eine mit dem Halter (30) verbunde-
ne Bildaufhahmevorrichtung (2), die zur Unterstiitzung der Ausfiihrung der Fahrerassis-
tenzfunktion iiber eine Bildsignalleitung (34) und mindestens eine im Halter (30) angeord-
nete erste elektrische Schnittstelle (37) mit dem mobilen Endgerit (1) koppelbar ist, wenn
der Halter (30) zur Ausfithrung der Fahrerassistenzfunktion das mobile Endgerét (2) auf-

nimmit.

Geridteanordnung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Halter (30) {iber eine
Versorgungsleitung (35) mit einer Energieversorgungseinheit (40) verbunden ist, wobei die
Versorgungsleitung (35) mit der Bildaufnahmevorrichtung (2) und iiber eine zweite elektri-

sche Schnittstelle (36) mit dem mobilen Endgerét (1) koppelbar ist.

Gerdteanordnung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass die Bildaufnah-

mevorrichtung (2) mechanisch fest oder arretierbar mit dem Halter (30) verbunden ist.

Geridteanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass der
Halter (30) als Saugbefestigungsvorrichtung ausgefiihrt und an einer Fahrzeugscheibe (6)
befestigt ist.

Geridteanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass der

Halter (30) auf dem Armaturenbrett (7) befestigt ist.

Geridteanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass die
Bildaufhahmevorrichtung (2) in den Halter (30) integriert ist oder {iber einen Befestigungs-

arm (4, 5) mit dem Halter (30) verbunden ist.
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10.

11.

12.

13.

14.

-10 -

Geridteanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass der
Halter (30) das mobile Endgerit (1) in einen Aufnahmeschacht (31) aufnimmt.

Geridteanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass der

Halter (30) das mobile Endgerit (1) {iber einen Aufnahmearm (38, 39) aufnimmt.

Gerdteanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass im Hal-
ter (30) zwischen der Bildaufnahmevorrichtung (2) und der ersten Schnittstelle (73) eine
Bildverarbeitungseinheit (33) eingeschleift ist.

Geridteanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass das
mobile Endgerit (1) eine Navigationsassistenzfunktion und/oder eine Fahrspurerkennungs-
assistenzfunktion und/oder eine Nachtsichtassistenzfunktion und/oder eine Fernlichtassis-

tenzfunktion ausfiihrt.

Geridteanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dass der

Halter (30) derart gestaltet ist, dass der Halter (30) aus dem Fahrzeug herausnehmbar ist.

Gerédteanordnung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass die Bildaufnahmevor-

richtung (2) in einen Saugnapf der Saugbefestigungsvorrichtung integriert ist.

Geridteanordnung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,

dass das mobile Endgeréte (1) ein mobiles Navigationsgerét ist.

Geridteanordnung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass das mobile Endgerit (1) zur Dateniibertragung {iber eine Funkschnittstelle mit einem
Fahrzeugsteuergerit und/oder einer weiteren fahrzeugeigenen Bildaufhahmevorrichtung

verbunden ist.



WO 2009/049972 PCT/EP2008/062065

111

Fig.1

34

33 S~

30—

Fig. 2 Fig. 3 Fig. 4
6
30 7 .
2 2
30

1 1 1

30
38 39 35 7
35

35



INTERNATIONAL SEARCH REPORT

International application No

PCT/EP2008/062065

A. CLASSIFICATION OF SUBJECT MATTER
INV. B60R11/04

According to Inlernational Patent Classification (IPC) or to both nalional classification and IPC

B. FIELDS SEARCHED

B6OR

Minimum documentation searched (classification system followed by classification symbols)

Documentation searched other than minimum documentation to the extenl that such documents are included in the fields searched

EPO-Internal, PAJ, WPI Data

Electronic data base consulted during the international search (name of data base and, where praclical, search terms used)

C. DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT

Category” | Citation of document, with indication, where appropriate, of the relevant passages

figures 1,2

figures 1-6

X WO 2005/090124 A (DAIMLER CHRYSLER AG 1
[DE]; HAHN STEFAN [DE]; KURZ GERHARD [DE]; 9~
POLLING) 29 September 2005 (2005-09-29)
page 16, line 14 - page 24, line 5;

X US 2003/043029 Al (ICHIKAWA TAKASHI [JP] 1,5
ET AL) 6 March 2003 (2003-03-06)
paragraph [0019] - paragraph [0026];

Relevant to claim No.

P,X

WO 2008/052178 A (JOHNSON CONTROLS TECH CO
LUS); CHUTORASH RICHARD J [US]; SIMS
MICHAEL) 2 May 2008 (2008-05-02)

paragraph [0025]
figures 2,9

paragraph [0038] - paragraph [0041];

o

Further documenls are listad in the continuation of Box C.

See patent family annex.

* Special categories of cited documents :

*A* document defining the general state of the art which is not
considered to be of particular refevance

*E* earlier document but published on or after the international
filing dale

*L* document which may throw doubts on priority claim(s) or
which is cited to establish the publication date of another
citation or other special reason (as specified)

'0O* document referring 1o an oral disclosure, use, exhibition or
other means

*P* documenl published prior 10 the internalional filing dale but
later than the priority date claimed

*T* later document published afier the International filing dale
or priority date and not in conflict with the application but
cited to understand the principte or theory underlying the
invention

*X* document of particular relevance; the claimed invention

cannot be considered novel or cannot be considered to
involve an inventive step when the document is taken alone

*Y* document of particular relevance; the claimed invention
cannat be considered to involve an inventive step when the
document Is combined with one or more other such docu~
'm?trxﬂs' ftuch combination being obvious to a person skilled
in the art.

*&* document member of the same patent family

Date of the aclual completion of the international search

10 Dezember 2008

Date of malling of the intemational search report

17/12/2008

Name and mailing address of the ISA/

European Palent Office, P.B, 5818 Patentlaan 2
NL ~ 2280 HV Rijswijk

Tel. (+31-70) 340-2040,

Fax: (+31-70) 340-3016

Authorized officer

Ekblom, Henrik

Form PCTASA/Z10 (second sheet) (Aprit 2005)




INTERNATIONAL SEARCH REPORT

International application No

PCT/EP2008/062065

C(Continuation). DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT

Category”

Citation of document, with indication, where appropriate, of the relevant passages

Relevant to claim No.

X

DE 10 2006 007343 Al (BOSCH GMBH ROBERT
[DET) 30 August 2007 (2007-08-30)
.paragraph [0008] - paragraph [0009];
figures 1-3

1

Fom PCT/iISA/210 (continuation of second sheet) (April 2005)




INTERNATIONAL SEARCH REPORT

International application No
Information on patent family members

PCT/EP2008/062065
Patent document Publication Patent family Publication
cited in search report date member(s) date
WO 2005090124 A 29-09-2005  NONE
US 2003043029 Al 06-03-2003 DE 10239328 Al 20-03-2003
JP 2003072426 A 12-03-2003
W0 2008052178 A 02-05-2008  NONE
DE 102006007343 Al 30-08-2007 EP 1986887 Al 05-11-2008
WO 2007093471 Al 23-08-2007

Form PCT/ISA/210 {patent family annex) (April 2005)



INTERNATIONALER RECHERCHENBERICHT

Internationales Aktenzelchen

PCT/EP2008/062065

A. KLASSIFIZIERUNG /)ES ANMELDUNGSGEGENSTANDES
INV. B60R11/04

Nach der Internationalen Patentklassifikation (IPC) oder nach der nationalen Klassifikation und der IPC

B. RECHEPCHIERTE GEBIETE

Recherchierier Mindestpriifstoff (Klassifikalionssystem und Klassifikationssymbole )

BEOR

Recherchierte, aber nicht zum Mindestprifstoff gehdrende Veréifentlichungen, soweit diese unter die recherchierten Gebiete fallen

Wahrend der internationalen Recherche konsultierte elekironische Datenbank (Name der Datenbank und evtl. verwendete Suchbegriffe)

EPO-Internal, PAJ, WPI Data

C. ALS WESENTLICH ANGESEHENE UNTERLAGEN

Kategorie* | Bezelchnung der Veroitentlichung, soweit erfordertich unler Angabe der in Befracht kernmenden Teile Betr. Anspruch Nr.
X WO 2005/090124 A (DAIMLER CHRYSLER AG 1-4,6,7,
[DE]; HAHN STEFAN [DEJ]; KURZ GERHARD [DE]; ' 9-14

POLLING) 29. September 2005 (2005-09-29)
Seite 16, Zeile 14 - Seite 24, Zeile 5;
Abbildungen 1,2

X US 2003/043029 Al (ICHIKAWA TAKASHI [JP] 1,5,7,
ET AL) 6. Marz 2003 (2003-03-06) ‘ 10,13,14
Absatz [0019] - Absatz [0026]; Abbildungen
1-6

P.X WO 2008/052178 A (JOHNSON CONTROLS TECH CO . 1

[US]; CHUTORASH RICHARD J [US]; SIMS
MICHAEL) 2. Mai 2008 (2008-05-02)

Absatz [0025]

Absatz [0038] - Absatz [0041]; Abbildungen
2,9

-

Weitere Verdffentlichungen sind der Foriselzung von Feld C zu emnehmen Siehe Anhang Patentfamilie

* Besondere Kategorien von angegebenen Verdffentlichungen b Spdélebe Ve;dﬁeg}!jgcr&u?g, die rl?fch ﬁlem Inte&natiqnta\ler:j Ani;ngldedalum
*A* Verdifentlichung, die den allgemeinen Stand der Technik definien, gder dem Prioritalsdatum veréffentlicht worden ist und mit der
aber nichi als %esonders bgdeutsam anzusehen ist Anmeldung nicht koljldlen, sondgrnAnur zum Ve;standnls des der
. - . Erfindung zugrundeliegenden Prinzips oder der ihr zugrundeliegenden
*E* alleres Dokument, das jedoch erst am oder nach dem inlernationalen Theorie angegeben ist
Anmeldedatum versffentlicht worden is! *X* Verdffentlichung von besonderer Bedeulung; die beanspruchte Erfindung
*L* Verdffentlichung, die geeignet ist, einen Prioritétsanspruch zweifelhaft er— kann allein aufgrund dieser Verdffentlichung nicht als neu oder auf
scheinen.zu lassen, oder durch die das Veréﬁepllichpngsdatum einer erfinderischer Tatigkeit beruhend betrachtef werden
anderen im Hecherchenberlcht genannten Verdffentlichung belegt weyden *Y* Veréffentlichung von besonderer Bedeulung; die beanspruchte Erfindung
soll oder die aus einem anderen besonderen Grund angegeben ist (wie kann nicht als auf erfinderischer Tétigkeit beruhend betrachtet
..,  ausgefunrt) ) ) . werden, wenn die Veroffentlichung mit einer oder mehreren andaren
0" Verdifentiichung, die sich auf eine miindliche Offenbarung, i Versfientlichungen dieser Kategorie in Verbindung gebracht wird und
eine Benutzung, eine Ausstellung oder andere MaBnahmen bezieht diese Verbindung fiir einen Fachmann nahellegend ist

*P* Verbffentlichung, die vor dem internationalen Anmeldedatum, aber nach

dem beanspruchten Priorilatsdatum verdifentlicht worden ist 8" Verbffentichung, die Milglied dersslben Palenlfamilie ist

Datum des Abschlusses der inlernationalen Recherche Absendedatum des internationalen Recherchenberichts
10. Dezember 2008 17/12/2008
Name und Postanschrift der Internalionalen Rechetchenbehdrde Bevolimachligler Bediensteter

Europdisches Patentamt, P.B. 5818 Patentlaan 2
NL -2280 HV Rijswijk

Tel. (+31-70) 3402040, ,
Fax:((+31—70) 340~3016 EkbTom, Henrik

Fomblalt PCT/ISA/210 (Blatt 2} (April 2005)



INTERNATIONALER RECHERCHENBERICHT

Internationales Aktenzeichen

[DE]) 30. August 2007 (2007-08-30)
Absatz [0008] - Absatz [0009]; Abbitdungen
- 1-3

PCT/EP2008/062065
C. (Fortsetzung) ALS WESENTLICH ANGESEHENE UNTERLAGEN
Kategorie* | Bezeichnung der Verdffentlichung, soweit erforderlich unter Angabe der in Betracht kommenden Teile Belr. Anspruch Nr,
X DE 10 2006 007343 Al (BOSCH GMBH ROBERT 1

Formblatt PCT/ISA/210 (Fortsetzung von Blatt 2) (April 2005)




INTERNATIONALER RECHERCHENBERICHT

Angaben zu Verdffentlichungen, die zur selben Patentfamilie gehbren

Intemationales Aktenzeichen

PCT/EP2008/062065
im Recherchenbericht Datum der Mitglied(er) der Datum der
angefihries Patentdokument Veroffentlichung ~ Patentfamilie Verbfientlichung
W0 2005090124 A 29-09-2005 KEINE
US 2003043029 Al 06-03-2003 DE 10239328 Al 20-03-2003
: JP 2003072426 A 12-03-2003
WO 2008052178 A 02-05-2008 KEINE
DE 102006007343 Al 30-08-2007 EP 1986887 Al 05-11-2008
WO 2007093471 Al 23-08-2007

Fermblatt FCT/SA/210 (Anhang Palenttamilie) (April 2005)




	Page 1 - front-page
	Page 2 - front-page
	Page 3 - description
	Page 4 - description
	Page 5 - description
	Page 6 - description
	Page 7 - description
	Page 8 - description
	Page 9 - description
	Page 10 - description
	Page 11 - claims
	Page 12 - claims
	Page 13 - drawings
	Page 14 - wo-search-report
	Page 15 - wo-search-report
	Page 16 - wo-search-report
	Page 17 - wo-search-report
	Page 18 - wo-search-report
	Page 19 - wo-search-report

