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Vyndlez se tykd za¥fzenf k regulaci zdvihu &inku valchy tkacfho stroje, kde toto za-
¥{zenf p¥evddl rotadni pohyb ndhonu brdovych listh v primo&are vratny s moZnosti regulace
jeho zdvihu. '

Zndmé& za¥fzen{ jsou vytvofena tak, %e v misté ndhonu brdovych listd jsou vytvoieny
dvojice vadek, na jejich%¥ obvod dosedd vykyvny trojramenny zveddk sviﬁi dvéma dolnfimi
rameny, jeZ jsou opat¥ena kladiZkou. Na hornf rameno zveddku je p¥ipevnéna objimka s moZ-
nostf{ axidlnfho stav&nf. K objfmce je kyvn& p¥ipevn&no tdhlo uloZené kyvné& svym druhym
koncem p¥fmo na jednom rameni trojramenné pdky obstardvajic{ pfes dald{f pfevody zdvih ¢inku
valchy, ktery je na velikosti vykyvu pdky p¥imo zdvisly.

Velikost zdvihu &inku je zde regulovdna posunem objimky na hornim ramenu zdvihdku od
minima do maxima. P¥i nastavenf objfmky na minimum vSak je zdvih &inku jeSt& dosti znalny
a potfebné rozmezi od nuly do minima nelze vyuZfit, co¥ s sebou p¥ind$i textiln&-technologic-
kou nevyhodu. Navic takto vytvéfenj zdvih &inku valchy je vhodny pouze pro tkani pldtnové
vazby.

P¥i ostatnich slo¥ité&jSfich vazbdch je nutno zdvih &inku vylou&it. Stejn& tak p¥i
zatkdvdn{ osnovy musf byt zdvih &inku nulovy a tento je poufivédn pouze jako roz¥adovac{
prost¥edek. V takovychto p¥fpadech je nutno objfmku od ramene zveddku odpojit a uvolnény
ginek mechanicky zajistit v poloze nulového zdvihu. % textiln&-technologickych divodd
pot¥ebné plynulé napfndnf osnovnich nitf{ od nuly do maxima pohybem valchy zde nelze
vytvo¥it.

VySe uvedené nevyhody odstrahuje za¥fzenf podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, Ze
t4dhlo trojramenné pdky je d&lené a mezi jeho dv& ¥4sti je vfazena zalomend pdka upevnénd
svym krat¥fm ramenem oto¥n& na pevné &4sti stroje.

Vyhodou za¥fzenf podle p¥edm&tu vyndlezu je umoZnéni jednoduchého plynulého nasta-
vovdnf velikosti zdvihu &inku valchy od maxima a¥ po nulovy zdvih. Odpadd zde nutnost rozpo-
jovdni mechanismu pfi pot¥ebe znehybnéni &inku ve st¥edové poloze p¥i nulovém zdvihu,

P¥fkladné provedenf pfedm&tu vyndlezu je zndzornéno na vykresech, kde obr. 1 pfedsta-
vuje ¥elni pohled na &4st stroje obsahujfci mechanismy n&honu valchy. Obr. 2 zndzoriuje
bo&nf pohled na valchu tkacfho stroje, obr. 3 pak detailni pohled v mIst& zalomené pdky
p¥i nastavenf aretadnfho &epu pro nulovy zdvih &inku a obr. 4 Yez sloZenou zalomenou pékou
vedeny jejfmi t¥emi &epy.

Na bo¥nicl rdmu 1 tkacfho stroje je upevn&na sk¥fn 2 s ndhonem vazného za¥fzeni. Na
h¥fdeli 3 ndhonu je upevn&na vatka 4 valchy, kterd je obvodov& sp¥afena s kladidkami 5
upevn&nymi oto¥nd na koncich dvou dolnich ramen t¥f{ramenného zveddku 6. Kyvn& uloZeny
zveddk 6 m& na hornfm rameni upevn&nou objimku 7 s moZnostfl jejfho posuvu v délce ramene.

Na sk¥fni 2 je upevnéna konzola 8, ve které je kyvné v konzolovém &epu 9 uloZena
svym krat¥fm ramenem zalomend pdka 10. Na konci del¥fho ramene je vytvoren dals{ Zep 11
pro upevn&ni prvn{ ¥4sti tfhla 12, upevn&ného oto&né v objimce 7. Druhd &4st tdhla 12
je upevndna jednfm koncem na aretadnim &epu 13 a druhym koncem kyvn& na jednom rameni

trojramenné péky 14.

Aretadni %ep 13 md na &4sti délky své hlavy 15 od d¥fku 16 vytvofeno oboustranné osaze-
n{ 17, jeho? dv& rovinné plochy zapadajf do podélné drd¥ky 18 vytvofené mezi rameny
v zalomend pdce 10. Hornl strana osazeni 17 dosedd na vné&j¥f plochu jedné &4sti sloZené
zalomené pdky 10 a z druhé strany je aretadn{ Zep 13 zajistén matic{ 19 na volném konci
svého d¥fku 16.
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Matice 19 tak vyvozuje pfftlak na druhou &4st zalomené p&ky 10. Mezi &4stmi zalomené
pdky 10 je dffk 16 aretalniho Cepu 13 zevn& opatfen rozp&rnym krou’kem 20, na jeho¥ vn&js{
plochu je kyvn& uloZena druhd &dst tdhla 12. Na dolnf rameno trojramenné pdky 14 je kyvn&
uloZeno prilichoz{ téhlo 21 upevnéné svym druhym koncem na nezndzorndné trojramenné pice
se stejnou funkcf jakou m& trojramennd pdka 14.

Na delSfm rameni trojramenné pdky 14 je pfipevnéno dalSf tdhlo 22 s kulovym uloZenim
23 na obou svych koncich. Na hornim kulovém uloZeni 23 je pak upevnéna prvni jednoduchd
pdka 24, kterd je pevné spfa¥ena s druhou pdkou 25. Stavitelné tghlo 26 uloZené jednim
koncem na druhé pdce 25 je svym druhym koncem uloZeno ve tfetf pdce 27 pevné& spFfa¥ené
s nosilem 28 zdchyth 29 &inku 30. Prvanf a druhd jednoduchd pdka 24, 25 je upevnéna v loZis~
k&ch druhych konzol 31 p¥ichycenych timeny 32 k rozpéfe 33 rdmu 1 tkactho stroje. Tfetf
konzola 34 na jejfmZ konci je uloZen otodny nosi¢ 28 je stavitelnd z divodd sprdvného

ustaven{ do tkaci roviny 35.

Cinek 30 valchy prost¥ednictvim takto popsaného za¥fzenf vyKyvuje a tim zplsobuje cykli-
cké napindnf{ a uvoliiovdni horni vétve 36 a dolnf wétve 37 osnovnich nitf. Regulace nastavenf
velikosti zdvihu &inku 30 a tfm i velikosti napfndnf event. uvoliiovdni osnovnich nitf je z4-
visld jednak na poloze objimky 9 na rameni zveddku 6 a jednak na poloze aretalniho ¢epu 13

s koncem druhé &4sti tdhla 12 v podélné drdZce 18 zalomené pdky 10.

Prvn{ &4st tdhla 12 je uloZena v dal¥fm Cepu 11 ve stdlé poloze, kdeZto druhou
&4st 12 uloZenou na areta®nim epu 13 je moZno pfestavovat od horn{ maximglni polohy
dané velikostf podélné drd¥ky 18 a% do minimglni polohy, ve které tvof{ spojnici s konzo-

lovym Cepem 9.

Podle vySe uvedendho popisu, kdy je upevnénf druhé &4sti téhla 12 na trojramenné pdce
14, aretadnf &ep 13 a konzolovy &ep 9 v jedné roviné - p¥imce, druhd &4st tdhla 12 na
aretadnfm &epu 13 pouze vykyvuje, ale trojramennd pdka 14 zlstdvd nehybnd. Celd dals{
soustava se. nepohybuje, &inek 30 valchy zlstdvd v klidu a nap&tf horn{ a doln{ vétve 37, 38
osnovnich nit{ md stejny pribéh.

PREDMET VYNALEZU

1. Za¥fzen{ k regulaci zdvihu &inku valchy tkacfho stroje sestdvajfcf z vykyvnd upevn&-
ného trojramenného zveddku spraZeného obvodové dvéma dolnimi rameny s vackou valchy, kde
na horn{ rameno zveddku je upevnéna s moZnostf axidlnfho posuvu objimka s &epem pro otol&né
upevnén{ tdhla kyvné trojramenné pdky, jejim%Z zdvihem je p¥es dal8{ dstroji vyvolédn zdvih
&inku valchy, vyznadujfci se tim, Ze tdhlo /12/ trojramenné pdky /14/ je délené a mezi
jeho dv¥é ddsti je v¥azena zalomend pdka /10/ upevné&nd svym kratSim ramenem oto&né na pevné

&4sti stroje.

2. Za¥{zenf{ podle bodu 1 vyznadujfc{ se tim, Ze prvni &4st tghla /12/ upevnénd jednim
koncem na &epu objfmky /7/ je vykyvn& uloZena druhym koncem na delsfm rameni zalomené
pdky /10/ a druhd &4st tdhla /12/ upevnénd jednim koncem na trojramenné pdce /14/ je
druhym koncem upevn®ni& vykyvn& na aretadnim Cepu /13/ v podélné drd¥ce /18/ vytvofené mezi
rameny zalomené péky /10/. -~

3. Za¥fzenf podle bodl 1 a¥ 3 vyznalujfci se tim, %e zalomend pdka /10/ je vytvofena

ze dvou stejnych za sebou uloZenych &4stf.

4. Za¥fzenf podle bodd 1 a¥ 4, vyznadujic{ se tim, Ze aretadni &ep /13/ md na &4sti
délky své hlavy /15/ od d¥fku /16/ vytvo¥eno oboustranné osazeni /17/, jehoZ dvé& rovinné
plochy zapadajf{ do podélné drd¥ky /18/ a hornf strana osazeni /17/ dosedd na vné&j${ plochu
jedné &&sti zalomené pdky /10/ a aretadni &ep /13/ je zajistén z druhé strany matief /19/
na volném konci d¥fku /16/, vyvozujfci piftlak na druhou &&st zalomené pdky /10/.
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5. Zaffzen{ podle.bodl 1 a¥ 5 vyznadujfcl -se tfm, ¥e mezi ¥4stmi zalomend péky /10/

© jJe difk /16/ areta¥nfho epu /13/ zevn& opatten rozp&rnym kroutkem /20/, na jeho¥ vn&jif
plochu je kyvn& uloZena druhd Z4st tfhla /12/.

2 vykresy
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