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Vynalez se tyka automatlzacm thI a vypocetm : 5 2 s
j techniky a Fesi 'spojeni mikropotitade s kazetovou ' N -r

i paskovou jednotkou pro vytvof'eni kazetového
' operacniho systému. Kazetova paskova jednotka |
i je k mikropo¢itaci pfipojena pies programovatelny |
obvod paralelnich vstupd a vystupi, ¢i pfes bézny . R
| obvod paralelnich vstupli a obvod paralelnich
vystupl, dile pfes programovatelny asynchronni
seriovy vysila¢ a pfijimac a pfes programovatelny 8 s
' monostabilni obvod pro orientaci mikropocitace
pozice hlavy vici pasce. Programovatelny monos-
t tabilni obvod je mikropoditatem nastavovan do
i riznych moda Cinnosti a na odméfovéni rtzné -
l dlouhych intervald v zdvislosti na pravé provadéné
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funkci. Vynilezu se vyuZije ve viech prumyslovych
a technickych oborech, kde se poZaduje levné
| vytvofeni kazetového operaniho systému v rdmci
| mikropocitatového systému.
Vynailez je definovan v jednom bod¢ a popis je
doplnén jednim vykresem.
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| Yeni vySSich opera¢nich systémi, je tieba zjistovat
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Vynélez se tyké zapojeni pro spojen mikropodi- |

tate s kazetovou paskovou jednotkou pro vytvafe- |

ni kazetového opera¢niho systému.

V souvislosti s rozvojem mikropogitadové tech-
niky je tfeba pfipojovat levnou, ale relativné
vykonnou vn&j§i pamét k mikropoéitadi. Je zndmo
teeni, podle &eskoslovenského autorského osveéd-
Zeni & (PV 8513-79), ve kterém se popisuje
zapojeni pro pfipojeni kazetové paskové jednotky
k mikropotitadi. Toto zapojeni pouZiva pro orien-
taci &teci a zapisové hlavy vii&i pasce dvou nezévis-
lych monostabilnich obvodi. Perioda téchto mo-
nostabilnich obvodi je nastavena pevné pro zji§té-
ni konce dat a pro zji$téni nepfitomnosti dat na

[ e

pasce. V né&kterych pfipadech, zejména pHi vytva-

i nejen konce dat na pasce nebo nepfitomnost dat na

pésce, ale je tfeba téZ zjistit, zda je moZné vloZit

novy zéznam do mezery mezi’ jiz existujicimi -

zdznamy na pésce. Pro zaji§téni této funkce je

' nezbytné zajistit i odmé&fovani délky mezer. Je

tfeba té¥ zjistit, zda zdznam, ktery ma byt na pasce
zapsén, se svou délkou do stdvajici mezery vejde.
Provddéni této funkce dosud znidméd zapojeni
neumoZiuji.

Vyfeseni tohoto problému si klade za cil zapoje-
ni pro spojeni mikropo¢itace s kazetovou paskovou

jednotkou, u ného? je datovd obousmérna sdruze- |

| n4 svorka mikroprocesorového bloku spojena s da-

tovou obousmérnou svorkou seriového asynchron-
niho vysilage a pfijimace, s datovou obousmérnou
sdruzenou svorkou programovatelného monosta-
bilniho obvodu a s datovou obousmérnou sdruze-
nou svorkou obvodu paralelnich vstupii a vystupi,

_jehoz skupinovy ovladaci vystup je spojen se

S

' skupinovym ovlddacim vstupem kazetové paskové

jednotky, jejiz skupinovy stavovy vystup je spojen
se skupinovym informa¢nim vstupem obvodu pa-

. ralelnich vstupt a vystupt, jehoZ sdruZeny fidici

vstup je spojen se sdruzenym fidicim vystupem
mikroprocesorového bloku, se sdruZenyim fidicim
vstupem programovatelného monostabilniho ob-
vodu a se sdrufenym Fidicim vstupem seriového

asynchronniho vysilace a prijima&e, jehoZ seriovy
datovy vystup je spojen se zdpisovym datovym

vstupem kazetové péaskové jednotky, jejiz &tect
datovy vystup je spojen se' seriovym datovym
vstupem seriového asynchronniho vysilade a pfiji-
mate a s nulovacim vstupem programovatelného
monostabilniho obvodu, jehoZ vystup je spojen
s pferu$ovacim vstupem mikroprocesorového blo-
ku, jehoZ vystup zdkladni hodinové frekvence je
spojen se vstupem bloku déli¢u frekvence, jehoz
vstup Fidici frekvence je spojen se vstupem Fidici

. frekvence kazetové paskové jednotky, podle vyna-.
lezu, jeho? podstata spolivd v tom, Ze vstup
‘hodinové frekvence seriového asynchronniho vysi- |

late a ptijimade je spojen s vystupem hodinové
frekvence bloku d&li¢a frekvence, jehoZ vystup
tasovaci frekvence je spojen se vstupem Casovaci
frekvence programovatelného monostabilniho
obvodu.

*Vghodou zapojent podie vyndlezu je, Ze umo-
tiuje veskeré orientace &teci a zépisové hlavy vii¢i
pasce. Je to na pfiklad informace o tom, Ze data

v pFipadé ¥e neni znidmo, zda pfi pohybu pasky
ptisluinym smérem, at vpted & vzad, nebudou na
pasce nalezena jiZ napsand data. UmoZiiuje i od-
.mé&fovani mezer mezi jiZ provedenymi zdznamy na
pasce a tim i zji$téni, zda je pfislu$nd mezera
dostateéné velkd pro umisténi nového zédznamu.
Dali vihodou je sniZeni po&tu potfebnych obvodl

co% m4 za ndsledek sniZeni ceny a zvySeni spolehli-
vosti celého zafizeni.

Ptiklad zapojeni pro spojeni mikropo¢itage s ka-
zetovou pédskovou jednotkou podle vyndlezu je

vykrese.
V ptikladu konkrétniho provedeni je mikropodi-
ta& utvofen jako mikroprocesorovy blok 1 s osmi-

pem, ktery je vyveden na jeho datovou obousmér-
nou sdru¥enou svorku 11. Mikroprocesorovy blok
1 je téZ opatfen Sestnéctibitovym adresovym vystu-
pem, ktery se v uvedeném zapojeni pfimo nevyuZi-
v4 a proto neni na vykrese znizornén. Dile je

sdruzenym ¥idicim vstupem 33. Obvod 2 paralel-

n4, 7e nékteré slouZi jako vstupni vodice a jiné

| osm vodi& vstupnich a &tyfi jsou vystupni. Seriovy
\ asynchronni vysila¢ a pfijimac 3 je vytvofen ze
¥ vstupnich registrli, pfevodnikid ze seriového na

pro pfipojeni paskové jednotky k mikropog¢itadi, |

nich vstupli na vystupfi ma 24 vstupnich nebo
vystupnich vodi¢i, které se zavadéji programovou
sekvenci do poZadovaného uspofadéni. To zname- -

skongéila, nebo Ze data nejsou na pasce pfitomna.
Dile je to ochrana zépisu pfi zahédjeni operaci '

v blokovém schematu zndzornén na pfipojeném

bitovym obousmérnym datovym vstupem a vystu-, |

mikroprocesorovy blok 1 opatfen Styfbitovym

sloui jako vystupni vodi¢e. V tomto pfikladé je-

| paralelni kéd a opa¢né a dale obsahuje obvodyna |

| registraci a kontrofu parity. Obsahuje dvé oddéle-
né nezévislé &asti, z nichZ jedna je urfena pro
| seriovy p¥ijem dat a druhd pro seriové vysilani dat.

- Zavadé&ci programovou sekvenci se nastavuje for- |
4 mat vysilanych a pfijimanych dat, véetné pfenoso- -

| vé rychlosti. Programovatelny monostabilni obvod
/8§ je obvod typu Citate s moznosti piedvolby
s blokovanim &jtactho procesu a jeho znovuzahdje-
'ni bud pfi pfechodu z ,log 0“ na »log 1¢ na
' blokovacim vstupu nebo pfi zadéni &isla. Blok
! 4 dglidh frekvence je vytvofen z fetézce bindrnich

nebo dekadickych dé&li¢h frekvence nebo jako
| programovatelny ¢ital. Kazetovd paskova jcdni‘;fr‘
' ka 6 je b&zny pramyslovy paskovy magnetofén pro
elektrické ovladani zdkladnich funkci jako sméru

- pohybu, rychlosti, zastaveni, rozb&hu a podobné, |

ktery poskytuje zékladni ddaje o svém stavu. |

' Propojeni jednotlivych bloki zapojent je provede-

no nasledovng. Datovd obousmérnd sdruZend

- svorka 11 mikroprocesorového bloku 1 je spojena

' s datovou obousmérnou svorkou 17 seriového

asynchronniho vysilade a pfijimace 3, s datovou
obousmérnou sdruzenou svorkou 37 programova-

! telného monostabilniho_ obvodu 5 a s datovou )

|
:
’1
|
[



53;i
; i

‘obousmérnou sdruZenou svorkou 12 obvodu 2 pa-

————

vystup 14 obvodu 2 paralelnich vstupi a vystupi je
spojen se skupinovym ovlddacim vstupem 20
kazetové paskové jednotky 6. Skupinovy stavovy
vystup 21 kazetové paskové jednotky 6 je spoj enge

spojen se sdruzenym fidicim vystupem 33 mikro-
procesorového bloku 1, se sdruZenym Fidicim
vstupem 36 programovatelného monostabilniho
obvodu 5 a se sdruZenyg fidicim vstupem 16
- seriového asynchronniho vysilade a pfijimace 3.

6 je spojen se seriovym datovym vstupem 19
seriového asynchronniho vysilade a pfijimace

. ruSovacim vstupem 35 mikroprocesorového bloku

|
ralelnich vstupli a vystupii. Skupinovy ovlddaci i

- Seriovy datovy vystup 18 seriového asynchronniho
vysilace -a pfijimace ‘3 je spojen se zdpisovym *
datovym vstupem 22 kazetové paskové jednotky 6.
Cteci datovy vystup 23 kazetové paskové jednotky”

1. Vystup 34 zikladni hodinové frekvence mikrop- |
- rocesorového bloku 1 je spojen se vstupem 28 |

' bloku 4 d&li¢ frekvence. Vystup 25 Fidici frekven-

' ce bloku 4 d&li¢i frekvence je spojen se vstupem 24

‘fidici frekvence kazetové péaskové jednotky 6.

skupinovym informa¢nim vstupem 15 obvodu !
2 paralelnich vstupli a vystupii. SdruZeny fidici
vstup 13 obvodu 2 paralelnich vstupi a vystupt je

3 a s nulovacim vstupem 32 programovatelného
monostabilniho obvodu §. Vystup 31 programova- |
telného monostabilniho obvodu § je spojen s pie- .|

: Vstup 27 hodinové frekvence seriového asyn- -

' chronniho vysilage a pfijimace 3 je spojen s vystu-
| pem 26 hodinové frekvence bloku 4 déli¢d frek-

| vence, jehoZ vystup 29 Casovaci frekvence je

' spojen se vstupem 30 Casovaci frekvence progra-
: movatelného monostabilniho obvodu 5.

. Zapojeni pracuje takto. Pfes sdruZeny Fidici
| vystup 33 mikroprocesorového bloku 1 a pfes jeho
| datovou obousmérnou sdruZenou svorku 11 se

‘l naprégramuje jednak obvod 2 paralelnich vstup
‘a V}”Siiupﬁ, a jednak seriovy asynchronni vysilag

‘V v

| a pfijima¢ 3. Oba tyto bloky se naprogramuji do |
j urCitého zpisobu Einnosti, ve kterém po celou -
| dobu pracuji. Kazetova pdskova jednotka 6 posky-
j tuje na svém skupinovém stavovém vystupu 21 -

© stavové signaly, které informuji o jejim stavu. Jsou

i to signdly na pfiklad pfipraven, nepfipraven, jedna .
| nebo drubd strana kazety, zdpis umoZnén, zipis ,
znemozZnén, paska pod hlavou magnetofonu pri-

| procesorovy blok 1 zaznamenat pfes ¢ast vodicil

Thledn4 ¢&i nepriihledna. Tyto signaly mtize mikro-

z datové obousmérné sdruZené svorky 12 obvodu |

t

2 paralelnich vstupt a vystupt. U kazetové pds- |

kové jednotKy 6 lze ¥idit ndsledujici funkce: start,
stop, vpfed, vzad, pomalu, rychle, zéapis, ¢teni,
posice hlavy viéi pdsce, droven zesileni &tecich
zesilovadd, nulovani &tecich obvodi a aktivace

kazetové paskové jednotky 6. Tyto signdly se do |

kazetové paskové jednotky 6 zavadé€ji pies vodice
z datové obousmérné sdruZené svorky 12 obvodu
2 pdralelnich vstupi a vystupil. Z obvodu 2 paralel-

nich vstuph a vystupl vystupuji jeho skupinovym |
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' vstupti a vystupli tedy zajistuje veskeré potfebné

' a ‘zabezpedenych dat. PFi-&teni dat poskytuje

paralelni propojeni mikroprocesorového - bloku

1 s kazetovou péaskovou jednotkou 6. Toto propo- ;

jeni je potiebné pro ovladani vSech funkci. Pro !

zéﬁ)is dat se ptivadi ze seriového datového vystupu
18;

! seriového asynchronniho vysilade a p¥ijimade
3 ha zapisovy datovy vstup 22 kazetové paskové
jedriotky 6 seriovy proud vhodné zakédovanych

kazetovd paskovd jednotka 6 na svém Ctecim
d t pyém vystupu 23 seriovy proud dat ve stejném
tvatu, v jakém byla tato data na pésce zapsdna.
Styk: mikroprocesorového bloku 1 s kazetovou
paskovou jednotkou 6 pfi ¢teni dat, probihd pies

_ seriovy asynchronni vysila¢ a pfijimac 3. PHi zapisu
) vl ', z . ’ z > v b AT ¥
. pfevadi seriovy asynchronni vysila¢ a pfijimac

3 paralelni skupinu osmi bitd dat na seriovy proud |
- dat, doplituje paritni bit a také doplfiuje i synchro-

nizac¢ni start a stop bity. Pri ¢teni dat, které maze
probihat paralelné a nezavisle na z4pisu, rozpoznd-
vé pfijimaci ¢ast seriového asynchronniho vysilace
a pfijimace 3 synchronizaéni bity, pfevadi seriovy |
proud dat na paralelni osmibitovy vystup a kontro- ;
luje paritu. Po dspé$né pfijatém bitu informuje :

' mikroprocesorovy blok 1 na stavovych bitech
"o vysledcich pfijmu. Rychlost vysilani i rychlost
| pHjmu je nastavitelnd, pouZitou hodinovou frek-
. venci na vstupu 27 hodinové frekvence seriového |
- asynchronniho vysflate a pfijimace 3. Tak na |

 poméru $estndct, v seriovém asynchronnim vysilagi

piiklad pri pouziti frekvence 128 kHz a pfi délicim

a pfijimaci 3 je pfenosova rychlost 8000 Bd a doba
zépisu ¢i éteni jednoho znaku je 1,5 msec, co!
predstavuje frekvenci 666,6 znaki za sekundu.
Pouzitd frekvence se nastavuje v bloku 3 déli¢h

‘ frekvence. Prostfednictvim programovatelnéhp

monostabilniho obvodu 5 dostdvd mikroprocese-
rovy blok 1 pfes sviij pferuSovaci vstup 35 veskeré
informace o stavu pasky pod &teci hlavou kazetové’
péskové jednotky 6 pfi probihajicim zapisu nebo

“&eni, nebo pfi hledani mezery na pésce. Jako '

Casovaci frekvence se na vstup 30 Casovaci frekven- -
X . ]
ce programovatelného monostabilntho obvodu
5 pfivadi frekvence znaku zapisovanych a ¢tenyeh '
z pasky. Pii pouZiti frekvence 128 kHz a délicim

. poméru 16 je to frekvence 666,6 Hz, Cili perioda?ie
‘1,5 msec. Cislo zadané do programovatelného
 monostabilntho obvodu 5 pfes jeho datoveu

obousmérnou sdruZenou svorku 37, pomoci jei'lo
sdruZeného fidictho vstupu 36 zadiva pak dobu
trvdni poZadovaného poctu znakd. Po uplynutf

| nastavené doby vyddva programovatelny monosta:

- ku 1, ktery provede pfislusnou obsluhu pferuseni:

bilni obvod 5 pfes sviij vystup 31 Zadost o pferuseni
na pferusovaci vstup 35 mikroprocesorového blo+

$

Pii zahdjeni ¢teni je programovatelny monostabil- !

" ni blok 5 nastaven vZdy na dobu odpovidajict
' nejdel§imu moZnému zdznamu, na pfiklad na &ty¥i

kilobyty pro zastaveni v pfipad¢, Ze na pasce data .
nejsou. V piipadé€ nalezeni dat na pasce je progra- |
movatelny monostabilni obvod § nastaven na dobu
na piiklad tfi znakd pro sprdvné zastaveni po

oviddacim_vystupem 14. Obvod 2 paralelnich |

f
|
|
L]



209047

“ukonéeni dat. Pfed zdpisem dat se programovatel-

ny monostabilni obvod § uZivd pro hledéni potfeb- |
né dlouhé mezery mezi jiZ existujicimi zdznamy, |
takZe je nastaven na dobu, kterd odpovida délce |
zapisovaného zdznamu, to je podtu bytl v zdzna- !
mu, zvétiené o dobu potfebnou pro mezery mezi :
zdznamy. Ve viech piipadech odméfi programova- ‘:

" telny monostabilni obvod § nastavenou dobu.

Odmé&fovini se pierusi jeding v tom piipade, kdyz
na nulovaci vstup 32 programovatelného monosta-
bilniho obvodu 5 pFijde blokovaci signdl Etenych
dat. P¥ novém odstartovéani se odm&fovéni provadi
znova od zaditku. Vystup 31 programovatelného
monostabilniho obvodu 5 zméni sviij stav po dobig
nepfitomnosti tii znakd na pésce a upozorni tak :

| pterufovacim vstupem 35 mikroprocesorovy blok

|

"1 na to, Ze data v daném Zaznamu skon¢ila a pohyb
pasky se miZe pfes obvod 2 paralelnich vstupil
a vystuph zastavit. Kazetovd paskova jednotka
6 vyZaduje pro fizeni motort uritou frekvenci, na
p¥iklad 10 kHz. Tato frekvence se vytvéii v bloku
4 d&lich frekvence, ktery d&li hodinovou frekvenci
2 MHz z mikroprocesorového bloku 1 dvéma sty
na potfebnou frekvenci 10 kHz.

Vynédlezu se vyuZije pfi vytvéfeni kazetové

orientovanych opera&nich systémii v automatiza¢ni
technice a pro uchovéni dat, v fadi¢ich a inteligent-

 nich termindlech, v laboratorni technice a v $kolni
vyuce za pfedpokladu pfipojeni potfebnych obvo-

di ke stdvajicim mikropogitatovyim systémiim
a doplnénim jejich programového vybaveni.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro spojeni g_liqupoéitaée s kazetovou |
paskovou jednotkou, u néhoZ je datovd obousmé&r-
n4 sdrufena svorka mikroprocesorového bloku .
spojena.s datovou obousmérnou svorkou seriové- '
ho asyrichronniho vysilage a pfijimace, s datovou "
obousmérnou sdruZenou svorkou programovatel—ﬁ
ného rponostabilnfho obvodu a s datovou obous-"
mérnou sdruZenou svorkou obvodu paralelnich
vstuph a vystupi, jehoZ skupinovy ovladaci V)’rstup'i
je spojen se skupinovym ovlddacim vstupem kaze-
tové paskové jednotky, jejiz skupinovy stavovy
vystup je spojen se’skupinovym informa¢nim
vstupem obvodu paralelnich vstupli a vystupd, -
jeho? sdruZeny fidfei vstup je spojen se sdruZenym
fidicim vystupem mikroprocesorového bloku, se
sdruZenym Fidicim vstupem programovatelného
monostabilniho obvodu a se sdruZenym fidicim
vstupem seriového asynchronniho vysilate a ptiji-

' mate, jeho¥ seriovy datovy vystup je spojen se
. zdpisovym datovym vstupem kazetové paskové
' jednotky, jejiz &teci datovy vystup je spojen se

seriovym datovym vstupem seriového asynchron-
' niho vysilade a pfijimade a s nulovacim vstupem
- programovatelného monostabilniho obvodu, jehoZ

vystup je spojen s pferusovacim vstupem mikro-
. procesorového bloku, jehoz vystup zdkladni hodi-
| nové frekvence je spojen se vstupem bloku délicd
frekvence, jehoZ vystup Fidici frekvence je spojen
' se vstupem Fidici frekvence kazetové pdskové
jednotky, vyznatujici se tim, Ze vstup (27) hodino-
vé frekvence seriového asynchronniho vysilage
. a pFijimade (3) je spojen s vystupem (26) hodinové
' frekvence bloku (4) déli¢i frekvence, jehoZ vystup
] (29) &asovaci frekvence je spojen se vstupem 30)
| &asovaci frekvence programovatelného monosta-
1 bilniho obvodu (5).

1 vykres
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