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Urzadzenie wagowe dla zwojéw wlokien,
zwlaszcza z trzeparek bawelniarskich

1

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie wagowe
dla zwojoéw wildkien, zwlaszcza z trzeparek bawel-
niarskich, umieszczone przy wylocie maszyny, stu-
zace do kontroli ciezaru zwojéw z samoczynng se-
lekcja wyniké6w wazenia, ich rejestracjg i wyka-
zywaniem za pomocg sygnalu odchylek od prawid-
towego ciezaru zwoju. .

Podstawowym znanym og6lnie celem tych urzg-
dzen jest uzyskanie informacji o prawidlowym
ciezarze pokladu wiokien z kitérego tworzony jest
zw0j zawierajgcy odmierzong, z géry zalozong dtu-
gosé pokladu.

Znane jest urzadzenie dla ciezarowej kontroli
zwojow, z selekcjg i rejestracjag wyniké6w wazenia,
umieszczone przy wylocie trzeparki bawelniarskiej,
jak np. wedlug patentu PRL nr 53 001. Urzadze-
nie to ma skomplikowang budowe, zawiera liczne
przekladnie dzwigniowe, lgczniki i elektromagnesy,
co wynika zaréwno z przyjetego rozwigzania sa-
mego mechanizmu wazgcego, jak tez z zastosowa-
nia bezdotykowego urzadzenia czujnikowego dla
selekcji wynikéw kontroli wagowej, opartego na
zasadzie przerywania strumienia $wietlnego wy-
chylng diafragmg. Wymaga to polaczenia tego
urzadzenia za pomocag dodatkowych ‘przekladni
diwigniowych i elektromagneséw z jednej strony
z mechanizmem wazacym a z -drugiej strony z
urzadzeniem rejestrujagcym poselekcjonowane wy-
niki wazenia. Kryterium dla selekcji i rejestracji
wynikéw wazenia w tym urzadzeniu wagowym
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stanowi jedynie fakt przekraczania ustawionych
czujnikiem granicznych warto$ci, bez istotnej in-
formacji o wielko$ci odchylenia od tych granic.

Celem wynalazku jest uzyskanie urzgdzenia wa-
gowego o podanym zakresie funkcji i prostej bu-
dowie.

Urzadzenie wagowe dla zwojéow wildkien, wedlug
wynalazku, zawiera dwie wspélpracujace ze sobg
dzwignie, ktére majg ksztalt litery T utworzony
z polaczonych sztywno no$nej belki i ramienia
kazdej z tych diwigni. Nosne belki tych diwigni
sg réwnolegle wzgledem siebie oraz niecki, ktora
podpiera zwdéj wlbkien. Lozyskowania koncéw be-
lek nosSnych w pryzmowych gniazdach korpusu
urzadzenia tworza o$ obrotu obydwu dZwigni. Jed-
na, pierwsza, z tych diwigni jest polgczona z niec-
ka za pomoca wieszakéw. Ramig pierwszej dzwigni
jest w swoim wolnym koncu polgczone za pomocay
wieszaka z wolnym koncem ramienia drugiej
dzwigni.

Do no$nej belki drugiej dZzwigni s3 zamocowamne
ramie tarujgce, ramie pomiarowe, ramie regula-
cyjne i ramie czujnikowe. Ramie regulacyjne jest
zakonczone strzatkg wskaznikowa i jest na nim
osadzony ciezar o regulowanej wielkos$ci. Strzai-
ka wskaZnikowa wspélpracuje z segmentows tar-
czg wskaznikows, ktéra oznacza pola dla zakresu’
tolerancji i dla niedopuszczalnych odchylek dol-
nych i gérnych od nominalnego cigzaru zwoju.
Ciezar o regulowanej  wielkosci stuzy dla zréwny-
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wania wielko$ci wychylen ramienia regulacyjnego
dla jednakowych procentowych odchylek przy
réinym nominalnym ciezarze zwoju.

Urzadzenie ma znany w swojej istocie czujnik
indukcyjny i sprzezome z nim elektrycznie znane
urzadzenie sygnalizacji §wietlnej. Czujnik induk-
cyjny wspéblpracuje z zamocowanym na nosnej
belce drugiej diwigni ramieniem czujnikowym
i stuzy dla przekazywania do urzgdzenia rejestru-
jacego wielkosSci elektrycznych zaleznych od wiel-
kosci wychyleni ramienia czujnikowego. Urzadze-
nie ma tlumik drgan, ktéry jest polaczony z ra-
mieniem pomiarowym. W korpusie urzadzenia sg
zamocowane zderzaki dla cgraniczania wychylen
diwigni.

Urzadzenie wagowe wedlug wynalazku spelnia
zadania kontroli ciezarowej zwojow wiokien z jed-
noczesnym informowaniem o wynikach, w zakresie
niezbednym dla szybkiego podejmowania czyn-
nosci regulacyjnych doprowadzajacych do tworze-
nia w maszynie prawidlowego pokladu widkien,
potwierdzonego nastepnie prawidlowym ciezarem
zwoju. Przyjete rozwigzanie pozwala na prosta,
wygodng w uzytkowaniu konstrukcje.

Urzadzenie wagowe wedlug wynalazku zostanie
objasnione na przykladzie wykonania przedstawio-
nym na rysunku, na ktérym fig.1 przedstawia urza-

dzenie w widoku z boku, fig. 2 — urzadzenie w
widoku z géry, fig. 3 — mechanizm wazacy urzg-
dzenia w widoku z boku, fig. 4 — mechanizm

wazacy urzadzenia w przekroju wedlug linii A-A
na fig. 3.

Urzadzenie wagowe trzeparki bawelniarskiej ma
dwie wspoélpracujace ze sobg diwignie 1 i 2, kt6-
re majg ksztalt litery T. Kazda z tych diwigni
utworzona jest z polgczonych sztywno belki nosnej
1’ 1lub 2’, i ramienia, 1”7 lub 2”. Noéne belki
1’ i 2’, tych dzwigni sg réwnolegle wzgledem siebie
i niecki 3, ktéra podpiera odebrany z wylotu trze-
parki zw6j wilbkien 4 i jest polgczona z jedna,
pierwsza, dZwignig 1 za pomocg wieszakéw 5. Lo-
zyskowania koncéw belek no$nych 1’ i 2’ w pryz-
mowych gniazdach, odpowiednio 6 i 7, korpusu 8
urzadzenia tworzg osie obrotu tych diwigni 1 i 2.
Ramie 1”7 pierwszej dzwigni 1 jest swoim wolnym
koncem polagczone za pomeca wieszaka 9 z wol-
nym konhcem ramienia 2” drugiej dZwigni 2.

Do noénej belki 27, drugiej dzwigni 2, s zamo-
cowane tarujgce ramie 10 z ciezarem 11, przezna-
czone dla zgrubmego tarowania urzadzenia, pomia-
rowe ramie 12 ze skalami i przesuwnymi ciezarka-
mi, dla kilku wielkoSci jednostek cigzaru, ramie
13 z osadzonym na nim ciezarkiem 14, przeznaczo-
ne dla dokladnego tarowania urzgdzenia. Na wol-
nym koncu ramienia 13 jest zamocowany wskaznik
15 pokazujacy wyniki wazenia na pionowej skali
16, umieszczonej w wygodnym polu widzenia dla
obslugi maszyny. Na koncu noénej belki 2’, dru-
giej dzwigni 2, przy pomiarowym ramieniu 12 jest
zamocowane regulacyjne ramie 17. Ramie to jest
zakonczone wskaZnikowsq strzalka 18, ktéra wspoél-
pracuje z tarcza wskainikowg 19 majgcg oddzielne
pola skalowe do zakresu tolerancji cigzarowej i dla
niedopuszczalnych odchylek dolnych i gérnych od
nominalnego ciezaru zwoju 1. Na regulacyjnym
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ramieniu 17 jest osadzony ciezar 20, ktérego wiel-
kosé jest regulowana i ktéry stuzy do zréwnywa-
nia wielko$ci wychylen regulacyjnego ramienia 17
dla jednakowych procentowych odchylek przy réz-
nym nominalnym cigzarze zwoju 1.

Na drugim koncu nos$nej belki 2’, drugiej dzwig-
ni 2, jest zamocowane czujnikowe ramie 21, ktére
wspbéipracuje z czujnikiem indukcyjnym 22 sprze-
zonym elektrycznie z urzadzeniem rejestrujgcym
i urzadzeniem sygnalizacji $wietlnej, nie pokaza-
nymi na rysunku. ’

Wielkosci wychylen czujnikowego ramienia 21,
zalezne od wynikéw wazenia, sg przekazywane z
czujnika indukcyjnego 22 jako wielkosci elektrycz-
ne do rejestrujgcego urzadzenia zapisujacego na
wykresie o skali ciezarowej. Niedopuszczalne od-
chylki dolne i gérne sygnalizowane sg kolorowymi
Swiattami sygnalizacyjnymi.

Na pomiarowym ramieniu 12 jest zamocowane
sztywne ciegno 23, ktére jest polgczone z zamoco-
wanym do korpusu 8 ttumikiem drgan 24. Zderza-
ki 25 w korpusie stuzg do ograniczenia wychylen
uktadu diwigniowego.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie wagowe dla zwojéw wlbkien,
zwlaszcza z trzeparek bawelniarskich, umieszczone
przy wylocie maszyny, stuigce do kontroli cieza-
rowej zwojow z samoczynng selekcja wynikéow
wazenia, ich rejestracja i sygnalizowaniem odchy-
lek ciezarowych, znamienne tym, ze zawiera dwie
wspoélpracujace ze sobg diwignie (1, 2), ktére maja
ksztalt litery T utworzony z polaczonych sztywno
nosnej belki (1’ lub 2’) i ramienia (1” lub 2”), a
no$ne belki (1%, 2) tych dzwigni (1, 2) sg réwno-
legle wzgledem siebie i podpierajacej zwédj wi6-
kien (4) niecki (3), lozyskowania ich kohcow w
pryzmowych gniazdach (6, 7) korpusu (8) urzgdze-
nia tworza osie obrotu tych diwigni (1, 2), z kt6-
rych jedna, pierwsza, (1) jest polaczona za pomocg
wieszak6w (5) z niecka (3), a jej ramig (17) jest w
swoim wolnym' kohcu polgczone za pomocg wie-
szaka (9) z wolnym koncem ramienia (2”) drugiej
diwigni (2), do ktérej nosnej belki (2) sg zamoco-
wane tarujace ramie (10), pomiarowe ramie (12),
regulacyjne ramie (17) i czujnikowe ramie (21),
przy czym regulacyjne ramie (17) jest zakonczone
wskaznikowa strzalka (18) i jest na nim osadzony
regulowanej wielkos$ci ciezar (20), a wskazZnikowa
strzatka (18) wspélpracuje z tarczg wskaznikowa
(19) majgca pola do zakresu tolerancji i dla nie-
dopuszczalnych odchylek dolnych i gérnych od
nominalnego ciezaru zwoju, a regulowanej wiel-
kosci ciezar (20) stuzy do zréwnywania wielkosci
wychylei regulacyjnego ramienia (17) dla jedna-
kowych procentowych odchylek przy réinym no-
minalnym ciezarze zwoju (4).

2. Urzadzenie wagowe wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, ze zawiera znany w swojej istocie
czujnik indukcyjny (22) i sprzezone z nim elek-
trycznie znane urzgdzenie rejestrujgce i urzadze-
nie sygnalizacji $wietlnej, a czujnik indukcyjny
wspétpracuje z zamocowanym na no$nej belce (2°)
drugiej diwigni (2) czujnikowym ramieniem (21)
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i stuzy do przekazywania do urzadzenia rejestru-
jacego wielkosci elektrycznych zaleznych od wiel-
kosci wychylen czujnikowego ramienia (21).

3. Urzadzenie wagowe wedlug zastrz. 1 albo 2,
znamienne tym, Ze ma zamocowane ha no$nej
belce (27) drugiej dzwigni (2) tarujace ramie (10)
do zgrubnego tarowania urzgdzenia za pomocg
przesuwnego na tym ramieniu (10) ciezaru (11), a
na oddzielnym ramieniu (13), w przedluzeniu ra-

mienia pomiarowego (12), jest osadzony przesuw-
nie ciezar (14).

4. Urzadzenie wagowe wedlug zastrz. 1 albo 2,
znamienne tym, e w pomiarowym ramieniu (12)
jest zamocowane sztywne ciggno (23), ktére jest
polaczone z tlumikiem drgan (24) a w korpusie (8)
urzadzenia sg zamocowane zderzaki (25) dla ogra-
niczania wychylen dZwigni (1, 2) i polaczonych z
nimi cze$ci.
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