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Przedmiotem wynalazku jest uktad hydrauliczny
kombajnu weglowego z glowicg wychylng przezna-
czonego przede wszystkim do niskich poktadéw.

W znanych kombajnach weglowych posuw kom-
bajnu oraz regulacje jego szybkosci uzyskujemy za
pomocg oddzielnego ukladu hydraulicznego ciggni-
ka za$§ zmiane potozenia wychylnego ramienia gto-
wicy uzyskuje sie za pomocg drugiego odrebnego
ukltadu hydraulicznego.

Oba te uklady zasilane sg zupelnie oddzielnymi
pompami. Celem wynalazku jest uzyskanie takiego
pojedynczego ukladu hydraulicznego, w ktérym z
jednej pompy bylby zasilany zaré6wno uklad posu-
wu kombajnu jak i uklad zmiany potozenia ramie-
nia gtowicy kombajnu.

Zadaniem wynalazku jest zastosowanie uktadu
hydraulicznego stuzgcego do zasilania silownikéw
hydraulicznych, ktére powodujg wychylanie ramie-
nia glowicy oraz wprowadzenia blokady hydrau-
licznej majgcej na celu zabezpieczenie przed zbyt
szybkg zmiang potoZzenia ramienia glowicy przy
réwnoczesnym zredukowaniu wydajnosSci pompy do
wielko$ci zapewniajgcej wymagang szybko$¢ zmia-
ny poltozenia ramienia wychylnego gltowicy.

Zagadnienie to zostalo rozwigzane w ten spos6b,
Ze z jednej pompy =zasilany jest poprzez rozdzie-
lacz uktad hydrauliczny posuwu kombajnu i uklad
hydrauliczny zmiany poltozenia ramienia glowicy.
Miedzy pompg a sitownikami hydraulicznymi wpro-
wadzono w obieg przeptywu medium, ograniczniki
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natezenia przeplywu ktére redukujg wydajno$é
pompy w znacznym ukladzie automatycznej regula-
cji dzieki czemu zapewniaja wymagang szybko$é
zmiany potozenia ramienia wychylnego glowicy
kombajnu. Dzieki temu udalo sie wyeliminowaé z
ukladu jedng pompe oraz uzyskaé zwartg budowe
glowicy kombajnu, a tym samym calego kombajnu
co przy niskich pokladach posiada zasadnicze zna-
czenie.

Przedmiot wynalazku zostal zastosowany w wy-
konaniu ukladu hydraulicznego kombajnu niskiego,
ktérego schemat przedstawia rysunek. Uklad przed-
stawiony jest dla polozemia rozdzielacza suwako-
wego 5 przy ktérym nastepuje zasilanie sitownikéw
15 i 16 stuzgcych dla.zmiany potozenia ramienia
wychylnego glowicy. Silnik elekiryczny 1 kombaj-
nu napedza poprzez jednostopniowe przekladnie ze-
bate pompe gtéwng zmiennej wydajnosci 2 i pomp-
ke pomocniczg 3 stuzgcg do zasilania znanego ukla-
du automatycznej regulacji predkoSci posuwu.

Pompa gléwna ttoczy olej przewodem 4 do roz-
dzielacza suwakowego 5, ktory kieruje olej do prze-
wodu 6 a nastepnie do ogranicznika natezenia
przeplywu 7. Dalej olej przewodem 8 doplywa do
zaworu ‘9 podnoszgc kulke 10. Jednoczesnie olej
wplywa do zaworu 11 powodujac uniesienie ttocz-
ka 12 a tym samym kulki 13.

Z zaworu 9 olej przedostaje si¢ przewodem 14 w
przestrzen 19 pod ttokiem 17 silownika 15 oraz w
przestrzenr 20 nad tlokiem 18 silownika 16 powo-
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dujgc ich przesuw w wyniku czego otrzymujemy
pare sit pozwalajacg na obrét ramienia wychylnego
glowicy. Przesuwajgce sie tloki 17 i 18 silownikow
15 i 16 powodujg wypychanie oleju z przestrzeni
21 i 22 kierujgc go do przewodu 23 a nastepnie
poprzez zawéOr 11 dzieki uprzednio podniesionej
kulce 13 do przewodu 24, Z przewodu 24 olej po-
przez ogranicznik natezenia przeptywu 25 i prze-
wbod 26 doptywa do rozdzielacza suwakowego 5
wracajgc przewodem 27 na strone ssgcg pompy
gléwnej 2.

Zmiane kierunku wychylania ramienia glowicy
uzyskuje si¢ przez zmiane na przeciwng mimosro-
dowosci pompy 2.

Drugie potozenie rozdzielacza suwakowego 5 za-
pewnia zasilanie silnika hydraulicznego promienio-
wego wysokomomentowego typu krzywkowego 29,
ktory przez przekladnie zebatg ciggnika napedza
gwiazde lancuchowg powodujgc tym posuw kom-
bajnu wzdluz urabianej $ciany weglowej.

W przypadku przesterowania zaworu suwakowe-
go 5 na zasilanie silownik6w 15 i 16 gdy pompa
gléwna 2 posiada wydajno$é wiekszg od wymaga-
nej ogranicznik natezenia przeptywu 7 lub 25 (w
zalezno$ci od kierunku tloczenia pompy gléwnej)
nie pozwoli na przeplyw pelnej wydajnosci ttoczo-
nego oleju. Jednocze$nie nastepuje wzrost ciSnie-
nia w przewodzie tlocznym w efekcie czego powo-
duje to zadzialanie znanej automatycznej regulacji.

Wzrost ci$nienia w przewodzie tlocznym przenosi
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sie dzieki rozdzielaczowi 28 i przez przewé6d 29 na
tlok suwaka sterujgcego 30 powodujgc pokonanie
oporu sprezyny 31 i przesuniecie sie suwaka 30.
Suwak 30 sprzezony jest dZwignig 32 z suwakiem
sterowniczym gléwnym 33 przesuwajgc tloczek 34
w polozenie, przy ktérym sekcja 35 pompki po-
mocniczej 31 tloczy olej przewodami 36 i 37 do
bloku zmiany mimoS$rodowosci 38 pompy gléwnej
2.

Dzieki ukladowi tloczké6w w bloku zmiany mi-
mosrodowosSci 38 nastepuje przesuniecie obudowy
pompy gléwnej 2 co powoduje zmniejszenie wydaj-
no$ci pompy 2 do wielkoSci na jakg pozwoli ogra-
nicznik natezenia przeptywu 7 lub 25.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad hydrauliczny kombajnu z glowicg wy-
chylng do niskich pokladéw, znamienny tym, ze
uklad hydrauliczny posuwu i zmiany polozenia ra-
mienia glowicy zasilany jest z jednej pompy (2)
poprzez rozdzielacz (5), przy czym miedzy pompa
(2) a sitownikami hydraulicznymi (15 i 16) w o-
biegu przeptywu medium znajduje sie ogranicznik
(7 i 25) natezenia przeptywu.

2. Uktad hydrauliczny wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze dla zmiany potozenia ramienia wy-
chylnego przez redukcje wydajnosci pompy (2) za-
wiera ograniczniki natezenia przeplywu (7 i 25)
w znanym ukladzie automatycznej regulacji.
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