I 4
CESKOSLOVENSKA ;
st POPIS VYNALEZU | 244937
REPUBLIKA a
- K PATENTU o
—_ (51) Int. C14
F 27 D 3/12
(22) PrihléSeno 20 06 83
(21) (PV 4524-83)
(32} (31) (33) Pravo pfednosti od 24 06 82
(84,224 ) Lucembursko
(40) Zvefejnéno 17 09 85
ORAD PRO VYNALEZY | (45) Vydano 15 07 88
A OBJEVY
(72)
Autor vynélezu LEGILLE EDOUARD, LUXEMBOURG LONARDI EMILE BASCHARAGE
fLucembursko) 4
(73)

Majitel patentu PAUL WURTH S.A., LUXEMBOURG (Lucembursko)

(54) Unaseci zafizeni pro kmitavy Zlab

1 2

Vynélez Fe$i odblokovdni unaSeciho zafi-
zeni pro kmitavy Zlab, zejména zasypny
Zlab u zésypného zaPizeni vysokych peci, E
ve svislé poloze.

Toho je dosaZeno tim, Ze kloub, tvoreny
ovladaci pdkou otofnou kolem vodorovné 15/*
osy a mezilehlu pakou je sdruZen s pohyb-
Jivym &lenem pro zmen$eni thlu tvofeného
podélnou osou mezilehlé pdky a podélnou
osou ovlddaci paky p¥i dosaZeni thlu 180°

Tento €len pohybliv§y pro zmenSeni thlu
miZe byt napiiklad tladitko opat¥ené pruz-
nym &lenem, napfiiklad pruZinou, opfenym
jednak o prvni osazeni na unéSeci tydi, jed-
nak o druhé osazeni na mezilehlé pace, p¥i-
temZ pruZny &len mé predpsti proti natace-
ni Zlabu.

Pohyblivy &len pro zmen3eni fihlu miZe
byt také prstenec uspofddany soustfedné
kolem unéSeci tyce, ktery je axidlné posuv-
ny jednak vlivem pruZiny pro jeho drZeni
v meoperativni poloze, jednak vlivem mo-
toru proti plisobeni pruZiny do operativni
polohy, v miZ spolupracuje s kotoutkem tvo-
Ficim celek 's mezilehlou pdkou pro naklo-
néni mezilehlé pdky vidi podélné ose uné-
Seci tyte.
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Vynédlez se tyka unéSeciho zaFizeni pro
kmitavy Zlab, otéfivého kolem dvou na se-
be kolmych os plsobenim nat4divé ovldda-
¢l paky se stejnymi stupni volnosti jako
kmitavy Zlab, obsahujiciho ovlddaci mecha-
nismus pro vhuceni pohybu ovlddaci péce,
ktery mé vykondvat kmitavy Zlab, pFenoso-
vé ustroji pro prendSeni pohybu ovlddaci
pdky na kmitavy Zlab a naopak, u n&hoZ
ovlddaci mechanismus je tvofen unéSeci ty-
¢i ototnou kolem své podélné osy, pfemis-
titelnou axiidlng a pripojenou proto ke dvé-
ma nezavislym unédSecim dstrojim, pfFi¢emZ
jeden konec unéSeci tyfe je kloubovité spo-
jen s mezilehlou pdkou, kterd je kloubovitd
spojena univerzalnim kloubem s koncem o-
vlddaci pdky pro zménu sklonu ovladact
péaky vici stfedni ose splyvajici s osou ovla-
daci ty€e podélnym posunutim ovlddaci ty-
e a pro vnuceni kuZelovitého precesniho
pohybu ovladaci paky kolem uvedené stfed-
ni osy otdfenim ovlddaci tyte.

Zafizeni tohoto druhu bylo jiZ popséno
a vztahuje se na zafizeni pro zdsyp vsdze-
ného materidlu do vysoké pece. U vyhod-
ného provedeni je ovladdaci pdka upevnéna
na vnéjsi Casti hlavy vysocké pece a prevo-
dové ustrojl je vytvofeno tak, Ze kmitavy
Zlab a ovladaci pdka jsou vZdy navzédjem
rovnob&Zné. Pro dosaZeni zdsypu v kruzich
stadi proto nechat otddet ovlddaci pdku ko-
lem svislé osy rovnob&iZné se svislou osou
vysoké pece, kolem niZ se md kmitavy Zlab
otddet. Pro zménu sklonu kmitavého Zlabu,
to jest polom&ru kruhdl uklddani z&sypného
materidlu, stadi zménit sklon ovlddaci paky
viidi jeji stfedni ose otadeni.

Mezilehld pdka a ovladaci paka tvori o-
totny univerzdini kloub s prom&nnym thlem
rozevieni. Tento dhel rozevieni uréuje sklon
ovlddaci pdky a sklon kmitavého Zlabu vii¢i
svislé ose vysoké pece.

Toto unédSeci zafizeni ovlddaci péky, pfes
jednoduchost své konstrukce mé& nicméné&
nevyhodu, Ze nedovoluje orientovat kmitavy
Zlab svisle, to je vysypdvat z&sypny mate-
ridl do sifedu zédsypné plochy. Aby se kmi-
tavy Zlab mohl pfivést do takové polohy,
bylo by tfeba rozeviit univerzdIni kloub tvo-
feny mezilehlou pdkou a ovladdaci pékou
do thlu 180° to je tolik, aby unéSeci ty¢,
mezilehld pdka a ovlddact pdka byly v jed-
né drovni. Rozumi se, Ze je moZné uveést ty-
to prvky do této polohy, ale nane$tdsti neni
jiZ moZné je kontrolovan& uvolnit, poné-
vadZ tlak na uné&Seci ty&, at by byl sebevét-
81, nedovoluje kontrolovat zm&nu Ghlu uni-
verzdlniho kloubu, kdyZ tento mé& hodnotu
180°.

Uvedené nevyhody jsou odstran&ny u uné-
Sectho zafizeni pro kmitavy Zlab, podle vy-
nélezu, jehoZ podstata spotivd v tom, Ze
univerzdlni kloub je sdruZen s pohyblivim
tlenem pro zmenSeni Ghlu, ktery tvo¥i po-
délngd osa mezilehlé pdky a podélnd osa
ovlddaci pdky pi#i dosaZeni Ghlu 180°.

4

Je vyhodné, kdyZ pohyblivy &len pro zmen-
Seni uhlu je tvofen tladitkem opatfenym
pruznym ¢lenem opfenym jednak o prvni
osazeni na uné3eci tyé&i, jednak o druhé o-
sazeni na mezilehlé péce, pfidemZ pruZny
¢len méa piredpéti proti natddeni Zlabu.

Je také vyhodné, kdyZ tlaéitko je opatfe-
no nastavovaci matici pro nastaveni jeho
drédhy.

Pohyblivy &len pro zmenseni Ghlu mbZe
byt také tvofen prstencem uspofddanym
soustiednd kolem unédSeci tyfe, ktery je
axialng& posuvny jednak vlivem pruZiny pro
jeho drZeni v meoperativni poloze, jednak
vlivem motoru proti plisobeni pruZiny do
operativni polehy, v niZ spolupracuje s ko-
toutkem tvoficim piimo nebo nepfimo ce-
lek s mezilehlou pakou pro naklonéni me-
zilehlé paky viaéi podélné ose unésSeci tyce.

Kotoufek mfiZe byt uspofdddn na mezi-
lehiém kuse nat&fivém kolem osy kloubo-
vého spojeni mezi unéSeci ty€i a mezileh-
lou pékou, pfiemZ hiidel kotoudku je kol-
my na podélnou osu mezilehlé péky.

Motor pro premistovdn{ prstence mfZe
byt tlakovy vélec nebo elektromotor.

Pistnice tlakového vélce mfiZe byt opatfe-
na vodici kladkou zasahujici do vodici draz-
ky rovnobéZné se svislou osou unéSeci tyle.

Vyhodou unaSeciho zaFizeni pro kmitavy
Zlab podle vynédlezu je odstran&ni blokové-
ni Zlabu ve svislé poloze.

Priklady provedeni unédSeciho zaf¥izeni po-
dle vyndlezu jsou zobrazeny ma vykresech,
kde obr. 1 predstavuje schematicky boko-
rysny rez unéSecim zafizenim s dpravou
podle vynélezu, obr. 2 tentyZ fez, avSak v
poloze, jiZ méa zaujimat unéSeci zafizeni,
aby zasypny Zlab byl orientovan svisle, obr.
3 schematicky ndrysny pohled a &&stetny
ez unédSecim zafizenim, obr. 4 schematicky
bokorysny ¥ez druhym provedenim unéSe-
ciho zatizeni podle vynédlezu v poloze od-
povidajici svislé poloze Zlabu obr. 5 tentyZ
Fez, avSak ve sklon&né pocloze Zlabu a obr.
6 schematicky ez unédSecim zafizenim ve-
deny podle g4ry VI—VI v obr. 4.

Na obr. 1 je univerzédlni kloub 10 s pro-
m&nnym UGhlem rozevfeni, ktery je oto&ny
kolem svislé osy 0. Univerzdlni kloub 10
je tvoren ovladaci pdkou 12, vykyvnou ko-
lem wvodorovné osy X a mezilehlou pékou
14, Ovladaci pdka 12 je spojena vhodnym
pfevodovym mechanismem s nezndzorné-
nym kmitavym Zlabem.

Tento pFfevodovy mechanismus je s vyho-
dou tvofen prevodovou ty€i 20, pFipojenou
k ovlddaci pace 12 vykyvn& uloZené uvnitf
tizké vidlice 18 natdfivé kolem své podélné
0sy.

Mezilehld pdka 14 je pfipojena k uné3eci
tyéi 16 poh4n&né vhodnymi nezndzornény-
mi unédSecimi prostfedky pro otdfeni tydi
16 kolem svislé osy O a/nebo pro jeji po-
délné premistovdni ve sméru svislé osy O.
Timto pohybem se vyvoldvd otadeni univer-
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z&lniho kloubu 10 kolem svislé osy O a/nebo
zména dhlu jeho rozevieni.

Kloubové spojeni univerzdlniho kloubu 19
mezi mezilehlou pdkou 14 a ovlddaci pakou
12 musi byt navrZeno tak, aby dovolovalo
zménu thlu rozev¥eni univerzdlntho kloubu
10 posouvanim unéSeci tyfe 16, jakoZ i re-
lativni otadfeni mezi ovlddaci pdkou 12 a
mezilehlou pakou 14 kolem podélné osy o-
vliddaci péky 12. Obr. 1, 2 a 3 znézoriuji
jedno provedeni tohoto univerzalniho klou-
bového spojeni. U tohoto provedeni je dol-
ni konec mezilehlé paky 14 ve tvaru vidli-
ce, mezi jejimiZ dvéma rameny je spojovact
blok 22 neseny prvnim Cepem 24 a druhym
Cepem 26 v obou ramenech vidlice mezi-
lehlé paky 14. Spojovaci blok 22 je tudiZ
ototny kolem -osy prvniho ¢epu 24 a druhé-
ho Cepu 26 vi¢i mezilehlé pice 14 a na-
opak.

Spojovaci blok 22 mé dédle stfedovy otvor
28, jehoZ osa je kolmda na osu prvniho epu
24 a druhého Cepu 26. Ve stiedovém otvoru
28 je otofn& uloZena valcovitd hlava 12a,
tvoFici horni konec ovladaci paky 12, umoz-
nujici relativni otd€eni mezi touto véalcovi-
tou hlavou 12a a stfedovym otvorem 28.
Ovladaci pdka 12 je ve spojovacim bloku
22 zajisténa zdvitem na konci vdlcovité hla-
vy 12a se zajiStovacim &lenem 30, napiiklad
matici s pojistnou matici.

Aby se nezndzornény zasypny Zlab mohl
nasmérovat svisle, je nutné zvednout uné-
Seci ty¢ 16 do polohy, v niZ je univerzdlni
kloub 10 Uplné rozevien a zaujiméd polohu
podle obr. 2, to je, v niZ uné3eci tyt 16, me-
zilehla pdka 14 a ovlidaci pdka 12 jsou u-
spofadany souose se svislou osou 0. Nanes-
t&sti z polohy podle obr. 2 neni jiZ moZné
dostat se do uspofdddni napiiklad podle
obr. 1 pouhym zatladenim na unéSeci tyé
16, kdyZ zarizeni nemd ddle popsanou tpra-
vu nebo se odtud dostat kontrolovanym zpii-
sobem, nebot i kdyZ se univerzdlni kloub
10 miZe slozit, miZe tak udinit na jednu
nebo na druhou stranu.

Podle této dpravy je u prvniho provedeni
podle obr. 1 aZ 3 pohyblivé tladitko 32, u-
pevinéné na prvnim osazeni 36, tvoficim ce-
lek s unédSeci ty¢i 16. Na tlacitko 32 pisobi
pruZny ¢len 34, jako napiiklad Sroubovitad
pruZina, pro udrZeni tla¢itka 32 v poloze
podle obr. 1. Délka tlacditka 32 je nastavitel-
néa pomoci nastavovaci matice 40, takZe kdyZ
se univerzdlni kioub 1@ rozevie premists-
nim uné8eci tyfe 16 z polohy podle obr. 1

do polohy podle obr. 2, druhé osazeni 38,
umisténé na mezilehlé pace 14, pritlafi na
tiafitko 32 proti pésobeni pruZného clenu
34 — obr. 2. V disledku toho povolenim
nebo zm&nou plsobeni na undSeci ty¢ 16
v poloze podle obr. 2 ¢innost pruZzného ¢&le-
nu 34 na tlacitko 32 a druhé osazeni 38
vychyli mezilehlou padku 14 z axidlni polo-
hy podle obr. 2, to jest, snaZi se vysunout
z&sypny Zlab ze svislé polohy.

U provedeni zndzornéného na obr. 4 aZ 6
tstroji dovolujici sklonit Zlab ze svislé po-
lohy ma prstenec 42, upevnény souose S
undSeci ty¢i 16 a neseny pistnici 44, jejimZ
vlivem prstenec 42 miiZe se posouvat rovno-
b&Zné se svisiou osou (. Pistnice 44 miZe
byt uvaddéna do pohybu hydraulicky nebo
elektricky a k tomu ufelu mbZe tvofit je-
den celek s pistem 46 pohyblivym uvnitf
tlakového véalce 48. PruZina 50, uspofddana
v tlakovém valci 48 kolem pistnice 44, se
snazi tuto piemistit spolu s prstencem 42
do klidové polohy podle obr. 4, kdeZto €in-
nost hydraulického fluida dovoluje klesani
prstence 42 proti plisobeni pruZiny 50 — viz
obr. 5. Mohou v8ak byt pouZity i jiné pro-
stfedky pro zpGsobeni klesdni prstence 42
za pFedpokladu, Ze jejich ¢innost miZe byt
zkoordinovdna s ¢innosti undSeci tyce 18.

Utelem klesdni prstence 42 je zpfisobit
otd¢eni mezilehlé paky 14 z polohy na obr.
4 do polohy podobné poloze na obr. 5. Za
tim dcelem je zde kotoufek 52, upevnény
pomoci loZiska 54 na hiideli 56, tvoFicim
pFimo nebo nepfimo celek s mezilehlou péa-
kou 14 a jehoZ osa je kolméd na podélnou
osu mezilehlé padky 14. KotouCku 52 je tfe-
ba, aby se umoZnilo otadeni unaseci tyte 16
vifi neotdCivému prstenci 42, kdyZ je ten-
to ve styku s kotouCkem 52.

Klesani prstence 42 se tudiZ méni v oté-
deni mezilehlé pdky 14 ¢innosti hiidele 56
na ose ota€eni mezilehlé paky 14.

Pro zajiSténi radidlni prodlevy prstence
42, ma tento s vyhodou, jak to ukazuje obr.
6, vodici kladku 60, kterd pojiZdi b&hem
axidlniho pohybu prstence 42 ve vodici dréz-
ce 62, vytvorené k tomu Gfelu na pevném
rdmu zarizeni. Je také moZné uspofadat pou-
hé klouzéni misto kotoutku 52.

Mohou byt vytvofeny i rlizné jiné varian-
ty FeSeni pro premistovani prstence 42, aniZ
by se vymkly z rdmce vyndlezu. Je zejmé-
na mozné plisobit pfimo na prstenec 42 na-
pfiklad pomoci ozubeného soukoli, hfebe-
nu, nekonetného 3Sroubu a podobné.
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PREDMET VYNALEZU

1. UnéSeci zafizeni pro kmitavy Zlab, oté-
&ivy kolem dvou na sebe kolmych os vli-
vem natacdivé ovlddaci pdky se stejnymi
stupni volnosti jako kmitavy Zlab, obsahu-
jief ovlddaci mechanismus pro vnuceni po-
hybu ovladaci péce, kter§ méa vykondvat
kmitavy Zlab, pfenosové uGstroji pro prena-
Seni pohybu ovlddaci pdky na kmitavy Zlab
a naopak, u n&hoZ ovladaci mechanismus
je tvofen undSeci ty¢i, otofnou kolem své
podélné osy, pfemistitelnou axidlné& a p¥i-
pojenou proto ke dvéma nezdvislym unése-
cim Gstrojim, pritemZ jeden konec unéaSeci
tyée je kloubovit®d spojen s mezilehlou pé-
kou, kterd je kloubovit® spojena univerzgl-
nim kloubem s koncem ovlddaci pdky pro
zménu sklonu wovlddaci pdky viéi stfedni
ose splyvajici s osou ovlddaci tyfe podél-
nym posunutim ovlddaci tyCe a pro vnuce-
ni kuZelovitého precesniho pohybu ovlada-
ci péky kolem uvedené stfedni osy otédce-
nim ovladaci tyfe, vyznatujici se tim, Ze
univerzdlni kloub (10) je sdruZen s pohyb-
livym ¢&lenem pro zmenSeni Ghly, ktery tvo-
Fi podélnd osa mezilehlé pdky (14) a po-
délnd osa ovlddacli paky (12) p#i dosaZeni
uhlu 180°.

2. UnéaSeci zafizeni podle bodu 1 vyzna-
$ujici se tim, Ze pohyblivy &len pro zmen-
3eni dhlu je tvofen tlacitkem (32) opatre-
nym pruznym c¢lenem [34) opfenym jednak
0 prvni osazeni (36) na undSeci ty¢i (16),
jednak o druhé osazeni (38) na mezilehlé
pace (14), pfi€emZ pruZny é&len (34) mé
predpéti proti natadeni Zlabu.

3. UnéaSeci zafizeni podle bodu 2 vyzna-
¢ujici se tim, Ze tlatitko ([32) je opatfeno
nastavovaci matici (40) pro nastaveni jeho
dréhy.

4. UnéSeci zafizeni podle bodu 1 vyzna-
gujici se tim, Ze pohyblivy &len pro zmen-
$eni Ghlu je tvofen prstencem (42) uspora-
danym soustiedn& kolem unéSeci tyfe (16},
ktery je axidln& posuvny jednak vlivem pru-
Ziny (50) pro jeho drZeni v neoperativni
poloze, jednak vlivem motoru proti plisobe-
ni pruZiny (50} do operativni polohy, v niZ
spolupracuje s kotouc¢kem ({52) tvoiicim pii-
mo nebo nepfimo celek s mezilehlou pdkou
(14) pro naklondni mezilehlé paky (14) vi-
¢i podélné ose (0O) unédSeci tye (16).

5. Una8eci zafizeni podle bodu 4 vyzna-
gujici se tim, Ze kotoudfek (52) je uspora-
ddn na mezilehlém kuse natdfivém kolem
osy kloubového spojeni mezi uné3eci tyci
(16) a mezilehlou pakou (14), pFi¢emZ hfi-
del (56) kotoutku {52) je kolmy na podél-
nou osu mezilehlé paky (14).

6. UnéSeci za¥izeni podle bodu 4 vyzna-
Cujici se tim, Ze motor pro piremistovani
prstence (42) je tlakovy valec (48].

7. UnéSeci zaiizeni podle bodu 4 vyzna-
cujici se tim, Ze motor pro piemistovani
prstence (42) je elektromotor.

8. UnéSeci zaFizeni podle bodl 4 aZ 7 vy-
znatujici se tim, Ze pistnice [44) tlakového
védlce (48} je opatfena vodici kladkou (60)
zasahujici do vodici dréZzky (62) rovnob&Z-
né se svislou osou (0]} unéSeci ty€e (16).

2 listy vykreslt
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