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(54) ZabezEeéovaci zapojeni kontroly rychlosti
t&8%Zntho stroje

Zabezpedovaci zapojeni kontroly rych-
losti t&Zniho stroje, pouzivajici dvou ne-
24vislych tachodynam. Ob& tachodynama jsou
svymi vystupy spojena s prvnim, druhym a
tfetim ugmérnovac blokem. Vystupy prvani-
ho usmdrihovaciho bloku jsou spojeny se
vetugy prvniho vyhodnocovaciho obvodu s
prvn gi"evodnikovou jednotkou opatifenou :
alespon dvéma rozpinacimi kontakty. o sasts
Druhy vyhodnocovaci obvod s drubou prevod- .
nikovou jednotkou a rozpinacim kontaktem ok
je svymi vatupy spojen s vystupy druhého ‘- ""é
usmérgovaciho bloku. Mezi vystupy tretiho =2
usm&rhovaciho bloku ja zapojen ukazatel
rychlosti. oof ken
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Vyndlez reS{ zabespelovaci zepojenfi kontroly rychlosti
t¥infho stroje, poufivejic{ dvou nesévislych tachodynanm.

Jako snims¥e rychlosti se poulfivaj{ u melfch t&Znfich stro-
J0 tachogenerdtory a jednotlivé meze rychlosti se snimejf v zd-
vislosti ne mechanické vychylce rulky mé¥fcfho pfistroje,
kterd se indikuje pomoci induk: 3nfho snfmefe. Nevfhodou tohoto
felleni je predevdim fakt, %Ze v ddlnim prosti¥edf dochdz{ k zad{-
réni rulek m¥ficich pristrojd a tim prakticky nefunguje kontro-
le ryehlosti. Del3f nevyhodou je prevdddni elektrické veliZiny
na mechanickou a mechanické opSt na elektrickou. Rovn¥Z Jje
nevyhodou i to, ¥e neexistuje prakticky kontrole sprédwvnosti
funkce tachogenrétoru.

U vét3ich téinich stroji se jako snimale rychlosti pou%if-
vaji tachodynema. Nevfhodou snimdni rychlosti t&¥nfich strojd
pomoc{ tachodyname je op¥t to, Ze neexistuje kontrole sprév-
nosti funkce tachodyname.

Uvedené nedostatky do zne¥né miry odstranuje zabezpeXo-
vact zapojen{ kontroly rychlosti t&EZnfho stroje, pou!ivaaici
dvou negdvislych tachodynam podle vynélezu, jehof podstata
spo¥ivé v tom, Ze prvnf v¥stup prvnfho techodyneme je pfipojen
na prvni vstup prvnfho usmirnovectho bloku a na prvnf vstup
druhého usm¥rnovectho bloku. Druhf v¥stup prvntho tachodynama
Je pfipojen nes druhy vstup prvafho usmsrnovactho bloku a na
prvafl vstup tfetfho usmérnovaciho bloku. Prvnf v§stup druhé-
ho techodyneme je pfipojen na prvni vstup tfetfho usmérnovaci-
ho bloku a ne druhy vstup prvntho usmrnovactho bloku. Druhy
v¥stup druhého techodynema je pi#ipojen na druhy vstup t¥etfho
usmrnovacfho bloku a zdroven ns druhy vstup druhého usmérno-
vacfho ¥lenu, jeho¥ prvn{ vy¥stup je pfiveden ne prvn{ vstup
druhého vyhodnocovactho obvodu a druhy vystup je priveden ne
druhy vstup druhého vyhodnocovactho obvodu s druhou pFevodni-
kovou jednotkou, jejimi vy¥stupem je rospinsc{ kontakt. Prvn{
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v¥stup prvnfho usadrnovac{ho blbkuJJO ptipojen na prvn{ vatup
prvatho vyhodnocovactho obvodu a druhy vistup prvatho usadr-

novaciho bloku je ptipojen na druhy vstup prvnftho vyhodnoco-
vactho obvodu s prvni pfevodnikovou jednotkou opatienou ales-
pon dvime rozpinacimi kontskty. Mesi v¥stupy t¥et{ho usm¥rno-
vacfho bloku je zapojen ukasetel rychlosti.

Zapojeni podle vynéleszu umodnuje elektronické vyhodnoce-
n{ mes{ rychlosti se soulasnou kontrolou sprdwvné funkce obou
techodynesm. Pokud by do#lo k porule Jednoho z tachodynem, né-
sleduje v sabespelovacim sapojeni kontroly rychlosti t¥##nfho
stroje vyhodnocenf poruchy a odstaven{ t¥iIntho stroje.

Ne ptipojeném vfkresu je schematicky snésornin pr{kled
provedeni zabespefovectho sapojeni kontroly ryehlosti t¥intho
stroje podle vyndlezu.

V zabezpelovecim zepojeni{ podle vyndlezu Je ke kontrole
rychlosti t8infho stroje vyu¥ito dvou tachodynem 10, 20. Prvni
v¥stup 11 prvaftho techodyneme 10 je pFipojen ne prvn{ vstup
31 prvntho usm¥rnovactho bloku 30 & na prvni vstup 41 druhého
usmrnovectho bloku 40. Druhy v¥stup 12 prvniho tachodynama
10 Je pfipojen ne aruhy vstup 32 prvniho usmlrnovactho bloku
30 @ na prvn{ vstup 51 tietfho usmdrnovactho bloku 50. Prvnf
vy¥stup 21 druhého techodynems 20 Je pfipojen na prvni vstup
51 tFetfho usmrnovactho bloku 50 a na druhy vstup 32 prvafho
usmrnovecfho bloku 30. Druhy v¥stup 22 druhého tachodyneme
20 je pfipojen na druhy vstup 52 tXetfho usmirnovacfho bloku
50 a séroven ne druhf vstup 42 druhého usmdrnovecfho ¥lenu 40,
Jjeho¥ prwvnf{ v¥stup 43 je pFiveden na prvni vstup 71 druhého
vyhodnocovac{ho obvodu 70 a druhy vystup 44 Jje piiveden na
druhy vstup 72 druhého vyhodnocovecfho obvodu 70 s druhou pie-
vodnikovou jednotkou 73, Jejim# v¥stupem je rozpinac{ kontskt
J4. Prvni vystup 33 prvniho usmdrnovactho bloku 30 je pFipo-
Jen ne prvnf vstup 6! prvntho vyhodnocoveciho bloku 60 = druhy
v§stup 34 prvnfho usmérnovacfho bloku 30 je p¥ipojen na druhy
v¥stup 62 prvntho vyhodnocovacfho obvodu 60 s prvn{ pfevedni-
kovou jednotkou 63, opatienou alespon dviéma rogpinacimi kon-
takty 64, 65. Mezi vystupy 53, 54 t¥etfho usmérnoveciho bloku
50 je zspojen ukssatel 80 rychlosti.

Prvn{ tachodynamo 10 naepéjf pfes prvni usmdrnoveci blok
30 prvni vyhodnocovaci obvod 0. V zdvislosti na otdikdch




..[+-

240 919
prvniho tachodynema 10 dochéz{ k rozpinén{ rozpinscich kontesk-
td 64, 65 prvni pFevodnikové jJednotky 63. Tyto rozpinec{ kon-
takty 64, 65 ovlddeji bezpe¥nostn{ obvod. Pokud ve sti¥efeném
dseku, ktery je vymezen Sablonemi na hloubkoa¥ru, ovliddejicimi
mikrospinafe, dojde k prekroleni rychlosti, Jje sutometicky
zastaven t&¥n{ stroj. Druhé tachodynemo 20 nepéj{ ples tiet{
usa¥rnovac{ blok 50 ukezetel rychlosti 80. Ob¥ tachodynema 10,
20 jsou pfes druhy usm¥rnovaci blok 40 zepojena tek, ke se
vyhodnocuje rozdilovy signdl. Pokud dojde k prekroieni nasta-
vené meze rychlosti, plsobi druhy vyhodnocovac{ obvod 70 s né-
slednym rozepnutim rozpinac{ho kontaktu 74 druhé prevodnikové
jednotky 73. Tento rozpinsci kontakt 74 druhé pFevodnikové
Jednotky 73 je zepojen v bespefnostnim obvodu, tekfe je op¥t
sutomaticky zestaven t¥¥n{ stroj. Jednéd se o sutomatické vyhod-
noceni poruchového stavu n¥kterého ze zdroJjl signdlu, to Jest
nékterého z tachodynem 10, 20.
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Zabeszpelovac{ sapojen{ kontroly rychlosti té¥nfho stroje,
poulfvajfef{ dvou nesdvislych techodynam, vyznalené tim, Ze
prvnl v¥stup (11) prvnfho tachodynema (10) je pFipojen na prvni
vstup (31) prvntho usmérnovectho bloku (30) & na prvni vstup
(41) druhého usmdrnovactho bloku (40), zatimco druhy vy¥stup
(12) prvnfho tachodynemea (10) je pfipojen ne druhy vstup (32)
prvntho usmrnovacfho bloku (30) a na prvnt vstup (51) t¥etfho
usmérnovectho bloku (50), pri¥emZ prvni vstup (21) aruhého
tachodynsma (20) je pfipojen ne prvni vstup (51) t¥etfho usm¥r-
novaciho bloku (50) e na druhy vstup (32) prvatho usmdrnovac{-
ho bloku (30), zati{meco druhy vystup (22) druhého tachodynama
(20) je pripojen na druhy vstup (52) t¥etfho usmdrnovactho
" bloku (50) e zdroven na Aruhy vstup (42) druhého usm¥rnovactho
Elenu (40), jeho¥ prvnf vystup (43) je pfiveden na prvni vstup
(71) 4ruhého vyhodnocoveciho obvodu (70) e druhy v¥stup (44)
Je pfiveden na druhy vstup(72) druhého vyhodnocoveciho obvodu
(70) s druhou pfevodnikovou jednotkou (73), jejim¥ vystupem
je rozpinac{ kontakt (74), prifemf prvni vystup (33) prvntho
usmérnovacfho bloku (30) je pfipojen ne prvnf vstup (61) prvni-
ho vyhodnocovectho obvodu (60) a druhy v¥stup (34) prvniho
usmrnovactho bloku (30) je pFipojen na druhy vstup (62) prvni-
ho vyhodnocovacfho obvodu (60) s prvni pFevodnikovou jednotkou
(63) opatfenou slespon dvéme rezpfinecimi kontakty (64, 65),
pridem? mezi v¥stupy (53, 54) tfetfho usmérnovecfho bloku (50)
je zepojen ukasatel (80) rychlosti.

1 vykres.
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