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(54) Za¥{zeni k ulofenf undleci matice a jétho posunového 3roubu pro noside otiskovacich
mechanismi psacfch a podobny¢h strojt

Vynilez se tyké zarfzeni k uloZeni und¥eci matice a jejtho posunového 3roubu pre noside
otiskovacich mechanismd psacich a podobnych strojt, jejichZ prostfednictvim je veden a ovii-
dén nosi& otiskovactho mechanismu, nap¥iklad mosaikové tiskérny. '

Pohyb nosi¥e otiskovaciho mechanismu pohybujfcfho se podél psacfho vélce je oﬁvozen od
posunového 3roubu a undfeci matice upevn&né v nosi¥i otiskovacfho mechanismu posouvajici se
po posunovém.éfoubu. Pfitom posunovy #roub je upevnén mezi bo¥nicemi stroje podél vedeni, po
némZ se pohybuje nosil otiskovactho mechenismu. &by toto uspoidddn{ sprévn& plnilo svou funk-
c¢i, Je bezpodmfneZn& nutné, aby podélnd osa posunového 3roubu a podélné osy vedenf, map¥fklad
vodicich ty&f, byly rovnob&¥né. Jakékoliv nedodrien{ této podminky, jejf{# pivod je jednek p¥i
vyrobé jednotlivych konstrukdnich #4stf, jednak pfi.méntééi, Je pri&inou zdvad, projevujfcich
se: pii pohybg nosie otiskovacfho mechanismu po posunovém 3roubu, zejména visk v kvalitd tisku.

Je znémo nékolikpkonstrukénich uspotddéni, slou¥fcich k pohybu nosife otiskovacfho mecha- .
nismu na posunovém droubu. Jedno z nejznémé&j¥fch provedeni spo¥ivd v tom, ¥e cely pohybovy
mgghhnismus Je uloZeﬁ na dvou protilehlychbvedenich rovnob&Znych s podélnou osou psaecfho v4l-
ce. Mezi nimi je uloZen, rovn&% ve sméru podélné osy psactho vdlce posunovy Sroub prochéze jict
unddec! matic{ upevnZnou v nosi¢i otiskovactho mechanismu. Posunovy Sroub Je upevnén v proti-
lehlych boédicich psaciho stroje. P¥i funkei se nosi¢ otiskovacfho mechanismu pohybuje st¥ifda-
v& od jedné bo¥nice ke druhé pomoci posunového Sroubu 8 Je soufasn& veden vodicfmi tydemi podél
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psactho vélce, pridem? se predpoklédd, %e vzddlenost otiskovacfho mechanismu od psacfho védlce

se pri pohybu jeho nosife nem¥ni. Av3ak poZadavek na presnost veden{ nosile otiskovaciho me-
chanismu, ktery je v tomto p¥ipadé vysoky, nelze p¥i vyrob& a montdZi zafizenivzcela>Jednoznaé--
ng zajistit. Posunovy #roub a unddeci matice vykazuji ur&itou nerovnost a excentfitu. Proto se

v praxi tyto zédvady projevujf st¥fdavym zvySovéanim a sni¥ovdn{im momentu pot¥ebného k pohybu nen
side, cof vede Jjednsk k nerovnomérné rychlosti psanf, jednak se mista s vyZ%{m odporem, to Je.

v mistech odchylenych od podélné osy, d¥ive opot¥ebf vydirdnim, -

Aby se tyto uvedené nedostatky odstranily, jsou n&které konstrukce tvoreny tak, %e undfe-
c{ matice noside otiskovactho mechanismu byla odstiran¥na a nahradila ae hifebenem o p¥isludném
ozubeni, spolupracujfcim 8 posunovym Zroubem. H¥eben je b&Znymi upevnovaci{mi prostredky upevnén
v nosi&i otiskovacfho mechanismu a jeho ozubeni Jje dotlafovédno do ozubeni posunového droubu po-:
moci pru%iny. Dal3{ konstruk#ni uspo¥ddédni, zejména vedeni nosile otiskovaciho mechanismu pak
zistalo nezm&n&no. I kdy? toto reZeni odstranilc urdité nedostatky p¥edchézejicfch ¥efenf, zej-
ména z hlediska vedeni nosile, bylo zjisté&no, Ze je lze pou¥ft pouze pro niZ3f rychlosti pseni
a pro vy331 jsou nevyhodné. Mimo to se ukézalo, %e aty¥né plochy mezi ozubenim posunového Zrou-
bu a hi¥ebene Jjsou malé, &fm% se rychle opotfebovédvaji. Toto opotfebeni se pak’nepfiznivé proje=
vi nejen ve zmin&né rychlosti pseni{, ale také v kvalitd tisku.

Delsim pFedstavitelem FeSeného problému je konstrukéni uspofdddni, které spolivd v tom,
¥e undBeci matice je uloZena na zesileném posunovém Broubu, ktery soudasné tvod{ jeden z vodi-
cich prvkd nosilfe otiskovacfho mechanismu. Teké i toto FeSent odstranildvpouze 8ést nedostatky,
nap¥{klad zjednodudilo konstrukei vedeni, ale za cenu v&t3{ hmoty posunového &roubu. Na ikor
toho se zv&t3il moment setrvadnosti posunového 3roubu, coZ podstatnd omezilo zvyfenf rychlosti
psani, co% Je neZddouct.

Uvedené nedostatky v podstat¥ odstrenuje a dals3{ zdokonalen{ p#inds{ za¥fzeni k uloZeni
undsecf matice a Jjejfho posunového 3roubu pro nosile otiskovacich mechanismb psacich a podobnych
gtrojd podle vynélezu, Jjeho% podstasta spodfvd v tom, ¥e unddecf metice Jje opatfena dvéma proti-
lehlymi Sepy suvné& uloZenymi v objimce usporédané kolem podélné osy posunového Zroubu a v objim-
ce Jjsou suvn& uloZeny dal3f dve protilehlé &epy upevniné v nosi¥i otiskovacfho mechanismu, pfi-
SemZ protilehlé Cepy undfecf{ matice jsou umfst3ny kolmo na protilehlé &epy nosile otiskovacfho
mechanismu a objimke je vykyvné spojena s nosilem otiskovacfho mechanismu a alespon jeden konec
posunového 3roubu Jje uloien ve vykyvném loZisku uloZeném nap¥fklad v jedné z protilehlych boéﬁic
stroje. Vykyvné spojenf objfmky s nosi¥em otiskovaciho: mechenismu tvoi#f rameno vytvo¥ené na ob-
Jimce vykyvn& uloZené na koliku'uﬁevnéném na vystupku nosiZe. Jeden konec posunového Sroubu Je
opatfen osazenim posuvn& uloZenym v axidlnim sm&ru ve vykyvném loZisku, pritom délka osaiehi
Je v&t8{ ne% 3{¥ka vykyvného loZiska, zatfmco jeho druhy konec je mimo uspo¥éddni pro uloZeni v
ve vykyvném loZisku opat¥en upeviiovacimi prostiedky pro axidlnf upevnini posunového &roubu v bo&-
nici stroje, napffklad 3roubem vytvo¥enym na posuvnéém Zroubu s distan¥nf podlofkou a poji&tova-
c{ matici.

Vyhoda tohoto vynélezu predevdfm spodfvéd v tom, ¥e je zaji¥t3n plynuly e hladky chod unéd-~
gecl matice nosife otiskovacfho mechanismu na posunovém Zroubu. Tyto prednosti zéiizeni Jjsou

zajidté&ny 1 v pF¥ipadech, vzniknou-1li vyrobou anebo mont4%f zpisobené nepfesnosti. To znamend,,
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neni-l@iposunovy groub rovny anebo neni-1li s&uosy s vedenim nosice otiskovacfho mechanismu,
,pfipadé% vyskytnou-ii se vady v provedenf und3ec{ matice. anebo vyskytnou-li se vSechny nedos-
tatky soulasn¥. Uvedenych vyhod je dosaZeno kombinaci mezi unddecf matic{ a objimkou prostied-
nictvim &epd, které vytvdFf k¥iZovy kloub, mejici moZnost naté¥enfi a posunovéni unddeci metice
ve vdech rovindch kolmych k okem#ité ose posunového ¥roubu. T{m se vyrovndvaji vdechny hlové
odchylky mezi podélnou osou vedeni noside otiskovacfho mechenismu a okamZitou podélnou osou
posunového #roubu, ‘a to ve kterémkoliv mist& posunového Sroubu. Podstatnou vyhodou také je ulo-
¥en{ posunového ¥roubu na jednom ﬂebo dvou vykyvnych IOZiskéch, co% umoZnuje uloiéni posunovych
$roubd s men3imi deformacemi. Rovnd% konstruk®ni uspo¥dddn{ koncld posunového ¥roubu se v této k
kombinaci jevf velmi vyhodns, nebo¥ umo¥nuje nastaveni posunového 3roubu ve vykywném loZisku
-a tim vyrovnéni pr¥{padnych délkovjch ichylek mezi boinicemi strojava posunovym Sroubem. Mimo
'to lze snadno provddét montd¥n{ prdce spojené ‘s vymEnou posunového Zroubu. V tomto p¥{pad® sta-
&1 pejmout z posuvného 3Zroubu distanni podloZku s pojisdtovact maticf a vyjmout jej z bo¥nic
stroje. | ”f;"
Pr{klad zabizenf k uloZen{ uné3eci matice a Jjejtho posunowéhbiéroubu pro noside otiskova-
cich mechanismd psacich a podobnych stroji je vyobrezen na pfiloZeném vykrese, na nim%
obr. 1 phedstavuje jeho uspordddni v néryse,
obr. 2 v bokoryse a _
_obr. 3 rovnd¥ uspordddni v néryse, zndzornujfci v&t3i nerovnost posuvného 3roubu.

Nosid ] otiskovacfho mechanismu 2 je posuvn& uloZen na dvou protilehlych vedenich 3, Jje-
jich% podélné osy Q Jjsou uloZeny ve sm&ru podélné ogdy A psaciho védlce 4. Mezl vedenimi 3 je umfs-
t¥n rown&% ve sméru podélné osy A psactho védlce 4 posunovy Zroub 5. Jeden konec posunového 3rou-
bu 5 je opatfen osazenim §, kterym je suvn& uloZen ve vykyvném lo¥isku 7, upevnéném v bodnici
8 stroje. Délka osazeni § je v&ts{, ne¥ éifka,vykyvného loZiska 7. Druhy konec posunového 3rou=-
bu 5 je rovn&% uloZen na vykyvném loZisku 7, jaek Je zndzorn¥no na obr. 1, p¥ipadn& v pevném
lo¥isku, které je uloZeno v protiléhlé bodnici 8. Na tomto konei je posunovy 3roub 5 opatien
jednak'upevﬁovacimi prost¥edky pro axidlni upevn&nf posunového &Zroubu 5, jednak nahdn&cim pros-
tfedkem, naprfklad ozubenym kolem 20. V tomto :p¥{pad® jsou upevnovac{ prost¥edky tvofeny Zroubem
9, vytvorenym na konci posunového Zroubu 5, na kterém je uloZena pojistovact matice 11 s dis-
tandni podloZkoﬁ 10, dosedajici na ozubené kolo 20. Na posunovém &roubu 5 je uloZena undZeci ma-
tice 12, kterd Jje nap¥fklad ve vertikdlni rovin&, jak je znézorn&no na obr. 2, opatfena dvima
protilehlymi Zepy 13. Na obou &epech 13 je suvn& uloZena objimka 14, uspo¥ddand kolem podélné
o8y B posunového 3roubu 5. Objimka 14 je ddle suvné uloZena na daldf dvojici protilehlych Zepd
15 upevnénych v nosidi 1 otiskovactho mechanismu 2 a kolmych na prvni‘dvojici protilehlych &epd
Li. V konkrétnim p¥{padd, jak je zndzorn¥no na obr. 2, je drund dvojice protilehlych Jepd 15
upevné&na na pfotilehlych Zebrech 16, vytvofenych na spodni stran& noside 1, to Je pfivrécené k
posunovému 3roubu 5. Objimka 14 je opatfena ramenem 17, které je prost¥ednictvim Eepl 13 vy~
kyvn& ulo¥eno na Zebrech 16 noside 1. Rameno 17 je tak pohybové spfaZeno s nosifem 1.

Na obr. 3 Jje zndzornna v&td{ nerovnost posunového 3roubu 5, ve kterém je zvyraznin rozdfl
. X mezi sprévnou osou B posunového ¥roubu 5 a osou B’nerovného posunového Zroubu 5.

linnost za¥fzenf, jak bylo popséno, Jje nésledﬁjici. Posunovy Zroub 5 st¥fdavé pochybuje
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undsec{ matic{ 12 a & nf spojenym nosi¥em 1 otiskovactho mechanismu 2 ve sm¥ru psaného Fédku
podél psaciho vélce 4. PFi tomto pohybu sleduje undSec{ matice 12 uloZeni posunového Sroubu 5

a je jim sou¥asn& i vedena. Jestli¥e se projevi z Jjakychkoliv pf{Zin nerovnost v uspo¥édéni ulo-
%eného posunového 3roubu 5 a unédSeci matice 12 ve vertikdlnim sméru této nerovnosti plestavena

1 uné¥eci matice 12, pri¥emZ dvojice protilehlych &epd 13 se posune v objimce 1l4. JestliZe se

~ vyskytne nerovnost v horizontilnim smérui odtled{ v tomto smdru dvojice protilehlych Zepd 13
objimku 14 a ta se posune na dvojici protilehlych Zepd 15 nosife 1. P¥i nerovnosti wvyskytujfct
8e v obou smdrech a v celem rozsahu 360 9, pak vzniké kombinoveny pohyb mezi dvojicemi proti-
lehlf¥ch Zeptt 13, 15 a objimkou 14. Ve yéech téchto piipadech se undSec{ matice 12 pohybuje hlad-
ce a plynule po posunovém Sroubu 2 za soudinnosti jejfho prestavovéni, jak bylo popséno a jejf
pohydb Jje pfendSen pfes rameno 17 na'ﬁoeié 1 otiskovaciho mechanismu 2. Cinnost zar{zenf, tak

Jak byla popséna, Jje pro oba sméry pohybu nosile 1 otiskovaciho mechanismu, to je ve smdru psa-
ného Féddku a p¥i ndvratu na novy rddek stejnd a neméd na ni vliv ani rychlest pohybu unédsec{ ma~- .
tice 12 po posunovém 3roubu 5. ' '

PREDMET VYNALEZU

1. Za¥{zenf k uloZeni undZec{ matice a jejfho posunového Broubu pro nosife otlskovacich
mechenismd psacich a podobnych strojd s undSecf maticf uloZenou na posunovém 3roubu, vyzna¥ené
tim, %e undSeci matice (12) je opatFena dvEma protilehlymi &epy (13) suvné uloZenymi v objimce
(14) usporédené kolem podélné osy (B) posunového Broubu (5) a v objimce (14) jsou suvné uloZeny
dal3{ dva protilehlé Zepy (15) upevn&né v nosi¥i (1) otiskovactho mechsnismu (2), pridem? pro- |
tilehlé Zepy (13) undZecf matice (12) jsou umfstZny kolmo na protilehlé Zepy (15) nosile (1)
otiskovactho mechanismu (2) a objimka (14) je vykyvn& spojena s nosi¥em (1) otiskovactho mecha-
nismu (2) a alespon jeden konec posunového #roubu (5) je uloZen ve vykyvném lo%isku (7) uloZe-
ném napffklad v jedné z protilehlych bofnic (8) stroje.

' 2. Zarfzenf podle bodu 1, vyznaené tim, Ze vfkyvné spojent objfmky (14) s nosifem (1)
otiskovactho mechenismu (2) tvo¥{f remeno (17) vytvorené na objimce (14) vykyvnd uloZené na Se-
pech (15)upevndnth na %~br-ch (16) nosife (1).

3. Za¥izenf podle bodu 1, vyznalené tim, %e jeden konec posunového Zroubu (5) Jje opatien
osazenim (6) posuvnd uloZenym v axiélnfm sméru ve vykyvném loZisku (7), pritom délka osazeni (6)
Je vdt3{ ne% 3{¥ka vykyvného loZiska (7), zatimco jeho druhy konec je mimo uspofédénf pro uloZe-
vni ve vykyvném loZisku (7) opatfen upeviiovacimi prostfedky pro.axidlnf upevnéni posunového Srou=-
bu (5) v bo¥nici (8) stroje, napffklad ¥roubem (9) vytvolenym na posunovém Eroubu (5) s distan~ -
Enf podlo¥kou (10) a pojizfovaci maticf (11).

2 vykresy
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