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 같  돌보는 사람과  탁  공 는 가 그들  보 래 가능  복  지  원 다.

돌보는 사람   달 도  시도 는 나    복, 경고 / 는  신  

 주변 경  수 는 것 다.  러   돌보는 사람   신  찰 고 그 동  

억     시간  가질 것  다.  , 는  탁  같  다수  돌보는 사람  돌

공  는 어 울 수 다.  , , 돌보는 사람  는 동 나 에는  동  에 

원 지  수도 다.

  도 - 도1
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특허청  

청  1 

 주변 경  수 는 ,

  철  니 링 는 단계 ,

 철   결 는 단계 ,

 철   편차값  검 는 단계 ,

 철   편차값  검   주변 경  1  는 단계  포 는,

 주변 경  수 는 .

청  2 

1 에 어 , 주변 경  1 는 리 ,  , 에게 보여지는 물체  운동 , 

 운동 ,  러싸는 공  운동 ,  , 에게 는 물질   는 도 ,

 주변 경  수 는 . 

청  3 

1 에 어 , 편차값   주 수  가,  주 수  감 ,  진폭  가,  진폭  감 , 

 주 수   편차값  가,  주 수   편차값  감 ,  진폭   편차값  가, 

진폭   편차값  감  는  철  지  포 는,  주변 경  수 는 . 

청  4 

1 에 어 , 돌보는 사람에게  편차값  리는 단계 , 돌보는 사람   상태에

 보  수신 는 단계   포 는,  주변 경  수 는 .

청  5 

4 에 어 , 상태는   ,  주변 경  수 는 .

청  6 

4 에 어 , 상태는  어 는 ,  주변 경  수 는 .

청  7 

1 에 어 , 니 링 는 단계는  철  검 도    변  니 링 는 단계

포 는,  주변 경  수 는 .

청  8 

7 에 어 ,  변 는 고무 지에 착 는,  주변 경  수 는 .

청  9 

1 에 어 , 결 는 단계는  철 트에 는 보  수신, , 처리, 스  는

는 것  나 상  달 도   보  포 는,  주변 경  수 는 .

청  10 

 주변 경  수 는 ,

  철  니 링 는 단계 ,

 철   결 는 단계 ,

 철   편차값  검 는 단계 ,
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편차값  1 ,  철   편차값  검   주변 경  1  

는 단계 ,

편차값  2  편차값 ,  철   편차값  검   주변 경  2 

 는 단계  포 고,

주변 경  1 는 주변 경  2  다 고, 1  편차값  2  편차값과 다

,  주변 경  수 는 .

청  11 

10 에 어 , 1  편차값    나타내는,  주변 경  수 는 .

청  12 

10 에 어 , 2  편차값  어 는  나타내는,  주변 경  수 는 .

청  13 

 철 트  검 도  는 고무 지 ,

지 ,

지 에 착  ,

에 착 고, 가 지   생 는  철 트  검 도  는 ,

에 착 고, 에 동식  연결 는 보  포 고,

보 는   철  니 링 고,  철   결 고,  철  

 편차값  검 고,  철   편차값  검   주변 경  1 

도  는,  철 트  검 도  는 고무 지.

  

 술  

주변 경에   편 , 웰 (well being) 는 스트 스  결  / 는 량 는 것  어 울<1>

수도 다.  , 는 얼  , 다  신체  운동과 리  태  편 , 웰  는 스트 스 

 신  공 다.  미  는 리(cooing)  같   신 는 가 재  주변 경 상태 /

는 신체 상태에 만 거나 복  것  나타낼 수도 다.  , 우는 것과 같  다  신 는 가

재  주변 경 상태 / 는 신체 상태에 만 지 는 것  나타낸다.  웰   상태(미  는

리) 는 웰   상태(우는 것)  나타내는 러  신 는 주변 경에   지에 

 량  수 없고 그리고/ 는 쉽게 상 시킬 수 없고, 주 어린 에게는 러  신 가 없  수도

다.

 경  술

 같  돌보는 사람과  탁  공 는 가 가능  복  상태  지  란다.   달<2>

  돌보는 사람  시도 는 나    복, 경계 / 는  신   

주변 경  수 는 것 다.  러  ,  검    신  찰 고 동  억

  시간  가질 것  돌보는 사람에게 다.  , 는  탁  같  다수  돌보는 사람

 돌  공   어 울 수 다.  ,  돌보는 사람  낮    는 에는  같  

에  라지  수도 다.

 복, 경계 / 는  변경 신 에 라  주변 경  수 는  다.<3>

 상  

, 본 개시물   주변 경  수 는   에  것 다.   들어,  실시 에<4>
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, 본    철(non-nutritive sucking)  니 링 는 단계  포 다.  , 본 

  철   결 는 단계 ,  철   편차값  검 는 단계  포

다.  , 본   철   편차값  검 에 라 주변 경  1  

는 단계  포 다.

본  다     철  니 링 는 단계  포 는  포 다.  , 본 <5>

  철   결 는 단계   철   편차값  검 는 단계  포

다.  , 본  편차값  1   철   편차값  검   주  경

1  는 단계  포 다.  , 본  편차값  2  편차값   철

 편차값  검   주  경  2  는 단계  포 다.  주변 경  1 

는 주변 경  2  다 고, 1  편차값  2  편차값과 다 다.

마지막 , 본  다    철  검 도   고무 지(pacifier)  포 다.<6>

고무 지는 지 (nipple) , 지 에 착  (base) , 에 착   포 다.  는

가 지   생 는  철 트  검 도  다.  , 고무 지는 

에 착 고 에 동식  연결  보  포 다.  보 는   철 트  

니 링 고,  철   결 도  다.  , 보 는  철  

편차값  검 고,  철   편차값  검   주변 경  1  도

다.

실 시 

<13>

본  문맥내에 , 래  각각  어  어 는 다  미 는 미들  포 다.<14>

" 착 다"  그  생어는  개   , 착, 연결, 결 , 께 는 것 등  지 다.  <15>

개  는  체   는 에 직  착   는 각각  간 에 직  착 는

것과 같  에 간  착  , 께 착  것  간주  것 다.  " 착 다"  그 생어는 

, 가능 , 는 재체결가능  착  포 다.  , 착   공 시 는 마지막 사 에 

료  수 다.

"결 다"  그  생어는  개   , 착, 연결, 착, 께 는 것 등  지 다.  <16>

개  는  직  결 거나 각각  간 에 직  결 는 것과 같  에 간

 결  , 께 결  것  간주  것 다.  "결 다"  그  생어는 , 가능 , 는

재체결가능  결  포 다.

"연결 다"  그  생어는  개   께 , 착, 결 , 착, 께 는 것 등  지 다.<17>

 개  는  직  연결 거나 각각  간 에 직  연결 는 것과 같  에 간

 연결   께 연결  것  간주  것 다.  "연결 다"  그  생어는 , 가능 , 는

재체결가능  연결  미 다.  , 연결   공 시 는 마지막 사 에  료  수 다.

" "  재사   탁 거나 달리 재생 보다  사 후 지도  계   지<18>

다. 

어 " 에 ", " 라 ", "  " 는 "  "  그 변경  나  가 다  <19>

체  수 거나 는 나  가 다  에 결 거나 는 다   거나 다   근처

에 는 개별  수 는 것  미 도  도 다.

" 체"는 변, 물("BW"), 변 , 변  는 러  다  체 는 물질  지 다.<20>

단수  사   " "는 단   는 복수    미  가질 수 다.<21>

" 동식  연결 "   같  나  에  보  같  다   연통 는 연통 경<22>

지 다.  연통  도  어  통    식  생  수도 다.   달리, 연통  

 주 수, 라  주 수, 는 다   주 수 신  같   신  통  생  수도 다.   달

리, 연통   는 공  연결과 같  계  연결에  생  수도 다.
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러  어들   나 지 에  가  언어   수도 다.<23>

 철 트  검      <24>

에  생   철 트  검 도    는 보  께 도 1에 도시<25>

다.  지 (2)는 (4)에 착 다.  가 지  는 것  검 도  (6)가 에 착

다.   들어, 래   에   같 , 수  상업  가능  고무 지[  들어,

독  -27404 체  스트리슈트라  21-25(Industriestrasse 21-25, D - 27404, Zeven, Germany) 재

누크 마  게엠 (NUK, MAPA GmbH)에   누크(등 상 )(NUK®) 상  고무 지 , 스트리

1160  -만틀-가  50(Lorenz-Mandl-Gasse 50, 1160 Wien, Austria) 재  맘 티  게에에스

엠 (MAM Babyartikel GEsmbh)에   맘(등 상 )(MAM®) 상  고무 지 , 미  마 미주

본 원 키  드라 (One Kiddie Drive, Avon, MA) 재   스트 어스(The First Years)에  

 니(등 상 )(Disney®) 상 / - 스트- 어(등 상 )(The-First-Years®) 상  고무 지]는 에

폭시 루  사 여 각각  고무 지  에  변  착  수  수 다.  미  티

컷주 스탬포드 스 4047 원 가 드라 (One Omega Drive, Box 4047, Stamford, CT) 재  사무  갖

는 가 엔지니어링(Omega Engineering)  가능   변 가 사  수 다.  래   

에   같 , 각각  다    , (1) 0 내지 1 PSI(pound per square inch)(0 내지  16.7

리볼트 DC  스 에 는   PX26-001GV), (2) 0 내지 5 PSI(0 내지  50 리볼트 DC  스

에 는   PX26-005GV), (3) 0 내지  15 PSI (0 내지  100 리볼트 DC  스 에 

는   PX26-015GV)   수 는  개  다   변 가 사 다.  미  리 주 

 스트 커 트 625(625 East Bunker Court, Vernon Hills, IL) 재  사무  갖는 -  스트

루 트 컴 니(Cole-Parmer Instrument Company)  가능  에폭시 착 가 고무 지  에 

변  착 는  사 었다.   미  워싱 주  에 트  시웨  러 드  6920(6920  Seaway  Boulevard,

Everett, Washington) 재  사무  갖는 루크 포 (Fluke Corporation)  가능  지

탈 티미 에 수  고무 지  동식  연결 , 수  고무 지  지  내  

 변 가 니 링  수 다.  도 1에 , 동식 연결  어(8)에  보 (10)에,  경우 술

티미 에, 연결  것  시 다.  다  경우  마찬가지 , (6)는 도  어,  스 트럼(

 들어,  사  무  )  택   는 계  연결(  들어, 공  연결)  사 는 것

포 여 다   보 에 동식  연결  수도 다.

가 지  는 것  가  지  신  는 연 시키고 그 후 원래  상  복귀 게 다.<26>

지  러  주  연   신  지  내 가 주  상태에 게 여, 지  내

  변 시킨다.  지  내  체 에  변  동식  연결시킴 , 지  내

 는 지  내  에 는 값  니 링  수 다.   는, 지  내  

에 는 독값  리볼트 단  스 도  티미 가 사  수 다.  다  경우에는, AD 

(analog to digital device)   컴퓨 ,  수집  처리   컴퓨  시키도  

는 트웨어가 지  내  에 는 독값  처리  스 도  사  수 다.  

수  고무 지    사 에  가  상   래   에  다.

다  가 에  생   철 트  검 는  사  수도 다.   들어, 스트<27>

게 지(strain  gauge)가 고무 지  나 상  (  들어, 지 , 지 가 착 는 

등)   편  는 변  검 도  고무 지에 착  수 다.

다 게는, 근  는 근  그룹  수 과   신  검   가 에  생 는 <28>

 철 트  검 는  사  수도 다.   들어, 극  포 고 에 착  수 는 는

고무 지, 병 상  지 ,  엄지 가락, 가락 는 가락들 등  가  는 

러  철 트  검 는  사  수 다.  

 철 트가 리  생 다 , 들  수 는 트  니 링   가  철<29>

트에 는 리  검 는  사  수 다.

술  에 는     공 지만, 택  근   철 트  검  수만<30>

다 , 에  생   철  검 도  사  수도 는  (  들어, 고무 지,

병 상  지 ,  엄지 가락 등   생 는)   철 트  달  수 
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는 다   뿐 니라  철  생 는 다  , ,   식  사  수도 다.

 보 <31>

술  과 래   에   티미 는   보  , 보  수신, , 처리, 스<32>

  는 것  나 상  달 도   고,  경우 보는 에  생 고 

에  검   철 트에 다.   경우, 티미 는 수  고무 지 내  

에 는 독값  리볼트 단  스 도  사  수 다.  가 고무 지  는 것  

가능  규  철 ("RSP") , 계 고 평가  수 는  리볼트 단  독값  생  것

다.

다  보 가 본 과 여 사  수도 다.   들어, 컴퓨 는 에  생  <33>

철 트에 는 나 상  값  니 링 는  사  수도 다.  , 컴퓨 는 보  수

신, , 처리, 스    수 다.   트웨어  사 , 컴퓨 는 에  생

는  철 트에 는 보  수신, , 처리, 스  / 는 도   수

다.  컴퓨 는 개별  철 트에 는 개별 리볼트 단  독값  는  사  수

다.  , 러  독값   극  상  변경 지 고 남겨진 주변 경 내에 는 에 

평균값과  극  어  식(  들어, 가 고 는 귀에 체  수 는  동시킴)

 변경  주변 경 내에  평균값  계산 도  처리  수 다.  러  는 래에  상   것

지만, 는  철 트 , 가 고 는 수  능  가 지 는지에  시

공  수 는 규  철  량 고 처리     보 가 어떻게 사 는지

  공 도  강 다.

많  다  보 가 본 에 사  수도 다.  스크탑 컴퓨  는  철 트에 는<34>

독값   / 는 스   (  들어, 리볼트 단  독값  스 는 티미

)에 가 여, 개   보 단말 (personal digital assistant), 포  컴퓨 ,  컴퓨  는

다   가 에  생 는  철 트에 는 보  수신, , 처리, 스

 / 는 는  사  수 다.  다 게는, 챠트  는 검   철 트  

 다  가 사  수도 다.  상술   같 , 보 는  들어, RAM  ( ,  Random  Access

Memory),  ROM  ( ,  Read-Only  Memory),  EPROM  ( ,  Erasable  Programmable  Read-Only  Memory),  PROM  ( ,

Programmable Read-Only Memory), RFID ( , Radio Frequency IDentification) 등  포 는   포

 수도 다.  , 술  에   것들과 같    포 는 보 는 에 

생   철 트  검 는  사 는 에 착 에   수도 다.   들어,

RFID 는 가 고무 지  지   생 는  철 트  도  고무 

지에 병  수 다.  에 라,  가 RFID   보  독 는  사  수 다.  다

게는, RFID  보는 고무 지 체 상  는 컴퓨  상  는 고무 지  원격  다  

보  상  스  상에  찰  수 다.  본   실시 에 , 보 는 단지  만

포  것 다.

스 는 에  검 고 / 는 보  상에 는  철 트에 는 시<35>

는 보  공 도 ,  체(  철 트  감지 는  변  스  포 는 

보    갖는 고무 지)에 연결  수도 다.  스 는  철 트 / 는 규

 철  나타내진 복감 상태 는 심리  상태에 는 미지  스 는 사실상

그래  수 다.  라 ,  들 , 특  규  철  에   스트 스가 많  상태에 

는 것   결 , 그 후 고무 지 상  그래  스 는  들어, 찡그린 얼

미지  수도 다.  다 게는, 특  규  철  에  스트 스가  상태에 는 것

 결 , 그 후 고무 지 상  그래  스 는  들어 웃는 얼  미지  수도 다.  

,  복감, 스트 스 , 신  상태, 지에  보  달  , 색상  단독  는

그래  미지  여 사  수도 다.   들어,  스 ,  다 드 등  포 는 

 드웨어 , 보 는 그래  나타낼 수 는 트웨어 는 다   사  수도 다.  ( 래

에    는  같 ) 본   실시 에 , 그래  스 는  철 트

/ 는 규  철  검 도  사 는  원격  보  다.

보 는  철 트  검 는  사 는  단지 동식  연결  가  <36>
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 다.  라 , 보 는  체에 착  수도 고 는 보 는  원격  에 

 수도 고, 보는  스 트럼   (  들어, ), 도  어 는  계  연

결(  들어, 공  는  연결)에  달 다.   경우, 보 는  철 트  검

도  사 는 에 착 는 나 상    원격  에 는 나 상  

 포  수도 다.

본   도 1에 도시   같 ,  들어, 수  고무 지  사  규  <37>

 철  니 링 다.   철  니 링  통 ,  심리   신  상  상 상

태  나타내는  결 다.  

 결   철    는 고리  여 달  수도 다.  다 게는,<38>

돌보는 사람   상태에  나타내는  공  수도 다.  그 후, 본   편차값

 검 도   철  니 링 다.  편차값  많  다   나타날 수도 다.   들어,

  주 수   진폭에  특징 지어진다 , 주 수  가 는 감 가 편차값  

 수도 다.  다 게는, 진폭  가 는 감 가 편차값   수도 다.

 주 수 / 는 진폭    편차값에  특징 지어진다 , 주 수   편차값  가 <39>

는 감 는 편차값   수도 다.  다 게는, 진폭   편차값  가 는 감 가 편차값   수

도 다.  다  편차값  주어진 동 간 동   철  지(pause)  수도 다.

 변경   철  사  변 는 묵과  것   수도 다.   들어, 본  <40>

편차값  검  에  철  진폭  5%  변 는 허  수도 다.  다 게는, 편차값  검

에  특  10%, 25% 는 50% 변 는 허  수도 다.

본   어린 가 변 에    철  변  허 다.   들어, 어린 가 라<41>

고  강 짐에 라,  철  진폭 는 강도가 가  것  상  것 다.  본  어린

가 변 에 라  과 시간  에   철  니 링  허 다.

, 편차값  는  변경  시간  지남에 라  변  수도 다.   들어, 달<42>

  는  신체  는 감  상태   변 에  매우 게  랄 수도 

다.   달후, 들 동   동  는  신체  는 감  상태에   큰 변  허

는 것  고 다고 결  수도 다.  본  돌보는 사람  편차값  도   

큰 편차값  거나 는 편차값  도    간동  도  값  편차값  도

허  수도 다.  감  는 독감과 같  다  상태에 는, 편차값  도   변경  가

는 감 시키도   돌보는 사람  독  수도 다.

 철   편차값  검  , 본   주변 경   다.  <43>

 주변 경   러   돌보는 사람에  결  에 라 여러 식  에 

 미  수도 다.   들어,  철  편차값  가 보다  어 는 것  나타낼 수도 다.

어린 가 드는 것  도  경우, 주변 경    감 시키고, 리  감 시키고, 에게

보여지는 물체(  들어, )  운동  감 시키고,  운동 (  들어, 듦)  감 시키는

것 같  보다 들  쉽게 도   수도 다.  가 어  도  경우, 주변 경   

 가시키고, 리  가시키고, 에게 보여지는 물체  운동  가시키고,  운동 

 가시키는 것 같  보다 들  어 도   수도 다.   는 단지  주어지고, 

돌보는 사람  가 상술  것과  주변 경  는 것   다고 결  수도 다.

 상 에 ,  철   들어 워지거나 뜻 지는 것과 같   신체  편  <44>

나타낼 수도 다.  러  상 에 , 주변 경   들어,  여  주변 공  운동 

거나 가 는  공  도  변경   수도 다.

 철  신체  고통  시  수도 다.  러  상 에 는, 주변 경  에게 는 물질,<45>

 들어 강  는 맥   변경  변  수도 다.  다 게는, 주변 경에  

  수도 다.

에,  편차값  돌보는 사람에게 리    수도 다.  그 후, 돌보는 사람  <46>

 상태에  보  공 도  독  수도 다.   들어, 편차값  내에   상 상태에 

진폭   가  수도 다.  돌보는 사람 , 어린 가 겁  후에 고 는 어린 가 쉰 후에 다

- 7 -

공개특허 10-2009-0040439



는 보  공  수도 다.  그 후, 돌보는 사람    는 변 에  주변 경   에 

 보  어   얼마만큼 공  수도 다.

본  과 다  편차값에 라 다  상태  도   수도 다.   들어,  철<47>

진폭  가 ,  질 수도 고,  철  주 수가 가 ,  질 수도 다.

<48>

 1:  철 트 / 는 규  철  검 도      .  미<49>

마 미주 본 원 키  드라  재   스트 어스에   니 등 상 (Disney®) 상

고무 지  수 다.

고무 지는 도 2A 내지 도 2F에 도시   같  수 다.  도 2A는 미  티컷주 스탬포드 스 4047<50>

원 가 드라  재  사무  갖는 가 엔지니어링  수   변 (102)  께 고무 

지(100)  도시 다.  러  특   변 (   PX26-001GV)는 0 내지 1 PSI에   검

도  었다.  도 2B는 에 착 는 지 (104)  단  드러내    후  거  것

 수  고무 지(100)  도시 다.

도 2C  도 2D는  후  거  생 는 개  삽 는  변 (102)  도시 다.  <51>

 철 트 / 는 규  철  검 도     에 , 에폭시는 고무 지

 에  변 (102)  착 는  사 다.  에폭시가  삽  변   과  내벽

사 에 공간  채우도    에폭시가 사 었다.  변  고무 지   사 에는 실질

 가 었다.

도 2E는  변 에 납  4 개  컨  리본 (106)  도시 다.  도 2F는  변  주변에 <52>

 보  슬리 (108)  도시 다.

지  개  단 에 포트(port)가 생 도 , #60  드릴 트  갖는 드릴  고  에폭시  통  <53>

(변  근처 에 )  드릴링 는  사 었다는 것   다.  착 거나   내

 공  시키고 원래  상  복귀   내  공  끌어당 도  지 에 포트가 허 었다.

포트는 사 시 지 가 거나 원래 상  복귀 도  허 다.  원래  수 지  고무 

지가 /포트  갖  문에 포트가 가 었지만, 원래  는 고무 지  후  거 고 에폭시

 변 에 착   거 었다.  

 2:  철 트 / 는 규  철  검 도   다    .  스트<54>

리  1160  -만틀-가  50 재  맘 티  게에에스엠 에   맘(등 상 )(MAM®)

상  고무 지가 수 었다.

고무 지는  같  수 었다.  도 3에 도시   같 , 미  티컷주 스탬포드 스 4047 원 <55>

가 드라  재  사무  갖는 가 엔지니어링  수   변 (120)는 고무 지  

(124)  개  단 (122)에 착 었다.  에폭시는 고무 지에  변  착 는  사 었다.  에

폭시가  삽  변   과  내벽 사 에 공간  채우도    에폭시가 사 었

다.  변  고무 지   사 에는 실질   가 었다.  러  특   변

는 0 내지 5PSI에   검 도  었다.   1에  같 , 지  개  단 에 포트가 생

도 , #60  드릴 트가 에폭시  에  드릴링 는  사 었다.  착 거나   내

 공  시키고 원래  상  복귀   내  공  끌어당 도  지 에 포트가 허 었다.

도 4A는 #2-56 나사(128)  사 는 고무 지  에 착  보  컵(126)  도시 다.  4개  컨  리<56>

본  (130)   변  4개  커  각각에 납 었다.  도 4B는 보  컵(126)에 착  단  컵

(132)  갖는 수  고무 지  도시 다.  (134)는 보  컵(126)  내  리본  (130)

진  허 다.

, 지  개  단 에 포트가 생 도 , #60  드릴 트  갖는 드릴  고  에폭시  통  <57>

(변  근처 에 )  드릴링 는  사 었다는 것   다.  착 거나   내

공  시키고 원래  상  복귀   내  공  끌어당 도  지 에 포트가 허 었다.  포

트는 사 시 지 가 거나 원래 상  복귀 도  허 다.  원래  수 지  고무 지

가 /포트  갖  문에 포트가 가 었지만, 원래  는 고무 지  후  거 고 에폭시
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변 에 착   거 었다.

 3:  철 트 / 는 규  철  검 도   다    .  독<58>

-27404 체  스트리슈트라  21-25 재  누크 마  게엠 에   누크(등 상 )(NUK®) 상

 고무 지가 수 었다.

고무 지는  2에  고무 지  동  식  수 었다.  그러나,  경우, 0 내지 15PSI(0<59>

내지 100 리볼트 DC, )  검  수 는  변 가 고무 지  에 착 었다.   변

(   PX26-015GV; 0-15psi)는 미  티컷주 스탬포드 스 4047 원 가 드라  재  사무

갖는 가 엔지니어링  수 었다.

도 5A  도 5B는  철 트 / 는 규  철  검 도      <60>

개  다  도  도시 다.

 4: 가   에 가 진 체 물(insult)에 는 규  철  변  도시<61>

는 스트.  

보 는 체 물  도 는  가 착  귀(164)  3개월에  6개월  여  에게 <62>

다.   단 는  생식 에  ( , 가 귀에 주  변   수 는 )에

 귀  내 과   사 에 었다.  는 엎드린  었다.   엄마가

어  스트 에 에게 보 게 다.  (140)(  경우에 는  변  포 도  수  고무

지)는 엄마 는 보 에   에 었다.  상 , 가 고무 지  , 러  

 철 트 각각  (  경우에 는  변 )에  검 다.  변  날 그  랩

뷰(6.1 )[LapView(version 6.1)]   컴퓨 (150)에  처리  스   AD 

스(148)에  지탈 식  변 었다.

에    1  철 트는 후  ( ,   극없  달  <63>

철 트  과   극  통  달   철 트   사  )   

 달 도  니 링 었다.  상술   같 ,  엄마는 상 에게 보 는 상태 다.  략 1

는 2  후,  철 트( , 규  철  는 "RSP")  평균 진폭에  4.34mV  값

 달 었다.  1  는 2  후, 개별  철 트   고 고, 복  톱니

 ( 가 고무 지   mV 단  진폭  가에 는 톱니  는 스 크 )  가

다.  상술   같 , 각각  철  지  내 에  변  생시키는, 고무 지  지  수

시킨다.  시  시스   택     변 는 날 그  변  태  들 

변  ( 리볼트 단 ) 검 다.

그 후, 마스 스 연동 (masterflex peristaltic pump, 132)는 략 5  내지 10  취 여  <64>

시키도  가동 었다.  " 는(priming)"    공  포  (  경우에는 ) 거

도  동 었다.  체는 가 는 동 에는 가  귀에 수 지 다.   시간 동

에, 규  철  평균 진폭  6.75mV 지 가 다.  게, 가동  리는 에  감

지 어  개별   트  진폭  가 는  고  개별   트( ,  규  철

)  수집   평균 진폭  가 게 다.  간략  말 , 그 후(  들어, 가 가동 지 5  내지

10 ), 개별  철 트  평균 진폭  4.34mV  값에 근  값  복귀 었다.

가  후, 귀는  개  60mL 체 물  처리 고, 당 300mL  체  량  고, 각<65>

각   개  체 물  45  지에  리 다.  60mL 체  1 물  45  동  지 후, 

당 300mL 체  량  귀에 다.  그 후, 60mL  체  2 물  45  동  지 후, 당

300mL  체  량  귀에 다.  ( 당 300mL 체  량  귀에 는) 체  60mL  3

 마지막 물   계 었 나, 가 고무 지  었다.  귀에  체는 0.9 량%

NaCl 었고, 37℃(98.6°F)  도  워 다.

1 물  가 진 동  규  철  평균 진폭  4.79mV 다.  평균 4.79mV는 라 수  45<66>

동  간격뿐만 니라 체 물  과 동 에 검  개별  철 트  개별 진폭  평균  취

 계산 었다.  타는  57  동  취 다(45  포 여 당 300mL  체  량  60mL

는  12 ).  2 물  가 진 동  규  철  평균 진폭  5.25mV 다[ , 57 ( 2 간

격  45  포 여 당 300mL  체  량  60mL  는  12  걸림) 동  취  개별 진폭  평균
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에 다).

그 후, 는 꺼지고, 에게 새 운 귀  다.   5  후, 상술  동  순  동  다시 수<67>

다.   RSP에  평균 진폭  4.2mV  결 었다.  ( 게, 들  수 는 주변 경  변  검

는  문에)  간 동  RSP  평균 진폭  5.8mV  가 다.  1  2 물  평균

진폭  각각 4.6  5.19mV 다. 

러  스트 에 수집  는  1에 었다.  타는  철 트 / 는 규<68>

 철  에  진  수 에  능 는 변  포 여, 주변 경에 

 지  시  공 도  사  수도  사  수도  다. 

1.  규  철  변<69>

<70>

상   보 , 본    달 고 다   얻었   수 다.<71>

다  변경  본  주 내에  상  ,   에 만들어질 수 므 , 상  에 포 고<72>

첨  도 에 도시  든 것들    닌 시  것  도 다.

도  간단  

도 1  가 고무 지   생 는  철 트  검 도   고무 지  <7>

 도시 다.

도 2A, 도 2B, 도 2C, 도 2D, 도 2E  도 2F는  철 트 / 는 규  철  검 도<8>

     고무 지  수  것   도시 다. 

도 3   철 트 / 는 규  철  검 도      고무 지<9>

 수  것   도시 다.

도 4A  도 4B는  철 트 / 는 규  철  검 도      고<10>

무 지  수  것   도시 다.

도 5A  도 5B는  철 트 / 는 규  철  검 도   다   <11>

 도시 다.

는 도  는 도  체에 걸쳐 는  나타낸다.<12>
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도

    도 1

    도 2A

    도 2B

    도 2C
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    도 2D

    도 2E

    도 2F

    도 3
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    도 4A

    도 4B

    도 5A

    도 5B
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