SR | POPIS VYNALEZU| 245760

(18)

(11) (82)

K PATENTU

(51) Int. CL4
D 03 D 51/60

(22) PrihlaSeno 01 09 78
(21) (PV 5683-78)

(32) (31) (33) Préavo prednosti od 05 09 77
(105876) Japonsko

(40) Zvetejnéno 13 11 85

ORAD PRO VYNALEZY (45) Vydéano 15 12 87
A OBIEVY

(72)
Autor vynélezu GOTOH MIYUKI, TOKOROZAWA CITY; OGAWA MIKIYOSHI,
YOKOHAMA CITY (Japonsko)

(73)
Mafitel patentu NISSAN MOTOR COMPANY LIMITED, YOKOHAMA CITY (Japonsko)

(54) Zpiisob regulace poiadi zastaveni v soustavé tkalcovskyeh stavii
a zatizeni k provadéni tohoto zpiischu

1 2

V soustavd tkalcovskych stavi, jejichZ
signdlové detektory vysilaji provozni a po-
ruchové signaly, se jednotlivim signdlim
podle jejich zévaZnosti pFifadi nejmén& dvé
dirovng priority, a zastaveni stavu, jehoZ
detektor vysild nizkoprioritni signal, se od-
dé4li o prfedem stanoveny Casovy interval
pFi existenci pt¥edem stanoveného provoz-
niho stavu soustavy, vazaného na pomér
poftu stavli vysilajicich signdl k zastaveni
a pottu obsluhujicich osob. ZaFizeni obsa-
huje preferentni regulatni obvod (8) spo-
jeny s detektory (2, 3, 4, 5) vSech stav{,
rozd8lenymi alespoii do dvou skupin,
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Vynélez se tykéd zplisobu regulace pota-
di zastaveni v soustavé tkalcovskych stavi,
jejichZ jednotlivim signdlim se podle zé-
vaZnosti pfifadi nejméné dvé drovné prio-
rity, a zastaveni stavu, jehoZ detektor vy-
sild nizkoprioritni signdl, se oddali o pfe-
dem stanoveny &asovy interval pfi existen-
ci pfedem stanovenéhpo provozniho stavu
tkalcovskych stavill, a zafizenl k priovadeé-
ni tohoto zpisobu.

Diky pokrok@im moderni technologie se
podstatné sniZil pocet poruch, ke kterym
dochédzi u tkacich stroji, takZe se zmen$il
i podet obsluhujicich iosob pro dany pofet
strojli. Nicméné stdle existuji b&Zné préce,
které provadi obsluha a které vyZaduji pe-
riodické zastaveni stavu, aby se mohla od-
sttfihnout vyrobend tkamina, K aby se vymé-
nil zboZovy valec, jakmile délka tkaniny do-
sdhne pfedem stanovené hodnoty, nebo aby
se doplnila zdsoba wosnovnich niti pokaZ-
dé, kdyZ se jich spotfebuje urfité mnoZstvi.
Podle b&Zné praxe se provoz stroji ridi tak,
aby se zastaveni k provedeni b&Znych praci
dasoveé neprekryvala a aby se doby zastave-
ni sniZily na nejmen3i miru. Kromé zasta-
veni stroje k provedeni téchto bé&Znych pra-
ci se v8ak stroj musi ob&as zastavit, aby se
odstranily poruchy jakio je chybny prohoz,
pfetrh osnovnich niti a pretrh okrajové pri-
ze, tfebaZe tyto poruchy nastdvaji v pomér-
né omezené mife. PonévadZ takové zastave-
ni nastdvd v dobdch, které se nedaji pte-
dem pfedpoklidat, zejména u zastaveni vy-
volaného poruchami, je pravdépodobné, Ze
zastaveni k priovedeni béZnych oprav a pra-
cl nastane soufasné se zastavenim zphso-
benym poruchou; podet takovych sculas-
nych pripadl se zvySuje se vzristajicim po-
Ctem tkalcovskych stavi, které maji byt ii-
zeny. Z hlediska Géinnosti proviozu stroje a
z hlediska pof€tu obsluhujicich osob je sa-
mozifejm& neZidouci, aby se stroje zasta-
vily soulasné.

Poruchy tkalcovskych stavii lze rozdélit
na dvé skupiny, kde prvni skupina poruch
vyZaduje okamZity zdsah a druhd skupina
poruch nevyZaduje bezprostfedni zdsah.
Pfetrhy osnovy nebo okrajovych niti patii
do prvni skupiny poruch, ponévadZ zpoZds-
ni opravného zdsahu by mélo za néasledek
neopravitelnou chybu zhoZl, zatimco chyby
druhé skupiny jsou naptiklad chyby pfi
prohozu utku, které nevyZaduji nezbytné& o-
kamZity opravny zédsah, pokud se takowvéato
chyba neopakuje b&hem urfité kratké do-
by. Naproti tomu zastaveni stroje k prove-
deni b&Znych praci lze odloZit o uréitou do-
bu.

Podstata zplsobu podle vynalezu spodi-
vd v tom, Ze jednotlivym signdlim se po-
dle zdvaZnosti pfrifadl nejméné dvé urov-
né priority, a zastaveni stavu, jehoZ detek-
tor vysild nizkoprioritni signél, se oddali o
prfedem stanoveny &asovy interval pFi exi-
stenci pFfedem stanoveného priovozniho sta-
vu tkalcovskych stavi.
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Prfedm&tem vynélezu je rovn8Z zafizeni k
provadéni tohoto zplisobu. Podle vynélezu
jsou ke kaZdému tkalcovskému stavu pfi-
Fazeny alespoil dvé skupiny detektord k vy-
silani nizkoprioritnich a vysokoprioritnich
signdll, a zafizeni obsahuje preferentni re-
gulaéni obvod ke zjiStovani prfedem stano-
venéhip provozniho stavu tkalcovskych sta-
vii a k oddéaleni zastaveni stavu o pFfedem
stanoveny &asovy interval pii zji§téni pie-
dem stanoveného provozniho stavu.

Vynédlez bude vysvétlen v souvislosti s
vykresem, kde znafi obr. 1 blokové sché-
ma vysvétlujici zplisob podle vynédlezu, obr.
2A a 2B schéma prvniho provedeni zafize-
ni podle vyndlezu, pFfi¢emZ obr. 2A je sché-
ma zallzeni pro dva tkalcovské stavy a obr.
2B tvori jeho pokracovdni a ukazuje sché-
ma zafizeni prio druhé dva stavy jedné sou-
stavy, sestdvajici celkem ze Cty¥ stavii, obr.
3A a na né&j navazujici obr. 3B schéma ob-
ménéného provedeni zafizeni a wobr. 4A a
navazujici obr. 4B schéma jeSté dalS$i obmé-
ny vyndlezu. Na obr. 2A, 3A, 4A je vlevo na-
hofe znédzornéno pfifazeni k obr. 2B, 3B,
4B.

Kazdy tkalcovsky stav 1—1, 1—2 a% 1—n
soustavy je podle obr. 1 wopatfen nékolika
signdlovymi detektory, které slouZi k wvysi-
lani provoznich a poruchovych signéldl, a
to atkovym detektorem 2, osnovnim detek-
torem 3 zjiStujicim pFetrh osnovy, okrajo-
vym detektorem 4 zjiStujicim pietrh okra-
jové nité a délkovym detektorem 35, ktery
zjiStuje délku vyrobené tkaniny. Mimoto je
kaZdému z velkého podtu tkalcovskych sta-
vii 1—1, 1—2 aZ 1—n piifazen brzdovy o-
vladat 6. Cisla 1 aZ n, pfipojena ke vztaho-
vym znackdm ddentifikuji na vykrese jed-
notlivé tkalcovské stavy. :

V disledku povahy chyb, které udévaji
je podle vynélezu vystupnim signdlim z o-
snovnich detektor 3 a okrajovych detekto-
ril 4 pfifazena vysokd priorita, protoZe chy-
ba vyZaduje okamZity zékrok obsluhujici
0soby. Naproti tomu vystupni signédl z dél-
kového detektoru 5 je nizkoprioritni signdl,
ponévadZ opravny zdsah se miZe zpozdit
o urcity Casovy interval, prijde-li signédl z
délkového detektoru 5 soudasné se signdlem
s vysokou prioritou. Vystupni signdl z qt-
kového detektoru 2 je signél se stfedni u-
rovni mezi vysokou a nizkou prioritou, po-
névadZ pouze jeho op8tovany vyskyt b&hem
stanoveného Casového intervalu vyZaduje
okamZity zdsah.

Vystupni signély z kaZdé soustavy detek-
torfi 2 aZ 5 se privadéji do pamétového ob-
vodu 7, ktery zaznamendvd informaci o sta-
vu toho kterého tkalcovského stavu 1. Sig-
ndly pfivddéné do pamétového obvodu 7
se v ném tedy zaznamenaji a soutasn& se
zavddéji z jeho vystupll do preferenéniho
regulaéniho obvodu 8, pfi€emZ zaznamena-
né signdly se vymazavaji vymazdvacim sig-
nalem, ktery se privddi do preferentniho
regulatniho obvodu 8, jakmile je nouzovy
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stav odstrandn. Preferentni regulani ob-
vod 8 zpracovavd pfichdzejici nouzové sig-
nédly s réznou urovni priority pcdle pre-
dem stanovené logiky, a vysild zastavova-
ci signdly do p¥isludnych brzdovych ovla-
dattt 6. Jednotlivé detektory mohou byt
b&¥né znadmé . konstrukce. Tak napfiklad @G-
tkiovy detektor 2 miiZe byt konstrukce pa-
dle amerického pat. spisu &. 3678 967, kde
tlakovy detektor pFipojeny k osnové zjis-
tuje pritomnost ttku tim, Ze snimd napd!i
osnovy v okamZiku pfirazu. Osnovini detsi-
tor 3 m@Ze byt typu podle japonského vzo-
ru ¢. 51-127 437 zvetejn&ného 21. 04. 1978
a okrajovy detektor 4 mbZe byt typu po-
dle japonské patentni p¥ihlaSky ¢. 42-18586
zvefejnéné 23. 09. 1967. Délkovy detektor
5 miiZe obsahovat impulsovy generator, kte-
ry generuje elektricky impuis pli kazdé o-
tatce zboZového vdlce, a €itad, ktery pfi
pFijet! generovanych impulsi vySle vystup-
ni signdl, jakmile se jeho obsah zvysi na
pfedem stanovenou hiodnotu.

K oddaleni zastaveni stavu 1, kde doslo
k vyslani nizkoprioritniho signédlu bg&hem
zastaveni jiného stavu 1 ze soustavy, slouZi
preferentni regula&ni obvod 8, znazornény
podrobng na obr. 2A, B. Pro zjednodu3ent
bude preferenéni regulaéni obviod 8 popsan
v souvislosti pouze se €tyfmi tkalcovskymi
stavy, tfebaZe v praxi Fidi preferencni re-
gulaéni obvod 8 pfiblizné sto tkalcovskych
stavil.

TrebaZe poruchy souvisejici s dtkem
predstavuji v nékterych pripadech stav s
vysokou prioritou, v&tS§ina signdlli z Gtkior
vého detektoru 2 se mlZe povaZovat za sig-
nal s nizkou prioritou. KdyZ v3ak dojde k
porude utku, kterd md normadlné nizkou
prioritu, nékolikrat b&hem daného Ctasovs-
ho intervalu, mé tento signdl vysokou pri-
oritu. -K rozeznédni priority je v preferent-
nim regulaénim obvodu 8 obsaZen CGasovaci
obvod 10, ktery se uvadi v ¢innost a zadi-
né pocitat, jakmile dostane vystupni signal
z itkového detektoru 2 pres &itad 11, jenZ
je ptipojen k vystupni svorce pamétového
obvodu 7 prifazeného tomuto Gtkovému de-
tektoru 2. Citad 11 vy$le vysokoprioritni sig-
nél pouze tehdy, kdyZ b&hem ¢asového in-
tervalu daného Casovacim obvodem 10 do-
jde k piedem stanovenému po€tu poruch
ttku. Signél z kaZdého &itacde 11 se pFivadi
pfes soultové hradlo 14 do pFisludnéhi
brzdového ovladate 8. Vysokoprioritni sig-
ndly z osnovnich detektord 3 a z okrajo-
vych detektordi 4 se rovnéZ pFivaddji pres
soudtové hradlo 14 do pFisluSného brzdo-
vého ovladade 6. Casovaci obvod 12, ktery je
pfipojen k délkovému detektoru 5, zalina
poditat, kdyZ dostane pres pamétovy obviod
7 vystupni signdl z délkového detektoru 5.
Jakmile uplyne zpoZdiovaci interval, uvede
tasovaci obvod 12 v ¢innost spina¢ 13, kte-
ry uzavie své normélné oteviené kontakty
A a rozpoji své normdlné uzaviené komn-
takty B. Signal prochézejici pfes uzaviené
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kontakty A spinae 13 prichdzi pres sou-
dtové hradlo 14 do brzdového gvladace 8,
zatimco signdl prochdzejici pres kontakty
B spinafe 13 se zavadi ma vstup pFisludne-
ho soufinového hradla 16—1 aZz 16—4.

Vystupni sviorka sou¢tového hradla 14—1
je pfipojena rovnéZ ke vstupni sviorce hra-
del NOR 15—2, 15—3 a 15—4. Vystup sou-
Stového hradla 14—2 je pfipojen ke vstu-
pu hradel NOR 15—1, 15—3 a 15—4. Ana-
logicky je vystup soultového hradla 14—3
pripojen ke vstupu hradel NOR 15—1, 15—2
a 15—4 a vystup souftového hradla 14—4
je pripojen ke vstuplim hradel NOR 15-1,
15—2 a 15—3.

Vystup ka¥dého hradla NOR 15 je pFipo-
jen ke druhému vstupu piisluSného soudi-
nového hradla 16—1 aZ 16—4, pfitemZ vy-
stup t&chto soufinovych hradel 16 je pii-
pojen prfes piisludné souttové hradlo 14 k
jednotlivému brzdovému ovladagi 6.

Zapojeni podle 'obr. 2A, B pracuje takto:
pFedpoklada se, Ze doSlo k pfetrZeni osno-
vy v prvnim tkalcovském stava 1—1; v
tomto pripad¥ vysle osnovni detektor 3—1
vysokoprioritni nouzovy signdl do paméto-
vého obvodu 7—1 a p¥es soultové hradlo
14—1 do brzdového wovladafe 6—1, takZe
tkalcovsky stav 1—1 se okamZité zastavi.
Soudasné se vysle signal s vysokou logickou
drovni do hradel NOR 15—2, 15—3 a 15—4,
¢imZ se jejich vystup sniZi na nizkou logic-
kou uGroveil. Tim se uzaviou nésledujici
soudinovd hradla 16—2, 16—3 a 16—4. Za
téchto okolnosti nizkoprioritni nouzovy sig-
nal ze kteréhokoli z délkovych detektorli
5—2, 5—3 a 5—4 nem@Ze uvést v Cinnost
p¥isludny brzdovy oviddal 6. PonévadZ nej-
vys8i priorita je pFifazena pfetrhiim osnov-
ni a okrajové nité, mohou signély z osnov-
nich detektorti 3—2, 3—3, 3—4 a z okrajo-
vych detektort 4—2, 4—3, 4—4 uvést v
tinnost prislu$né brzdové oviddaCe 6 i teh-
dy, kdyZ je prvni tkalcovsky stav 1—1 vy-
Fazen z proviozu. Po wodstranéni poruchy v
prvnim tkalcovském stavu 1—1 se stiskne
neznazornény spoudtéci spinad, ktery vy-
maZe informaci o poruSe uloZenou v pamé-
tovém obvodu 7—1.

KdyZ b&hem zastaveni tkalcovského stavu
1—1 vy$le délkovy detektor 5—2 druhého
stavu 1—2 vystupni signdl, zaznamend se
tento signdl v pamé&tovém obvodu 7—2 a v
diisledku toho Gasovaci obviod 12—2 zalne
pocitat. KdyZz za téchto okelnosti dojde ke
spusténi prvnihio tkalcovského stavu 1-—1
b&hem doby pofitani Casovaciho obviodu
12—2, sniZi se vystupni signal ze soultové-
hio hradla 14—1 na nizkou hodnotu, nésled-
kem toho se vystupni signdl z hradla NOR
15—2 zvy3i a uvede v ¢innost brzdovy ovla-
da¢ 6—2. KdyZ doba zpoZdéni uplyne dfiv,
ne? dojde k novému spuSténi prvniho tkal-
covského stavu 1—1, uvede Casovaci ob-
vod 12—2 v ¢innost spinad 13—2, ktery u-
zavie svoje kontakty A, rozpoji kontakty B,




245760

7

takZe signdl z délkového detektoru 5—2
prochazi pfes kiontakty A spindfe 13—2 a
pres soudtové hradlo 14—2 do brzdového
gvlddate 6—2. Druhy tkalcovsky stav 1—2
se tedy zastavi okamZit§, jakmile dojde bé-
hem doby poditdni ¢asovaciho obvodu 12—2
~ k opé&tnému spudténi prvniho tkalcovského
stavu 1—1; kdyZ bghem této doby nedojde
k opé&tnému spusténi tkalcovského stavu
1—1, druhy stav 1—2 se nucend zastavi na
konci doby poditdéni d¢asovaciho obvodu
12—2.

Kdyby b&hem zastaveni prvniho tkalcow-
ského stavu 1—1 vyslal délkovy detektor
5—3 vystupni signdl v pFitomnosti signdlu
z délkového detektoru 5—2, nemiiZe se sa-
miozfejmé stav 1—3 zastavit. KdyZ dojde k
opé&tnému spusténi prvniho stavu 1—1 bé-
hem doby politdni ¢&asovaciho wobvodu
12—3, je ZAdouci uvést v &innost jeden z
obou brzdovych ovlddati 6—2 nebo 6—3
v okamZiku, jakmile se spusti stav 1—1.
Vystupy z hradel NOR 15—2 a 15—3 maji
v8ak oba nizkou logickou uroveii, ponévadZ
obg hradla dostala signdl vysokého napéti
ze souftovych hradel 14—3 nebo 14—2. V
dtsledku toho jsou ob& soufinovd hradla
16—2 a 16—3 uzaviena, takZe brzdové o-
vlddate 6—2 a 6—3 =zlstavaji bez buzeni
tak dlouho, aZ jeden z Gasovacich obvodil
12—2 nebo 12—3 dojde na konec poditaci
doby dfive neZ druhy.

TifebaZe toto zastavovadni pii soudasném
vyskytu signdlu z vice neZ jednoho délko-
vého detektoru 5 mbZe zphsobit urdité
zpoZdéni, nepfedstavuje toto zpoZdé&ni prak-
ticky problém, pokud pocet tkalcovskych
stavil obsluhovanych jednou osobou je po-
mérng maly, ponévadZ? v tomto piipadd se
tato situace vyskytne s malou pravdépodob-
nosti. Mé-l1i se vSak ovladat v&t§i podet
tkalcovskych stavl, je Zadouci odstranit
zpoZdéni p¥i soudasném vyskytu signdlt z
vice neZ jednoho délkového detektoru 5.

Obr. 3A, B znézoriiuje regulaéni obvod,
ktery fe3i tento problém. V preferentnim
regulaénim obvodu 8 je zapojen impulsovy
generdtor 26, ktery vysila hodinové impul-
sy do pulsnich &itact 22—1 ai 22—4 pres
spinaci kontakty 21—1 aZ 21—4. Spinaci
kontakty 21 jsou uvadény v &innost Caso-
vacimi relé 20—1 aZ 20—4, kterd reaguji
na vystupni signdly z délkovych detektoril
5 prichazejici pies pamétové obvody 7. Vy-
stupni signdl kaZdého z pulsnich &itatt 22
se pfivddi na vstup pfisluSného komparato-
ru 24—1 aZ 24—4. KaZdy detektor 23—1,
23—2, 23—3, 23—4 maximélni hodnoty do-
stavd vystupni signédly z pulsnich &itact 22,
které jsou prifazeny ostatnim tkalcovskym
stavlim; to znamend, Ze detektor 23—1 ma-
ximalni hodnoty dostdvd vystupni signaly
Z pulsnich ¢itadd 22—2, 22—3, 22—4, de-
tektor 23—2 maximdlni hodnoty dostava
vystupni signdly z pulsnich &itacll 22—1,
22—3 a 22—4 atd. KaZdy z detektort 23
maximdlni hodnoty uréuje, ktery z pfifaze-

nych pulsnich &ita&li 22 napodital vétsi po-
Cet impulslt neZ ostatni, a pFivadi tento zji%-
tény pocet impuls v analogové formé do
pfisluSného komparatoru 24. Druhéd vstupni
sviorka kaZdého komparédtoru 24 je pripo-
jena k reléovym kontaktim 25, které jsou
normdélné v poloze D a je tedy spojena se
svorkou 8 referenéniho nap&ti. Reléové kon-
takty 25 se pfepinaji do polohy C, takZe
kompardtor 24 dostdva vystupni signdl z
detektoru 23 maximélni hodnoty p¥i vybu-
zeni relé 19.

Jediné hradlo NOR 27 vysild uzaviraci
signdl do soufinovych hradel 18—1 aZ
18—4 pokaZdé, kdyZ né&které ze soultovych
hradel 17 mé na vystupu vy38i napéti. Pro
kaZdy tkalcovsky sttav 1 je upraveno jed-
no soufinové hradlo 28, které vysild napé-
tovy signédl do soudinového hradla 18, jak-
mile pfisludny délkovy detektor 5 vysle vy-
stupni signal v pritomnosti signdlu s vy-
sokou Urovni z prisluSsného sou&tového
hradla 29—1 aZ 29—4, které reaguje na
signdl délkového detektoru 5 iostatnich
tkalcovskych stavi 1. V dlisledku tohio kaZ-
dé soutinové hradlo 18 vySle nap&tovy sig-
ndl, ktery vybudi p¥islu$né relé 19 pii sou-
Casné pritomnosti signdld z délkovych de-
tektort 5 za predpokladu, Ze nebyly vyslé-
ny nouzové signdly z ttkovych detektort 2,
osnovnich detektord 3 a ckrajovych detek-
tord 4.

Predpoklddd se, Ze osnovni detektor 3—1
vyslal signdl, ktery mé& za nésledek nap#ti
na vystupu soudtového hradla 17—1 a sou-
¢tového hradla 14—1, &imZ se vybudi brz-
dovy ovldda& 6—1. VSechna soutinovd hrad-
la 18 jsou uzaviena. Hradla NOR 15—2,
15—3 a 15—4 maji na vystupu nizké napé-
ti, takZe brzdové ovlddate 6—2, 6—3 a 6—4
nejsou vybuzeny stejné jako v pFedchozim
pfipadé.

KdyZ za téchto okolnosti vysle délkovy
detektor 5—2 vystupni signédl, zastavi se
tento vystupni signal uzavienym soudino-
vym hradlem 16—2, uvede vSak v &innost
Casovaci relé 20—2, ¢imZ se uzavie spina-
cI kontakt 21—2 a zadnou se pfivddét hodi-
nové impulsy z impulsového generédtoru 26
do pulsniho &itade 22—2 a tedy v analogo-
vé formé do kompardtoru 24—2. ProtoZe
relé 19—2 zilstdvd bez buzeni, srovnavéa
kompardtor 24—2 signal z pulsniho &itade
22—2 s referentnim napé&étim ze sviorky S.
Jakmile tento signdl dosdhne hodnoty re-
ferentniho napé&ti po uplynuti pfedem sta-
noveného intervalu od vyslani vystupniho
signalu z délkového detektoru 5—2, vysle
komparator 24—2 v{stupni signél, ktery vy-
budi spima¢ 13—2. Tim se uzaviiou kontak-
ty A a rnozpoji kontakty B a tedy se uvede
v C¢innost brzdovy ovladaé 6—2.

Predpokladd se, Ze délkovy detektor 5—2
i délkovy detektor 5—3 vyslaly postupné
vystupni signdly b&hem doby, kdy tkalcov-
sky stav 1—1 zistdvd vyfFazen z provozu.
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Tim se vybudi relé 20—2 a 20—3, kterd u-
zaviou spinaci kontakty 21—2 a 21—3, tak-
Ze hodinové impulsy z impulsového geners-
toru 26 pfichazeji do pulsnich ¢itadlt 22—2
a 22—3. Komparéatory 24—2 a 24—3 srov-
névaji vystupni signdly z pfislusnych puls-
nich ¢itadd 22—2 a 22—3 s referenénim
napétim. KdyZ se prvni tkalcovsky stav
1—1 uvede znovu do provozu dFiv, neZ je-
den z obou komparédtort 24—2 a 24—3 vy-
Sle vystupni signdl vymaZe se pamétovy
obviod - 7—1 rufné oviddanym nezndzorné-
nym obviodem, coZ mé za nésledek, Ze sou-
Ctové hradlo 17—1 mad na vystupu nizky
signdl a hradlo NOR 27 vySle otviraci sig-
nédl do souCinovych hradel 18. PomévadZ
souCtovd hradla 29—2 a 29—3 maji na vy-
stupu vysokou hodnotu, maji i soufinova
hradla 28—2 a 28—3 vysokou vystupni hod-
notu signdlu. V dfisledku toho se uvedou v
Cinnost relé 19—2 a 19—3, kterd piepnou
reléové kontakty 25—2 a 25—3 z polohy
D do polohy C a tim pFipoji vystupy detek-
tortt 23—2 a 23—3 maximdlni hodnoty ke
komparatorim 24—2 a 24—3. Pocet impul-
si napo€itanych pulsnim ¢&itaCem 22—2 je
vEt3l neZ polet v pulsnim c¢itaci 22—3, ma-
ximélni hodnota zjiSténa detektorem 23—3
maximalni hodnoty je vétSi nmeZ maximéalni
hodnota zjiSténd detektorem 23—2, takZe
komparator 24—2 okamZité vySle vystupni
signél. Tento vystupni signal z komparato-
ru 24—2 piepne spinal 13—2, &imZ se p¥i-
poji vystupni signdl z délkového detektoru
5—2, zaznamenany v pamétiovém ocbvodu
7—2, do soultového hradla 14—2 a tedy
do brzdového ovladace 6—2. Jakmile se
tkalcovsky stav 1—2 zastavi, vymaZe se pa-
métovy obvod 7—2 nezndzorndnym pomoc-
nym obvodem, coZ mé& za nédsledek, Ze sou-
¢tové hradlo 29—3 a tedy i souinova hrad-
la 28—3 a 18—3 maji na vstupu nizkou hod-
notu, kterd zplisobi woidbuzeni relé 19—3.
Nésledkem toho se pfivadi do komparato-
ru 13—3 znovu referentni nap&ti, které se
v nédm srovndvd s vystupnim signdlem z
pulsniho itate 22—3. Brzdovy oviddat 6—3
je tedy uveden v &innost po uplynuti pie-
dem stanoveného fasového intervalu po. vy-
slédni signdlu z délkiového detektoru 5—3.
KdyZ vznikne vice neZ jeden nizkoprioritni
signdl z délkovych detektord 5 v pfFitom-
nostl vysokoprioritniho signdlu z jiného
tkalcovského stavu, opétné spusténi tohoto
tkalcovského stavu mé za nésledek, Ze je-
den z délkovych detektor 5, ktery vyslal
svlij vystupni signal dfiv neZ ostatni, vybu-
di prislusny brzdovy ovladaé 6, zatimco o-
statni délkové detektory 5 mohou vybudit
pFifazené brzdové wvlddale 6 teprve po u-
plynuti pfedem stanovené doby.

~ Obr. 4A_ B znézoriiuje obménu provedeni
z obr. 3A, B a je v ném pouZito pro odpo-
vidajici soudasti stejnych vztahovych zna-
¢ek. Obvod z obr. 4A, B se li8i od zapojeni
podle wobr. 3A, B v tom, Ze logicky obwviod
zahrnujici hradla NOR 15, souinovd hrad-
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la 16, 18, 28, souCtovd hradla 29 a relé 19
jsou nahrazena obvodem, jenZ zahrnuje s&i-
taCky 30, 31, 34, odditacku 32, ndsobicku
33, komparator 35 a relé 36, jehoZ kontak-
ty 25 v poloze C jsou zapojeny mezi detek-
tory 23 maximalni hodnoty a kompardtory
24. Zapojeni podle obr. 4A, B se hodi ze-
jména tam, kde pofet tkalcovskych stavd,
jeZ jsou vyfazeny z provozu, md byt rovny
nebo menSi neZ podet obsluhujicich osob,
aby se sniZily na nejmen3i miru dasové
ztraty v diisledku nemoZnosti zasahu na
zastavenych strojich.

ScitaCka 30 dostdvd vstupni signély z
vystuplt soutovych hradel 17—1 aZ 17—4
a pocitd pocet tkalcovskych stavl, které
byly vyfazeny z preovozu v dasledku poru-
chy vyZadujici okamzZity zdkrok obsluhy, a
sCitatka 31 dostdva vstupni signdly z vystu-
pll souctovych hrade! 14—1 a7 14—4 a po-
Citd pofet vSech stavli, které jsou mimo
provoz. Odéitactka 32 vytvali rozdilovy sig-
nal, ktery tedy uddvéd pocet stroji vytraze-
nych z provozu v dbsledku b&Znych praci,
a vysila vystupni signdl do néasobicky 33,
kterd zesili rozdilovy signdl prfedem stano-
venym soulinitelem. Tento soudinitel uda-
véa pocet obsluhujicich wosob, kterych je po-
tfeba pro bé&Znou praci na jednom tkalcov-
ském stavu. KdyZ napriklad je k bé&Znému
zdsahu jako je vymeéna mosniku potiebi
dviu osob, je soulinitel roven 2. Zesileny
s'gndl se privadi do scitacky 34, kde se
pri¢ita k vystupnimu signdlu ze scéitatky
30. Kompardtor 35 srovndvd zesileny signal
s referenéni hodnotou S°, kterd udavd ma-
ximdlni pocet obsluhujicich oscb prio stro-
je Fizené jedinou jedmiotkou s preferentnim
regulaénim obvodem 8. Kompardtor 35 vy-
Sle vysoky vystupni signdl, jakmile zesile-
nd hodnota se co do velikiosti rovna nebio
je vétsi neZ referen&ni hodnota 8 k vybu-
zeni relé 36.

Zatizeni pracuje takto: Predpoklddejme,
Ze polet obsluhujicich osob pro stroje o-
vladané jedinou jednotkou s referendnim
regulanim wobvodem 8 je tfi. To znamena,
Ze v pifipadé nenadilého pFipadu s vyso-
kou prioritou se miiZe provadst zdsah na
tfech stavech, a p¥i nenadé&lém p¥ipadu s
nizkou prioritou lze provadst zasah pouze
na jednom stroji, takZe kdyZ u dvou stroji
existuje nenaddly p¥ipad s nizkou prioritou,
jeden z nich se nem4 zastavit dfiv, neZ se
druhy uvede znovu do provozu.

Predpokladejme, Ze tkalcovsky stav 1—1
byl vyfazen z provozu v disledku nenadéa-
leho pfipadu s vysskou prioritou; s¢itatky
30 a 31 vyslou vystupni signal ,,1° do odéi-
taCky 32, kde se oba vstupni signaly vyrusi,
takZe do masobitky 33 nepfichézi Zadny sig-
nal. To mé& za nésledek Ze vystup ze s&i-
tatky 34 je ,1% pricemZ tato hodnota se
srovndvd v kompardtoru 35 s referencéni
hodnotou S‘, kterd je v tomto p¥ipads ,,dva‘.
PongvadZ vystupni signdl ze sCitatky 34
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méa mendi velikost neZ referentni hodnota,
nevy$le kompardtor 35 vystupni signdl a
relé 36 zlstane bez buzeni, takZe reléové
kontakty 25 zlstdavaji v poloze C. PonévadZ
v ¥&dném z pulsnich &itatd 22—1 a% 22—4
neni zaznamendn Zadny vstupni impuls, ne-
vysilaji kiomparadtory 24—1 aZ 24—4 vystup-
ni signdl takZe kontakty 13'—1 aZ 13'—4
zlistdvaji rozpiojené. KdydZ za t&chto okol-
nosti délkovy detektor 5—2 vySle vystupni
signdl, tento signdl vybudi ¢€asovaci relé
20—2 k uzavieni spinacich kontakti 21—2,
které privadéji hodinové impulsy v Citace
22—2; &ital 22—2 v disledku toho vysle
v§stupni signél ,,1°. PongvadZ vystup detek-
toru 23—2 maximédlni hodnoty je nulovy,
vy$le komparator 24—2 vystupni signdl k
vybuzeni relé 37—2, ¢imZ uzavie kontakty
13‘—2 a piipoji tak vystup délkového de-
tektoru 5—2 pies souftové hradlo 14—2 k
brzdovému ovladadi 6—2.

Zastaveni tkalcovského stavu 1—2 zvysi

12

obsah' s&itatky 31 z ,,1° na ,,2“, takZe od¢i-
tatka 32 vysle vystupni signél ,,1“ do néso-
bitky 33, kterd jej zesili o hodnotu ,,2°
tak¥e na vystupu s€itacky 34 je vystupni
signél ,,3“, jenZ se srovnava s referen&ni
hodnotou ,,2“. Komparator 35 tedy vybudi
relé 36 k pFepnuti reléovfch kontakth
25—1 aZ 25—4 z polohy C do polchy D.
KdyZ za téchto okolnosti délkovy detektor
5—3 tkalcovského stavu 1—3 vySle signal
s nizkou prioritou, nevysilda kompargtor
24—3 vystupni signdl tak dlouho, aZ hod-
nota v pulsnim &ftali 22—3 dosdhne refe-
ren¢ni hodnoty na svorce S.

TtfebaZe vyndlez byl popsdn v souvislosti
s logickymi obviody s rozloZenymi paramet-
ry, je samoziejmé, Ze lze pouZit naprogra-
mované logiky a realizovat vynédlez pomioci
mikroprocesoru, ve kterém lze pofadi pri-
orit jednodu$e ménit Gpravou zaznamena-
ného priogramu.

PREDMET VYNALEZU

1. Zplsob regulace pofadi zastaveni v
soustavé tkalcovskych stavil, jejichZ signé-
lové detektory vysilaji provozni a porucho-
vé signdly k zastaveni stavu, vyzna&ujici se
tim, Ze jednotlivym signdlim se podle za-
vaZnosti pififadi nejméné& dvé& udrovné prio-
rity, a zastaveni stavu, jehoZ detektor vy-
sild mizkoprioritni signdl, se oddali o pfFe-
dem stanoveny Casovy interval pFi existen-
ci pfedem stanoveného priovozniho stavu
tkalcovskych stavii.

2. Zafizeni k provddéni zplsobu padle
bodu 1, vyznadujici se tim, Ze ke kaZdému
tkalcovskému stavu (1) jsou pFiFazeny ales-
poii dvé skupiny detektort (3, 4, 5) k vy-
silani nizkoprioritnich a vysokioprioritnich
signélil, a zaiizeni obsahuje preferentni re-
gulaéni obviod (8) ke zjiStovani pfedem sta-
noveného provozniho stavu tkalcovskych
stavli (1) a k odd4leni zastaveni stavu (1)
o pfedem stanoveny <&asovy interval pfi
zjisténi pF¥edem stanoveného pravozniho
stavu.

3. Zafizeni piodle bodu 2, vyznatujici se
tim, Ze preferentni regulaéni obvod (8] ob-
sahuje logicky hradlovy obvod (14, 15, 16,
17) spojeny se skupinami detektord (3, 4,
5) k propousténi detekovaného vysiokoprio-
ritniho signédlu do piisludného stavu (1) k
jeho zastaveni, a €asovaci ¢len (12) pFipo-
jeny k jedné skupin& (5) detektort k pro-
pousténi nizkoprioritnthio signilu do pfi-
slusného stavu (1) k jeho zastaveni po u-
plynuti pf¥edem stanoveného C€asového in-
tervalu od vyslani nizkoprioritnihio signélu,
v piftomnosti signdlu vyslaného druhou
skupiniou detektortt (3, 4) pfipojenych k ji-
nému stavu (1).

4, Za¥izeni podle bod@ 2 nebo 3, vyznadu-
jici se tim, Ze preferenéni regulatni obvod
(8) obsahuje impulsovy generdtor (26) k

vysildni hodinovych impulsd, fasovaci ob-
vod (20) pfipojeny ke druhému detektoru
(5) a reagujici na nizkoprioritni signél k
vytvoieni vystupniho signdlu po uplynuti
pFedem stanoveného &asového intervalu, &i-
ta¢ (22), pfipojeny k impulsovému geners-
toru (26) k pofitdni hodinovych impulst v
z4vislosti na vystupnim signédlu &asovaciho
obvodu (20), detektor (23) maximdlni hod-
noty, pFipojeny k &itadi (22) ke zjiStovéani
maximélniho obsahu ¢&ftadd (22) piiraze-
nych ostatnim staviim (1), logicky obvod
{29, 28, 18 19), reagujici na signdly prv-
nich a druhych detektord a zaujimajici prv-
ni logicky stav p¥i vyskytu vysokiopriorit-
niho signdlu z prvnich detektortt (3, 4)
tkalcovskych stavit (1), k¥ nimZ meni lo-
gicky obviod (29, 28, 18, 19) pFifazen, a dru-
hy logicky stav pifi vyskytu nizkoprirorit-
nitho signélu z druhého detektoru (5) p¥i-
Fazeného tkalcovského stavu (1}, ddle kom-
pardtor (24) reagujici ma vystupni signél
z &itale (22) ke srovndvéni obsahu &itade
(22) s pFfedem stanovenou hodnotou p¥i
prvnim logickém stavu logického wobvodu
(29, 28, 18, 19) a se zjiSténou maximé4lni
hodnotou pri druhém logickém stavu lo-
gickéhiol obvodu (29, 28, 18, 19), a spinad
{13) reagujici na vystupni signdl z kompa-
radtoru (24) k zastaveni piifazeného tkal-
covského stavu (1).

5. Zafizeni podle bodlG 2 aZ 4, vyznadu-
jici se tim, Ze preferenéni regulaéni obvod
{8) obsahuje detektor (14, 17, 30, 31, 32)
reagujici na signdly druhych detektord (5)
ke zji§tovdni poftu nizkoprioritnich signéa-
1t vyslanych druhymi detektory (5), néso-
bitku (33) reagujici na signdly z detekto-
ru (14 aZ 32) k vynédsobeni zji§téného po-
&tu nizkoprioritnich signéldl soufinitelem,

K
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uddvajicim pocet obsluhujicich osob po-
t¥ebnych pro zdsah na jednom tkalcovském
stavu (1) pii pfipadu s nizkou prioritou,
séitatku (34) reagujici na vystupni signél
z néasobitky (33) a z prvnich detektord (3,
4) k selteni vyndsobené hodnoty a pioCtu
vysokoprioritnich signéald, a druhy kompa-
rator (35) piFipojeny ke scitatce (34) ke
srovndvani jejiho soudétového vystupniho
signdlu s referenéni hodnotou, ud4vajici
maximélni podet obsluhujicich osob, a k
vyslani prvniho signélu znéazoriiujiciho pirv-
ni logicky stav, kdyZ je soudtovy vystupni
signal v&tsi neZ referentni hodnota, a dru-

14

hého signdlu zndzorifiujici druhy logicky
stav, kdyZz je soudtovy vystupni signil niZ-
81 neZ referentni hiodnota.

6. Zafizeni podle bodé 2 nebo 3, vyznadu-
jici se tim, Ze skupiny detektorit (2, 3, 4,
5} prifazené kaZdému tkalcovskému stavu
(1) vysilaji signdl se stfedni prioritou a
zalizeni obsahuje prvky k pocitdni vyskytu
téchto signdlft se stfedni prioritou b&hem
pfedem stanoveného casového intervalu k
zastaveni prislusného stavu, kdyZ napodte-
né mnoZstvi dosdhne predem stanovené
hodnioty.

7 listli vikresti
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