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ES29731157T3

DESCRIPCION
Guia de extraccién

La presente invencidn se refiere a una guia de extracciéon con un carril de guiado que puede ser fijado a un cuerpo, un
carril intermedio y un carril corredero que puede ser acoplado a un elemento de extraccion, que puede ser deslizada
entre una posicion de extraccion y una posicion insertada, donde entre el carril de guiado y el carril intermedio estan
previstos cuerpos rodantes contenidos en una primera jaula para cuerpos rodantes y entre el carril intermedio y el
carril corredero estan previstos cuerpos rodantes contenidos en una segunda jaula para cuerpos rodantes, y la primera
jaula para cuerpos rodantes junto con la segunda jaula para cuerpos rodantes estan sincronizadas por mediacién de
un elemento redireccionador flexible guiado en el carril intermedio, donde entre el carril corredero y el carril intermedio
esta prevista una tercera jaula para cuerpos rodantes con cuerpos rodantes.

El documento EP 2 640 228 B1 o el documento DE 10 2010 060584 A1 dan a conocer una guia de extraccion en la
cual el movimiento del carril corredero con respecto al carril intermedio y al carril de guiado esta sincronizado mediante
una regulacién mediante traccién por cable. Para ello, la regulacion mediante traccion por cable estd guiada mediante
poleas redireccionadoras y conectada a dos jaulas para cuerpos rodantes, de modo que cuando una jaula para cuerpos
rodantes se mueve entre el carril corredero y el carril intermedio, la jaula para cuerpos rodantes entre el carril
intermedio y el carril de guiado se mueve en la misma medida. Las jaulas para cuerpos rodantes anejas a la regulacion
mediante traccion por cable estan unidas mediante barras de unién a otras jaulas para cuerpos rodantes, que por lo
tanto también estan unidas a la regulacién mediante traccién por cable. Aunque esta regulacion mediante traccién por
cable proporciona un comportamiento de marcha estable, existe de todos modos el problema de que al tirar y empujar
un elemento de extraccion, el carril corredero se puede mover un cierto trayecto sin que giren los cuerpos rodantes
entre el carril corredero y el carril intermedio, lo que conduce a un "patinamiento”. A causa del deslizamiento del carril
corredero con respecto a las jaulas para cuerpos rodantes puede ocurrir que las jaulas para cuerpos rodantes se
detengan en un tope antes de alcanzar una posicion de cierre, con lo cual una retraccidn automatica, precargada
mediante un acumulador de energia, no puede vencer la friccién de resbalamiento entre los cuerpos rodantes y el
carril corredero, por lo que el elemento de extraccion se queda a una pequefia distancia antes de la posicién de cierre.
Entonces, para compensar el patinamiento hay que empujar manualmente el elemento de extraccién hasta la posicién
de cierre.

Es misién de la presente invencién, por lo tanto, crear una guia de extraccién que pueda compensar mejor la aparicién
de patinamiento al mover la guia de extraccion.

Esta mision se resuelve con una guia de extraccién dotada de las caracteristicas de la reivindicacién 1.

En la guia de extraccion de acuerdo con la invencién, una primera jaula para cuerpos rodantes entre el carril de guiado
y el carril intermedio y una segunda jaula para cuerpos rodantes entre el carril intermedio y el carril corredero estan
sincronizadas por mediacién de un elemento redireccionador flexible, de modo que se mueven uniformemente con
respecto al carril intermedio cuando se mueve la guia de extraccion, donde entre el carril corredero y el carril intermedio
esta prevista una tercera jaula para cuerpos rodantes con cuerpos rodantes, que esta dispuesta de manera que se
puede mover con respecto a la segunda jaula para cuerpos rodantes paralelamente a la direccion de extraccion, es
decir, no estd mantenida a una distancia inalterable de la segunda jaula para cuerpos rodantes por medio de un
elemento de conexién. Este incremento de la flexibilidad de la tercera jaula para cuerpos rodantes, que puede moverse
con independencia de la segunda jaula para cuerpos rodantes, conduce a una compensacion mejorada del
patinamiento, ya que si la segunda jaula para cuerpos rodantes resulta, debido al patinamiento, frenada por un tope
poco antes de alcanzar un posicion de cierre, la tercera jaula para cuerpos rodantes puede continuar moviéndose con
los cuerpos rodantes en la direccion de cierre, de modo que para mover el elemento de extraccién a la posicion de
cierre solo tiene que vencerse el patinamiento en una de las dos jaulas para cuerpos rodantes. Por lo tanto, solo deben
moverse sin rotacion con respecto al carril corredero los cuerpos rodantes contenidos en la segunda jaula para cuerpos
rodantes, para lo cual se debe vencer la friccién de deslizamiento sobre los cuerpos rodantes. Al contrario, los cuerpos
rodantes de la tercera jaula para cuerpos rodantes pueden continuar rodando, por lo que incluso pequefias fuerzas de
traccion son suficientes para arrastrar el elemento de extraccion con el carril corredero a la posicién de cierre, aunque
los cuerpos rodantes de la segunda jaula para cuerpos rodantes se apoyen contra un tope. Asi, esta fuerza de traccion
para mover el carril corredero a la posicion de cierre tiene que vencer solamente las fuerzas de friccion de
deslizamiento sobre los cuerpos rodantes de una jaula para cuerpos rodantes, lo que se puede lograr también
mediante un acumulador de energia de una retraccién automatica. Con ello se mejora el manejo, ya que se puede
compensar el patinamiento sobre la guia de extraccion.

Preferiblemente, |a tercera jaula para cuerpos rodantes se puede mover en un rango de movimiento entre dos topes,
paralelamente a la direccién de extraccion. Este rango de movimiento puede tener una longitud superior a 5 mm, por
ejemplo entre 20 mm y 160 mm. Resulta ventajosa una cierta distancia entre la segunda y la tercera jaulas para
cuerpos rodantes, a fin de lograr un mejor reparto de pesos de las fuerzas del peso de un elemento de extraccion. En
efecto, a lo largo del rango de movimiento comparativamente grande se puede compensar el patinamiento que puede
ocurrir cuando se mueve la guia de extraccion en ambas direcciones, de modo que la tercera jaula para cuerpos
rodantes no siempre se deslice obligatoriamente solo en una direccion.
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Preferiblemente, entre el carril de guiado y el carril intermedio esta prevista una cuarta jaula para cuerpos rodantes
con cuerpos rodantes, que esta unida a la primera jaula para cuerpos rodantes mediante una barra de unién. Asi, en
esta configuracién estan sincronizadas por mediacion del elemento redireccionador flexible tres jaulas para cuerpos
rodantes, mientras que la tercera jaula para cuerpos rodantes se puede mover paralelamente a la direccién de
extensién, de manera independiente de las otras jaulas para cuerpos rodantes, cuando se vence la friccion de
deslizamiento sobre los cuerpos rodantes. Naturalmente, también es posible prever una jaula para cuerpos rodantes
que se pueda mover libremente tanto entre el carril corredero y el carril intermedio como entre el carril intermedio y el
carril de guiado. Las jaulas para cuerpos rodantes deben moverse a la misma velocidad con respecto al par de carriles
respectivo. El elemento redireccionador define una distancia fija. Por lo tanto, no es posible reubicar una jaula para
cuerpos rodantes sincronizada.

En una configuracion preferida, el carril corredero tiene una seccién transversal en forma de U con ramas que salen
hacia abajo. De esta manera el carril corredero puede ser guiado sobre el carril intermedio de manera estable en
direccion lateral.

El elemento redireccionador para sincronizar las jaulas para cuerpos rodantes esta conformado preferiblemente como
traccién por cable que esta guiada por mediacién de poleas redireccionadoras montadas de manera giratoria en el
carril intermedio. Como alternativa, el elemento redireccionador también puede estar conformado como cinta. Las
poleas redireccionadoras pueden estar dispuestas esencialmente en una cavidad del carril intermedio. Las poleas
redireccionadoras también pueden estar dispuestas con su eje esencialmente perpendicular a la direccién de
extraccion debajo del carril intermedio. También es posible que las poleas redireccionadoras estén dispuestas
lateralmente en el carril intermedio. Para un montaje eficaz, se pueden fijar las poleas redireccionadoras
respectivamente en los extremos del carril intermedio, por ejemplo en alojamientos o escotaduras correspondientes
practicados en la cara frontal del carril intermedio. El elemento redireccionador puede estar dispuesto de manera que
un sector del elemento redireccionador esté dispuesto en una cara del carril intermedio y otro sector del elemento
redireccionador esté dispuesto en una cara opuesta del carril intermedio, por ejemplo un sector esta dispuesto encima
del riel intermedio en la posicion montada y otro sector en el carril intermedio o por debajo. De este modo, el elemento
redireccionador esta dispuesto en la guia de extraccion protegido de influencias ambientales.

Para un guiado estable, la segunda y tercera jaulas para cuerpos rodantes rodean el carril intermedio en forma de U.
Los cuerpos rodantes pueden estar dispuestos tanto en caras opuestas como también en el nervio de union, horizontal
en la posicién de montaje, pudiendo seleccionarse en funcién del peso y la longitud de la guia de extraccién el nimero
de cuerpos rodantes dispuestos sucesivamente. Los cuerpos rodantes son preferiblemente cilindricos, pero también
pueden tener forma de tonel, abombada o esférica. Opcionalmente, una jaula para cuerpos rodantes también puede
presentar un elemento deslizante a fin de asegurar una distancia entre dos carriles adyacentes. Ademas, los cuerpos
rodantes situados de manera sucesiva pueden tener diametros diferentes. Los cuerpos rodantes situados de manera
sucesiva también pueden estar fabricados de materiales diferentes o tener una estructura diferente.

Preferiblemente, en el carril intermedio esta prevista al menos una polea montada de manera giratoria, con posicion
fija, para soportar el carril corredero, en particular en una zona central vista en direccién longitudinal. La segunda jaula
para cuerpos rodantes puede estar situada, al menos durante una parte del movimiento de extraccién, delante de la
polea en la direccion de extraccion. La tercera jaula para cuerpos rodantes se encuentra, al menos durante una parte
del movimiento de extraccion, detras de la polea en la direccidn de extraccién.

A continuacion se explicara con mayor detalle la invencién con ayuda de un ejemplo de realizacién, haciendo referencia
a los dibujos adjuntos. Estos muestran:

La figura 1, una vista en perspectiva de una guia de extracciéon de acuerdo con la invencién;

la figura 2, una representacién en despiece ordenado de la guia de extraccién de la figura 1,

la figura 3, una representacién en despiece ordenado del carril intermedio con las jaulas para cuerpos rodantes;
la figura 4, una vista en perspectiva del carril intermedio con dos jaulas para cuerpos rodantes en la posicién
montada;

las figuras 5A a 5C, varias vistas de la guia de extraccidn con la tercera jaula para cuerpos rodantes en distintas
posiciones, y

la figura 6, una vista detallada de la regulacion mediante tracciéon por cable con dos jaulas para cuerpos
rodantes.

Una guia 1 de extraccién comprende tres carriles plegados a partir de una chapa metélica. En concreto, un carril 2 de
guiado, un carril intermedio 3 y un carril corredero 4. El carril 2 de guiado puede ser fijado a un cuerpo de un mueble
o de un aparato doméstico. Para ello, en el ejemplo de realizacién representado el carril de guiado esta configurado
esencialmente con forma angular. El carril corredero 4 sirve para sujetar un elemento de extraccion, tal como un cajén,
un estante, un armario de farmacia u otro elemento de extraccién. En el extremo trasero esta previsto un dispositivo
40 de fijacion para fijar el elemento de extraccion al carril corredero 4.

En la figura 2 se muestra la guia 1 de extracciéon en una representacion en despiece ordenado. El carril 2 de guiado
3
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tiene una seccién transversal en forma de angulo y presenta en la rama horizontal un nervio 21 que sale hacia arriba,
en el cual esta conformado una pista 22 de recorrido horizontal plegada en angulo. Ademas, en el carril 2 de guiado
esta montada una retraccion automatica 20, que se puede acoplar a un arrastre en el carril corredero 4 para retraer a
la posicién de cierre el carril corredero 4, por mediacion de un acumulador de energia, poco antes de alcanzar la
posicion de cierre. Opcionalmente también se puede prescindir de una retraccion automatica 20 de este tipo. La
retraccién 20 automatica también puede estar dispuesta en uno de los otros carriles 2, 3, 4. En lugar de la retraccion
automatica 20, en los carriles 2, 3, 4 también pueden estar previstos dispositivos de expulsién o una combinacion de
retraccién automatica y dispositivo de expulsion.

Entre el carril intermedio 3 y el carril 2 de guiado esta prevista una primera jaula 5 para cuerpos rodantes con cuerpos
rodantes 12, que rodea la pista 22 de recorrido y el nervio 21. La jaula 5 para cuerpos rodantes esta conectada a un
elemento redireccionador 9 en forma de una traccion por cable, que esta instalado de manera moévil alrededor de dos
poleas redireccionadoras 10 y 11. En cada caso, las poleas redireccionadoras 10 y 11 estan dispuestas de manera
giratoria en una zona terminal del carril intermedio 3. Una parte del elemento redireccionador 9 esta situada encima
del carril intermedio 3 y otra parte del elemento redireccionador 9 esta dispuesta en o debajo del carril intermedio 3.

Entre el carril corredero 4 y el carril intermedio 3 esta dispuesta una segunda jaula 6 para cuerpos rodantes con
cuerpos rodantes 12, a fin de guiar el carril corredero 4 de forma que se pueda desplazar sobre el carril intermedio 3.
A una distancia de la segunda jaula 6 para cuerpos rodantes esté prevista una tercera jaula 7 para cuerpos rodantes
con cuerpos rodantes 12, que rodea el carril intermedio 3 esencialmente en forma de U. La jaula 6 para cuerpos
rodantes esta unida al elemento redireccionador flexible 9, por ejemplo mediante soldadura, pegado o una unién
mecanica, mientras que la jaula 7 para cuerpos rodantes es mévil con respecto al elemento redireccionador 9, de
modo que la tercera jaula 7 para cuerpos rodantes también se puede mover con respecto a la segunda jaula 6 para
cuerpos rodantes.

Entre el carril 2 de guiado y el carril intermedio 3 esta prevista una cuarta jaula 8 para cuerpos rodantes con cuerpos
rodantes 12, que esta unida a la primera jaula 5 para cuerpos rodantes mediante una barra 15 de unién. La primera
jaula 5 para cuerpos rodantes esta acoplada al elemento redireccionador flexible 9, de modo que también la cuarta
jaula 8 para cuerpos rodantes se mueve junto con el elemento redireccionador flexible 9. Opcionalmente, la cuarta
jaula 8 para cuerpos rodantes también puede estar unida directamente con el elemento redireccionador flexible 9 en
lugar de a través de la barra 15 de union. La primera jaula 5 para cuerpos rodantes y la cuarta jaula 8 para cuerpos
rodantes también pueden estar configuradas como una jaula para cuerpos rodantes alargada.

Todas las jaulas 5, 6, 7 y 8 para cuerpos rodantes rodean por tres lados un sector del carril 2 de guiado o del carril
intermedio 3, estando dispuestos preferiblemente cuerpos rodantes 12 en cada cara. Los cuerpos rodantes 12 que
ruedan sobre pistas de recorrido horizontales pueden estar previstos en mayor nimero que los cuerpos rodantes
laterales, que no sufren la carga de fuerzas debidas al peso. Los cuerpos rodantes 12 tienen forma cilindrica, pero en
otras configuraciones también pueden tener forma de tonel, abombada o esférica.

En el carril intermedio 3 esta dispuesto en una escotadura 14 una polea 13 de soporte que sobresale ligeramente del
carril corredero 4, que presenta en un tramo un nervio estampado 41 que poco antes de alcanzar una posicioén de
cierre rueda sobre la polea 13 de soporte para reducir la carga sobre los cuerpos rodantes 12 de la segunda jaula
delantera 6 para cuerpos rodantes.

En el carril intermedio 3 estan instalados de manera giratoria otras dos poleas 16 sobre un eje 17, que sirven de
soporte para el carril corredero 4. En lugar de dos poleas 16 también puede estar prevista solamente una polea, o bien
mas de dos poleas. Las poleas 16 tienen posicion fija y se mueven con el carril intermedio 3. La segunda jaula 6 para
cuerpos rodantes se encuentra delante de una primera polea 16 en la direcciéon de extraccién durante al menos una
parte del movimiento de extraccién. La tercera jaula 7 para cuerpos rodantes se encuentra detras de una primera
polea 16 en la direccion de extraccion durante al menos una parte del movimiento de extraccién.

En la figura 3 se muestra con detalle la zona del carril intermedio 3. En el carril intermedio 3 esta conformado un tope
saliente 30, que constituye un limite para el recorrido de movimiento de la tercera jaula 7 para cuerpos rodantes. La
tercera jaula 7 para cuerpos rodantes, con los cuerpos rodantes 12, se puede mover independientemente de la
segunda jaula 6 para cuerpos rodantes, que esta fijada al elemento redireccionador flexible 9. La primera jaula 5 para
cuerpos rodantes y la cuarta jaula 8 para cuerpos rodantes también estan fijadas al elemento redireccionador flexible
9.

En lafigura 4 se muestra el carril intermedio en una posicion montada. Se puede apreciar que la segunda jaula 6 para
cuerpos rodantes y la tercera jaula 7 para cuerpos rodantes estan dispuestas a cierta distancia entre si. Un sector del
elemento redireccionador 9 esta dispuesto encima del carril intermedio 3 y otro sector esta situado en o debajo del
carril intermedio 3. Las poleas redireccionadoras 10 y 11 estan dispuestas esencialmente dentro de una cavidad del
carril intermedio 3.

En las figuras 5A a 5C se muestra la guia 1 de extraccion en una posicion de cierre, estando dispuesta la tercera jaula
para cuerpos rodantes en diferentes posiciones con respecto a la segunda jaula 6 para cuerpos rodantes. En la figura
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5A, la tercera jaula 7 para cuerpos rodantes se encuentra en una posicion intermedia, a una distancia predeterminada
de la segunda jaula 6 para cuerpos rodantes. Al abrir y cerrar un elemento de extraccién puede ocurrir que se produzca
patinamiento entre el carril corredero 4 y los cuerpos rodantes 12 de las jaulas 6 y 7 para cuerpos rodantes. Por esta
causa, la posicién del carril corredero 4 cambia sin que los cuerpos rodantes 12 giren y las jaulas 6 y 7 para cuerpos
rodantes se muevan. Este patinamiento puede provocar que la tercera jaula 7 para cuerpos rodantes se desplace con
respecto a la segunda jaula 6 para cuerpos rodantes, por ejemplo a la posicién representada en la figura 5B, en la
cual la jaula 7 para cuerpos rodantes se apoya en el tope 30 del carril intermedio 3. En la figura 5C, la tercera jaula 7
para cuerpos rodantes ha sido acercada a la segunda jaula 6 para cuerpos rodantes, por ejemplo a una distancia de
entre 2cm y 15 cm, por lo que la tercera jaula 7 para cuerpos rodantes puede apoyarse en un tope, no representado,
sobre el carril corredero. En cualquier caso, la tercera jaula 7 para cuerpos rodantes esta dispuesta de manera que
puede ser desplazada en un cierto rango de movimiento paralelo a la direccion de extension, correspondiente a las
posiciones de las figuras 5A a 5C, y moévil con respecto a la segunda jaula 6 para cuerpos rodantes.

Si se mueve el carril corredero 4 a una posicion de cierre, poco antes de alcanzar la posicién de cierre un arrastre de
la retraccion automatica 20 se encarga del movimiento de cierre, estando pretensionado el arrastre en la direccién de
cierre por mediacién de un acumulador de energia. Si la segunda jaula 6 para cuerpos rodantes topa ahora contra un
tope, debido a que el carril corredero 4 ha sido desplazado con respecto a la segunda jaula 6 para cuerpos rodantes,
la retraccién automatica puede desplazar adicionalmente el carril corredero 4 en la direccién de cierre por medio del
acumulador de energia, debiendo vencerse la friccién de deslizamiento de los cuerpos rodantes 12 sobre la segunda
jaula 6 para cuerpos rodantes. Por el contrario, los cuerpos rodantes 12 de la tercera jaula 7 para cuerpos rodantes
pueden ser hechos rodar, de modo que alli solo debe vencerse la friccion de rodadura, claramente menor. El
acumulador de energia de la retraccién automatica 20 puede estar dimensionado de modo que se garantice un
desplazamiento automatico del carril corredero 4, incluso cuando la segunda jaula 6 para cuerpos rodantes, con los
cuerpos rodantes 12, haya topado ya con un tope y, por lo tanto, deba vencerse la friccion de deslizamiento.

En la figura 6 se muestra con detalle el elemento redireccionador flexible 9 entre las dos poleas redireccionadoras 10
y 11. La primera jaula 5 para cuerpos rodantes y la segunda jaula 6 para cuerpos rodantes estan fijadas al elemento
redireccionador 9, por ejemplo mediante soldadura, pegado o mediante medios de fijacion mecanicos. El elemento
redireccionador flexible 9 puede estar compuesto por varios sectores individuales que estan unidos entre si en la zona
de las jaulas 5 y 6 para cuerpos rodantes.

La guia 1 de extraccion mostrada debe entenderse solo como ejemplo. La presente invencion también es aplicable a
otros tipos de guias de extraccion para muebles o aparatos domésticos.

Lista de simbolos de referencia

1 guia de extraccion

2 carril de guiado

3 carril intermedio

4 carril corredero

5 jaula para cuerpos rodantes
6 jaula para cuerpos rodantes
7 jaula para cuerpos rodantes
8 jaula para cuerpos rodantes
9 elemento redireccionador
10 polea redireccionadora

11 polea redireccionadora

12 cuerpos rodantes

13 polea de soporte

14 escotadura

15 barra de unién

16 polea

17 eje

20 retraccion automatica

21 nervio

22 pista de recorrido

30 tope

40 dispositivo de fijacién

41 nervio
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REIVINDICACIONES

1. Guia (1) de extraccion con un carril (2) de guiado que puede ser fijado a un cuerpo, un carril intermedio (3) y un
carril corredero (4) que puede ser acoplado a un elemento de extraccion, que puede ser deslizada entre una posicién
de extraccién y una posicion retraida, donde entre el carril (2) de guiado y el carril intermedio (3) estan previstos
cuerpos rodantes (12) contenidos en una primera jaula (5) para cuerpos rodantes, y entre el carril intermedio (3) y el
carril corredero (4) estan previstos cuerpos rodantes (12) contenidos en una segunda jaula (6) para cuerpos rodantes,
y la primera jaula (5) para cuerpos rodantes esta sincronizada con la segunda jaula (6) para cuerpos rodantes por
mediacion de un elemento redireccionador flexible (9) guiado en el carril intermedio (3), donde entre el carril corredero
(4) y el carril intermedio (3) esta prevista una tercera jaula (7) para cuerpos rodantes con cuerpos rodantes (12),
caracterizada por que la tercera jaula (7) para cuerpos rodantes esté dispuesta de manera que se puede mover con
respecto a la segunda jaula (6) para cuerpos rodantes paralelamente a la direccién de extraccion.

2. Guia de extraccion segun la reivindicacion 1, caracterizada por que la tercera jaula (7) para cuerpos rodantes se
puede mover en un rango de movimiento entre dos topes (30) paralelamente a la direccion de extraccion.

3. Guia de extraccién segun la reivindicacion 2, caracterizada por que el rango de movimiento tiene una longitud
superior a 5 mm, en particular entre 20 mm y 160 mm.

4. Guia de extraccion segun una de las reivindicaciones precedentes, caracterizada por que entre el carril (2) de guiado
y el carril intermedio (3) esta prevista una cuarta jaula (8) para cuerpos rodantes con cuerpos rodantes (12), que esta
unida a la primera jaula (5) para cuerpos rodantes.

5. Guia de extraccién segun una de las reivindicaciones precedentes, caracterizada por que el carril corredero (4) tiene
una seccion transversal en forma de U con ramas que salen hacia abajo.

6. Guia de extraccion segin una de las reivindicaciones precedentes, caracterizada por que el elemento
redireccionador (9) esta conformado como traccién por cable que esta guiada por mediacion de poleas
redireccionadoras (10, 11} montadas de manera giratoria en el carril intermedio (3).

7. Guia de extraccién segun la reivindicacién 6, caracterizada por que las poleas redireccionadoras (10, 11) estan
dispuestas en una cavidad del carril intermedio (3).

8. Guia de extraccion segun la reivindicacion 7, caracterizada por que las poleas redireccionadoras (10, 11) estan
instaladas respectivamente en los extremos del carril intermedio (3).

9. Guia de extraccién segun una de las reivindicaciones precedentes, caracterizada por que la segunda y tercera
jaulas (6, 7) para cuerpos rodantes rodean el carril intermedio (3) en forma de U.

10. Guia de extraccion segun una de las reivindicaciones precedentes, caracterizada por que el carril intermedio esta
dispuesto entre dos sectores del elemento redireccionador.

11. Guia de extraccién segun una de las reivindicaciones precedentes, caracterizada por que la guia (1) de extraccién
presenta una retraccion automatica (20) mediante la cual el carril corredero puede ser retraido a la posicion de cierre
poco antes de alcanzar la posicién de cierre.

12. Guia de extraccién segun una de las reivindicaciones precedentes, caracterizada por que en el carril intermedio
(3) esta prevista al menos una polea (16) montada de manera giratoria, con posicién fija.

13. Guia de extraccion segun la reivindicacion 12, caracterizada por que la segunda jaula (6) para cuerpos rodantes
se encuentra delante de la polea (16) en la direccion de extraccion durante al menos una parte del movimiento de
extraccion.

14. Guia de extraccion segun la reivindicacion 12, caracterizada por que la tercera jaula (7) para cuerpos rodantes se
encuentra detras de la polea (16) en la direccién de extraccion durante al menos una parte del movimiento de
extraccion.

15. Guia de extraccidén segun una de las reivindicaciones precedentes, caracterizada por que la tercera jaula (7) para
cuerpos rodantes esta montada como jaula para cuerpos rodantes trasera superior y se puede mover liboremente con
respecto a la primera jaula (5) para cuerpos rodantes inferior y la segunda jaula (6) para cuerpos rodantes delantera
superior mutuamente sincronizadas.
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Fig. 1
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Fig. 5C
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