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Vynélez se tyké zapojeni pro dvoustupnové Fizenf{ elektromechanického pamdfového prvku,
které umoffuje rychle, presn a stabilnd nastavit parsmetry tohoto prvku, & tim ziskat
na jeho vystupu definovanou nap&fovou droven pomocného periodického signé&lu nebo stejno-

sm¥rného nap¥ti.

Ve zndmych zplasobech Fedeni se periodicky vyhodnocuje velikost signdlu, kteréd se
porovnévé s referen¥nim nepdtim; chybovym napdtim se prostiednictvim ovlideci Jjednotky
ovlédd bud kontinuéln& nebo impulasové elektromechanicky pemdfovy prvek, kterym se nestavuje
ne jeho vystupu nap¥fové \roven pomocného periodického signdlu nebo stejnosmsrného napétt

na danou velikost,

Nevyhodou tohoto znémého zplsobu Pedeni je, ¥e nastavenf elektromechanického pamé¥o~
vého prvku je bud pomelé a mélo presné p¥i malém zisku ve smyZce ¥Fizeni, anebo nestabilnf

p¥i velkém zisku ve smy&ce rizeni.

Uvedené nedostatky odstranuje zapojeni podle vynélezu, jehof podstata spo¥ivéd v tom,
%e vystup vzorkovaciho obvodu je spojen s prvou vstupni svorkou porovnévaciho obvodu,
JehoZ vystupni svorka je spojena jednek se vstupem ovlddaci Jednotky, Jjednak pies zpdtno-
vazebn{ &len s druhou vstupni svorkou ﬁorovnévaciho obvodu, kterd je spojena s vfstupem
prepinactho ¥lenu, jeho¥ vstupni svorka je piipojena bud k vystupni svorce nebo ke tretf
‘vstupn{ svorce porovndvactho obvodu a ¥{dic{ svorka prepinaciho Zlenu Jje spojene s p¥epinaci
svorkou ovlddael jednotky, prifem? prvy a druhy vystup ovlddaci jednotky jsou spo jeny
8 prvou a druhou vstupni svorkou elektromechenického pamsfového prvku.‘

Zapo jenim porovnévaciho obvodu se spinacim &lensm a ovléddaci jednotkou se docilf
toho, Ze pii velkém rozladénf elektromechanického pam$tového prvku pracuje porovnévaci
obved e malym ziskem. P¥ed sprévnfm nastavenim elekiromechanického pamdfového prvku
p¥ichdzi automaticky z ovlédact jednotky impuls pro spinaci ¥len, ktery‘zvyéi sisk porov-
nédvactho cbvodu. Tim se docil{ rychlého, presného a stabilniho nastaveni elektromechanic-
kého pam&fového prvku.

Pf{klady zepojeni podle tohoto vyndlezu jsou na obr. ! a 2.

Vstupni evorka 1 Jje piipojena k vatupu vzorkovaciho obvodu 2, Jjeho%Z vystup je pripogjen
k prvé vstupni svorce 4 porovndvectho obvodu 7. Jeho vystupni svorka 8 Jje spojena se
vstupem ovl&daci jednotky 10 & zéroven je spojena pies zp&tnovazebni ¥len 9 & druhou
vatupni svorkou 5 porovnéveciﬁ§ obvodu 7 k jeho# treti vstupni svorce § je pripojen
referen¥n{ potenciél, ktery mwiZe mft i nulovou hodnotu.Prvy a druhy vystup ovlddact
Jjednotky 10 Jjsou pripojeny k prvé vetupni svorce 1] a k druhé vstupni svorce 12 elektro-
mechanického pem&tového prvku 13 a prepinaci svorka 17 ovlddaci jednotky 10 je piipojena
k ri{dieci svorce 16 prepinactho ¥lenu 14, Jeho vstupni svorka 15 je p¥ipojena bud k
v¥stupni svorce 8 nebo k tfet{ vstupal svorce § porovndvaciho obvodu . Vystup spinactho

Elenu 14 je spojen 8 druhou vstupnf svorkou 5 porovanévaciho obvodu I.

Signél,ktery se v prenosovém Slenu editivn¥ nebo multiplikativn® smd¥uje nebo jinak
ovl4dd pomocnym periodickym signélem nebo stejnosmérnym nap&tim, které je na vystupni
svorce 19 elektromechenického pam$fového prvku 13 se privédl na vstupnf svorku 1
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yzorkovacino obvodu 2 a vyhodnocuje se jehé napé¥ové droven pomoel impulsd p¥ividénjch na
ovisdacl svorkw 3. Veorkovaci obvod obsshuje elektronicky spinad realizovany zpravidla
trapzistorem ¥izenym polewm, kter§ v dobd trvéanl impulsu pfipinﬁ signél ke kondenzétoru
a ten nebfj{ na nap¥ti, které mé signdl v dob¥ trvéni impulsu. Néboj na kondenzdtoru se
vdr#f po cely zbytlek perioéy,Apo ktery Jje signdl rozepnut.Napdti na vfstupu vzorkovaciho
obvodu se v porovangvacim obvodu T porovnévé s referentnim nepétim privéd¥nym na t¥etd
veatupni svorku 6 e chybovym napétim ne vistupu porovnévaciho obvodu se $#{4{ ovlédaci
jednotka 1g.

Porvornévacl obvod T byvé reslizovén operatnim zesilovalem, jeho% zisk je dén zp¥tno-
vozebnln Clenem 9 a ddle lze jeho zisk skokem zm&nit pPepinacim ¥lenem 14. Prepinaci &len
pife byt realizovin tranzistoren Pizenym polem, kterym se p¥epind odpor nebo soustava .

odpord mezi vetupnil svorkou 15 a vystupem prepinaciho Tlenu.

Ovlddecs jednotks prevédi chybové nap3t{, které je na vystupu 8§ porovndvaciho obvodu
1 na nephject napdtf{ potfebnd k pohonu elektromechanického pemstového prvku 13; toto
'napéjeci napétdl so privddl z prvého a druhdho vystupu na prvy a drunf vetup 11 a 312
glektromaechonického pamdfového prvku a ovlsdd jed v jednom nebo ve druhém sm¥ru. Po dosaZeni
pPibliZaé shody nepdtl no prvé vetupni svorce 4 8 refsrenénin nepdtim na t¥et{ vstupni
gvores 6 kKicene napéjecl papdtd ne prvé & (Gruné vastupnl svorce 11 & 12 na nulu, tim se
prervi{ pohon elektromechanického pemtfového prvku 13 a soulssnd ee na prepinaci svorce i7
ovlddues jednotky 10 vytvoll ¥idiel nepdtsl, které se pPivadi k ¥idiel svorce 16 prepinactho
8lenu 14, Piepuutin pPeplnaciho &lenv se zvys{ zisk porovnéveciho obvodu 1. P¥i zvyseném
ziekn venikne na vfstupni svorce 8 chybové napdti, kterd prost¥ednictvim ovlddeci jédnotky
avede v chod elekirvomechanicky pamsfovy prvek a prepinaci &len prepne zisk porovnévaciho
obvodu 7 na niZEL hodnotu, Uvedené dva stavy se opakuji tsk dlouho, &% i p¥i vy381 hodnot#
gisku powovadvaciho obvodn je na prvém e druhém vystupu oviddaci jednotky nulové napdti,
elektromcchanicky peapfovy prvek je v klidu a na jeho vystupu je uroven pomocného
periodickéko eignélu nebo stejnoemdriého nepéti nestavena s preenosti odpovidejici vy83imu

zisku porovhnévaciho obvodwu, e e e

Elektromechanicky pendfovy prvek je zpravidle realizovdn plynule nastavitelnym
napéfovym 43li%em ovlddanim elektrickym motorkem.

pREEDMET VYNALEZU

1. Zapojeni pro dvoustupnové Fizeni elektromechenickébo pemdtového prvku, vyznalené tim,
%e vstupni svorka (1) je spojena se vstupem vzorkoveciho obvodu (2), jehoZ vystup je
spojen & prvou vstupn{ svorkou (4) porovnévaciho obvodu (7), priZem% k vzorkovacimu
obvodu (2) je pripojesa ovldédaci svorke (3) 8 impulsy pro periodické vyhodnocovéni
paptiové drovnd signéin a vystupni svorka (8) porovadvaciho obvodu (7) je spojena se
vetupem ovlédac{ jednotky ('0) a zéroven je spojena pies zpétnovazebn{ &len (9) s druhou
vetupnl sworkou~(5) porovasvaciho obvodu (7), jeho# treti vstupni svorka (6) je pripojena

»hu@fk h?dﬁ,FM%Qiého potencidlu nebo ke zdroji referentniho napdti, piiemf prvy a druhy
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vystup ovlddaci jednotky (10) je pFipojen k prvé vstupnf svorce (11) a k druhé vstupni
svorce (12) elektromechenického paméfového prvku (13), k némuZ je zéroven pFipojena
tret{ vatupni svorka (18) s pomocnym periodickym signélem nebo se stejnosmérngm napdtim
a vystupni svorke (19), a ddle pak je prepinacl svorka (17) ovlddeci jednotky (10)
pripojena k ¥idici svorce (16) p¥epinactho &lenu (14), jehoX vstupni svorka (15) je
ptipojena bud k v¥stupni svorce (8) nebo k t¥et{ vstupni svorce (6) porovnévaciho
obvodu (7) a vystup pfepinaciho ¥lenu (14) je spojen s druhou vstupni svorkou (5)
porovnédvaciho obvodu (7).

Zapojen{ podle bodu 1 vyznalené tim, Ze vstupni svorka (15? prepinaciho ¥lenu (14) Je
spojena 8 vystupn{ svorkou (8) porovnévaciho obvodu (7).

Zapojeni podle bodu ! vysznedené tim, Ze vstupni svorka (15) prepfnactho &lenu (14) je

spojena 8 treti vstupni svorkou (6) porovndvaciho obvodu (7).
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