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(54) Unterwassergeratetrager

{57) Die Erfindung bezieht sich auf einen
Unterwassergeratetrdger zum Radumen von Grundminen
und/oder als Trdger von Beobachtungs-, MeB-, Ortungs-
und anderer Mittel. Ziel der Erfindung ist eine
wesentliche Erhohung der Effektivitdt und Wirksamkeit
beim Einsatz eines Unterwassergerétetrégers. Der
Erfidung liegt die Aufgaba zugrunde, einen

Unte: wassergerdtetrager zu schaffer,, der im
Minenabwehr-Einsatz die Erfiillung von
Minenjagdaufgaben und das Minenrdumen in sich
vereint sowie eine wesentliche VergroRerung der
Erfassungsbreite bzw. Reichweite und ihre Regulierung
ermdglicht. ErfindungsgemaR hat ein Haupttrdger einen
oder mehrere Hilfstrager, die sich [6sbar am Haupttréger
befinden und mittels Kabel, Fernsteuerung oder
Eigenantrieb vom Haupttrager weg in einem die
Erfassungsbreite bestimmenden Abstand gefiihrt
werden. Haupt- und Hilfstrager verfligen (iber Sensoren
oder andere Mittel. Gleichzeitig ist die Aufnahme von
Ankertautrennvorrichtungen oder
Minenaktivierungsmitteln an den Tragern und Kabeln
vorgesehen. Haupt- und Hilfstrager kénnen sowohl tiber
Kabelverbindungen verfligen, als auch mit
Fernsteuerung oder anderen Regelsystemen und/oder
Eigenantrieb ausgestattet sein. Fig.2
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Erfindungsanspriiche:

1. Unterwassergerétetrager zum Raumen von Minen und als Trager von Beobachtungs-, Mef3-,
Ortungs- und anderer Mittel, gekennzeichnet dadurch, daR ein Haupttrager (1) einen oder mehrere,
beispielsweise mit einer Scherfléche (10) und einem Leitwerk (11) versehene Hilfstréger (3)
aufnimmt, die mittels Halterungsorganen (9) 16sbar mit dem Haupttréger (1) verbunden sind und
nach Trennung vom Haupttriger (1) in sinem eine Erfassungsbreite (15) bestimmenden Abstand
zum Haupttréger (1) gebracht werden, wobei die Einstellung der Erfassungsbreite (15) wéhrend des
Rdumvorganges durch Hieven oder Fieren eines Kabels (8) zwischen dem Haupttrager (1) und dem
Hilfstréger (3) oder mittels anderer Elemente erfolgt.

2. Unterwassergeratetréger nach Anspruch 1, gekennzeichnet dadurch, daf3 der Haupttréger (1) und
die Hilfstrager (3) fiir die Aufnahme von Sensoren (6) und/oder anderer Gerate fiir Réum-,
Beobachtung.. , Mel3-, Ortungs- und anderer Aufgaben vorgesehen sind.

3. Unterwassergeratetrager nach Anspruch 1und 2, gekennzeichnet dadurch, da’ der Haupttrager (1)
und die Hilfstrager (3) mit einer Fernsteuerung (14) oder anderen Regelsystemen und/oder einer
Eigenantriebsvorrichtung (13) ausgestattet sind.

4. Unterwassergerétetrager nach Anspruch 1, 2 und 3, gekennzeichnet dadurch, daR der
Haupttrager (1), die Hilfstrager (3) und das Kabel (8) oder andere Verbindungselemente
Vorrichtungen (4) zum Trennen von Ankertauminen und/oder Minenaktivierungsmittel aufnehmen.

Hierzu 2 Seiten Zeichnungen

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft einen Unterwassergeratetrager, vorzugsweise fiir die Minenabwehr.

Charakteristik der bekannten technischen Losungen

Bekannt sind Unterwassergeratetrager in verschiedenen Formen zum Raumen von Grundminen und/oder als Triger von
Beobachtungs-, MeR3-, Ortungs- und anderer Mittel, wie sie beispielsweise in der DE-AS 2245791 und DE-0S 2831472
beschriebensind. Ein Nachteil dieser bekannten Unterwassergerétetrager ist darin zu sehen, daB die Reichweite der eingebauten
Mittelwihrend des Raumvorganges nicht breitenwirksam verdndert werden kann, sondern von der Breite des Geréitetrigers und
dem Ort des Einbaus dieser Mittel am oder im Gerétetrdger abhéngig ist, wodurch die Erfassungsbreite begrenzt wird. Ferner
sind keine Unterwasergeratetrdager bekannt, die rdumbreitenverdndernde Elemente besitzen und gleichzeitig
Ankertautrennvorrichtungen aufweisen.

Ziel der Erfindung

Ziel der Erfindungist es, durch Beseitigung der genannten Nachteile eine wesentliche Erh6hung der Effektivitat und Wirksamkeit
beim Einsatz eines Unterwassergeratetrigers zu erreichen.

Darlegung des Wesens der Erfindung

Die technische Ursache fiir die begrenzte Erfassungsbreite wihrend des Riumvorganges und ihre Auswirkung auf die
Reichweite der Sensoren oder anderer Mittel liegt in der festen und ortsunverinderlichen Anordnung der Rium-, Beobachtungs-,
MeR-, Ortungs- oder anderer Mittel am oder im Gerétetrager.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen Unterwassergeratetriger zu schaffen, der eine wesentliche VergroBerung cer
Erfassungsbreite bzw. Reichweite und ihre Regulierung ermdglicht, wobei er im Minenabwehr-Einsatz die Erfiillung von
Minenjagd- und Rdumaufgaben sowie das Kontaktraumen in sich veraint.

Erfindungsgemif wird die Aufgabe dadurch geldst, daB ein an sich bekannter Unterwassergeriitetriiger als Haupttriger einen
oder mehrere l6sbar gehalterten Hilfstrdger mit Scherflichen und Leitwerk aufweist, welche mittels Kabel, beispielsweise tiber
eine am Haupttriger befestigte Kabelwinde, oder mittels Fernsteuerung mit dem Haupttriger verbunden und/oder (iber
Eigenantrieb, Steuer- und/oder Regelsysteme im Abstand vom Haupttriiger regulierbar sind, wobei Haupt- und Hilfstriger sowie
Kabel gleichzeitig Ankertautrennvorrichtungen, Minenaktivierungsmittel, vorzugsweise fiir das Fernrdumen von Magnet-,
Akustik- und/oder hydrodynamischer Minen und/oder Beobachtungs-, MeR-, Ortungs- und andere Mittel aufnehmen.
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Ausfithrungsbeisplele
Die Erfindung soll nachstehend an Hand von Ausfiihrungsbeispielen und Zeichnungeh niher erldutert werden.

Fig.1: zeigt den Unterwassergerétetriger mit zwel am Haupttriger befestigten Hilfstrigern
Fig.2: zeigt den Unterwassergerétetriager mit gefierten Hilfstragern

In Fig.1ist der Haupttréger 1 mit Tragflichen 2 versehen, an denen die Hilfstriger 3 18sbar gehaltert werden. Der Haupttriger 1
nimmt die Ankertautrennvorrichtung 4, die Kabelwinde 5, die Sensoren 6 und den Elektronikteif 7 aui.

Das Kabel 8 verbindet die Hilfstrédger 3 mit der Kabelwinde 5. Die Hilfstréger 3 oder ihre Scherflichen 10 sind gegen die
Ladngsachse des Haupttrégers 1 so geneigt, daB bei Bewegung eine Scherkraft an den Hilfstrdgern 3 wirkt, die bestrebt ist, diese
aus den Halterungsorganen 9 zu ziehen. Die Hilfstriger 3 mit Scherflichen 10 und Leitwerk 11 sind mit Sensoren 6 von
Beobachtungs-, Mef3-, Ortungs- oder anderen Mitteln und Ankertautrennvorrichtungen 4 versashen. Mit dem Kabel 12 ist der
Haupttrdger 1 mit dem Basisschiff verbunden. Der Hilfstréger 3 kann zusétzlich einen Eigenantrieb 13 und an Stelle der
Kabelverbindung 8 ein Steuer- und/oder Regelsystem 14 aufweisen.

In Fig. 2 sind die Hilfstréger 3 durch das auf der Kabelwinde 5 laufende Kabel 8 neben dem Haupttréger 1 gefiert, Durch die
gefierte Linge des Kabels 8 wird die Jeweils erforderliche Erfassungsbreite 16 vergréRert und ist regulierbar. Die Steuerung des
Hilfstrégers 3 erfolgt iiber den Haupttréiger 1 nach Angaben der Sensoren 6. Damitkann je nach Gerét und Anzahl der Hilfstrager 3
die Erfassungsbreite 15 auf das Mehrfache anwachsen,

In Betracht gezogene Druckschriften:
DE 2245791
DE 2831472
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