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Za¥izeni k vyprazdiiovdni sud@i klopenim

(57) Zafizeni{ sestdvd z rdmu (2) po jeho
bocfch dva p¥imo¥aré hydromotory (10) svy-
mi h¥ebenovymi tydemi (7, 8) zabiraji s
ozubenymi koly (13, 14) &epu (15) kyvného
ramena (16), na jehoZ konci je kyvné zavé-
8en vysypny Zlab (22) s vdlcovitym plastém
(21) a jeho sv&rnymi k¥idly (25, 26).
UdrZovdn{ pld$t& (21) ve vertikdlnf polo-
ze zajiZtuje dvojice p¥imodarych hydro-
motort (35) upevnénych kyvné k vyztuze
(39) kyvného ramena (16).

1 sam. b. def., 1 vedl. b. def., 2 obr.
{obr. 1)
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Vynélez FeSi konstrukei zatizeni, kterym lze vysypédvat nebo vylévat obsah sudovych

nddob.

K vyprazdnovédni sudd do p¥edem pfipravenych nidob nebo jimek jsou konstruovéna za¥fi-
zeni, kterd sestdvaji z kyvného ramena, které je jednfm koncem uloZeno pevn& na hifdeli, -
kterd je spojena s motorem, ktery jf udévé tolivy pohyb. Druhy konec kyvného ramena je
opatfen svérnymi Gelistmi, které jsou ovldddny dvojici ptimodarych hydromotord, ktergmi
nu byvd p¥ipevnén par vibrétorl, které se uvdd&jl v chod
v koncové poloze kyvného ramena, kdy sud se nachdzi nad mistem premistovén{ jeho obsahu
a které majf za d&el usnadnit a urychlit vyprazdiovén{, zejména jednd-li se o l4tky ad-

Nevyhodou té&chto zaffzeni slistdvd skutednost, Ze sud se p¥i pfe-
okolo své p¥i&né osy a jeho podélnd osa po celou dopravu sleduje

Proto dochdzi v horni &4sti obloukové dopravni drdhy k &dsted-
na strojni

je sud svirdn. Ke kyvnému rame

hezivni nebo pastovité.
pravé obloukem neotd&i

te&nu dopravnfho oblouku,
nému vysypavéni nebo vytékéni obsahu sudu do prostoru p¥ed vysypnym mistem,

g4sti vyprazdhovaciho za¥fzeni a do blizkosti obsluhy. Sudy jsou po opakované manipulaci

s tfmto zafizenfm deformované, protoZe Gzké svérné Selisti zpisobuji zprohybdni jeho

plésté.

Tyto nedostatky odstrafuje za¥izeni podle pfedloZeného vynéleiu, které vykldpi sudy
pomoci kyvného ramena, v jehoZ jednom konci je ulo¥en Zep a druhy konec kyvného ramena
je vybaven svérnym dstrojim pro uchopeni sudu a podstata vyndlezu spo&i&g v tom, .Ze
konce &epu kyvného ramena jsou opat¥eny ozubenymi koly, zabfrajfcimi s h¥ebenovymi ty-
femi, ulofenymi v suvngch voditkéch pEipevnénych k bodnfm $titim rdmu za¥izeni a jsou
o&arych hydromotori upevnénych k bokitm zdkladu rdmu, pfidemZ
vysypného #labu, jehoZ dolni{
na kterych

pripevnény k pistnicim pfim
xonce nosnikd kyvného ramena jsou otodné uloZeny na &epech
souddsti je sféricky zaobleny plaZE, opat¥eny na svych hrandch kf{dlovymi Cepy,
jsou otodnd uloZena svErnd k¥{dla a k horni S4sti pl4ast& jsou pfipevnéhy &epy, na kterych
¥imo&argych hydromotord, uloZenych kyvn& na 8epech vyztu-

jsou oto&n& uloZena oka pistnic p
svdrngm $t{tim ,jakoZ i

hy nosniki kyvného ramena. K podstaté vyndlezu pat¥f i to, Ze ke
k plésti vysypného Zlabu jsou p¥ipevn&ny odnimatelnd distanéni vloZky.

Prednosti za¥fzeni podle vyndlezu je, Ze sudévé n&doba, sev¥eni k¥idly plasté po ce-

lou dobu obloukové drdhy, zachovavd vertikdlni polohu a teprve v konedné fizi se uvad{
v chod hydromotory, kterd p¥iklépi svérny pldst i se sudovou nddobou do v{sypné polohy,

&im¥ je zaru€eno, Ze obsah se nevysyp4vé nebo nevytékd b&hem p¥epravni obloukové dréhy.

Vynélez je v piikladu provedenf znézorn&n na:pfipojenYCh‘varesech, kde na obr. 1

je bo&n{ pohled na za¥izenf, priSemZ sv&rné hydromotory pléSfovych kifdel nejsou pro
v&t3i prehlednost na vykresu zndzornény a na obr. 2 je pidorysny pohled na za¥izeni.

Strojni zéklad 1 nese rém 2, ke kterému jsou ptipevnény bodni gtity 3, 4 na kterych
jsou uloZena suvnd voditka 5, 6 s h¥ebenovymi tyemi 7, 8 pistnic hydromotort 10, piipev-
n&nych k bokim strojnfho zékladu 1. V lo¥iskdch 1l rému 2 je oto&né uloZen gep 12, na je-
ho# koncich jsou nasazena ozubené kola 13, 14, zabfrajicf{ s h¥ebenovymi ty&emi 7, 8. Na
gepu 12 je upevnén néboj 15 kyvného ramena 16, tvoteného dvéma nosniky 17, 18, které jsou
na koncich opatfeny &epy 19, 20, na kterych je kyvn& zav&Sen sféricky zaobleny pl4st 21,
jeho# hornf &4st voff vysypny Zlab 22 a na hrandch plé¥td 21 jsou k¥fdlové &Gepy 33,425,

na kterych jsou vykyvné zavéSena svérnd k¥{dla 25, 26, ovlddand p¥imodarymi hydromotory 217,

28. V horni &&sti sféricky zaobleného pléétd 21 jsou vsazeny Cepy 29, 30, na kterych jsou
otoéné uloZena oka 31, 32 pistnic 33, 34 p¥imoarych hydromotord 35, 36, které jsou kyvné&
uloZeny na &epech 37, 38 vyztuhy 39 nosnikd 17, 18 kyvného ramena 16. Zvnit¥ku jsou ke
sv8rnym k¥{dlim 25, 26 pfipevnény pomoci Sroubl 40 vym&nné distandn{ vlo¥ky 41, jejichZ

rozmdr se vol{ s ohledem na primdr, vysku a tvarovénf pldsté sudu.
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P¥i otevtenych svérngch kfidlech 25, 26 se kyvnym ramenem iﬁ_usadi sudov4d néadoba do
plésté 21 a potom se sud sevie pomoci p¥imo&arych hydromotord 27, 28. Uvedou se v &innost
hlavn{ hydromotory 10 kyvného ramena 16 a ot4&enim jeho &epu 12 se sud pfend3{ obloukem
na druhou stranu zafizeni k p¥ipravené vysypné jimce nebo nddob&, Je-li sud plny, nebo mé-11i
jeho obsah dostatednou hmotnost, t&%iSt& obsahu samovolnd udriuje p¥i nedinnosti hydromotorl
35, 36 po celou dobu pfepravy sud ve vertikdlni poloze. V opadném p¥ipadé postadl regulovat
tuto polohu vysunovanim pfstnic 33, 34 hydromotoru 33, 36. Na konci pfepravy se uvedou v
¢innost hydromotory 35, 36_a vtaZenim jejich pistnic 33, 34 dojde ke sklopeni pldsté 21

spolu s jeho vysypnym Zlabem 22 spole¢n& se sudem.

PREDMET VYNALEGZU

1. gatizeni k vyprazdfiovdni sudd klopenim, které sestdvé ze strojniho zdkladu, opat¥ené-
ho lo¥isky, ve kterych je oto&n& uloZen h¥idel nebo Zep, na kterém je upevhéno kyvné rame-
no, které je na svém pracovnim konci opatfenc sv&rnym Ustrojfm pro uchopeni sudu a je ovli-
déno dvojici pE¥imo&arych hydromotortl, vyznadujici se tim, %e konce Zepl (12) kyvného rame-
na (16) jsou opatfena ozubenymi koly (13, 14), zabirajicimi s h¥ebenovymi tyéemi (7, 8),
ulofenymi v suvnych voditkéch (5, 6) pfipevnénych k bonim étitﬁm'(3,4) rému (2) zafizeni
a jsou p¥ipevndny k pistnicim (9) p¥imoarychhydromotord (10), upevnénych k bokﬁmwzékla1
du (1) rdmu (2), p¥iem? konce nosnikd (17, 18) kyvného ramena (16) jsou oto&né uloZeny

na &epech (19, 20) vysypného Zlabu (22, jehoZ dolni souldst{ je sféricky zaobleny plast
(21) opatfeny na svych hrandch k¥fdlovymi Zepy (23, 24), na kterych jsou oto&né uloZena
svdrnd k¥idla (25, 26) a k hornf &&sti pldstd (21) jsou pFipevnény depy (29, 20), na kte-
rych jsou otond ulofena oka (31, 32) pistnic (33, 34) pfimoéarfch hydromotord (35, 36),
uloZenych kyvné na &epech (37, 38) vyztuhy (39) nosnikd (17, 18) kyvného ramena (16) .

2. ga¥izeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e ke sv&rnym k¥idlim (25, 26), jako%Z i
k plddti (21) jsou pripevnény odnimateln& distan&ni vloZfky (41).

1 vykres
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