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APPAREIL A CORDER LES RAQUETTES

La présente invention concerne un appareil 2 corder les raquettes, notam-
ment les raquettes de tennis, comportant un chéssis sur lequel sont mon-
tés un support agencé pour.maintenir le cadre de la ragquette et un mors
de traction solidaire d'un chariot, entrainé par des moyens mécaniques,
ce mors comportant des moyens pour pincer la corde utilisée pour corder
la raquette, et lesdits moyens mécaniques comportant un moteur électri~

que ainsi que des organes pour coupler ce moteur avec ledit chariot.

On connait déja des appareils 3 corder les raguettes de tennis, qui sont
soit entigrement manuels, soit entidrement automatisés . Les appareilé
entidrement manuels se composent généralement d'un support portant un
berceau qui permet de fixer le cadre de la raguette et un dispositif a
contrepoids qui permet d'appliquer une tension prédéterminée sur la cor-
de. Les appareils entigrement automatisés sont généralement pourvus d'un
écran sur lequel on peut afficher la tension souhaitée de la corde de la
raquette et sont programmés pour effectuer un cycle de manoeuvres diver-
ses qui permettent de corder la raquette avec une tension effective des
cordes correspondant 3 la valeur de la tension affichée sur 1'écran.

Alors que les appareils entidrement manuels présentent des défauts de
conception qui ne permettent pas un cordage précis des raquettes, les
appareils entierement automatisés qui permettent de pallier ces incon-
vénients sont relativement colteux et nécessitent 1l'intervention de tech-

niciens qualifiés en cas de panne.

La présente invention se propose de remédier & ces différents inconvé-

nients en réalisant un appareil tel que mentionné ci-dessus,-semi-auto-
matique, facile a manipuler et & entretenir, et permettant de corder les
raquettes de telle manigre que la corde ne subit aucune blessure au mo-

ment de son montage.

Dans ce but, l'appareil & corder les raquettes selon 1l'invention est ca-
ractérisé en ce qu'il comprend un dispositif pour afficher manuellement

la tension souhaitée de la corde & une valeur prédéterminée et un dispo-
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sitif pour commander ;'arrét du moteur électrique lorsque la tension ef-
fective de la corde est égale & ladite tension prédéterminée affichée.

Selon une forme de réalisation préférée, le dispositif pour afficher une
valeur prédéterminée de la tension de la corde comporte un organe indica-
teur manuel relié a un élément de contrepoids mobile axialement par rap-
port a une barre d'appui pivotante, et un moyen de couplage dudit élément
de contrepoids et dudit organe indicateur pour faire correspondre a cha-
que position de 1'élément de contrepoids sur ladite barre d'appui, une
valeur prédéterminée de la tension de la corde, visualisée par 1l'organe
indicateur. De cette manigre, la tension appliquée sur chacune des cor-
des est exactement la méme et 1'application de cette tension se fait
d'une manitre automatique sans effort pour 1'opérateur. La barre d'appui
est de préférence constituée par une tige pivotante autour d'un axe fixe.
L'élément de contrepoids est avantageusement constitué par un coulisseau
composé de deux mdchoires articulées, l'une par rapport a l'autre
autour d'un axe fixe et sollicitées dans le sens de leur ouverture
relative par un ressort de poussée, l'une des machoires prenant appui
sur un organe de guidage fixe solidaire du chdssis et 1'autre machoire
exergant, sur ladite barre d'appui, une poussée destinée i la faire
basculer vers le haut ou vers le bas en fonction de sa position axiale
par rapport a l'axe de pivotement.

Le ressort de poussée est de préférence équipé d'un dispositif de régla-

ge de la force de compression exercée entre les méchoires.

La barre d'appui est par ailleurs associée & un ressort d'étalonnage e-
xergant sur cette barre une force de méme sens ou opposée a celle exer-

L

cée par 1'élément de contrepoids.

Pour permettre de couper le circuit d'alimentation du moteur électrique
lorsque la barre d'appui bascule dans sa position basse, cette barre
est associée & un interrupteur interposé sur le circuit d'alimentation
dudit moteur électrique.



10

15

20

25

30

35

-3 2551352

Les moyens d'entralnement mécaniques du chariot comportent avantageuse-
ment une crémaillére solidaire dudit chariot, qui s'engréne avec une
roue dentée couplée audit moteur électrique et montée sur un corps de
bascule portant un support sur lequel est montée ladite barre d'appui

et ledit moteur é€lectrique.

Le support pour maintenir le cadre de la raguette comporte de pféférence
un berceau inclinable agencé pour permettre & ce cadre d'adopter une po-
gition alignée avec la corde retenue par le mors de traction. Cet
agencement constitue un avantage considérable de ce dispositif du fait
que le trongon de corde tendu entre deux trous opposés du cadre de la ra-
quette se trouve dans le prolongement de la corde retenue par le mors de
traction et ne subit que des frottements réduits contre les bords de ces
ouvertures lorsque la corde est tendue par les organes de traction. Con-
trairement sux appareils de l'art antérieur, cet appareil permet donc
d'éviter les frottements de la corde, qui, dans certains cas entralnent
des blessures locales susceptibles d'affaiblir la corde en certains points,

Le berceau inclinable se compose avantageusement de deux arceaux montés
sur un plateau rigide et portéspar un bloc support, lui-mé&me monté sur
un levier pivotant autour d'un axe fixe.

Pour favoriser la mise en place du berceau dans sa position inclinée pour
les tensions relativement basses appliquées sur la corde, le levier est
de préférence associé & un organe ressort agencé pour exercer sur lui une
force opposée a celle exercée par le poids du berceau. Par ailleurs, ce
levier comporte avantageusement des organes d'arrét et de verrouillage
destinés & le bloquer dans une position prédéterminée et notamment dans

sa position inclinée.

La présente inventionsera mieux comprise en référence & la description

d'un exemple de réalisation préféré et du dessin annexé, dans lequel :
La figure 1 représente une vue schématique de 1l'ensemble de 1'appareil,

La figure 2 représente une vue plus détaillée de la partie constituant
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le mécanisme de traction, et

La figure 3 représente une vue partiellement coupéerde la partie de la

machine représentée par la figure 2.

La machine selon la figure 1 se compose essentiellement de deux parties :
une premiére partie qui constitue le dispositif de maintien 10 du cadre -
de la raquette 2 corder (disposé & gauche de la figure 1) et une deuxi®-
me partie qui constitue le mécanisme de ‘traction 30 de la corde (disposé
4 droite de la figure 1) et représenté plus en détail par les figures 2
et 3.

Le dispositif de-maintien 10 du cadre de la raquette (non représentée) se
compose essentiellement d'un berceau consitué de deux colonnes 11 portant
chacune un arceau 12 équipé d'une manigre connue en soi d'organes de fi-
xation du cadre de la raquette. Les colonnes 11 sont montées sur un pla-
teau 13 solidaire d'un axe rotatif 14, porté par un bloc support 15, fi-

xé 3 une extrémité d'un levier 16 pivotant autour d'un axe fixe 17.

Une patte 18 est fixée au levier 16 2 proximité de son axe de pivotement
17 et perpendiculairement & cet axe, pour servir de point d'attache a

une extrémité d'un ressort 19 dont 1l'autre extrémité est retenue par une
vis 20 de réglage de la tension de ce ressort, portée par une pidce 21

s

fixée a un longeron 22 du chassis de la machine.

Sur la figure 1, le dispositif de maintien 10 est représenté en traits
pleins dans sa position de repos, sensiblement horizontale, -et en traits
interrompus dans sa position de travail, inclinée par rapport a 1l'hori-
zontale. L'inclinaison du berceau permet d'assurer un alignement du cadre
de la raquette avec la corde tendue par le mécanisme de traction et d'é-
viter ainsi une friction de cette corde sur les bords des trous du cadre
friction susceptible d'endommager, voire de blesser superficiellement ou
en profondeur la corde et d'entrainer un affaiblissement local de cette
derniere, qui peut étre a l'origine d'une rupture prématurée de la corde.

L'inclinaison du berceau est limitée par un bec 23 d'un mécanisme de ver-
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rouillage 24 comportant un levier de commande 25, une pigce 26 pourvue
dudit bec 23 et d'un ressort 27 qui repoussse la pidce 26 en butée con-
tre la pigce 21. ’

Un canon 28 rotatif est monté sur une plaque 29 au centre du plateau 13,
pour permettre la fixation d'une pince (non représentée) de retenue de la
corde tendue,

Le ressort 19 est un ressort d'équilibrage qui permet de compenser au
moins partiellement les forces dues au poids du berceau et du cadre mon-
té sur ce berceau., De ce fait, le berceau adoptera toujours sa position
inclinée méme si les tensions exercées sur la corde sont relativement
faibles.

Le mécanisme de traction 30 se compose essentiellement d'un coffret d'a-
limentation et de commande 70 fixé au longeron 22 ou sur tout autre sup-
port solidaire du chfssis de la machine, d'un mors de traction 31 de la
corde 32, monté sur un support 1ié & un chariot mobile 33. Sur la figure °
1, le mors de traction 31 est représenté en traits pleins dans sa posi-
tion de repos et en traits interrompus dans sa position de travail.

Comme le montrent plus particuligérement les fig. 2 et 3, le mécanisme
de traction 30 comporte un bercau fixe 34 solidaire notamment du longe-
ron 22 du chéssis de la machine, et pourvu de deuxrrails de guidage 35
permettant un déplacement en translation de ce chariot.

Ce chariot porte une crémaillére 36, disposée parallelement aux rails de
guidage 35, qui s'engréne avec une roue dentée 37 couplée au moteur é-
lectrique 38 par 1'intermédiaire d'une série de roues dentées 39, 40 et
41, Les roues 40 et 41 sont rendues solidaires 1l'une de l'autre par une
goupille 42, Cet assemblage permet d'assurer 1l'entrainement du chariot

33 par le moteur électrique 38.

Comme mentionné précédemment, 1'appareil est pourvu d'un dispositif pour
commander automatiquement l'arrét du moteur électrique 38, c'est-a-dire
1'arrét du chariot 33. Ce dispositif comprend un élément de contrepoids
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43 composé d'une michoire supérieure 44, d'une michoire inférieure 45,

et d'un reésort de poussée 46 qui repousse l'une des michoires par rap-
port a l'autre dans le sens de leur ouverture autour d'une articulation
constituée par un axe 47. La machoire supérieure 44 est pourvue de deux
galets 48 qui prennent appui contre la surface inférieure d'une tige de
guidage fixe 49, et la machoire inférieure 45 comporte un galet 50 qui
roule sur la surface supérieure d'une barre d'appui 51 portée par un sup-
port 52 mobile autour de son axe de pivotement 53, qui est également '
1'axe de la roue dentée 37. Cet axe 53 est porté par un support 71 relié
rigidement au chdssis de l'appareil par des vis 72. Il porte une piéce

73 qui constitue le corps de 1la bascule auquel est fixé le moteur électri-
que 38, ainsi que le support mobile 52 portant la barre d'appui 51. Un
ressort d'étalonnage 54 de tension réglable grice a un dispositif de
réglage 55 exerce, sur l'extrémité antérieure de cette barre, une force

de rappel qui tend a ramener cette barre vers sa seconde position.inclinée
vers le haut. Un capteur de position 56, qui peut &tre constitué par

un interrupteur ou un micro-contact ou un capteur du type magnétique,
inductif, optique, etc ..., permet de détecter la position haute de

la barre d'appui et d'interrompre 1l'alimentation du moteur 38.

La force de poussée du ressort 46 agissant sur les machoires 44 et 45
permet de déterminer la plage des valeurs utiles de la tension de la
corde. Une vis de réglage 57 permet de modifier a volonté cette tension.

Le dispositif pour afficherrla tension souhaitée de la corde comporte

un disque d'affichage 58 monté sur un tambour 59 associé a un indicateur
mobile, tel que par exemple une aiguille, destinée a indiquer une valeur
de la tension souhaitée de la corde affichée sur le disque 58. Ce tam-
bour est porté par une plaque 60 inclinée, monté sur le berceau fixe 34.
Le tambour 59 est relié a 1'élément de contrepoids 43 par un cdble 61
passant dans une gorge périphérique d'un galet de renvoi 62 et rattaché
audit élément de contrepoids 43. De cette maniére, a chaque position.’
de 1'élément de contrepoids 43, par rapport a la barre d'appui pivotante

51, correspond une valeur de la tension souhaitée de la corde.

Des contacts de fin de course 65 et 63 sont montés sur 1'appareil pour

définir respectivement les fins de course de 1'élément de contrepoids
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43 et du chariot mobile 33. Un capot de protection 64 recouvre les compo-
sants de 1l'appareil et est relié par des moyens connus a son chissis.

Pour corder une raquette, 1'opérateur fixe le cadre de cette raquette
sur son berceau inclinable et affiche la tension souhaitée de la corde

sur le dispositif d'affichage décrit précédemment.

Lorsque 1'élément de contrepoids 43 est placé au point d'équilibre de

la barre d'appui 51, c'est-a-dire a proximité immédiate de 1l'axe de
pivotement 53, le ressort d'étalonnage exerce, sur laibarre d'appui

51, une force qui tend a la faire basculer dans sa position haute en
1'absence d'une autre force, et notamment d'une force de traction exercée
sur le mors 31. Lorsque 1'opérateur enclenche 1'appareil, le capteur

56, constitué avantageusement par un interrupteur, est enclenché, de
sorte que le moteur électrique 38 entraine le chariot mobile jusqu'au
point ou la force de traction exercée sur la corde est suffisante pour
faire pivoter le corps de la bascule 73 autour de l'axe 53, ce qui a

pour effet de faire pivoter la barre d'appui 51 et d'interrompre 1'alimen-
tation du moteur électrique. Lorsque 1l'on place le contrepoids 43 3
droite (sur la fig. 2) de son point d'équilibre, la force qu'il exerce
sur la barre d'appui est opposée a celle exercée par le ressort d'étalon-
nage. De cette maniére, la bascule 73 pivote vers sa position basse

dés que la somme des forces, résultant de la poussée du ressort 46 et de
la traction exercée par la corde, équilibre la force exercée par le

ressort d'étalonnage S54.

Par contre, lorsque l'opérateur place le contrepoids 43 a gauche (sur

la fig. 2) de son point d'équilibre, la force qu'il exerce sur la barre
d'appul est dirigée dans le méme sens que celle exercée par le ressort
d'étalonnage. De cette maniére, la bascule 73 pivote vers sa position
basse dés que la force résultant de la traction exercée sur la corde

est égale 3 la somme des forces résultant de la poussée du ressort 46 et

de la traction du ressort d'étalonnage 54.

Ces différentes possibilités de positionnement du contrepoids permettent
d'obtenir une plage de tensions de la corde allant par exemple de 5 a

40 kg. Le réglage du ressort d'étalonnage permet de déplacer cette plage
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de valeurs. Le réglage du ressort du contrepoids permet d'étaler la

plage des valeurs.

Dans chaque cas, le basculement de la barre d'appui vers sa position
basse provoque l'interruption de l'alimentation du moteur. A ce moment,
la tension de la corde correspond a la tension affichée. L'opérateur
fixe la corde au moyen de la pince montée sur le canon 28 et recommence

1'opération pour la boucle suivante de la corde.

11 est bien entendu que certains composants de cet appareil pourraient
étre modifiés ou remplacés par des éléments équivalents, bien connus

de 1'homme de l'art, sans que l'on sorte du cadre de la présente inven-

tion.
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Revendications

1. Appareil a corder les raquettes notamment les raquettes de tennis,
comportant un chassis sur lequel sont montés un support agencé pour main-
tenir le cadre de la raquette et un mors de traction solidaire d'un cha-
riot entrainé par des moyens mécaniques, ce mors comportant des moyens
pour pincer la corde utilisée pour corder la raquette,et lesdits moyens
mécaniques comportant un moteur électrique ainsi que des organes pour
coupler ce moteur avec ledit chariot, caractérisé en ce qu'il comprend

un dispositif (58) pour afficher manuellement la tension souhaitée de

la corde a une valeur prédéterminée, et un dispositif (56) pour comman-
der 1'arrét du moteur électrique lorsque la tension effective de la

s,

corde est égale a ladite tension prédéterminde affichée.

2. Appareil selon la revendication 1, caractérisé en ce que le dispo-
sitif pour afficher-une valeur prédéterminée de la tension de 1a corde
comporte un organe indicateur manuel relié 2 un élément de contre-
poids (43) mobile axialement par rapport & une barre d'appui pivotante
(51), et un moyen de couplage (61) dudit &lément de contrepoids et du-
dit organe indicateur pour faire correspondre & chaque position de 1t
élément de contrepoids sur ladite barre d'appui, une valeur prédéter~

minée de la tension de la corde, visualisée par 1l'organe indicateur.

3. Appareil selon la revendication 2, caractérisé en ce que la barre
d'appui (51) est constitude d'une tige pivotant autour d'un axe fixe
(53).

4. Appareil selon la revendication 3, caractérisé en ce que 1'élément

de contrepoids (43) est constitué par un coulisseau composé de deux
machoires (44) et (45) articuldes 1'une par rapport a l'autre autour

d'un axe fixe (47) et sollicitées dans le sens de leur ouverture relative
par un ressort de poussée (46), l'une des machoires prenant appui sur

un organe de guidage fixe (49) et l'autre michoire exergant, sur ladite
barre d'appui (51), une poussée destinée 3 la faire basculer vers le

haut ou vers le bas en fonction de sa position axiale par rapporta 1'axe

de pivotement (53).
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5. Appareil selon la revendication 4, caractérisé en ce que le ressort
de poussée (46) comporte un dispositif de réglage de la force de com-

pression qu'il exerce sur les michoires (44) et (45).

6. Appareil selon la revendication 2, caractérisé en ce que ladite bar-
re d'appui (51) est associée & un ressort d'étalonnage (54), ce ressort

exergant sur cette barre une force de méme sens ou opposée a celle exercée

par 1'élément de contrepoids (43).

7. Appareil selon la revendication 6, caractérisé en ce que ladite bar-
re d'appui (51) est associée & un organe détecteur de position (56),
associé a un interrupteur agencé pour couper le circuit d'alimenta-
tion du moteur électrique (38) lorsque ladite barre d'appui se trouve

dans sa position basse.

8. Appareil selon la revendication 1, caractérisé en ce que les mo-
yens d'entrainement mécaniqﬁes du chariot comportent une crémailldre
(36), solidaire dudit chariot (33), qui s'engrine avec une roue den-
tée (37) couplée audit moteur électrique (38) et montée sur un corps
de bascule (73) portant un subport (52) sur lequel est montée ladite
barre d'appui (51) et ledit moteur électrique.

9. Appareil selon la revendication 1, caractérisé en ce que le support
pour maintenir le cadre de la raquette comporte un berceau inclina-
ble (10) agencé pour permettre & ce cadre d'adopter une position a-
lignée avec la corde (32) retenue par le mors de traction (31).

10. Appareil selon la revendication 8, caractérisé en ce que le ber-
ceau comporte deux arceaux (12), montés sur un plateau rigide (13)
porté par un bloc support (15) fixé a un levier (16) pivotant autour
d'un axe fixe 17.

11. Appareil selon la revendication 9, caractérisé en ce que le le-
vier (16) comporte un organe ressort (19), agencé pour exercer sur le—
dit levier (16) une force opposée a celle exercée par le poids du ber-
ceau, et des organes d'arrét (23,24), pour bloquer le levier (16)

dans une position déterminée.
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