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Urzadzenie do sterowania programowego maszyn dziewiarskich

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do sterowania programowego maszyn dziewiarskich, zawierajace
elektromagnetyczne liczniki impulsowe i taczniki elektryczne.

W dotychczas stosowanych urzadzeniach liczniki impulsowe stuzyty do rejestrowania ilosci suwéw gtowicy
w maszynach dziewiarskich, co wymagato wigkszego wktadu pracy personelu obstugujacego.

Celem wynalazku jest wprowadzenie w znacznym stopniu automatyzacji przy sterowaniu maszyn
dziewiarskich. Cel ten zostal osiggniety przez stworzenie mozliwosci zaprogramowania pracy maszyny
dziewiarskiej za pomocy elektromagnetycznych licznikéw impulsowych w takim uktadzie, ze cewka napedowa .
pierwszego licznika impulsowego jest potaczona ze 2réodtempradu statego poprzez przerywnik, a cewka lub
cewki napedowe drugiego i/lub nastgpnych licznikéw impulsowych s potaczone z tym samym 2rédtem pradu
statego za posrednictwem przerywnika poprzez zestyki elektrycznego sterownika krzywkowego. .

Cewka kasujgca pierwszego licznika impulsowego jest potgczona ze z2rédtem pradu statego poprzez zestyk
elektrycznego sterownika krzywkowego, a cewka lub cewki kasujace drugiego i/lub nastepnych licznikéw
impulsowych sg potaczone ze Zrédtem pradu statego poprzez inny zestyk elektrycznego -sterownika
krzywkowego. - o

Szeregowy uktad zestykéw pomocniczych wszystkich licznikéw impulsowych jest wiaczony w szereg
miedzy znany uktad szeregowy, sktadajacy sie z przyciskéw sterowniczych, cewki napedowej stycznika
elektromagnetycznego oraz przekaznika termicznego z jednej strony, a znany uktad szeregowy zestykéw
pomocniczych tacznikéw, kontrolujacych naciag nitek, z drugiej strony.

) Réwnolegle do zestyku pomocniczego pierwszego licznika impulsowego jest podtaczony zestyk
elektrycznego sterownika krzywkowego, aréwnolegle do uktadu szeregowego zestykéw pomocniczych
wszystkich licznikéw impulsowych jest wiaczony inny zestyk elektrycznego sterownika krzywkowego.

W urzadzeniu do sterowania programowego wedtug wynalazku, odznaczajacym si@ duzq uniwersalnoscia,
moga byé zastosowane rézne ilosci elektromagnetycznych licznikéw. impulsowych, a tym samym zostato
zagwarantowane sprawne i prawie catkowicie automatyczne sterowanie maszyn dziewiarskich, prZy' réznych
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wymaganiach zakresu ich pracy i technologii dziania, co podwyzsza walory jakosciowe i funkcjonalne maszyn
oraz efekty ekonomiczne procesu produkcyjnego.

Przedmiot wynalazku jest odtworzony w przyktadzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia schemat
uktadu urzadzenia do sterowania programowego maszyn dziewiarskich za pomocg trzech elektromagnetycznych
licznikéw impulsowych, ‘

Urzadzenie do sterowania programowego wedtug wynalazku posiada, na przyktad trzy elektromagnetyczne
liczniki impulsowe potaczone ze Zrédtem E pradu statego oraz elementami sterujagcymi maszyny dziewiarskiej
~ przy zastosowaniu przerywnika i elektrycznego sterownika krzywkowego.

Poszczegolne elementy urzadzenia wedfug wynalazku sq tak usytuowane wzgledem siebie, ze cewka
napedowa L1 pierwszego licznika impulsowego jest potaczona ze Zzrédtem E pradu statego poprzez przerywnik
G, a cewka lub cewki napedowe L2 i L3 drugiego i/lub nastepnych licznikéw impulsowych sg potaczone z tym
samym Zrédtem pradu statego za posrednictwem przerywnika G poprzez zestyki 1N i 2N elektrycznego
sterownika krzywkowego. _

Cewka kasujaca K1 pierwszego licznika impulsowego jest potaczona ze zrédtem E pradu statego poprzez
zestyk 3N elektrycznego sterownika krzywkowego, acewka lub cewki kasujagce K2 i K3 drugiego i/lub.
nastepnych licznikéw impulsowych sg potaczone ze Zrédtem E pradu statego. poprzez inny zestyk 4N
elektrycznego sterowmk% krzywkowego.

Szeregowy ukiad zestykéw pomocniczych P1, P2 i P3 wszystkich licznikow impulsowych jest wtaczony
W szereg . mledzy znany uktad szeregowy, sktadajacy sie z przyciskéw sterowniczych STOP, START, cewki
napedowej M stycznika elektromagnetycznego oraz przekaznika termicznego PT, z jednej strony, a znany uktad
szeregowy zestykow pomocniczych 1W, 2W, 3W i 4W tacznikéw, kontrolujacych naciag nitek, z drugiej strony.

Réwnolegle do zestyku pomocniczego P1 pierwszego licznika impulsowego jest usytuowany zestyk 5N
elektrycznego sterownika krzywkowego, a réwnolegle do ukfadu szeregowego zestykéw pomocniczych P1, P2
i P3 wszystkich licznikéw impulsowych jest wigczony inny zestyk 6N elektrycznego sterownika krzywkowego.

Istotg dziatania urzadzenia sterujacego wedtug wynalazku jest to, ze obstugujgcy maszyne dziewiarska
moze kazdorazowo zaprogramowaé ilosé suwow gtowicy maszyny poprzez reczne wybranie cyfry lub cyfr na
kazdym z dowolnej ilosci zainstalowanych licznikow. Nastepnie po uruchomieniu maszyny bedzie ona pracowata
do momentu wykonania zadanej przez obstuge maszyny ilosci suwéw gtowicy, po czym zostanie automatycznie
wytaczona. W przypadku wykonywania np. wyrobdw péGiregularnych mozna odpowiednio przestawic¢ zakres
pracy gfowicy, po czym uruchomi¢ maszyne, ktéra wykona zadang ilo$é przestawien, okre$long przez drugi
licznik, a pierwszy licznik odlicza w tym czasie automatycznie sumaryczng ilo$é¢ suwéw giowicy od momentu
poczatkowego dziania wyrobu. Licznik trzeci bedzie pracowat podobnie jak licznik drugi. Zakres
zautomatyzowania procesu dziania zalezy bezposrednio od ilosci zainstalowanych licznikéw.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do sterowania programowego maszyn dziewiarskich, zawierajace elektromagnetyczne liczniki
impulsowe i taczniki elektryczne, znamienne tym, 2ze cewka napedowa (L1) pierwszego licznika
impulsowego jest potaczona ze zrédtem (E) pradu statego poprzez przerywnik (G), a cewka lub cewki napedowe
(L2, L3) drugiego i/lub nastepnych licznikow impulsowych sa potaczone z tym samym Zrédtem pradu statego za
posrednictwem przerywnika (G) poprzez zestyki (1N, 2N) elektrycznego sterownika krzywkowego, natomiast
cewka kasujgca (K1) pierwszego licznika impulsowego jest potaczona ze zr6dtem (E) pradu statego poprzez
zestyk (3N) elektrycznego sterownika krzywkowego, a cewka lub cewki kasujace (K2, K3) drugiego i/lub
nastepnych licznikdw impulsowych s potaczone ze zrédtem (E) pradu statego poprzez inny zestyk (4N)
elektrycznego sterownika krzywkowego, przy czym szeregowy uktad zestykéw pomocniczych (P1, P2, P3)
wszystkich licznikéw impulsowych jest wtaczony w szereg miedzy znyny uktad szeregowy, sktadajacy sie
z przyciskéw sterowniczych (STOP, START), cewki napedowej (M) stycznika elektromagnetycznego oraz
przekaznika termicznego (PT), z jednej strony, a znany uktad szeregowy zestykéw pomocniczych (1W, 2W, 3W,
4W) tacznikéw, kontrolujacych naciag nitek z drugiej strony, z tym, ze réwnolegle do zestyku pomocniczego
(P1) pierwszego licznika impulsowego jest podtaczony zestyk (5N) elektrycznego sterownika krzywkowego,
aréwnolegle do uktadu szeregowego zestykéw pomocniczych (P1, P2, P3) wszystkich licznikéw impulsowych
jest wiaczony inny zestyk (6N) elektrycznego sterownika krzywkowego.
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