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DESCRIPCION
Soporte para instrumentos médicos

Campo de Invencién

La presente invencién se refiere a un dispositivo para ser unido al cuerpo de un operador para soportar instrumentos
médicos y quirdrgicos, en particular a un arnés para soportar endoscopios y dispositivos épticos para endoscopias y
laparoscopias.

Estado de la técnica

Cuando un operador, un médico o un profesional de la salud tiene que realizar operaciones o examenes en el cuerpo
de un paciente, debe utilizar herramientas como endoscopios o dispositivos similares y en ocasiones estos dispositivos
son de tal tamafio que es dificil que un solo operador pueda soportarlos y manejarlos solos al mismo tiempo, por lo
que se requiere la intervencion de un segundo operador para apoyar al primero. A partir del
documento US20120197075 se conoce un dispositivo de soporte para instrumentos médicos que tiene una
versatilidad insuficiente a la hora de disponer los instrumentos médicos y resulta engorroso para el operador que lo
lleva. Se siente la necesidad de tener dispositivos de soporte que sean faciles de usar y que hagan mas facil, ligera 'y
auténoma la forma de operar con instrumentos médicos o quirirgicos al personal médico o paramédico.

Compendio de la Invencién

Para solucionar estos problemas, la invencién proporciona un dispositivo de soporte con las caracteristicas de la
reivindicacion 1. Gracias a sus peculiares caracteristicas, el dispositivo de la invencién permite facilitar todos los
procedimientos realizados mediante el uso de endoscopios flexibles e instrumentos que utilizan dispositivos 6pticos al
tener la posibilidad de aliviar las articulaciones de las extremidades superiores del operador del peso del instrumento
y de cualquier camara montada en este Ultimo y al mismo tiempo dar la posibilidad de colocar el instrumento en
cualquier posicion deseada y luego mantener dicha posicién. Al mismo tiempo, el dispositivo de soporte de la invencién
permite al operador tener sus manos libres del instrumento para realizar otras acciones que de otro modo realizaria
un segundo operador. Otra ventaja importante del dispositivo de soporte de la invencion es evitar posiciones
incébmodas durante todo el transcurso del examen y la sobrecarga funcional de las articulaciones de los miembros
superiores del operador. Permite realizar un reconocimiento médico de forma mas auténoma, rapida y deseada porque
existe la posibilidad, cuando sea necesario, de tener las manos libres del instrumento dejandolo fijo en la posicion
deseada.

En una de las realizaciones ventajosas de la invencion, la presencia de la articulacién multiesférica de friccién permite
un posicionamiento espacial ilimitado y por lo tanto permite realizar, reproducir y soportar cualquier movimiento que
realice el operador y dejar el instrumento operativo, por ejemplo, p. ej. un endoscopio flexible, pero no exclusivamente,
fijado en practicamente cualquier posicién deseada dejando las manos del operador libres sin que la herramienta
cambie de posicion. De esta forma el operador puede realizar aquellas acciones que de otro modo tendria que realizar
con un operador de apoyo, ampliando el tiempo de ejecucidén y aumentando los costes.

Otra ventaja del dispositivo de la invencién es que puede ser desmontado gracias a un sistema de enganche guiado
que permite liberar la articulacién multiesférica de la placa que queda unida al operador a través de la eslinga. Esta
caracteristica exclusiva de este tipo de dispositivo permite utilizar el dispositivo también en procedimientos que
involucran un campo operatorio estéril, dejando la placa del dispositivo de soporte (no estéril) unida al operador que
luego usa la bata estéril y conectando la articulacién (estéril) articulada a través del sistema de injerto guiado que
prevé la superposicion del tejido de la bata estéril.

La caracteristica de ser desmontable también tiene la ventaja de simplificar los procedimientos de
esterilizacién/higienizacion del dispositivo que prevé un procedimiento de esterilizacion sélo para la articulacién
articulada multiesférica y para higienizar la placa, reduciendo costes.

Ademas, la compacidad del acoplamiento rapido permite al operador que lleva el dispositivo tener un pequefio estorbo
delante del pecho, permitiéndole una mayor libertad de movimiento y una mayor cercania al paciente cuando sea
necesario.

Otras ventajas son la posibilidad de intercambiar las articulaciones para hacer el dispositivo mas adecuado a los
diversos usos y la posibilidad de intercambiar el alojamiento presente al final de cada articulacién para alojar los
distintos tipos de instrumentos utilizados en los examenes.

La articulacién multiesférica y los alojamientos al final de la articulacion multiesférica estan previstos en todas sus
variantes también en material desechable para reducir completamente los costes de esterilizacion.

Breve descripcion de las figuras
Otras caracteristicas y ventajas de la invencién quedaran mas claras a la luz de una descripcion detallada de una
realizacion preferida pero no exclusiva de un dispositivo de soporte segin la invencién, ilustrada a modo de ejemplo
no limitativo, con la ayuda de las figuras adjuntas en las que:
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La Figura 1 y la Figura 2 representan una vista general del dispositivo de la invencion;

la Figura 3 muestra una vista axonométrica ampliada de un primer detalle de las Figuras 1y 2;
la Figura 4 muestra una vista axonométrica ampliada de un segundo detalle de las Figuras 1 y 2;
la Figura 5 muestra una vista axonométrica ampliada de un tercer detalle de las Figuras 1y 2.

la Figura 6 muestra una vista axonométrica ampliada de un tercer detalle de las Figuras 1y 2.

Descripcion detallada de realizaciones preferidas de la Invencion

El soporte proporciona un arnés que comprende la placa 1 hecha de material ligero, ventajosamente rigido, de forma
aproximada pero no necesariamente triangular y conformada para posicionarse apropiadamente sobre el pecho o el
abdomen de un operador, se provee de ranuras 2 para insertar correas o medios equivalentes para asegurar la placa
1 de forma segura al torso; cuando la lleva el operador, la placa esta destinada a colocarse sustancialmente vertical o
al menos paralela al pecho del operador.

Sobre la placa 1 se sujeta un soporte especial 3 con un acoplamiento guiado rapido para un elemento complementario
4 de manera que se cree un acoplamiento por salto elastico u otro enganche que se puede unir y separar de una
manera simple y rapida de constitucion similar a la de un tipo conocido de salto elastico con un elemento elastico
expandible que se presiona sobre el soporte y se retira tirando del mismo con una fuerza que hace que el elemento
elastico se desprenda del soporte.

En otra variante el acoplamiento rapido se puede realizar con un elemento de pinza en el elemento complementario 4
que aprieta el soporte 3 que sobresale de la placa, con una palanca que abre y cierra la pinza, que puede ser controlada
con la mano del operador. El acoplamiento rapido permite una sujecion sobre la placa del elemento complementario
4 también a través de una bata u otra funda protectora del operador para evitar el contacto con la placa del arnés para
evitar la contaminacion, o que el operador se infecte, en caso de que opere cerca de un paciente contagioso.

El elemento complementario 4 se conecta a una articulaciéon articulada multiesférica de friccion 5. La articulacion
articulada multiesférica 5 se compone de segmentos en forma de esferas y alternandose con segmentos de forma
cilindrica con dos cavidades en forma de casquetes esféricos complementarios a los segmentos en forma de esfera y
todos se juntan entre si para formar una sucesion de cadenas unidas por un cable dentro de la articulacion articulada
bajo tension que sostiene los segmentos en forma de esfera y en forma de cilindro en contacto de friccion mutuo. De
esta forma, los segmentos se mantienen en posicién mutua mediante la friccion existente entre dos segmentos. La
posicion entre los segmentos se puede cambiar aplicando una fuerza suficiente para superar las fuerzas de friccién
entre los segmentos.

La articulacion dispone de un mando 9 para regular la tension interna del cable con el fin de ajustar la fuerza de friccién.
Este mando es giratorio alrededor de un eje B, y puede ser accionado por el operador, lo que permite apretar la
articulacién multiesférica 5, aumentando la tensién del cable dispuesto en su interior para fijarlo en una posicién
determinada y el aflojamiento de la articulacién multiesférica 5 para cambiar su forma. La articulacién articulada
multiesférica 5 es intercambiable con otras articulaciones en funcién del tipo de prueba diagndstica a realizar.

Un alojamiento intercambiable 6 con una forma y conexién de conformacion adaptadas para soportar el instrumento
médico, por ejemplo un endoscopio, no mostrado, se fija en el extremo de la articulacién articulada 5 opuesto al que
se conecta al elemento complementario 4. La forma del alojamiento 6 se elige en funcién del instrumento utilizado y
del tipo de prueba de diagnéstico a realizar.

La articulacion articulada multiesférica 5 tiene una flexibilidad ajustable para permitir un posicionamiento en el espacio
del alojamiento 6. El alojamiento intercambiable 6 proporciona su movilidad autonoma independientemente de la
articulaciéon articulada multiesférica 5. También se proporciona una articulacién articulada bloqueable 7 que rota
alrededor de un eje A permitiendo al alojamiento 6 un posicionamiento espacial adicional en cualquier posicién angular
alrededor del eje A para un arco de casi 360 grados y con un tornillo que permite fijarlo en la posicién deseada por el
operador y que también puede ajustarse en su rigidez hasta el completo bloqueo del mismo a través de la articulaciéon
bloqueable 7. Ademas, el elemento complementario de sujecion 4, tal como se muestra en la Figura 2, puede rotar en
todo el azimut alrededor de un eje C sustancialmente perpendicular a la placa 1, preferentemente en un angulo con
respecto a la linea perpendicular a la placa inferior a 30°, afiadiendo de esta manera un elemento adicional de
flexibilidad.

El dispositivo de soporte de la invencion descrito anteriormente facilita al operador durante el examen, dejando sus
manos libres para realizar aquellas operaciones que de otro modo habrian estado subordinadas a la presencia de un
segundo operador que de hecho ralentiza todo el proceso ejecutivo con el tiempo que transcurre desde que se da la
orden (por parte del operador) hasta su ejecucion (por la ayuda) y que no siempre son simultaneas y por tanto pueden
repetirse hasta la consecucion del resultado esperado. Ademas, existe la ventaja de aliviar las articulaciones de las
extremidades superiores del operador del peso del endoscopio y de una posible camara externa accesoria. Esto se
debe a la distribucion de todo el peso sobre la placa de arnés que lo distribuye a los misculos del torso, las caderas
y las piernas.
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La invencién se ha descrito hasta ahora con referencia especifica a algunas realizaciones preferidas. Sin embargo, es
posible realizar cambios dentro del alcance de proteccion de la invencion descrita anteriormente y definida por las
reivindicaciones adjuntas.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de soporte de instrumentos médicos que comprende un arnés con una placa (1) que comprende correas
para su fijacion en el pecho de un operador, un primer elemento de sujecion (3) que sobresale directamente de la
placa (1) en una direccién perpendicular al pecho de dicho operador (1) y un segundo elemento de sujecion
complementario (4) que se puede unir y separar del primer elemento de sujecién (3), un elemento de articulacion (5)
de forma tubular y alargada y un primer y un segundo extremo, en el que se fija de manera integras y desmontable
por su primer extremo al segundo elemento complementario de sujecion (4) y soportando por su segundo extremo una
alojamiento (6) ajustable angularmente en el espacio y que puede fijarse en cualquier posicion angular alrededor de
un eje A mediante un abrazadera (7), estando configurado el alojamiento (6) para soportar el instrumento médico y
siendo el elemento de articulacién (5) flexible para permitir su deformacion para asumir una forma sinuosa para un
posicionamiento del alojamiento (6) en el espacio, caracterizado por que dicho segundo elemento de sujecion
complementario (4) es capaz de rotar alrededor de un eje C sustancialmente perpendicular a dicha placa (1).

2. Dispositivo segun la reivindicacién 1, en el que el elemento de articulaciéon (5) consiste en segmentos juntados
entre si para formar una sucesion de cadenas y cada segmento se sostiene en contacto de friccion con los segmentos
adyacentes mediante un elemento de tensién para mantener una posicién mutua mediante friccion.

3. Dispositivo segun la reivindicacion 2, en donde se proporcionan medios de ajuste (9) del elemento de tensién para
regular la fuerza de friccién.

4. Dispositivo segun la reivindicacion 3, en donde el segundo elemento de sujecién complementario (4) se sujeta por
salto elastico al primer elemento de sujecion (3) ejerciendo presion o tensién respectivamente para su extraccion o
insercion.

5. Dispositivo segun la reivindicaciéon 3, en donde el segundo elemento de sujecién complementario (4) se sujeta al
primer elemento de sujecion (3) mediante una pinza que aprieta el primer elemento de sujecion (3) y que puede
accionarse en posicion de cierre o apertura mediante un control por palanca, de tal forma que dicho segundo elemento
complementario de sujecion (4) pueda rotar en todo el acimut alrededor de dicho eje C perpendicular a la placa (1).

6. Dispositivo segun una de las reivindicaciones anteriores, en donde el alojamiento (6) proporciona una conexién
por forma.
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