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(s4) Viskerrobot med foler
(67) Sammendrag:

Viskerrobot f.eks. til anvendelse i automobiler, der via en

fsler (1) anbragt inden for det areal der bestrygeg af vine

duesviskerne, fir inforration oz n=ngden af fugtighed »3 ruden 5415~ 81
ag afpasser visiefrekvensen herefter. Yiskerobotter indeholdar

- ot xredslab (2) der husker signalet fra fsleren, naton o3

vinduesviskersn har passeret demne. Pette sigmal sammealisres 1 2
<ed signalet dirzkte fra felerer af komzeratoren (3). Idet en / / j
besteat mndring er detexteret, aktiveres forstarkersn (4) der * :5

via et rel= (5) ctarter viskernotoren. : .J =

Dena anvendte fsler an vare af kapacitiv-typen, I—
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En viskerrobot, der via en fpler anbragt inden for det areal, der
bestryges af vinduesviskerne, far information om mangden af fug-

tighed pa ruden.

Det viser sig i praksis, at det kun er ved kgrsel i decideret regn-
vejr, der er behov for kontinuerlig drift af vinduesviskerne. | stpv-
regn og fugtigt vejr er det ofte npdvendigt at gribe manuelt ind i
viskerytmen, for at undgd at viskerne arbejder pa en for tor rude,
hvilket giver et forringet udsyn og ungdigt slid pad bade viskermotor
og viskerblade. Det er kendt, at man med en konventionel viskerrobot
kan fa faste pauser mellem de enkelte aktiveringer af viskerne. Det
krever dog stadig manuel indgriben at tilpasse pauselengden efter
skiftende vejrforhold.

Viskerrobotten ifplge opfindelsen er af den art, der via en foler

- anbragt p& ruden inden for det areal, der bestryges af vinduesvis-
kerne, far information om mangden af fugtighed pd denne. Ud fra

dette afpasses viskerrytmen efter de aktuelle forhold, saledes at der,
alt efter hvor meget det regner, indskydes passende pauser i aktive-
ringen af viskerne. Fglerens aktive areal skal vare sa stort, at det
afgivne signal reprasenterer rudens tilstand som helhed. | praksis
har det vist sig, at ca. 25 t:m2 er tilstreekkeligt. Fgleren kan vare af
kapacitivtypen og afgive et AC-signal, hvis frekvens er et udtryk for
fugtighedsgraden pa ruden.

Det er kendt at sammenligne det modtagne signal fra foleren med en
fast reference og aktivere vinduesviskerne, idet denne reference
overskrides. | praksis viser det sig dog at vare meget vanskeligt at
f& dette princip til at give en stabil aktivering af viskerne. Dels er
det svart at opné tilstraekkelig temperaturstabilitet af isar foleren, og
dels kan urenheder, der normalt ikke generer udsynet, pavirke
foleren og starte viskerne utilsigtet. Er der ikke tilstreekkeligt med
vand til at vaske disse urenheder vk, bliver udsynet ringere af at
der viskes. Det kan derfor blive ngdvendigt at renggre ruden manuelt

for at standse aktiveringen af vinduesviskerne.
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Viskerrobotten ifglge opfindelsen er ejendommelig ved, at reference-
vardilageret er forbundet med fglerens udgang, saledes at hver gang
viskeren netop har passeret fpleren, indskrives fglersignalet i lageret
og anvendes som reference ved naste sammenligning. Herved opnas at
referencen altid er et udtryk for den, under de givne forhold, renest
mulige rude. Viskerne aktiveres fgrst igen, idet en bestemt @ndring
af §ignalet fra foleren, i forhold til referencen, er detekteret, med

andre ord, nar der er sket en bestemt forringelse af udsynet i for-

~hold til det, der opndedes ved den sidste passage af viskerne. Akti-

veringstidspunktet afpasses derfor automatisk efter arbejdsbetingel-
serne. Fx vil urenheder, der ikke umiddelbart lader sig fjerne af
viskerne, ikke forstyrre funktionen, ligesom et slidt viskerblad, der
ikke kan fjerne vandet fuldstendigt, heller ikke vil forstyrre, da
disse nye arbejdsbetingelser blot vil indgad i referencen. Havde der
derimod varet anvendt en fast reference, ville viskerne blive akti-

veret konstant i et forspg pa at fijerne det, som pavirkede fgleren.

Dette nye princip medfsrer ogsd, at viskerrobotten ikke skal justeres,
efter at den er monteret. Forskellige forhold sasom placering af feler,
glastykkelse og glastype med mere, der varierer fra montering til

montering, vil blot medfpre forskellige referencevardier.

Det kan forekomme, at en tendt viskerrobot i et stykke tid ikke
pavirkes af regn, og viskerne derfor ikke aktiveres. Referencen vil i
en sidan situation ikke blive opdateret, hvorfor fx temperaturdrift af
folersignalet vil kunne fejlaktivere viskerne. For at undgd dette
indeholder viskerrobotten ifglge opfindelsen et kredsigb, der tillader,
at referencen fplger sddanne langsomme andringer af signalet fra
foleren. Dette kan fx opnds ved, med passende stor tidskonstant, at
lade referencen fplge folersignalet, siledes at dette ikke kan drive i

forhold til referencevardien.

Viskerrobotten er desuden forsynet med et kredslgb, der sgrger for
en enkelt aktivering af vinduesviskerne, idet viskerrobotten tilkobles,
siledes at referencen opdateres. Et andet kredslgb sgrger for auto-
matisk skift til kontinuerlig drift at viskerne, nar pauserne mellem
aktiveringen af disse bliver s3 korte, at dette er mere hensigtsmas-

sigt.
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Viskerrobotten er i princippet vist pd tegningen.

Signalet fra foleren 1 fores til et kredslpb 2, der husker den maksi-
mum- eller minimumvardi af signalet, der detekteres efter vinduesvis-
kerens passage forbi fsleren. Kredslgbet 2 tillader samtidigt, at refe-
rencen fglger langsomme zndringer af fplersignalet, fx péd grund af

temperaturdrift.
Referencesignalet sammenlignes med det af fgleren angivne signal ved

hjzlp af komperatoren 3. ldet en bestemt @ndring er naet, aktiveres

forstarkeren 4, der via et rele 5 starter viskermotoren.

PATENTKRAV

- 1. En viskerrobot, der via en fgler (1) anbragt inden for det areal,

der bestryges af vinduesviskerne, far information om mengden af
fugtighed pa ruden, og hvor fglersignalet sammenlignes med et refe-
rencesignal, som er oplagret i et referencevardilager (2), saledes at
viskermotoren aktiveres, nar der males en fugtighed stgrre end en til
referencesignalet svarende referencefugtighed,

kendetegn et ved, at referencevardilageret (2) er forbun-
det med folerens (1) udgang, saledes at hver gang viskerne netop
har passeret fpleren, indskrives folersignalet i lageret {(2) og anven-

des som reference ved naste sammenligning.

2. Viskerrobot ifplge krav 1,
kendetegnet ved at den indeholder et kredslgb, der
tillader, at referencesignalet Igbende folger langsomme @ndringer af

signalet fra foleren.
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