10

15

20

25

30

35

OZET

iS GUVENLIiGI GEREKLERINi KARSILAYAN HAREKETLI GALISMA PLATFORMU

Bu bulug, kamyon, tir, tanker, vagon ve tekne gibi araglarin ylklenmesi, st kisminin
tamiri, kapatiimasi veya montaji gibi islerin uygulamasi esnasinda ¢alisan personelin
dismesini dnleyen, isini daha kolay ve givenli bir sekilde yapmasini saglayan is glivenligi

gereklerini karsilayan tekerlekli 360 derece hareketli galisma platformu ile ilgilidir.
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ISTEMLER

. Bu bulus, is glivenligi gereklerini karsilayan hareketli galisma platformu olup, ézelligi, Ust

metal kolon(1), Asag! ve yukar hareketli halat kizak tasiyici(2), Saga ve sola hareketli
halat kizagi(3), Yedek saga ve sola hareketli halat kizagi(4), Halat(5), is glvenligi
kemeri(6), Platform sol hareket motoru(7), Platform sad hareket motoru(8), Alt kullanim
alani(9), Tasiyici tekerler(10), Merdiven korkuluklan(11), Tutamac korkuluk(12), Ust
kullanim alani(13), Kullamm alam korkuluklari(14), Sol dikey metal kolon(15), Sad dikey
metal kolon(16), Merdivenler(17) pargalarini icermesidir.
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TARIFNAME

iS GUVENLIiGI GEREKLERINi KARSILAYAN HAREKETLI GALISMA PLATFORMU

TEKNIK ALAN

Bu bulus, kamyon, tir, tanker, vagon ve tekne gibi araglarin yiklenmesi, (st kisminin
tamiri, kapatilmasi veya maontaji gibi islerin uygulamasi esnasinda ¢alisan personelin
ddsmesini énleyen, isini daha kelay ve givenli bir sekilde yapmasini saglayan is glvenligi

gereklerini karsilayan tekerlekli 360 derece hareketli calisma platformu ile ilgilidir.

TEKNIGIN ONCEKi DURUMU VE BULUSUN ACIKLAMASI

Kamyon, tir, tanker ve vagon yiklemesi yapilan limanlarda, istasyonlarda, fabrikalarda
ara¢ ustinde calisan iscilerin ara¢ Gstline ¢ikmasi merdiven veya aractaki basamaklar
kullanmakta ve arag¢ Ustinde is glvenligi kemeri olmadan calismaktadirlar. Gerek
yukleme, vylklerin kontrell, arag Gstd brandanin drtiimesi gibi islerde gerekse arag Ust(
meoentaj, kaynak veya tamir gibi iglerde aracin Ustlne inime-cikma guvenligi olmamakta ve
zaman kaybi yasanmaktadir. Bu tir araglarin uzerinde ¢algirken isgilerin diisme riskine
kars! is glvenligi kemeri kullanim imkani olmamaktadir. Ornegin balikgl barinaklari veya
marinalarda tekne bakimlarinda veya kamyon tir veya tanker st kisimlarinin tamir bakim
ve montajlarinin yapildigi atdlyelerde bu galismaya uygun platform ve is givenligi kemeri
kullanimi saglayacak hareketli kullanima uygun galigma imkanlari bulunmamaktadir.
Limanlarda ve tren istasyonlarinda kamyon tir, tanker ve vagon hareket istikametlerine
gore yonl ayarlanabilen is glvenligi kural ve kemeri kullanimina uygun platformlar
gelelikle bulunmamaktadir. Bu nedenlerle bu tir araclarin Gzerinde c¢ahgan iscilerin
disme, kayma gibi kazalarin dniine gegebilmek ve ara¢larin Uzerine ¢ikma ve inmeyi
kolaylagtirarak zaman kaybini da onleyen, g¢alisma alaninda 360 derece ddnebilme
kabiliyeti ile is glvenligi agisindan gerekleri karsilayan galisma platformuna ihtiyag hasil
olmustur.

Bulugumuz yukarida anlatilan ¢alisma alanlarinda ¢alisma kolaylidi, zaman kaybini ve ig
kazalarini énlemeye ydnelik ozellikle is glvenlidi kemeri kullanim imkani saglayan,
tekerlekler vasitasi ile 360 derece hareketli calisma alanina gére konumlandirma imkani

ve is guvenligi gereklerini sadlayan calisma platformudur.

BULUSUN PARCALARI VE AGCIKLAMALARI
Bulusumuz olan is glvenligi kemeri kullamim imkani saglayan tekerlekler vasitasi ile 360
derece hareketli calisma alanina gdre konumlandirma imkani ve is guivenligi gereklerini

saglayan calisma platformu, 17 ana parcadan olusmaktadir. Bu pargalar, SEKIL1 de
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numaralandinlarak temsil edilmistir. On, yan ve Ust gérinisleri ise SEKIL 2, SEKIL 3 ve

SEKIL 4 de gizim olarak gosterilmektedir.

SEKIL1 PARGALARI VE AGIKLAMASI

1. Ust metal kolon

2. Asagi ve yukan hareketli halat kizak tasiyici
3. Saga ve sola hareketli halat kizag

4. Yedek saga ve sola hareketli halat kizagi

5. Halat

6. s gavenligi kemeri

7. Platform sol hareket motoru

8. Platform sag hareket motoru

9. Alt kullanim alani

10. Taslyici tekerler

11. Merdiven korkuluklari

12. Tutamag korkuluk

13. Ust kullanim alan

14. Kullanim alani korkuluklari
15. Sol dikey metal kolon

16. Sag dikey metal kolon

17. Merdivenler

Bulusumuz, sag ve sol dikey tasiyici metal kolonlar(15-16) st kisimlarindan yatay metal
kolon(1) ile birlestirilerek ana iskeleti olusturulmus olup, yikleme, montaj, kontrol veya
tamirat yapilacak araclar bu iskeletin altina gelecek sekilde konumlanir. Bu ana iskelete
bagl ve digli sistemle asa@ yukar ayarlanabilen halat kizak tasiyici(2) Gzerindeki is
guvenligi kemerinin{6) ocldudu halati(5) sada ve sola kaydiran biri asil digeri yedek iki adet
halat kizagi(4) sayesinde platform igindeki arag Uzerindeki is¢i disme tehlikesi olmadan
hizl, kolay ve guvenli bir sekilde ¢calisma imkani bulmaktadir.

Bulusumuz olan is glivenli gereklerini karsilayan hareketli is guvenligi platformunun, 360
derece hareket etmesini saglayan dort adet tekerlekler(10) sayesinde galigmanin sekline
gore konumlanma imkani sadlamaktadir. Ayrica bu tekerleklerin yerine raylara uyumlu
sistemle calisabilecek makara tekerlerde kullanmak mamkndiir.

Bu dort adet tekerleklerin hareketi, platformun sag ve sol alt kisimlarindaki moterlar(7-8)
ile saglanmaktadir. Motorlarin kumandasi uzaktan kumanda ile kentrelll de mimkindur.
Bulugsumuz, platform altina giren arag¢ Ustiinde isginin disme riski gibi is kazalarini

engelleyen hareket kolaylidi ve imkani saglayan bolimleri ile galisma hayatina kolaylik
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saglamaktadir. Ayrica sag ve sol taraflarda bulunan dért adet alt kullanim alanlari{9), yine
sad ve sol taraflarda bulunan dért adet Gst kullanim alanlarina(13) Merdiven{17) ve
merdiven korkuluklari(11) ile birbirine ulagimi saglanmistir. Bu ¢alisma alanlar tutamag
korkuluklari{12) ve kullanim alani korkuluklari(14) ile givenli hale getirilmigtir.

Bulugsumuz olan ig guvenligi gereklerini uygun hareketli galisma platformu igerisine alinan
aracin cinsine ve yapilacak isin tiriine gdre konumlandinldig gibi alt ve (st ¢alisma

kullanim alanlarindan da faydalanilimaktadir.
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