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Urzadzenie do samoczynnej regulacji predkosci posuwu wozka
przesuwnego pilarki tasmowej do drewna

1 :

Przedmiotem wymnalazku ‘jest urzgdzenie do isa-
moczynnej regulacji predkosci posuwu wozkéw
przesuwnych, mapedzanych hy-drauIli‘wcznnie; podaja-
cych klody itp. surowiec do przetarcia ma pilarce
tasmowej do drewna, w zaleznosci od mocy chwilo-
wej okre§lanej oporami skrawania silnika gléw-
nego mnapedzajgcego pile tasmowas.

We wspoélczesnych zakladach obrébki drewna,
w tartakach stosowane sg pilarki tasmowe do prze-
robu surowca ma tarcice wyposazone w woézki prze-
suwne napedzane hydraulicznie, podajgce ten su-
rowiec w kierunku na pile tasmowsg zespolu robo-
czego ipilarki. Predkos$¢ posuwu wézkOw przesuw-
nych sterowana jest recznie za pomocg rozdziela-
cza hydraulicznego preselekitywnie i jest ona stala,
bez wzgledu na chwilowe zmiany oporéw skrawa-
nia przy zmianie S$rednic klody, malterialu, twar-
dosci drewna itp. To 'powoduje miewykorzystanie
mocy silnika gléwnego napedzajgcego zesp6t ro-
boczy pilarki a ‘'takze powoduje zmniejszenie wy-
dajnodci pilarki tasmowej.

Niedogodnosci powyzszego rozwigzania usuwa
urzgdzenie do samoczynnej regulacji predkosci po-
suwu, bedgce przedmiotem tego wynalazku.

. Istota wynalazku polega ma tym, Ze urzadzenie
zawiera silnik posuwu o predkosci obrotowej pro-
porcjonalnej do obcigzenia silnika giéwnego mape-
dowego zespolu roboczego pilarki tasmowej, regu-
lator odsrodkowy polgczony 2z silnikiem mposuwu,
mechanizm dzwigniowy polgczony z regulatorem
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i wispélpracujacy z rozdzielaczem hydraulicznym
oraz posiada sitownik mp. elekitromagnetyczny wig-
czony do osi suwaka rozdzielacza -hy'd-rau‘li\cznegb,
przy czym ruch obrotowy regulatora odsrodkowego
zmieniany jest mechanizmem dZzwigniowym na ruch
posuwisty.

Rozwigzanie urzgdzenia do samoczynnej regula-
cji predkosci posuwu woézka przesuwnego pilarki
wedlug wynalazku, umoZliwia wykorzystanie no-
minalnej mocy silnika gléwmego, co z kolei zwiek-
szy wydajno§¢ pracy obrabiarki. Réwniez to po-
zwala na zautomatyzowanie procesu technologicz-
nego obroébki drewna na pilarce tasmowej z woz-
kiem przesuwnym. Rozwigzanie urzgdzenia do sa-
moczynnej regulacji posuwu wedlug wynalazku
ulatwia obstuge pilarki i polepsza warunki pra-
cy obslugujgcego-operatora obrabiarki.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na Kkitérym fig. 1
przedstawia schemat urzadzenmia do samoczynnej
regulacji predkosci posuwu wadzka przesuwnego pi-
larek, fig. 2-mechanizmy urzgdzenia w przekroju.

Jak uwidoczniono ma fig. 1 i 2, na kotach 1 i 2
tasmowych nawinieta jest pila tasmowa 3. Tasmo-
we kolo 1 polaczone jest ze silnikiem 4 glownym
napedowym i razem te elementy stanowig roboczy
zesp6l 5 pilarki tasmowej. Z gléwnym silnikiem 4
polgczony jest w znany isposob silnik 6 posuwu
umozliwiajgcy otrzymywanie predkosci obrotowej
proporcjonalnie do obcigzenia gléwnego silnika 4.
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Silnik 6 posuwu polaczony jest mechanicznym
sprzeglem 7 z odsrodkowym regulatorem 8 predko-
sci obrotowej, ktory z kolei polaczony jest z dzwig-
niowym mechanizmem 9, wyposazonym w plytko-
‘we sprzeglo 10 np. elektromagnetyczne oraz z roz-
dzielaczem 11 hydraulicanym i polaczonym z nim
przesterowujacym silownikiem 12 elektromagnetycz-
nym. Na przesuwnej tulei 13 odérodkowego regu-
latora 8, osadzona jest dZwignia 14 przesuwajaca,
zmieniajgca ruch obrotowy od$rodkowego regulato-
ra 8 na ruch posuwisty iprzesuwnej tulei 13.

Przesuwajgca dzwignia 14 polaczona jest palco-
wym sworzniem 15 z przekaznikowym drgzkiem
16 prowadzonym w §lizgowym lozysku 17. W takim
samym $lizggowym :lozysku 17 osadzony jest prze-
kaznikowy drazek 18, polaczony palcowym sworz-
niem 19 z wahadlowg dzwiignig 20, kitéra osadzona
jest obrotewo.na laczagcym sworzniu 21 w podsta-
wie 22 dzwigni dla uwmozZliwienia realizacji jej ru-
chu wahadlowego. Wahadlowa dZwignia 20 mna
diudszym ramieniu ma wykonany prowadniczy ro-
wek 23, w ktérym przesuwany jest palcowy swo-
rzen 19. Podstawa 22 dfZwigni z lgczacym sworz-
niem 21 stanowigcym o§ obrotu wahadlowej dzwig-
ni 20 przytwierdzona jest do korpusu hydraulicz-
nego rozdzielacza 11 w celu zmniejszenia wymia-
réw urzadzemia i ulatwienia jego montazu. Wa-
hadlowa diwignia 20 ma Kkrétszym ramieniu ma
wykonane wzdluzne wyciecie 24 dla umozliwienia
sterowania praca rozdzielacza 11, w ktérym to wy-
cieciu przesuwany jest mocujacy sworzen 35 1la-
czacy te dzwignie 20 ze suwakiem 26 hydraulicz-
nego rozdzielacza 11, z ktérym takze polgczony jest
przesterowujacy silownik 12. Hydrauliceny rozdzie-
lacz 11 zwigzany jest przewodami z hydraulicznym

silnikiem 27 napedzajacym mechanizmy przesuw- .

nego wézka 28 pilarki tasmowej do drewna.

Dzialanie urzgdzenia do samoczynnej regulacji
predkoéci posuwu przesuwnego woézka 28 pilarki
odbywa sie w dwéch cykilach: posuwu roboczego
i szybkiego powrotu woézka 28 w polozenie wyj-
Sciowe. _

Posuw roboczy odbywa si¢ przy wilgczonym plyt-
kowym sprzegle 10. Obcigzenie zmienne powsta-
jace przy przecieraniu klody tasmowa pita 3 ro-
boczym zespolem 5 pilarki uwidacznia sie w zmia-
nie nateZzenia pragdu pobieranego przez gléwmy sil-
nik 4. Zmiany parametréw elektrycanych sa w zna-
ny spos6b przekazywane na silnik 6 posuwu, ktore-
go predko§é obrotowa regulowana jest samoczyn-
nie proporcjonalnie do obcigzenia gléwmego silni-
ka 4. Zmiany predkosci obrotowej silnika 6 posuwu
przenoszone s3 za pomoca mechanicznego sprzegta
7 na odsrodkowy regulator 8, kiérego przesuwna
tuleja 13 w zaleznosci od predkosci obrotowej zmie-
nia swe poloZzenie. Powoduje to ruch posuwisty
dewigni 14 diwigniowego mechanizmu 9, polaczo-
nego z nig palcowym sworzniem 15 z przekaZni-
kowym draskien 16 przesuwajgcym sie razem ze
ztaczonym plytkowym sprzeglem 10 i drazkiem 18
przekamikowym w Slizgowych lozyskach 17 i 17

Przekafnikowy drazek 18 przenosi ten ruch da-
lej na wahadlowa dZwignie 20 polgczong z nim pal-
cowym sworzniem 19, ktéry przesuwany tym drgz-
kiem w prowadniczym rowku 23 powoduje obraca-
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nie si¢ dZwigni 20 woké! osi sworznia 23, Krétsze
ramie dZwigni 20 polaczome sworzniem 2§ ze suwa-
kiem 26 hydraulicznego rozdzielacza llf obracajac
si¢- wahadlowo na sweorzniu 21 i przesutvajac swym
wycigciem 24 mocujgcy sworzen 25, powoduje
zmianeg ilo$ciowa wyplywajacego czynnika robocze-
go z tego rozdzielacza 11. Ta 2miana ilo$ciowa
czynnika roboczego prowadzi do zwiekszenia lub
zmniejszenia predkosci obrotowej hydraulicznego
silnika 27 i predkosci posuwu przesuwnego wézka
28,

Dla szybkiego powrotu przesuwnego wobézka 28
'w poloZenie wyjsciowe rozlgcza sie plytkowe sprze-
glo 10, przez co zmiany predko$ci obrotowej od-
srodkowego regulatora 8 nie s przenoszone dalej
na ruch posuwisty mprzekaznikowego drazka 18.
W tym czasie zalgcza sie prizesterowujgcy silownik
12 elektromagnetyczny, kitéry przesterowuje hydra-
uliczny rozdzielacz 11 na swobodny przeplyw czyn-
nika roboczego do hydraulicznego silnika 27, co
powoduje szybki ruch powrotny przesuwnego wéz-
ka 28 w polozénie wyjiciowe.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzgdzenie do samoczynnej regulacji predkosci
posuwu woézka przesuwnego pilarki tasmowej do
drewna, wyposazone w hydrauliczny silnik posu-
wu i sterujgcy nim rozdzielacz hydrauliczny, zna-
mienne tym, ¢e zaopatrzone ‘jest w silnik 6 posuwu
majacy predkosé obrotowsg regulowang proporcjo-
nalnie do obcigZzenia gléwnego silnika (4) robocze-
go zespolu (5) pilarki, w odérodkowy regulator (8)
predkosci obrotowej polaczony sprzeglem (7) z sil-
nikiem (6) i w dZwigniowy mechanizm (9) polgczo-
ny dzwignia (14) z przesuwng tulejg (13) odérodko-
wego regulatora (8) sterowania hydraulicznym roz-
dzielaczem (11).

2. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze dzwigniowy mechanizm (9) wyposazony jest w
plytkowe sprzeglo (10) np. -elektromagnetyczne,
Ktérego potéwki osadzone sg na przekaznikowych
drgzkach (16 i 18) przesuwmych prostoliniowo w
slizgowych lozyskach (17 i 17°) oraz w wahadlowg
dzwignie (20) polaczong palcowym sworzniem (19)
z przekaznikowym dragzkiem (18) i sworzniem (25)
ze suwakiem (26) hydraulicznego rozdzielacza (11)
dla jego przesuwanmia, przy czym ta dZwignia osa-
dzona jest obrotowo ma sworzniu (21) stanowig-
cym Jjej o§ obrotu.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienme
tym, z> ma silownik (12) np. elekiromagnetyczny
polaczony ze suwakiem (26) hydraulicznego rozdzie-
lacza (11), Ktérym steruje.

4. Urzgdzenie wedlug zastrz. 2, znamienme tym,
ze wahadlowa dzZzwignia (20) ma wykonany prowad-
niczy rowek (23) na dituzszym jej ramieniu, w kté-
rym przesuwany jest palcowy sworzerr (19) oraz
w krétszym ramieniu ma wykonane wzdluzne wy-
cigcie (24) ma mocujgcy sworzen (25) dla umodli-
wienia sterowania pracg hydraulicznego rozdzie-
lacza (11).

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 1-4, znamienne tym,
ze ma podstawe (22) dzwigni (20) przytwierdzong
do korpusu hydraulicznego rozdzielacza (11).
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