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Urzadzenie wytaczarskie
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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie wyta-
czarskie przewidziane do wykonywania operacji
wytaczarskich na przedmiotach o znacznych  wy-
miarach lub w liniach obrébkowych,

Obroébka mechaniczna otwordw w wysiegnikach
maszyn do rob6t ziemnych jak koparki czy tlado-
warki, wymaga stosowania wiertarko-frezarek wy-
posazonych w diluga prowadnice -umozliwiajgca
przesuniecie wrzeciennika roboczego w  zakresie
najwiekszego rozstawu otwor6w na  obrabianym
przedmiocie. W przypadku wysiegnikéw maszyn do
rob6t ziemnych skrajne otwory majg rozstawienie
do kilku metré6w. Obrébka tego rodzaju elementé6w
na wiertarko-frezarkach jest malo wydajna, a za-.
pewnienie wymaganych dokladnosSci rozstawienia
otwordéw jest klopotliwe i pracochtonne przy jedno-
czesnie wystepujacym ograniczonym wykorzystaniu
drugiej obrabiarki.

Celem niniejszego wynalazku jest ulatwienie i
podwyzszenie jako$ci obrobki otwor6w w duzych
elementach przez zaprojektowanie urzadzenia wy-
taczarskiego o prostej budowie, latwego do stero-
wania i zabezpieczajacego wymagang jako$é obro-
bki przy mniejszych kosztach.

Urzadzenie wytaczarskie spelniajgce cel wyna-
lazku sklada sie z podstawy, jednostki napedowej
i jednostki obrébezej. Jednostka obr6bcza posiada
wrzeciono robocze polgczone z jednostka napedowsg
przez watek wielowypustowy, ktéry lgczy sie prze-
suwnie z tulejkg wielowypustowg osadzong na jed-
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nym koncu wrzeciona roboczego z otworem, w
ktérym miesci sie cze§é wielowypustowa  watka.
Natomiast zesp6! posuwowy wrzeciona stanowig:
kolo zebate osadzone na stale na cylindrycznej cze-
$ci watka wielowypustowego zazebiajgce si¢ z ko-
lem zebatym osadzonym na walku posuwu usytu-
owanym. réwnolegle do wrzeciona roboczego oraz
drugie koto zebate, osadzone r6wniez na tym wal-
ku i zazebiajqce sie z kolem zebatym polgczonym
Z wrzecionem roboczym za posrednictwem gwintu.
Kolo zebate osadzone na walku wielowypustowym
ma inng ilo$é zebdw niz zazebiajace sie z nim koto

zebate osadzone na waltku posuwu, a druga para
két zebatych ma jednakowsg ilo$é zebow.
Na walku posuwu sg osadzone dwa sprzegla, z

kidérych jedno polgczone jest jedng czescig z ulozy-
skowang na walku posuwu obudowa kola zebatego,
zazebiajego sie z kotem zgbatym osadzonym na
walku wielowypustowym, a drugg czescia z wal-
kiem posuwu, natomiast drugie sprzeglo jest polg-
czone jedng czeScia z korpusem jednostki obrob-
czej a drugy z watkiem posuwu.

Dzieki rozwigzaniu wedlug wynalazku urzadzenie
wytaczarskie charakteryzuje sie prostag budowg i
malymi gabarytami, a jednostka obrébcza jest
latwa do sterowania i zapewniajgea niezbedne ru-
chy robocze, to jest posuwy i obroty, przy zastoso-
waniu stosunkowo matlej iloSci elementéw, co
umozliwilo budowe jednostki obrbbcezej o bardzo
malych gabarytach.
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Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonaniag na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia schematycznie urzadzenie  wytaczar-
skie, fig, 2 — jednostke obrébcza w  przekroju
wzdluznym.

Jak uwidoczniono na fig. 1, urzadzenie wytaczar-
skie sklada sie z podstawy 1, jednostki napedowej
2 i jednostki obrébczej 3.

Jak uwidoczniono na fig. 2 w korpusie 4 jednost-
ki obrébezej 3 jest utozyskowane wrzeciono robocze
5 i walek posuwu 6. Z jednej strony wrzeciono ro-
bocze 5 ma otwoér stozkowy 7 a z drugiej — otwor
cylindryczny 8 i na tym koncu osadzong tulejke
wypustowag 9, wspéipracujagca z walkiem wypusto-
wym 10, kt6ry ma zakonczenie 11 przystosowane do
wrzeciona napedowego (nie pokazanego na rysunku)
jednostki napedowej 2 i cze$é cylindryczng 12, na
ktérej jest osadzone kolo zebate 13 zazebiajace sie
z kolem zebatym 14. To kolo zebate jest sprzegane
z waltkiem posuwu 6 przez ulozyskowang na nim
tuleje 15 poprzez jedng czesé sprzegla 16. Druga
cze$é sprzegla 16 polgczona jest ma stale z watkiem
posuwu 6. Z drugiej strony watka posuwu 6  jest
osadzone kolo zebate 17, ktére zazebia sie z kolem
zebatym 18 wspb6lpracujgcym z wrzecionem robo-
czym 5 za posrednictwem gwintu 19 i sprzeglo 20
polaczone jedng czesScig z walkiem posuwu 6 a dru-
ga z korpusem 4.

Dziatanie jednostki obrébczej 3 jest nastepujgce:
przy wiaczonych obrotach jednostki napedowej 2
otrzymuje obroty wrzeciono robocze 5 sprzegniete
z walkiem wielowypustowym 10. Dla uzyskania po-
suwu roboczego wrzeciona 5 wiacza sie poloéwke
sprzegla 16 polaczong z tulejg 15, na ktérej osadzo-
ne jest kolo zebate 14, ktére obraca watek posuwu 6
a wraz z nim koto zebate 17. Obracajgce sie kolo
ze¢bate 17 obraca zazebione z nim kolo zebate 18,
ktore polaczone z wrzecionem 5 na gwint 19 wyko-
nuje przesuw roboczy. Wielkosé posuwu jest zalez-
na od skoku gwintu 19 i réznlicy iloSci zebéw ko6l
zebatych 13 i 14. Posuw powrothy wrzeciona robo-
czego 5 jest odpowiednio przyspieszony, gdyz jest
tylko zalezny od skoku gwintu 19, co zapewnia
sprzegnigcie obydwu czesci sprzegla 20 i zatrzyma-
nie tym-simym obrotéw walka posuwu 6. Zazna-
czyé trzeba, ze posuw powrotny przyspieszony od-
bywa si¢ przy takim samym kierunku obrotéw
wrzeciona roboczego 5, a cale sterowariie posuwarni
wrzeciona roboczego 5 sprowadza si¢ do wlgczenia
lub wylgczenia sprzegiel 16 i 20, ktére w podanym
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przykiladzie wykonania s3 sprzeglami elektroma-
gnetycanym i sg ze sobg odpowiednio sprzezone.

Jest oczywiste, Zze oméwiona w przykladzie wyko-
nania jednostka obrébcza oprécz zastosowania do
jednostki wytaczarskiej przy obrébce diugich ele-
ment6w jak wysiegniki maszyn budowlanych, ramy,
moze znaleZé zastosowanie jako jednostka obrébcza
w réznego rodzaju liniach obrébczych, mna przy-
ktad korpuséw przekiadni itp.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie wytaczarskie skiadajgce sie z pod-
stawy, jednostki napedowej i jednostki obrébcezej,
znamienne tym, ze jednostka obrébcza (3) ma wrze-
ciono robocze (5) polaczone z jednostkg mnapedowsg
(2) poprzez walek wielowypustowy (10) lgczacy sie
przesuwnie z tulejg wielowypustowag (9) osadzong
na jednym koncu wrzeciona roboczego (5) z otwo-
rem (8), w ktérym miesci sie cze$é wielowypustowa
watka wielowypustowego (10) oraz tym, ze zespo6l
posuwowy wrzeciona roboczego (5) stanowig kolo
zebate (13) osadzone na stale na cylindrycznej
czeSci (12) watka wielowypustowego (10) zazebia-
jace sie z kolem zebatym (14) osadzonym na wal-
ku posuwu (6) usytuowanym réwnolegle do wrze-
ciona toboczego (5), oraz drugie kolo zebate (17)
osadzone rOwniez na tym watku, zazebiajace sie z
kotem zebatym {(18) polgczonym z wrzecionem ro-
boczym (5) za pomoca gwintu (19).

2. Urzadzenie wytaczarskie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, ze kolo zebate (13) na watku wielowy-
pustowym (10) ma inng ilo$é zebdéw niz zazebiajgce
si¢ z nim kolo zebate (14) osadzone na walku posu-
wu (6), a druga para ko1 zebatych (17) i (18) ma je-
dmakowa ilo$é zebow.

3. Urzadzenie wytaczarskie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, ze watek posuwu (6) ma osadzone dwa
sprzegla (16) i (20) najkorzystniej elektromagnetycz-
ne, z ktérych jedno (16) jest polgczone jedng czeScig
z ulozyskowanhg na walku posuwu obudowg (15) ko-
la zebatego (14) zazebionego z kolem zebatym (13)
osadzonym na watku wielowypustowym (10), 3 dru-
g9 czescia z waltkiem posuwu (6), natomiast drugie
sprzeglo (20) jest polgczone jedng czeScig z korpu-
sem (4) jednostki obrébezej (3) a drugg czescig z
walkiem posuwu (6).

4. Urzgdzenie wytaczarskie wedlug zastrz. 1 lub
2, znamijenne tym, ze gwint (19) na wrzecionie ro-
boczym (5) i osadzonym na nim kole zebatym (18)
ma lewy kierunek linii érubowej.
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