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Wynalazek dotyczy przekladni, umozliwiajacej
zaréwno uzyskiwanie w granicach z gory ustalo-
nych dla kaizdego jej modelu, cigglej regulacji
obrotéw walu napedzanego bez potrzeby zmiany
liczby obrotéw walu napedzajgcego, jak i doko-
nywanie wspomnianej regulacji bez koniecznosci
odigczenia walu mnapedzajgcego: od walu na-
pedzanego.

Przekladnia wedlug wynalazku skiada sie ze
znanego, dostosowanego do jej warunkéw pracy
urzgdzenia, przeksztalcajgcego staly ruch obro-
towy walu napedzajgcego w zmienny ruch obro-
towy szeregu osi, oraz z ukladu, stanowigcego
przedmiot wynalazku i zawierajgcego szereg ze-
spoléw kéd zebatych, przy czym kazdy z tych
zespoléw jest zaopatrzony w hamulec i sprze-
gniety za posrednictwem jednego ze swoich két
z jedng z tych osi. Zmienny ruch obrotowy kaz-
dej z tych osi jest w czesci swego przebiegu
jednostajny o dowolnie regulowanej liczbie obro-
t6w, wykonywanych w réznych okresach rczasu.

Ruchy te wspomniane osie wykonujg kolejno.
W sumie uzyskuje sig ciggly ruch obrotowy walu
napedzanego z zgdang liczbg obrotéw.

Kazdy z powyiszych zespolow wedlug wyna-
lazk6w sklada sie z trzech kéi zebatych. Jednho
z tych k6 jest osadzone sztywno na odpowiednim
walku i wykonuje lgcznie z nim zmienny ruch
obrotowy. Z pozostalych dwéch k6l jedno jest
polagczone z hamulcem, czynhym w czasie trwa-
nia przewazajgcej czesci okresu jednostajnego
ruchu obrotowego pierwszego czlonu w okreslo-
nym kierunku, co odpowiada czynnej fazie pracy
zespolu, natomiast drugie, podobmie jak i odpo-
wiednie kola innych zespodéw, zazebia sie z ko-
lem po$rednim, wykonujacym ciggly ruch obro-
towy o dowolnej regulowanej liczbie obrotéw.

Hamulce, wystepujgce w kazdym zespole, sg
obslugiwane przez pompy hydrauliczne o malej
wydajnodci, przy czym hamowanie polega na
zamknieciu zaworéw wlotowych i wylotowych
w ciggu okreflonego czasu i zatrzymaniu w ten



sposéb ruchi obrotowego pompy. Proces zamy-
kaniaiotwm'mianwowwwpompaehjest
synchronizowany ze zmiennoécia ruchu obroto-
wego w posuegéhych zespohchﬂ za pomocq

Na rysunku uwidoe.ﬁcm schematyu.nie ty-
tulem opreykiadu jedng z  postaci wykonania
przedmiotu wynalazku, przy czym fig. 1 przed-
stawia przekrdéj osiowy przekladni, fig 2 — jej
przekrd] poprzeczny wadluz osi A-A; ma fig. 1,
fig. 3 — przekrdj osiowy jednego z zespoléw k6l
zebatych, fig. 4 — widok boczny urzadzenia roz-
rzadczego W jego czeéci, przylegajacej do zawo-

16w pompy, fig. 5—pmelwéjpmyprze,

kladni wzdhez osi B-By, na fig. 1, fig. 6 — ana-
logiczny przekréj wadluz osi C-C; na fig.
fig. 8 — przekr6] poprzeczny wazdlhuz osi D-Dx
na fig. 7, tig. 9 — schemat odmiany wykonania
caloéci przekladni w zmniejszonej skali, odpo-
wiadajgcy zastosowaniu konstrukcji uwidocznio-
nej na fig. 7.

W postaci wykonania przedmiotu wynalazku,
przedstawionej na fig, 1—8, liczba I oznacza wal,
laczacy bezpoérednio lub za podrednictwem
sprzegla przekladnie z wzadzeniem napedowym;

liczby 2, 8, § i 6 oznaczajg czeéci skiadowe Te-

duktora, zastosowanego tu ze wzgledu na od-
noéne przeznaczenie przekladni do urzadzenia
napedowego © znacznej liczbie  obrotéw, przy

czym liczba 2 oznacza stoikowe kolo .agbate, .

osadzone sztywno na wale I, liczba & — analo-
giczne kolo zebate o wigkszej srednicy, osadzone
sztywno na wale 4 przekladni, liczba § — dwu-
stopniowe stozkowe kolo zebate, osadzone swo-
bodnie na osiach 6, wmontowanych w scianki £1.
Nawde&osadzonyjeatwulecf. Moze on byé
przesuwany wzdluz wabu 4 po zebach 11, umie-
szczonych frednicowo ma jego cbwodzie i Scidle
codpowiadajgacych zlou:om, wykonanym w prze-
$wicie walca 7.

W prowadnicach, utworzenych przez $cian-
ki 2¢ i przymocowanych do Scianek 40 i 42, 53
umieszczone promienicwo suwaki 25 (fig. 2),
opierajgce sie 0 walec 7 za poérednictwem kul 26,
luzno osadzonych w koricach tych suwakéw. Osie
" sgsiadujgcych ze sobg suwakéw tworzg wzgledem
siebie katy po 90° i przechodzy przez of po-
dluinq przekladni. Kaddy z euwakéw 25 posiada
wydobienie w postaci podiuimego rowka, przy
czym dno tego rowka jest zaopatrzone w zebatke,
za po$rednictwem ktérej suwak zazebia sig z od-
noénym ‘kolem zebatym 27, 28, 29 lub 30,
sztywno osadzonym na odpowiednim wakku
31, 22, 33 lub 85. Wakki 31, 32, 38 i 3} obracaja
sle w lozyskach, umieszczonych w $ciankach
40 i 89. Na przeciwleglych koficach tych wadlkéw,

przechodzacych ma wylot przez s$cianke 89 sa
sztywno osadzone odpowiednie kola wlaéciwych
zespoléw trybowych. ‘

Ruchy posuwowe kazdej pary przeciwleglych
suwakéw sg wzajemnie uzaleznione w tem spo--
séb, ze ruch dodrodkowy jednego z nich wy-
woluje ruch odérodkowy drugiego i odwrotnie.
Takie powigzanie ruchéw posuwowych kazdej
pary przeciwleglych suwakéw jest uzyskane za
pomoca urzadzenia, opisanego powyzej. Scian-
ka 39 posiada cylindryczng czefé Srodkows 4.,
utrzymujacg osadezone w dwéch polozonych obok
siebie lozyskach pierscienie 43 i 44, stanowigce
podstawy wahadel 45 i 46 (fig. 5), z ktérych .
kazde posiada ksztalt dwéch przeciwleglych wy-
cinké6w kola zebatego; jeden z tych wycinkéw
wahadla 45 zazebia si¢ z kolem zebatym 38,
osadzonym sztywno na walku 34, natomiast
drugi wycinek wykonuje ruch wahadiowy, na-
dawany mu przez walek 31 za pofrednictwem
dodatkowej osi 49, osadzomej w dozyskach, z kt6-
rych jedno jest w éciance 39, drugie zad w cze-
sci 51. Na osi 49 s3 osadzone sztywno kola ze-
bate 47 i 48; kolo 47 zazebia sie z wahadlem 45,
kolo 48 za§ — z kolem zebatym 35, osadzonym
sztywno na walku 8I. Podobnie wahadlo 46
zazgbia si¢ z jednej etrony z kolem zgbatym 37,
oudmym-ztywmmm&u”,zdnmejué
strony z kolem zebatym 53, csadzonym sztywno
na dodatkowej. osi 50, podtrzymywane] przez
lozyska, umieszczone w Sciance 89 i w czesci 52.
Na osi 50 jest ponadto osadzone sztywno drugie
kolo zebate niewidoczne na rysunku, znajdu.-
jace sie w plaszczyfnie zazebionego z nim ko-
1a 86, osadzonego 'sztywno na watku $2.

Walec 7 jest ukszialowany w ten sposGb, Ze
przy swym jednostajnym muchu obrotowym wy-
woduje zwrotny much posuwowy suwakéw, przy
czym ruch ten jest jednostajny w ckresach czasu,
odpowiadajacych obrotowi walca 7 o kat nieco
wigkszy niz 90°. Droga, przebyta kazdorazowo
przez suwaki w réznych odstepach czasu, zalezy
od polozenia zajmowanego przez walec 7, a mia-
nowicie najwiekszg dlugoéé drogi uzyskuje sie
po przesunieciu walca 7 w lewe poloZzenie kran-
cowe, najmniejszg za§ — réwng zeru — po prze-
sunieciu go w prawe polozenie kraficowe, w kt6-
rym suwaki 25 opieraja si¢ o walec w<:gbrebie
cylindrycznej jego czeéci.

Przesuwania walca 7 do Zadanego polozenia
dokonuje si¢ za pomoca urzadeenia, opisanego
ponizej. Pomiedzy walcem 7 (fig. 1 i 2) a tar-
cza 8 polgczonej z nim sztywno tulei jest osa-’
dzony w lozyskach pierdciei 9, zaopatrzony
w ramiona 10, przymocowane swymi koricami
do dwéch drazkéw 12; dra#ki te, umieszczone



po obu stronach walca 7 i réwnolegle do jego
osi, §lizgajq si¢ w odpowiednich otworach Scia-
nek 40 i 89 i zazebiajg si¢ swymi gérnymi po-
wierzchniami, zaopatrzonymi w zeby, z kolami
zebatymi 18; kola zebate 18 obracajg sie¢ na
osiach osadzonych w $ciankach skrzynki prze-
kladniowej po obu stronach walca 7, i s3 za-
opatrzone w stoz.kawe wiefice zgbate, za po-
éredmctwem ktérych zazebiajg sie ze stozkowymi
kolami zebatymi 14, osadzonymi sztywno mna
walkach 15; walki te mogg obraca¢ sie w lo-

. zyskach, wbudowanych w Scianki 21 i 40 i sa

zaopatmone w  wystepy prowadmcze 16, cig-
gnace si¢ na ich powierzchniach wzdluz linii
srubowej o duzym skoku. Na walkach 15 s3
osadzone luzno tulejki 19, zaopatrzone wewngtrz
w rowki, odpowiadajace wystepom 16 i wutrzy-
mywane kazda przez umleszcmne z obu jej
stron tuleJln 18 luzno osadzome na ramieniu
dzwigni sterowniczej 17. Przesuwanie tulejki 19
wzdhuz watka 15 za pomoca diwigni 17 powo-
duje obracanie sie tego walka oraz kol zebatych
19 i 18, a w konsekwencn ruch posuwowy
drazkéw 12 i walca ?. Urzadzenie powyzsze
moze byé zastapione przez jeden ze znanych
mechanizméw, shuzacych do autcmatycznej
zmi;any biegéw.

Kazdy ze wspomnianych unpmedmo zespolow
kol zebatych (fig. 3) sklada sie z trzech czlonéw.
W pmedstatw:onym tytutem pmykladu rozwia-
zaniu stozkowe kolo zebate 54, osadzone sztyw-
no na walku 81, zazebla si¢ z zespolem k61
stozkowyeh 58, osadzonych luﬁno na osiach 59,
prmmpa&ydl do wspélnej osi 60, polawmej
zhmnnlcem,zch'wejstlmykohﬂzmbiah
si¢ z kolem stozkowo«:ylimdrycmy'm 61, osaxdzo-
nym luzno na osi 60. Kola 61 kazdego zespotu
zazebiajg si¢ z kolem zebatym 104, osadzonym
luzno ma osi 4.

Hamulce, pola/czone z kolami poéred:num ze-
spoléw, sg obstugiwane pompami hydraulicz-
nymi. W omawianym przypadku zastosowano
pompy trybowe (fig. 6) o malej wydajrosci,
um1eszczrme we wspélnej komorze i przymoco-
wane za poéredmctwem swych Scianek 69
(fig. 1), do jej Scianek 72, przy uzyciu prze-
gréd 66. Scianki 65 pomp stanowig ‘jedng ‘ca-
loéé ze Sciankami 69, przylegajac réwnoczesnie
do $cianek 70, do ktérych sa one row1mez przy-
mocowane. Scianki 89 i 70 sq uttmeszczcmewme-
znacznej odlegloéci od éclmak 72 i 71 ko-
mory, _zaneraJacej ciecz mbocza i zaopatrzonej
w otwory z zatyczkami. Wyloty 78 i 74 thocznej
i ssacej przestrzeni pomp sg zaopatrzone w za-
wory 68 i-67. Przy otwartych zaworach kola
zebate 62 i 64 moga obracaé si¢ swobodnie, tlo-

czac przy tym nieznacazng iloéé cieczy robotzej
przez jeden z zawor6w, a zasysajac ja przez
drugi. Przy zamkmig¢tych zaworach ruch obroto-
wy zaréwno k6l z¢batych pompy, jak i polgczo-
nych z jednym z nich k6) podrednich. wspom-
nianych zespoléw pneldadﬂﬁofwyrh jest zahamO.-
wany.

Okresowe otw1erame i zmnykame zawaoréw
w pompach w czasie dzialania przekiadni wy-
woluje specjalne urzgdeenie rozrzadeze (fig. 4),
sterowane tarcza krzywkowa 94 (fig 1 i 5).
Urzadzenie . rozrzadcze, .oddzielne dla kazdej
pompy, sklada si¢ z wahadla 87, osadzonego
sztywno na osi 75 i zaopairzonego w krazek 88,
oraz z wahadla 76 w postaci widelek, .ujmujg-
cych wystepy 89 suwaka 79. Suwak 79 posiada
ponadto wystepy 90 i 91, -uqete przez widekki
77 i 78, przymocowane do wystajacych poza
plaszczyzne Scianki 72 wystepéw zaworéw
67 i 68. Jeden z koficow suwaka 79 posiada
postaé¢ tloczka, umieszczonego w cylindrze 80,
przymocowanym do $cianki 72, i zaopatrzonego
w sprezyne, usitujaca przesungé suwak 79 (fig4)
w prawo i uirzymaé w ten spos6b. zawory w sta-
nie zamkniecia. Przesuwanie suwakéw 79 w pra-
wo jest ograniczone przez. odpowiedni ksztalt
cylindréw 80. Odpowiednie uksziabtowanie ob-
wodu obracajacej sie wraz z walem 4 tarczy.94,
stamowxacego bieznie dla kraika 88, powoduje
okresowe podnoszenie i opadanie tego kraka,
a w konsekwencji przesuwanie suwaka 79 oraz
otwieranie i-zamykanje zaworéw w pompach,. .

Nlezalezme .od tego samoczynmego dzialania
wrzadzenia rozrzadczego zawory wszystkich pomp
mogg byé otwierane i utrzymywane w stanie
oﬁwarma za pomocq oddzielnego kola 82 (fig..4),
sterowanego noinie i zaopatrzonego W Wwy-
stepy 83, polozone naprzeciw przedluzen 92 wa-
hade! 76. Kolo 82, osadzone obrotowo w lozy-
sku 81, wbudowanym w $cianke 72, zachowuje
stale dzieki sprezymie 85 polozenie, uwidocznione
na fig. 4, Naciénigcie ma pedal 93, zaopatrzony
w sprezyne 86 (fig. 5) wywoluje przesumiecie
w lewo drazka 84, a w konsekwencji ruch
cbrotowy kola 82 i przesunigcie w lewo suwa-
ka 79. Kolo 94 stanowi jedng caloéé z tuleja 95,
osadzong na wale 4 i wspélobracajaca z nim
podobnie jak walec 7 za poérednictwem row-
kéw, wykonanych na wewnetrznej powierzchni
tulei i odpowiednich wystepéw na wale 4. Tu-
leja 95 wraz z kolem 94 moze byé przeto prze-
suwang wzdluz walu 4 ruchem, ograniczonym
z jednej strony przez kolo zebate 102, z drugiej
zas strony przez wystep 100, wbudowany wwal 4
i wspblpracujagcy z odpowiednim wydrazeniem
na wewnetrznej powierzchni tulei 95. Od strony



kola zgbatego 102 tuleja 95 jest zaopatrzona
w kanal cylindryczny 96, odpowiadajacy swymi
wymiarami tulei 108, stanowiacej jedng calosé
ze wepomnianym kolem, W kanale 96 miedci sig
. spretyna. 97, oplerajaca si¢ jednym koficem
o dno kamalu, drugim za$§ o &cianke czolowg
tulei 108 i usidujaca odsungé tuleje 95 od kota
zebatego 102 oraz utrzymaé jg w polozeniy,
ywidocanionym na fig. 1. Na fig. 5 przedsta-
wiono u géry polozenie wahadta 87 i krazka 88
-przy zamknietych zaworach jednej z pomp oraz
" polozenie tychZe cze$ci w urzgdzeniach roz-
~ tzgdezych pozostalych trzech pomp przy otwar-
tych zawarach.

Odpowiednie uksztaltowanie obwodu tarczy 94
wywoluje przy przesywaniu jej w prawo (fig. 1)
stopniowe zanikanie ruchu odSrodkowego kraz-
kéw 88 w kazdym wurzgdzeniu rozrzadezym
i unieruchomienie ich w poloZeniu, cdpowiada-
jacym stanowi zamkniecia zaworéw we wszyst-
kich pompach oraz zajecie przez tuleje 95 pra-
wego poloZenia kraricowego tj. przy zetknieciu
sie jej z kolem zebatym 102, powoduje ponadto
przerwanie styku miedzy kraikami 88 a kotem 94
na skutek odpowiedniego ksztaltu lewego ob-
rzeza powierzchni obwodowej tego kola.

Przesuwanie tulei 95 w kierunky kola zeba-
tego 102 dokonuje sie¢ przez popychanie jej przez
walec 7.. Ruch ten rozpoczyna sie w -chwili
zefknigela sie przesuwanego walca 7 z odnodna
powierzchnig tulei 95, co pokrywa sle z chwilg
osiggnieeia przez cylindryczng cze$é walca 7
kul 26 osadzonych w suwakach 25, a tym samym
z chwilg ckresowego unmiemuchomienia tych su-
wakéw w czasie dzialanla przektadni. W ten
sposéd dalsze przesywgnie w prawo walca 7
i tulel 95 z kolem 94 odbywa sie przy unie-
ruchofnionych suwakach 25.

Walec 7 w swej czgéei, zwriconej ku tulei 95,
Jest zaopatrzony w hak 22, umieszczony w od-
powiednim wykmoju (fig. 1) i osadzony ra gsi 101.
Hak ten jest dociskany sprezyna do powierz-
chni 11 walu 4 i w chwili zetkmigcia sie walca 7
z tulejg 95 umieszcza sie w odpowiednio uksztal-
towanym wykroju 98 tej tulei. Przy dalszym
przesuwaniu walca ? w prawo ramig haka 22
prryparte do powierzchni {1, wchodzi do odpo-
wiedniego wykroju, wykonanego w tej po-
wierzehni, na slutek czego hak 22 zagkakuje za
zaczep 99, powodujac zczepienie walca 7 z fu-
lejq 95. Zczepienie to zapewnia wykonywanie
przez tylej¢ 95 ruchu powrgtnega lacznie z wal-
cem a2 do chwili asiagnieria przez nig polozenia,
uwidocznionego na fig. 1, kiedy to na skutek
nacisku brzegu wykroju powierachni 1/ na ra~
mie haka 22 nastepuje rozczepliemie obu ¢zesci.

Kolo z¢bate 104 posiada polgczenie posrednie
z walem napedeanym i napedzajacym, oméwione
ponizej. Kolo zgbate 102 w postaci wierica jest
osadzone sztywno ma wale 4, zazgbiajac sie
z dwustopniowymi stozkowymi kolami zebaty-
mi 706, osadzonymi luéno na osiach 105, stano-
wiacych réwnoczefnie szprychy kola - zgba-
tego 104, Z drugie] strony stozkowe kola ze-
bate 106 zazgbiaja sig z kolem zgbatym 107, po-
siadajagcym r6éwniez postaé¢ wiefica, jednak o
mnigjszej érednicy, niz kolo zghate 102. Kolo
zebate 107 obraca si¢ w lozysku, osadzonym
w $radkowe]j czesci komary z pompami hydrau-
licznymi i samo z kolej obejmuje swa wewngtrz-
na powierzchnig lozysko, stanowigce oparcie
dla konica -walu 4, Uklad k6t zebatych 102, 106
i 107 tworzy multiplikator, odpowiadajacy re-
duktorowi o podobnym, lecz odwréconym wukla-
dzie, utworzonemu przez kola zebate 2, 5 i 3.
Réznica dotyczy osi stozkowych kél zebatych
tych ukladéw, a mianowicie osie 6 redukiora sa
nieruchome, natomiast osie 105 multiplikatora
obracaja sie wraz z kolem zebatym 104. Wat 108,
stanowigcy jedng calo§é z kolem zebatym 107,
laczy przekladnig z urzadzeniem napedzanym.

W przedstawionym na fig. 7—9 schemacie
jednej z odmian wynalaziou wal 109 przekiadni
obraca sie w lozysku, osadzopym w Srodkowej
czgécl komory 117 z pompami. Wal 109¢ig.7 i 8)
jest zoapatrzany w tarcze 110, stanowiace

y. zaworowe kamaléw 111, 112, 118,
114, 115, 116 (i dwoich njewidocznych na ry-
sunky), laczacych tloczne i ssace przesirzenie
pomp z komara 117, Qdslaniapie wylotéw tych
kanaléw podczas ohracania si¢ watu 104 naste-
puje w okresach przesuwania si¢ przed nimi
wycinkéw tarce, zaopatrzonych w odpowiedni
wykr6j. Natomiast w pozostalych okresach ru-
chu nastepuje zamkmiecie wylotéw odnosnych
kanaléw i zahamoweanie odpowiedniego kola wze-
batego w zespole cayli faza ezynna tego zespolu.
Na fig. 8 otwarte s kanaly 115, 111 i 116, zam-
kniety za§ kanal 172. Na fig. 9 prredstawiono
w zmnjejszonej skali i schematycznie polowe
przekladini czeéciowo w przekpoju w ukladzie,
dostosowanym do rozwigzania wedlug fig.7i8).
Litera » oznacza komore, zawierajaca pompy,
3 — czeéé komary miesaozaca loZysks. walu
z osadzonymi na nim tarczami i wyloly kena-
16w wxspomnianych pomp, w — walec sterowni-
czy, t — zemp6l praekladniowych Kol agbatych,
r—3 k6t ch, odpowiadajaeych kolom
zebatym 104, 108 | 107 wedtug postaci wykona-
nig przedstawionej na fig. 1.

Przy jednostainym ruchu obrotewym walu
napedzajacege wal ! nadaje walowi 4 rueh



obrotowy, réwmiez jednostajny, lecz o przeciw-
aym kierunku { 0o zredukowamnej predkodef kato-
wej. Obracanie sie walca 7 Mcznie z walem 4
wywoluje zmienme ruchy obrotowe Jednego
z ezlonow kaddego zespolu przekiadniowego, za-
wierajagce okresy muchu jednostajnego kolejno
we wszystiich zespolach. Okresy jednostajnych
ruchéw obrotowych w jednym kierunku danego
clonu w kaidym zespole rompoczynaja sie
przed wukoniczeniem analogicznego ruchu od-
powiedniego czZlonu w poprzednim pracujgcym
zespole, a koficza sie po rozpoczeciu takiego ru-
chu w nastepnym pracujacym zespole. Dzia-
lanie urzadzen rozmzadczych odpowiada powyz-
szym okresom w ten sposGb, Ze zamkmigcie obu
gaworéw w kaime] pomple nastepuje kazdora-
zowo po rozpoezeciu okresu jednostajnego ruchu
obrotowego w okreflonym kierunku czlonu mna-
pedowego W odnoénym zespole, obtwarcie za$
tych zaworéw — przed zakoficzeniem tego
okresu. Okres wykonywania ruchu jednostaj-
nego przez czlon napedowy danego zespolu kol
zebatych przy zamkmietyeh zaworach w odnofdnej
pompie, stahowi czynng faze zespotu, ktéra
w my$l wynalazku - rozpoczyna si¢ przed zakoni-
czeniem analogicznej fazy w poprzednim pracu-
jaeym zespole, a kofczy sie po rozpoczeciu ta-
kiejze fazy w nastepnym zespole. W ten sposéb,
W czasie dzialania przekladni stale przynajmniej
jeden z zespol6w znajduje si¢ w kolejnej fazie
czynnej. O 60 jest utrzymywana w czasie trwa-
nia czynnej fazy danego zespolu w stamie za-
hamowania, wobec czego kolo 54 nadaje za po-
$rednictwem stozkowych k6l zebatych 58 jedno-
stajny ruch obrotowy w okreflonym kierunku
kolu 61, a w konsekwencji rGwniez zazebionemu
z mim kolu 104, obracajacemu sie ruchem jedno-
stajnym w przeciwnym kieruku. Ze wzgledu na
zszebienie napedzanych czlonéw wszystkich
Zespobbw z kolem 104 czlony te zachowwuig
jednostajny much obrotowy w okre§lonym kie-
runku réwniez w odstepach czasu miedzy dwo-
ma kolejnymi czynnymi fazami swoich zespoléw,
wywolujac wéwczas przy wsplludziale czlonéw
napedzajgcych ruchy obrotowe czlonéw posred-
nich w tym samym kierunku.

Przy jednostajnym ruchu obrotowym watu 4
z kolem zebatym 102 réwniez kolo zebate 104
obraca si¢ ruchem jednostajnym w tym samym
kierunku z predko$cia katowa, zalezmg od polo-
zenia walca 7 i wplywajacg réwniez na kierunek
i predkosé jednostajnego ruchu obrotowego kola
zebatego 107 wraz z walem 108, polaczonym
z urzadzeniem napedzanym.

Na skutek odpowiedniego uksztaltowania wal-
ca 7 ustawienie go w pewnym okreslonym poo-
Zeniu, np. w polozeniu, uwidocznionym na fig. 1,

wywoluje ruch obrotowy kola zgbatego 104
7 predkoéciy katows, zapewnlajacy gcenie z ru-
chem obrotowym kola zebatego 102 nieruchomy
stan kola zebatego 107 wraz z watem 108, czyli
bleg jalowy przekladni. Proesunigele walcg 7.
z poloZzenia weddlug rysunku w lewo wywoluje
wzrost predkodci katowej watu 108 od zera

" w kierunku przeciwnyw kienunkowi - obrotéw

walu 1, co poawala uzyskaé bleg wstecany. Po-
wierzchnie obwodowe walca 7 w miejscach styku
z suwakami 25 przy blegu jalowym i maksymal-
nym wstecznym sg krétkoodcinkowe o statych
przekrojach poprzecznych (tig. 1), a to w celu
uzyskania trwalodci polotenia walca przy tych
biegach. Przesuniecie walca 7 z poloZzemla, od-
powiadajacego bilegowi jalowemw, w prawo,
wywoluje stopniowe zmniejszanie predkodel ka-
towej kola =zgbatego 104, a w %konsekwencji
stopniowy wezrost predkosci katowej watu 108,
obracajacego si¢ tym razem w kierunku zgodnym
z kierunkiem obrotéw walu I. Wspomniany
wzrost liczby obrotéw walu 108 trwa do chwili
zethkmiecia sig walca 7 z:tulejg 95, co odpowiada
zajeciu przez walec polozenia, zapewmniajacego
wspieranie sie suwakéw 25 o obrzeZe cylindrycz-
nej czesSci walca. Woéwiczas suwaki 25, a w kon-
sekwencji réwniez kolo zebate 104, pozostaja
w stanie niemuchomym, a wal 108 osigga liczbe
obrotéw, réwng liczbie obrotéw walu 1. Dalsze
przesuwanie walca 7 w prawo nie zmienia liczby
obrotéw walu 108, natomiast powoduje unieru-
chomienie wumzadzeri rozrzadezych w polozeniu,
zapewniajagcym utrzymywanie hamulcé6w w sta-
nie ceynnym. o

Przekladnia wedlug wynalazku ma ma celu
m. in. uzyskanie warastajacej sprawnoséci przy
wzroficie liczby obrotéw urzadzenia mapedzanego.
Sprawno$é ta osiaga swe maksimum przy licz-
bie obrotéw walu napedzanego, majczesciej sto-
scwanej np. w pojazdach mechanicanych réwnej
liczbie obroté6w walu mapedzajacego tan, wéw-
czas, gdy z pracy przekladni zostaje automatycz-
nie wyeliminowany czynny udzial mechanizmw,
zmniejszajacego liczbe obrotéw walu mnapedza- -
nego oraz pomp i urzadzen rozrzadczych.

Réwnoczesne otwarcie zaworéw we wszystkich
pompach za pomocy urzadzenia, uruchamianego
pezez drazek 84 (fig. 4), jest wymagane m. in.
przy przesuwaniu walca ? podczas unierucho-
miemia walu napedzajacego, a takze przy. opréz-
nianiu i napelnianiu komory, zawierajacej pom-
Dy.

Zastrzezenia patentowe

1. Ciggla preekladnia redukcyjna, zaopatrzona
w mechanizm, sluzacy do przeksztalcania
jednostajnego ruchu obrotowego walu na-



pedzajgcego w zmienny ruch obrotowy, jedno-
stajny -w .czesci swego pélokresu o dowolnie
regulowanej w granicach z géry ustalonych,
rozpietoéci okresowej odpowiadajacej jedna-
kowym odstgpcm czasu, oraz W szereg ze-
spoléw kéd zebatych wyposazonych w ha-
muice i kojarzacych nadawane im kolejno
ruchy okresowo jednostajne w okreslonym
kierunlou 'w ruch obrotowy o Zgdanej predko-
éci katowej i kierunku, znamienna tym, Ze
kazdy ze wspomnianych zespoléw sklada sig
z trzech czlonéw, z ktérych dwa sg uksztalto-
wane jako wienice, zazebione z pozostatym
trzecim czlonem, umieszczonym pomiedzy
mnimi, a utworzonym ze stozkowych k&l ze-
batych, wolno osadzonych ma osiach, skiero-
wanych pod katemn prostym do wspélnej osi,
przy czym jeden z tych czlonéw jest polg-
czony z urzgdzeniem, madajagcym mu ruch
wahadlowy, drugi z mich jest bezpofrednio
lub za posrednictwem innej cze$ci zazebiony
ze wspolnym dla wszystkich zespoléw kolem
z¢batym, bezpoérednio lub poérednio prze-
kazujgcym ruch obrotowy ma wal mapedzany,
trzeci zaé jest zlgczony z odpowiadajacym
danemu zespolowl hamulcem.

LT s,

2. Ciggla przekladnia

. Ciggla przekladnia redukcyjna

redukcyjna wedlug
zastrz. 1, znamienna tym, ze jest zaopa-
trzona w wurzadzenie wywolujgce w hamul-
cach, z ktérych kazdy jest zlgczony z jednym
z czlonéw odnosnego zespolu, okresowo stany
czynme rozpoczynajace sie kazdorazowo po
rozpoczeciu przez inny czlon tegoz zespolu
okresu jednostajnego ruchu obrotowego w
jednym kierunku i przed ustaniem stanu
czynnego w hamulcu innego zespolu oraz
koriczace sig przed zakoficzeniemn wyzej wy-

‘'mienionego okresu jednostajnego wuchu i po

rozpoczeciu stanu czymnego w hamuleu na-
stgpnego zespolu. . :

wedlug
ezastrz. 1 i 2, znamienna tym, Ze kazdy
z hamuleéw, polaczony z jednym z czlonéw
odno$nego zespolu k61 zebatych, zawiera
pompe hydrauliczng, przy czym hamowanie
ruchu obrotowego damego czlonu nastepuje
na skutek zamkniecia kanaléw odplywowych
i doplywowych  pompy, ustanie za§ hamowa-
nia na skutek otwarcia tych kanal6éw.

Irena Michmniewicz
Waclaw Michniewicz
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