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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest dyspenser do bezdotykowego wysuwania jednorazowych kubkéw
Z przeznaczeniem do ich napetniania.

Znany jest z opisu patentowego US8297471B2 interaktywny reczny dozownik kubkéw. Wynala-
zek obejmuje dekoracyjng ostone zawierajgcg obudowe umieszczong pomiedzy pierwszg i drugg po-
krywg, co najmniej jeden mechanizm przetgczajgcy, obwdd sterujgcy i co najmniej jeden element ak-
tywny, w tym elementy lekkie, elementy silnika, dozowniki zapachéw i/lub elementy audio. Dekoracyjna
pokrywa zawiera ponadto otwor wzdtuz jednego konca. Jeden lub wiecej mechanizméw przetgczajgcych
znajduje sie wzdiuz pierwszej pokrywy sgsiadujgcej z otworem. Funkcjonalno$¢ mechanizméw przetgczaja-
cych obejmuje kontakt bezposredni, kontakt posredni i brak kontaktu miedzy miseczka a przetgcznikiem op-
tycznym lub mechanicznym. Obwdd sterujgcy moze by¢ umieszczony na plytce drukowanej i kontroluje funk-
cjonalno$¢ elementéw aktywnych. Elementy aktywne sg przymocowane do ozdobnej pokrywy i urucha-
miane, gdy kubek wchodzi w interakcje z co najmniej jednym mechanizmem przetaczajgcym.

Znany jest z opisu wynalazku CA2691958A1 Dozownik kubkéw posiadajgcy wiele sprezystych,
regulowanych zaciskéw do sprzegania i dozowania kubkéw bez uszkadzania powierzchni dozowanych
kubkéw. Klipsy zawierajg cze$¢ sprzegajacg kubek, ktéra przekracza zdeformowang szeroko$¢ czesci
filizanki, z ktorg klipsy sg sprzegniete.

Znany jest z opisu wynalazku GB2173777A dozownik kubkéw szczegdlnie do dozowania kubkéw
piankowych pojedynczo ze stosu kubkéw, ktdry zwykle bedzie pionowym stosem zawierajacym wiele
korpuséw krzywkowych (28), z ktérych kazdy ma powierzchnie krzywkowg (32) bedgcg spiralg wokot
osi (31) korpusu, przy czym kazdy korpus ma wystajgcy spiralnie wystep lub zgrubienie (33) wokot
korpusu, dolna powierzchnia (32B) wystepu lub zgrubienia stanowi przedtuzenie powierzchni krzywko-
wej (32A) w celu zapewnienia powiekszonej powierzchni krzywkowej w celu zapewnienia wiekszego
sprzezenia z obreczg miseczki powierzchnia krzywki niz przedstawiona przez samo ciato. Wymiary
stopki dobierane sg w celu tatwego formowania. Ulepszony profil krzywki ma wzajemnie sprzezone
powierzchnie miedzy potkg nosng (50) i gérng Sciang boczng miseczki oraz zwiekszone oddzielenie
potki (50) i powierzchni krzywki dozujgcej (32A).

Znany jest z opisu wynalazku GB2402386 dozownik kubkéw zawierajgcy wiele mechanizmow
dozujagcych do dozowania kubkéw z odpowiednich wielu zagniezdzonych stoséw kubkdéw, przy czym
kazdy wspomniany mechanizm zawiera cztery lub wiecej zwojow rozszczepiajacych kubki 18, 20 okre-
Slajgcych okragty otwér dozujacy kubki, i w ktérym sgsiednie mechanizmy dozujgce sg Scisle rozmiesz-
czone w dozownik taki, ze najmniejsza odlegto$¢ miedzy sasiednimi otworami dozujgcymi kubki wynosi
okoto 25 mm lub mniej. Zazwyczaj dozownik jest dozownikiem kubkéw typu karuzelowego, w ktérym
mechanizmy dozowania kubkéw sg umieszczone wokot stanowisk ustawiania kubkéw dozownika kub-
kow typu karuzelowego w ograniczonej przestrzeni, zmniejszajgc w ten sposob rozmiar karuzeli i/lub
umozliwiajgc wiekszy wybdr napojow w z goéry okreslona przestrzen. Funkcje umozliwiajgce bliskie roz-
mieszczenie mechanizmoéw obejmujg ustawianie zwojéw 18, 20 w konfiguracji trapezu z wewnetrznymi
zwojami 20 blizej siebie niz na zewnatrz 20; posiadajgce sekcje krzywkowe o ré6znych skokach na kaz-
dym zwoju i majgce bezzebne odcinki miedzy zwojami na wiencu zebatym 30, ktéry je napedza.

Istotg wynalazku jest dyspenser do bezdotykowego wysuwania jednorazowych kubkéw sktada-
jacy sie z mechanizmu podawania kubkdw, nad ktérym ma zasobnik na kubki, za$ ponizej ma uchwyt
podtrzymujgcy kubek oraz ma czujnik zblizeniowy do uruchamiania mechanizmu podawania kubkdw
i ma mechanizm podawania kubkéw ma ptyte, ktéra ma rozmieszczone na obwodzie otworu na kubek,
co najmniej dwie pary obrotowych separatoréw w postaci watkéw osadzonych na osiach posadowionych
w przynajmniej jednej ptycie i napedzanych silnikiem, gdzie pierwsza cze$¢ obrotowych separatoréw
obraca sie w przeciwnym kierunku do kierunku obrotu drugiej czesci obrotowych separatoréw, charak-
teryzujacy sie tym, ze obrotowe separatory majg kota napedowe napedzane z silnika za posrednictwem
przektadni zebatej, przy czym dla kubkéw o $rednicy obrzeza do 60 mm ma dwie pary separatoréw, dla
kubkéw o $rednicach obrzeza 60 do 100 mm ma cztery pary separatoréw, dla kubkéw o Srednicy
obrzeza powyzej 100 mm ma pieé par separatordéw i ma regqulowany moment obrotowy na separatorach,
ktéry zalezny jest od rodzaju separowanego kubka i stopnia jego zakleszczenia w sgsiednim kubku.

Korzystnie wysoko$¢ separatoréw jest wieksza od Sredniej odlegto$ci pomiedzy rantami kubkéw
w sztaplu, aby przy jednym petnym obrocie separatoréw, oddzieli¢ najnizej potozony kubek od sztapla
przytrzymujgc pozostate kubki, ktéra zalezna jest od przerw pomiedzy kubkami.

Korzystnie $rednica separatoréw obrotowych wynosi 30 do 60 mm w zaleznosci do wielkosci kubka.
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Korzystnie dla $rednicy obrzeza kubkéw do 60 mm, Srednica separatoréw wynosi 30 do 40 mm,
dla $rednicy obrzeza kubkéw 60 do 100 mm, $rednica separatoréw wynosi 40 do 50 mm, dla $rednicy
obrzeza kubkéw powyzej 100 mm, $rednica separatoréw wynosi 50 do 60 mm.

Rozwigzanie wedtug wynalazku pozwala na bezdotykowe podawania kubkéw jednorazowych bez
wzgledu na materiat z jakiego sg wykonane. Sztapel kubkéw umieszczamy od géry w ostonie prowa-
dzacej, z ktérego nastepuje rozdzielenie pojedynczych kubkéw. Zastosowany czujnik zblizeniowy, ko-
rzystnie umieszczony pod mechanizmem podawania kubkéw w wyniku ruchu rekg, uruchamia mecha-
nizm podawania pojedynczego kubka. Kazdy ruch w polu obserwacji czujnika zblizeniowy pozwala na
separacje pojedynczego kubka przy pomocy zestawu separatorédw obrotowych, ktére opuszczajg poje-
dynczy kubek na uchwyt podtrzymujacy, z ktérego mozna go zabra¢ bez kontaktu z pozostatymi kub-
kami. Zastosowanie wiekszej ilosci separatoréw zapobiega deformaciji kubka podczas separowania.
Rozwigzanie wedtug wynalazku pozwala na separacje jednorazowych kubkéw, ktére majg tendencje
do wzajemnego zakleszczania sie podczas transportu w sztaplach, a w szczegélnosci rozwigzanie to
ma zastosowanie, do kubkéw papierowych o podwdjnej $ciance. Pozwala réwniez na separowanie i po-
danie zakleszczonych kubkéw bez ich uszkadzania. W przypadku separatoréw obracajacych sie w tym
samym kierunku pojawia sie problem, ze caly sztapel kreci sie, a ostatni kubek nie schodzi ze sztapla
poniewaz pozostate kubki w sztaplu, ktére sie obracajg wypychajg go z rowka separujgcego. Poprzez
zastosowanie separatoréw obracajgcych sie w przeciwnych kierunkach sztapel kubkéw sie nie obraca.
Obroty separatoréw obracajgcych sie w lewo rGwnowazone sg przez separatory obracajgce sie w prawo
i w efekcie sztapel kubkéw sie nie obraca natomiast obracajgce sie separatory "ciggng" ostatni kubek
w dot dziatajgc rowkiem na rant kubka.

Przedmiot wynalazku uwidoczniono na rysunku, gdzie Fig. 1 przedstawia dyspenser w aksono-
metrii, Fig. 2 przedstawia dyspenser z jedng ptyta w aksonometrii z uwidocznionym napedem separa-
toréw, Fig. 3 przedstawia dyspenser z dwiema ptytami w aksonometrii z uwidocznionym napedem se-
paratoréw Fig. 4 przedstawia uktad separatoréw w widoku z przodu.

Przyktad wykonania |

W przykfadzie wykonania dyspenser do bezdotykowego wysuwania jednorazowych kubkéw
skfada sie z mechanizmu podawania kubkdw, nad ktérym ma zasobnik na kubki, za$ ponizej ma uchwyt
podtrzymujacy kubek oraz ma czujnik zblizeniowy do uruchamiania mechanizmu podawania kubkow.
Mechanizm 3 podawania kubkéw 5 posiada ptyte 11, ktéra ma rozmieszczone na obwodzie otworu na
kubek 5, dwie pary obrotowych separatoréw 6 w postaci watkéw osadzonych na osiach 10 posadowio-
nych w ptycie 11 i napedzanych silnikiem, gdzie pierwsza czes$é obrotowych separatoréw 6 obraca sie
w przeciwnym kierunku do kierunku obrotu drugiej czesci obrotowych separatoréw 6 w postaci watkéw
osadzonych na osiach 10 posadowionych w ptycie 11 i napedzanych silnikiem, gdzie pierwsza czes¢
obrotowych separatoréw 6 obraca sie w przeciwnym kierunku do kierunku obrotu drugiej czesci obroto-
wych separatoréw 6. Obrotowe separatory 6 posiadajg kota napedowe 13.

Przyktad wykonania |l

W przykfadzie wykonania dyspenser do bezdotykowego wysuwania jednorazowych kubkdéw
skfada sie z mechanizmu podawania kubkdw, nad ktérym ma zasobnik na kubki, zas ponizej ma uchwyt
podtrzymujacy kubek oraz ma czujnik zblizeniowy do uruchamiania mechanizmu podawania kubkow.
Mechanizm 3 podawania kubkéw 5 posiada jedng ptyte 11, ktéra ma rozmieszczone na obwodzie
otworu na kubek 5, dwie pary obrotowych separatoréw 6 w postaci watkéw osadzonych na osiach 10
posadowionych w ptycie 11 i napedzanych silnikiem, gdzie pierwsza cze$¢ obrotowych separatoréw 6
obraca sie w przeciwnym kierunku do kierunku obrotu drugiej czesci obrotowych separatoréw 6. Obro-
towe separatory 6 posiadajg kota napedowe 13. Naped z silnika przekazywany jest do k6t napedowych
13 za posrednictwem przektadni zebatej.

Przyktad wykonania Il

W przykfadzie wykonania dyspenser do bezdotykowego wysuwania jednorazowych kubkdéw
skfada sie z mechanizmu podawania kubkdw, nad ktérym ma zasobnik na kubki, za$ ponizej ma uchwyt
podtrzymujacy kubek oraz ma czujnik zblizeniowy do uruchamiania mechanizmu podawania kubkdéw.
Mechanizm 3 podawania kubkéw 5 posiada jedng ptyte 11, ktéra ma rozmieszczone na obwodzie
otworu na kubek 5, dwie pary obrotowych separatoréw 6 w postaci watkéw osadzonych na osiach 10
posadowionych w ptycie 11 i napedzanych silnikiem, gdzie pierwsza cze$¢ obrotowych separatoréw 6
obraca sie w przeciwnym kierunku do kierunku obrotu drugiej czesci obrotowych separatoréw 6. Obro-
towe separatory 6 posiadajg kota napedowe 13. Naped z silnika przekazywany jest do k6t napedowych
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13 za posrednictwem przektadni zebatej. Pary obrotowych separatoréw 6 w postaci cylindrycznych wat-
kéw majg na powierzchni zewnetrznej wzdtuz linii Srubowej o kacie o rowki 14.

Przyktad wykonania IV

W przykfadzie wykonania dyspenser do bezdotykowego wysuwania jednorazowych kubkéw
skfada sie z mechanizmu podawania kubkéw, nad ktérym ma zasobnik na kubki, za$ ponizej ma uchwyt
podtrzymujgcy kubek oraz ma czujnik zblizeniowy optyczny do uruchamiania mechanizmu podawania
kubkéw. Mechanizm 3 podawania kubkéw 5 posiada dwie réwnolegte wzgledem siebie ptyty: gérng 12
i dolng 11, pomiedzy ktérymi ma rozmieszczone na obwodzie otworu na kubek 5, dwie pary obrotowych
separatorow 6, w postaci watkow osadzonych na osiach 10 posadowionych w czes$ci dolnej ptyty 11
oraz gornej ptyty 12 z wyprowadzonymi kotami napedowymi 13 i napedzanych silnikiem, gdzie pierwsza
czes$¢ obrotowych separatoréw 6 obraca sie w przeciwnym kierunku do kierunku obrotu drugiej czesci
obrotowych separatoréw 6. Obrotowe separatory 6 posiadajg kota napedowe 13, ktére sg okolone na-
przemiennie od wewnatrz i zewnatrz paskiem napedowym 9 klinowym.

Przyktad wykonania V

W przykfadzie wykonania dyspenser do bezdotykowego wysuwania jednorazowych kubkdéw
skfada sie z mechanizmu podawania kubkdw, nad ktérym ma zasobnik na kubki, za$ ponizej ma uchwyt
podtrzymujacy kubek oraz ma czujnik zblizeniowy ultradzwiekowy do uruchamiania mechanizmu poda-
wania kubkéw. Mechanizm 3 podawania kubkéw 5 posiada jedng ptyte 12, ktéra ma rozmieszczone na
obwodzie otworu na kubek 5, dwie pary obrotowych separatoréw 6 w postaci watkéw osadzonych na
osiach 10 posadowionych w ptycie 12 i napedzanych silnikiem, gdzie pierwsza cze$¢ obrotowych sepa-
ratoréw 6 obraca sie w przeciwnym kierunku do kierunku obrotu drugiej czesSci obrotowych separato-
réw 6. Obrotowe separatory 6 posiadajg kota napedowe 13. Naped z silnika przekazywany jest do kot
napedowych 13 za posrednictwem przektadni zebatej. Kota napedowe 13 stanowig kota zebate okolone
naprzemiennie od wewnatrz i zewnagtrz paskiem napedowym 9 dwustronnie zebatym. Pary obrotowych
separatoréw 6 w postaci cylindrycznych watkéw majg na powierzchni zewnetrznej wzdtuz linii Srubowej
o kacie o rowki 14 w ksztatcie litery ,U”, za$ gtebokos$¢ i szeroko$¢ rowkéw odpowiada ksztattom kra-
wedzi wywiniecia obrzeza kubkow 5. Wysoko$¢ separatoréw 6 jest wieksza od Sredniej odlegtosci po-
miedzy rantami kubkéw w sztaplu. Kierunek pochylenia linii Srubowej naciecia rowkéw 14 separatoréw
obrotowych 6 w parach, jest prawo i lewo skretny.

Przyktad wykonania VI

W przykfadzie wykonania dyspenser do bezdotykowego wysuwania jednorazowych kubkdéw
skfada sie z mechanizmu podawania kubkdw, nad ktérym ma zasobnik na kubki, za$ ponizej ma uchwyt
podtrzymujacy kubek oraz ma czujnik zblizeniowy pojemnos$ciowy do uruchamiania mechanizmu poda-
wania kubkéw. Mechanizm 3 podawania kubkéw 5 posiada jedng ptyte 11, ktéra ma rozmieszczone na
obwodzie otworu na kubek 5, dwie pary obrotowych separatoréw 6 w postaci watkéw osadzonych na
osiach 10 posadowionych w ptycie 11 i napedzanych silnikiem, gdzie pierwsza cze$¢ obrotowych sepa-
ratoréw 6 obraca sie w przeciwnym kierunku do kierunku obrotu drugiej czesci obrotowych separato-
réw 6. Obrotowe separatory 6 posiadajg kota napedowe 13. Naped z silnika przekazywany jest do kot
napedowych 13 za posrednictwem przektadni zebatej. Kota napedowe 13 stanowig kota zebate okolone
naprzemiennie od wewnatrz i zewnatrz paskiem napedowym 9 dwustronnie zebatym. Pary obrotowych
separatoréw 6 w postaci cylindrycznych watkéw majg na powierzchni zewnetrznej wzdtuz linii Srubowe;j
o kacie o rowki 14 w ksztatcie litery ,U”, za$ gtebokos$¢ i szeroko$¢ rowkéw odpowiada ksztattom kra-
wedzi wywiniecia obrzeza kubkdw 5. Dla kubkdéw o $rednicy obrzeza do 60 mm ma dwie pary separa-
toréw 6 o $rednicy 35 mm. Regulowany moment obrotowy na separatorach 6 zalezny jest od rodzaju
separowanego kubka 5 i stopnia jego zakleszczenia w sgsiednim kubku 5. Wysoko$¢ separatoréow 6
stanowi $rednig odlegto$¢ pomiedzy rantami kubkéw w sztaplu powiekszong o 1 mm. Kat pochylenia
linii Srubowej (o) naciecia rowka 14 separatoréw obrotowych 6 wynosi 5°.

Przyktad wykonania VII

W przykfadzie wykonania dyspenser do bezdotykowego wysuwania jednorazowych kubkdéw
skfada sie z mechanizmu podawania kubkdw, nad ktérym ma zasobnik na kubki, za$ ponizej ma uchwyt
podtrzymujgcy kubek oraz ma czujnik zblizeniowy promieniowania podczerwonego do uruchamiania
mechanizmu podawania kubkéw. Mechanizm 3 podawania kubkéw 5 posiada jedng ptyte 12, ktéra ma
rozmieszczone na obwodzie otworu na kubek 5, dwie pary obrotowych separatoréw 6 w postaci watkdéw
osadzonych na osiach 10 posadowionych w plycie 12 i napedzanych silnikiem, gdzie pierwsza cze$é
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obrotowych separatoréw 6 obraca sie w przeciwnym kierunku do kierunku obrotu drugiej czesci obroto-
wych separatoréw 6. Obrotowe separatory 6 posiadajg kota napedowe 13. Naped z silnika przekazy-
wany jest do k6t napedowych 13 za posrednictwem przektadni zebatej. Kota napedowe 13 stanowig
kota zebate okolone naprzemiennie od wewnatrz i zewnatrz paskiem napedowym 9 dwustronnie zeba-
tym. Pary obrotowych separatoréw 6 w postaci cylindrycznych watkéw majg na powierzchni zewnetrznej
wzdtuz linii Srubowej o kgcie o rowki 14 w ksztaicie litery ,U”, za$ gtebokos$¢ i szeroko$¢ rowkéw odpo-
wiada ksztattom krawedzi wywiniecia obrzeza kubkéw 5. Dla kubkéw o Srednicach obrzeza 60 do
100 mm ma cztery pary separatoréw 6 o $rednicy 45 mm. Wysoko$é separatoréow (6) stanowi $rednig
odlegto$é pomiedzy rantami kubkéw w sztaplu powiekszong o 1,5 mm. Kat pochylenia linii Srubowej (o)
naciecia rowka 14 separatoréw obrotowych 6 wynosi 25°.

Przyktad wykonania VIlI

W przykfadzie wykonania dyspenser do bezdotykowego wysuwania jednorazowych kubkéw
skfada sie z mechanizmu podawania kubkdw, nad ktérym ma zasobnik na kubki, za$ ponizej ma uchwyt
podtrzymujgcy kubek oraz ma czujnik zblizeniowy indukcyjny do uruchamiania mechanizmu podawania
kubkéw. Mechanizm 3 podawania kubkéw 5 posiada jedng ptyte 12, ktéra ma rozmieszczone na obwo-
dzie otworu na kubek 5, dwie pary obrotowych separatoréw 6 w postaci watkéw osadzonych na osiach
10 posadowionych w ptycie 12 i napedzanych silnikiem, gdzie pierwsza cze$¢ obrotowych separatoréw
6 obraca sie w przeciwnym kierunku do kierunku obrotu drugiej czesci obrotowych separatoréw 6. Ob-
rotowe separatory 6 posiadajg kota napedowe 13. Naped z silnika przekazywany jest do k6t napedo-
wych 13 za posrednictwem przektadni zebatej. Kota napedowe 13 stanowig kota zebate okolone na-
przemiennie od wewnatrz i zewnatrz paskiem napedowym 9 dwustronnie zebatym. Pary obrotowych
separatoréw 6 w postaci cylindrycznych watkéw majg na powierzchni zewnetrznej wzdtuz linii Srubowej o ka-
cie o. rowki 14 w ksztatcie litery ,U”, za$ gteboko$¢ i szeroko$¢ rowkéw odpowiada ksztattom krawedzi wy-
winiecia obrzeza kubkéw 5. Dla kubkéw o $rednicy obrzeza powyzej 100 mm ma pie¢ par separatoréw 6
o Srednicy 55 mm. Wysokos$¢ separatoréw 6 jest wieksza od $redniej odlegiosci pomiedzy rantami kubkéw
w sztaplu. Wysoko$é separatorow 6 stanowi $rednig odlegtos$cig pomiedzy rantami kubkéw w sztaplu po-
wiekszong 0 2 mm. Kat pochylenia linii Srubowej (o) naciecia rowka 14 separatoréw obrotowych 6 wynosi
45°. Obrotowe separatory z pierwszej i drugiej czesci obrotowych separatoréw rozmieszczone sg naprze-
miennie na obwodzie otworu na kubek 5. Obrotowe separatory z pierwszej i drugiej czesci obrotowych se-
paratorow rozmieszczone sg w przynajmniej dwdch grupach na obwodzie otworu na kubek 5.

Zastrzezenia patentowe

1. Dyspenser do bezdotykowego wysuwania jednorazowych kubkéw sktadajacy sie z mechani-
zmu podawania kubkoéw, nad ktérym ma zasobnik na kubki, za$ ponizej ma uchwyt podtrzy-
mujacy kubek oraz ma czujnik zblizeniowy do uruchamiania mechanizmu podawania kubkéw
i ma mechanizm (3) podawania kubkéw (5), ma ptyte (11), ktéra ma rozmieszczone na obwo-
dzie otworu na kubek (5), co najmniej dwie pary obrotowych separatoréw (6) w postaci watkéw
osadzonych na osiach (10) posadowionych na ptycie (11) i napedzanych silnikiem, gdzie
pierwsza cze$¢ obrotowych separatoréw (6) obraca sie w przeciwnym kierunku do kierunku
obrotu drugiej czesci obrotowych separatoréw (6), znamienny tym, ze obrotowe separatory
(6) majg kota napedowe (13) napedzane z silnika za po$rednictwem przektadni zebatej, przy
czym dla kubkéw o $rednicy obrzeza do 60 mm ma dwie pary separatoréw (6), dla kubkdw
o $rednicach obrzeza 60 do 100 mm ma cztery pary separatoréw (6), zas dla kubkéw o $red-
nicy obrzeza powyzej 100 mm ma pieé par separatoréw (6) i ma regulowany moment obrotowy
na separatorach (6), ktéry zalezny jest od rodzaju separowanego kubka (5) i stopnia jego
zakleszczenia w sgsiednim kubku (5).

2. Dyspenser wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze wysoko$¢ separatoréw (6) jest wieksza od
Sredniej odlegtosci pomiedzy rantami kubkdw w sztaplu.

3. Dyspenser wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze Srednica separatoréw obrotowych (6) wynosi
30 do 60 mm w zaleznosci do wielkosci kubka (5).

4. Dyspenser wedtug zastrz. 3, znamienny tym, ze dla $rednicy obrzeza kubkéw do 60 mm,
Srednica separatoréw wynosi 30 do 40 mm, dla $rednicy obrzeza kubkéw 60 do 100 mm,
Srednica separatoréw wynosi 40 do 50 mm, dla $rednicy obrzeza kubkéw powyzej 100 mm,
Srednica separatoréw wynosi 50 do 60 mm.
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