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Uklad elektroniczny do korekcji mowy nurka

Przedmiotem wynalazku jest uktad elektroniczny do korekcji mowy nurka wytwarzanej w
mieszance helowo-tlenowej podczas gigbokiego nurkowania.

W znanym dotychczas ukladzie elektronicznym, korekcja mowy nurka odbywa sie przez
zwigkszenie odstgpdw czasowych migdzy kolejnymi impulsami sygnatu binarnego odpowiadaja-
cego analogowemu sygnatowi mowy. Korekcja polega na cyklicznym zapisywaniu i odczytywaniu
~ ciggu impulséw binarnych w pamigci cyfrowej, przy czym czestotliwos$¢ zegarowa podczas odczytu
pamigci jest niZsza niz przy.zapisie, jak przedstawiono w opisie patentowym USA Nr 3863 026.
Wada jest op6znienie wnoszone przez uktad, spowodowane tym, ze odczytywanie pamig¢ci mozna
rozpocza¢ dopiero po zakonczonym cyklu zapisywania. Dodatkowa wada jest konieczno$¢ zamia-
ny sygnatu analogowego na binarny i odwrotnie.

‘ Uktad wedlug wynalazku zawiera analogowa linie op6Zniajaca o zmiennej warto$ci czasu
op6znienia oraz czg¢$¢ sterujaca. Niekorygowany sygnat mowy jest podawany na wejscie analogo-
wej linii opdZniajacej oraz na wejscie detektora tonu krtaniowego. Sygnat wyjsciowy z detektora
tonu krtaniowego uruchamia poprzez uktad sumy logicznej generator monostabilny, ktéry wytwa-
rza impuls zerujgcy uktad catkujacy. Uktad catkujacy przetwarza napigcie state na sygnat liniowo
narastajacy, ktory jest podawany na wejscie przerzutnika Schmitta oraz na wejécie bloku odwraca-
nia funkcji. Wyjscie przerzutnika Schmitta jest polagczone z wejsciem uktadu sumy logicznej, a
wyjscie bloku odwracania funkcji z wejéciami uktadow mnozacych znajdujacych si¢ w analogowe;j
linii opdZniajacej. Analogowa linia opdZniajaca sktada si¢ z kilku szeregowo potaczonych odcin-
kow, a kazdy z nich stanowi szeregowo polaczone bloki w kolejno$ci sumator, integrator, uktad
mnozacy. Do wyjscia ostatniego odcinka analogowej linii opdZniajacej sa dotaczone szeregowo
sumator wyjsciowy i inwerter, z ktérych wyj$¢ sa podawane sygnaly na wejScie sumatoréw
poszczegbdlnych odcinkéw, w ten sposdb aby w kazdej zamknigtej pgtli znajdowata sig¢ nieparzysta
liczba blokéw odwracajacych fazg. Na drugie wejscie wszystkich sumatoréw jest podawany nieko-
rygowany sygnal mowy. Integratory sa zerowane impuslami z wyj$cia generatora monostabilnego.

Zaletg ukladu jest rownoczesnos$¢ wystgpowania nieskorygowanego sygnatu mowy i skorygo-

wanego sygnalu mowy.
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Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku w postaci
schematu blokowego. Uktad zawiera detektor tonu krtaniowego 1, ktdry wyodrgbnia z nieskorygo-
wanego sygnalu mowy A impulsy o czgstotliwosci tonu krtaniowego. Wyjscie detektora tonu
krtaniowego 1 jest poltaczone z wejsciem uktadu sumy logicznej 2. Sygnat wyjsciowy uktadu sumy
logicznej 2 wyzwala generator monostabilny 3, ktorego impulsy zerujg uktad catkujacy 4, na
ktdrego wejscie jest podawane napigcie stale B. Sygnat napigcia liniowo narastajacego z wyjsécia
uktadu catkujgcego 4 jest podawany na wejScie przerzutnika Schmitta §, ktérego wyjscie jest
potaczone z wejéciem uktadu sumy logicznej 2. Sygnat z uktadu catkujacego 4 jest podawany
roOwniez na blok odwracania funkcji 6, ktérego wyjscie jest potaczone z wejsciami uktadéw
mnozacych 7 analogowej linii opdzniajacej. Analogowa linig op6zniajaca w przyktadzie wykona-
nia stanowig szeregowo potaczone dwa odcinki, a kazdy z nich sktada si¢ z szeregowo potaczonych
blokoéw w kolejnosci: sumator 8, integrator 9 oraz uktad mnozacy 7. Na wyjsciu drugiego odcinka
wlaczony jest poprzez sumator wyjsciowy 10 inwerter 11. Wyjscie sumatora wyjsciowego 10 jest
potaczone z wejSciem sumatora 8 pierwszego odcinka,a wyjscie inwertera 11 z wejSciem sumatora 8
drugicgo odcinka. Wszystkie bloki analogowej linii opdZniajacej w przykiadzie wykonania odwra-
caja fazg sygnatu. Na wejscie sumatoréw 8 i sumatora wyjsciowego 10 jest podawany nieskorygo-
wany sygnal mowy A. Na wyjéciu inwertera 11 otrzymuje si¢ skorygowany sygnat mowy C.
Integratory 9 sg zerowane impulsami z wyjscia generatora monostabilnego 3. Jeden cykl! pracy
uktadu obejmuje czas pomi¢dzy dwoma kolejnymi impulsami tonu krtaniowego lub czas
potrzebny do osiagnigcia przez napigcie liniowo narastajace na wyjsciu uktadu catkujacego 4 progu
zadzialania przerzutnika Schmitta 5. Wymagany stopien korekcji otrzymuje si¢ zmieniajac warto$é
napigcia statego B. :

Zastrzezenie patentowe

Uklad elektroniczny do korekcji mowy nurka, znamienny tym, ze nieskorygowany sygnat
mowy (A) jest podany jednoczesnie na wejScie sumatora (8), wejscie sumatora wyjsciowego (10) i
wejscie analogowej linii opdZniajacej oraz na wejscie detektora tonu krtaniowego (1), z ktdrego
sygnal poprzez uklad sumy logicznej (2) uruchamia generator monostabilny (3) wytwarzajacy

“impulsy zerujace integratory (9) analogowe;j linii opdzniajacej, oraz uktad catkujacy (4), z ktérego
liniowo narastajgcy sygnatl jest podany na wejScie przerzutnika Schmitta (5), potaczonego z
uktadem sumy logicznej (2), oraz na blok odwracania funkcji (6), ktdrego sygnal wyjsciowy jest
podany na uklady mnozace (7) analogowej linii op6Zniajacej, sktadajacej si¢ z kilku szeregowo
potaczonych odcinkdw, za$ kazdy z nich stanowig szeregowo potaczone bloki w kolejno$ci sumator
(8). integrator (9), ukfad mnozacy (7). przy czym do wyjécia ostatniego odcinka sg dotgczone
szeregowo sumator wyjsciowy (10) i inwerter (11), z ktérych wyjs¢ sa podane sygnaty na wejscia
sumatorow (8) poszczegdlnych odcinké6w w ten sposob, aby w kazdej zamknigtej petli znajdowata
si¢ nieparzysta liczba blokéw odwracajacych fazg, a na wyjsciu inwertera (11) otrzymuje si¢
skorygowany sygnal mowy (C).
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