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(54) Za¥izen! k automatickému poddvand pdsového materidlu do lisu

Podstata zatizeni spodivd v tom, %e k be-
ranu lisu je nakloubena kyvnd ddst zdpad-
ky,do které je zapuStdn stavéci Iroub,
jehbé druhy konec je zapustén do zdpadky
zapadajfei do rohatky, upevn&nd na h¥ide-
1i, kterd je otoéné uloZend v rdmu zabize-
ni a jsou na ni upevndny hnaci vdledky.
 Nad h#fdeld je v rdmu za¥izent upevnéna .
vySkové vykyvnd h¥idel, na které jsou o= Fg:::
todné uloZeny pFitladné vdledky pdsového
materidlu, H¥{del p#itladnych vdledkd je
na obou svych koncich opat¥ena taZnymi
ﬁruiinami, které jsou ukotveny k pevné

ddati rdmu za¥izeni, ke kyvné Zdsti zd-
padky je pPichycena pruZfina, jeji% druhy
konec je ukotven k beranu lisu,
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PredmStem vyndlezu je za¥izeni k automatickému poddvéni pdsového materidlu do lisu,
pop¥ipadd k postupnému poddvéni meteridlu ke st¥ihacimu za¥izeni, Fezacimu za¥izeni, vr-
tacimu zabizeni a podobnd. .

V soudasné dobd se napPiklad p¥i vyst#ihovdni maeteridlu z pdsu provddi posuv ruéné
p¥i natladeni na mechanicky doraz. Operace je z hlediska 1lidské obeluhy velmi pracnd, ri-
zikova a psychicky,vyéerpévajici a vykon stroje je limitovdn lidskym &initelem.

Jeou zndmé i lisy, kdy posun pdsového materiilu je zaji¥tén posuvnymi vdledky se sa-
mostatnym motorem, kdy motor je neustdle v chodu, Délka posunu je opdt upravena zardZkou,
P#i dorazu pésového materidlu na tuto nard#ku podnou posuvné vdlediky prokluzovat na povr-
chu materidlu. Po odclondni zerdiky dochdzi k dal¥imu posunu materidlu opdt aZ na doraz
na tuto zardiku, kterd se op&t zafixuje do své polohy. Velkou nevyhodou tohoto zarizeni
je nutnost instalace pFidavného motoru a jeho nepretriity chod po dobu prdce lisu, coZ
nepriznivé ovlivﬁuje po¥izovaci i provozni ndklady lisu, pri¥em# dochdzi k nadmérnému
opot¥ebeni véledkl..Je pomirnd dosti sloZité 1 zautomatizovdni odclonovdni dorazu lisu.
Dalsi nevyhodou fohoto uspovdddni je, Ze stroj Jje konstruovédn pro prostiih pdsového mate-
ridlu pFi konstantni délce dalsfho st¥ihu, co? je limitovdno instalaci odclonovaci zard?-
ky, kterou nelze prostorové vymezovat,

.ve ené ~evyhody odstraﬁuje zarizeni k automatickému podévénf pésového materidlu do
1isu podle vyndlezu, jeho% podstata spodivd v tom, %e k beranu lisu je nakloubena kyvné
g4st zdpadky ¢ do které je zapudtén stavdei Sroudb, jehok druhy konec je zapudtdn do zd-
padky zapadajici do rohatky, upevndné na h¥fdeli rohatky, kterd je oto&nd ulofena v rdmu
zarizeni a jsou na ni upevndny hnaci vilelky. Nad’hfideli rohatky je v rdmu zefizeni upev-
ndna vidkovd vykyvnd hiidel, na kterd jsou otodnd ulo¥eny p¥itladné vdle8ky pdsového ma-
teridlu., Hiidel piitladnych vdledkld je na obou gvych koncich opatfena taZnymi pruZinkani,
kterd jsou ukotveny k pevné Edsti rdmu zabizeni, Ke kyvné 3dsti zdpadky je p¥ichycena
pru¥ina zdpadky, pricem% druhy konec je ukotven k beranu lisu.

Vyhody za¥izeni podle vyndlezu se projevi zv14%t8 v tom, %e neni nutno pro posuv in-
gtalovat pridavny elektromotor, 3im¥ se ulet¥{ poiizovael i provozni ndklady, neni nutno
instalovat odclonovaci zard¥ku s ptidavnym. ovlddacim zabizenim, a zafizeni podle vyﬁélezu
umo¥nuje nastavit presné vysuﬁovéni 1ibovolnd urdenych délek pdsového materidlu pod pra-
covni ndstroj. Zabizeni je velmi jednoduché, bezporuchové a nevznikd zde otdr poddvaji-
cich vdledkd, protofe ty maji pouze pracovni pohyb. Materidlové néklady na toto zabizeni
jsou velice nizké.

Priklad provedeni za¥izeni k automatickému poddvéni pisového materidlu do lisu podle
vyndlezu je schematicky snézorndn na pripojenych vykresech, kde na obr. 1 je celkovy po-
hled na Zaiizeni 2z boku a na obr, 2 je detailni pohled na poddvaci dstroji zpredu.

¥ dele beranu 1 lisu je upevndn upinaci &roubd 2, k jehoZ spodnimu konei je nakloube-
na kyvnéd $dst zdpadky 3, do které je zapuétén stavéci Sroub 4, jehoZ druhy konec je za-

pustdn do zdpadky 32, zapadajici do rohatky &

-t

upevngné na hifdeli T. Hi¥idel T je otodné
uloena v rdmu 12 zabizeni a jsou na ni upevnény hnaci vdlelky 8. Nad h¥fdeli 7 Je v ré-

mu 12 za¥izeni upevnén vydkové vykyvnd hiidel 2, na které jsou otodnd ulofeny pFitladné
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vdleCky 10, H¥idel 9 je na obou svych koncich opatiena taingmi pruzinami 13, které jsou
ukotveny k pevné &dsti rdmu 12 za¥fzenf, Ke kyvné Sdsti zédpadky 3 je pPichycena prufina
11, jejiZ druhy konec je ukotven k beranu 1 lisu, H¥idel 2 je shora ve svém st¥edu opatie-
na okem 14,

-Za¥izeni pracuje tak, %e p¥isunovédnim nového pdsového materidlu do nevyznééeného 1li-
su se pomoci oka 14 nadzvedne hiidel 3, &im¥ se uvolni vstup pro pédsovy materidl mezi hna-
cimi vdledky'8 a pFitladnymi vdledky 10, Materidl se vsune a¥ na dotyk s nezndzorndnym po-
8dtednim dorazem, Potom se uvolni h¥idel 9, pFidem¥ dochdzi k dolehnutd pritladnyeh vdled-
ki 10 na materidl. Pdsovy materidl je takto sevien hnacimi vdlelky 8 a piitladnymi viledky
10, P#i pracovnim zdvihu beranu 1 lisu, to je pii pohybu smirem dolt, kdy nevyznadeny ni¥
vytvdri v pdsovém materidlﬁ otvory, je smérem dold undSena i zépadka 2 a je pruZinou 11
zahdknuta do rohatky & o dal3{ zdb&r, Rohatka 6 v tomto stddiu je v klidu, protoZe jejimu
pohybu zabranuji hnnci véleéky 8, opfené o stojici pdsovy materidl. P¥i zpStndm pohybu
berana 1 lisu, to je smérem nahoru, je s timto und3ena i zdpadka 5, zaklesnutd do rohatky
6. P#i tomto pohybu zdpadka 2 pootdéi rohatkou 6, a tim i hnacimi viledky 8, unistdnymi
¢ nf na spoleéné h¥ideli 7. P¥i tomto nohybu rohatky 6 a hnacich viledkd 8 dochdzi k po-
sunu nevyznnéeného pisového materidlu pod beran 1 lisu. Délka posunu nevyznadeného pésové=-
ho materidlu je dina zdvihem zdpadky 5 a primdrem hnacich v4le&kd 8. P?1i posunu pdsového
materidlu dochdzi k odvalovdni volnd otodnd uloZenych pritladnych vdledkd 10, které vli-
vem taZnych pruZin 1L neustdle udrZuji kontakt pdsového materidlu s hnacimi vdledky 8,
které jsou na svém obvodu u.raveny proti skluzu. Prufina 11 zépadky zajidfuje neustdly
kontakt zdpadky 3 s rohatkou §, zabe.peduje spolehlivé zapadnuti zdpadky 5 do rohatky &

a zabraﬁuje jejimu vyklouznuti ze zdbiru,

PREDMET VYNALEZU

1. Za¥izeni k autoamtiékému poddvdni pdsového materidlu do lisu, vyznadujici.se tim, Ze
je opatfeno k beranu (1) lisu nakloubenou kyvnou 3dsti zdpadky (3), do kterd je zapus-
t8n stavéei Sroub (4), jehok dfuhj konec je zapu§tdn do zdpadky (5), zapadajici do ro-
hotky (6), upevn®né na h¥fideli (7), kterd je otodnd wloena v rdmu (12) za*fzeni a jsou
na ni upevniny hnaci vdledky (8), prilem# nad h¥fdeli (7) je v rdmu (12) sa¥izeni u-
pevnéna vyskové vykyvnd h¥idel (9), na kteréd jseu otodnd ulozeny pritladné vilelky
(10).

2, Zafigeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e h#idel (8) je na obou svych koncich
opat¥ena taZnymi pruZinami (13), které jsou ukotveny k pevné Sdsti rdmu (12) za’ireni.

3+ Zatizeni podle bodu 1, vyznadujicf se tim, ¥e ke kyvné 3dsti zdpadky (3) je pPichyce=-

na pruzina (11), jejf% druhy konec je ukotven k beranu (1) 1isu,

2 vykresy
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