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Sposob magnesowania ferromagnetykéow
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Przedmiotem wynalazku jest sposéb magneso-
wania ferromagnetykéw, w celu wytworzenia
trwatej pozostatoSci magnetycznej.

Dotychczas magnesowanie ferromagnetykéw ma-
jace na celu wytworzenie pozostaloSci magnety-
cznej dokonuje sie za pomocg impulséw jedno-
kierunkowych stalego pola magnesujgcego, przy
czym pierwszym impulsem lub serig impulséw
wytwarza sie pozostalo§é magnetyczng o pewnym
kierunku, a nastepnie impulsem o przeciwnym
kierunku, zmniejsza sie uprzednio wytworzong po-
zostalo§¢ magnetyczng o pewng warto§é. Nastepnie
stosuje sie dzialanie na obiekt magnesowany sla-
‘bego pola magnesujgcego zmiennego okresowo w
celu utrwalenia wytworzonej pozostaloSci magne-
tycznej.

Spos6b ten jest klopotliwy w eksploatacji, po-
niewaz urzadzenie stuzgce do realizacji tego spo-
sobu wymaga dwoécn zZrodel zasilania oraz regulo-
wanych opornikéw i kilkupozycyjnego przelgczni-
ka. Elementy te utrudniajg obstuge urzadzenia
i zwiekszajg czas trwania zabiegu magnesowania.

Celem wynalazku jest uproszczenie zabiegu ma-
gnesowania ferromagnetyka oraz stuzacego do te-
go celu urzadzenia.

Cel ten zostal osiggniety przez zastosowanie do
namagnesowania ferromagnetyka przebiegéw oscy-
lacyjnych tlumionych pola magnetycznego, a sto-
pien tlumienia i pulsacja przebiegu sa dobrane
odpowiednio do obiektu magnesowanego, tak, aby
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otrzymaé maksymalng trwalos¢ pozostalosci ma-
gnetycznej wytworzonej przez ich dzialanie.

Wynalazek zostanie blizej objasniony na rysum-
ku, na ktéorym fig. 1 przedstawia przebieg oscy-
lacyjny ttumiony, a fig. 2 przedstawia urzgdzenie
'do realizacji sposobu wedlug wynalazku.

Przebieg oscylacyjny tlumiony pola magnesujg-
cego jest okre$lony zaleznoScig:

gdzie: H = Hye—btsinwt 1)

H — warto§¢ chwilowa natezenia pola magne-
sujacego

H, — warto§¢ funkcji Hoe—Ptdla czasu t=0

b — wspétezynnik tlumienia

. 2r

o — pulsacja, przy czym w =

T — czas trwania jednego okresu zmiany pola
magnesujgcego

t — czas.

Pierwszy pélokres pola magnesujgcego powodu-
je wytworzenie w magnesowanym obiekcie pozo-
stalo$ci magnetycznej o okreS§lonej wielko$ci. Dru-
gi potokres pola magnesujacego zmniejsza wytwo-
rzong pozostalo§¢é magnetyczng o pewng, okreslong
warto$¢. Nastepne poélokresy pola magnesujgcego
o zanikajgcej amplitudzie powoduja utrwalenie
wytworzonej w magnesowanym obiekcie pozosta-
tosci magnetycznej.
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Wispoélezynnik tlumienia b jest tak dobrany, aby .

pierwszy potokres pola magnesujgcego powodo-
wal wytworzenie w magnesowanym obiekcie pozo-
staloSci magnetycznej o okreSlonej wielkoSci, za$
drugi poélokres o kierunku przeciwnym, zmniej-
szal te pozostalos¢ magnetyczng o okreslong war-
to$¢, co ma na celu zwiekszenie trwato$ci pozo-
stalo$ci magnetycznej.

Nastepne poélokresy pola magnesujacego o zani-
kajacej amplitudzie zgodnie ze wspoéiczynnikiem
ttumienia b, powodujg dalsze utrwalenie wytwo-
rzonej pozostalosci magnetycznej. Pulsacja o pola
magnesujgcego jest tak dobrana aby nie wystepo-
walo w wiekszym stopniu zjawisko magnetyczne-
go efektu powierzchniowego.

Spos6b magnesowania ferromagnetykow za po-
moca przebiegéw oscylacyjnych tlumionych nola
magnesujgcego zostanie objasniony na przykladzie
wykonania urzadzenia magnesujacego stuzacego
do tego celu, przedstawionego na fig. 2. '

Jezeli przelacznik P jest ustawiony w pozycji 1,
bateria kondensatoréw € jest tadowana przez opoér
Ry, ze zrodia pradu stalego B. Po przestawieniu
przelgcznika P na pozycje 2, bateria kondensato-
row C roztadowuje sie poprzez opér R, i zwojni-
ce L, w ktorej umieszczony jest magnesowany

obiekt. Jezeli Ry<2 ‘l/L to pragd wyladowania
(o

i ma przebieg oscylacyjny tlumiony, okre§lony wzo-
rem:

R O bt sin ot 5
1= ——-6¢€— n w
oL si | )
gdzie:
i — prad piynacy przez zwojnice L
U, — napiecie na baterii kondensatoréow
C w chwili rozpoczecia rozladowa-
nia, dla t=0
H
Ho
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: Rt
® — pulsacja pradu i
L — indukcyjnos¢ zwojnicy
b= 2—5 — wspdlczynnik tlumienia
t — czas.

Wytwarzane w zwojnicy pole magnetyczne okre-
§la wzor:

H=k i 3)
gdzie: j
H — natezenie pola magnetycznego wytwarza-
nego przez prad i w zwojnicy
k — stata zwojnicy
i — prad plynacy przez zwojnice.

Sposoh wedlug wynalazku umozliwia uproszcze-
nie czynnoSci przy magnesowaniu ferromagnetyka,
jak roéwniez uproszczenie aparatury rozdzielczej
i sterujacej ukladu stuzgcego do magnesowania
ferromagnetykow, przy jednoczesnym ogranicze-
niu zrodet zasilania ukladu dla magnesowania
ferromagnetykéw do jednego zasilacza sieciowego
malej mocy, poniewaz bateria kondensatoréw mo-

ze by¢ tadowana przez prostownik wprost z sieci
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malg mocg przez dluzszy okres czasu.
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Sposéb magnesowania ferromagnetykow, zna-
mienny tym, Ze do namagnesowania ferromagne-
tyka stosuje wsie przebiegi oscylacyjne ttumione
pola magnesujacego, a 'stopien tlumienia i pulsa-
35 cja przebiegéw sa dobrane odpowiednio do obie-
ktu magnesowanego tak, aby otrzymaé maksy-
malng trwalo§¢ pozostato§ci magnetycznej wytwo-
rzonej przez dzialanie wspomnianych przebiegéw..
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