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【公報種別】特許法第１７条の２の規定による補正の掲載
【部門区分】第２部門第５区分
【発行日】平成23年9月29日(2011.9.29)

【公開番号】特開2011-156969(P2011-156969A)
【公開日】平成23年8月18日(2011.8.18)
【年通号数】公開・登録公報2011-033
【出願番号】特願2010-20393(P2010-20393)
【国際特許分類】
   Ｂ６０Ｗ  10/06     (2006.01)
   Ｂ６０Ｗ  20/00     (2006.01)
   Ｆ０２Ｄ  29/02     (2006.01)
   Ｂ６０Ｋ   6/445    (2007.10)
   Ｂ６０Ｌ  11/14     (2006.01)
   Ｂ６０Ｗ  10/08     (2006.01)
【ＦＩ】
   Ｂ６０Ｋ   6/20    ３１０　
   Ｆ０２Ｄ  29/02    ＺＨＶＤ
   Ｂ６０Ｋ   6/445   　　　　
   Ｂ６０Ｌ  11/14    　　　　
   Ｂ６０Ｋ   6/20    ３２０　

【手続補正書】
【提出日】平成23年8月8日(2011.8.8)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　現在位置を検出する位置検出部と、
　地図データを記憶する地図データベースと、
　前記地図データ内の特定区間の閾値のリストを記憶する記憶部と、
　前記位置検出部からの現在位置が前記地図データベースからの地図データにおける特定
区間の場合、この特定区間の規模を判定する特定区間規模判定部と、
前記特定区間規模判定部からの情報と前記記憶部からの前記閾値のリストを基に車両の走
行モードとエンジン出力を制御する駆動制御部に前記車両を電動機走行モード及びエンジ
ン出力低下の少なくともいずれかとする制御信号を出力する車両制御部とを備える車両制
御装置。
【請求項２】
　前記車両制御部は、前記車両に搭載されているバッテリの充電量を検出する充電量検出
部からのバッテリの充電量より走行可能距離を計算し、前記特定区間の規模が前記走行可
能距離よりも大きい場合、前記特定区間の一部について前記駆動制御部に制御信号を出力
する請求項１記載の車両制御装置。
【請求項３】
　前記特定区間の一部は、前記特定区間の中央部、カーブ、山やビルの谷間、交差点、又
は、細街路である請求項２記載の車両制御装置。
【請求項４】
　車両周辺の周辺情報を検出する車両周辺検出部と、
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　前記周辺情報の閾値のリストを記憶する記憶部と、
　前記車両周辺検出部からの周辺情報と前記記憶部からの前記閾値のリストを基に車両の
走行モードとエンジン出力を制御する駆動制御部に前記車両を電動機走行モード及びエン
ジン出力低下の少なくともいずれかとする制御信号を出力する車両制御部とを備える車両
制御装置。
【請求項５】
　電波状態を検出する電波状態検出部と、
　前記電波状態の閾値のリストを記憶する記憶部と、
　前記電波状態検出部からの電波状態と前記記憶部からの前記閾値のリストを基に車両の
走行モードとエンジン出力を制御する駆動制御部に前記車両を電動機走行モード及びエン
ジン出力低下の少なくともいずれかとする制御信号を出力する車両制御部とを備える車両
制御装置。
【請求項６】
　ユーザの操作を入力する操作部を備え、
　前記車両制御部は前記操作部からのユーザの操作入力により前記閾値のリストを修正す
る請求項１、請求項４、又は、請求項５のいずれか１項に記載の車両制御装置。
【請求項７】
　電気を充放電するバッテリと、
　このバッテリから電力供給を受けて車両の駆動輪を駆動する電動機と、
　前記バッテリに充電を行う発電機及び前記駆動輪の少なくともいずれかを駆動するエン
ジンと、
　前記電動機と前記エンジンの出力とを制御し車両の走行モードを制御する駆動制御部と
、
　請求項１、請求項４及び請求項５記載の車両制御装置の少なくとも１つを車体中に備え
るハイブリッド車両。
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