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Przedmiotem wynalazku jest mechaniczny su-
mator elementarnych wskaZnikéw deformacji, znaj-
dujacy zastosowanie do obliczen wskazniké6w de-
formacji terenu, spowodowanej wyeksploatowaniem
zloza.

Znane urzgdzenie calkujgce do obliczania osia-
dan terenu na skutek cksploatacji gérniczych za-
wiera przyrzad pantografujacy — catkujacy sprze-
zony, poprzez uktad przekladni, z wézkiem diagra-
mowym.

Wadg tego urzadzemia jest mala dokladnosé
okre§lania wskaZnika osiadania, wynoszgca : okolo
5-ciu oraz zlozona budowa. Urzadzenie to jest
przystosowane wylacznie do niemieckich teorii
okre§lania wskaZnik6w osiadanig i nie nadaje sie
do okreflania wskaznik6éw odksztatcanlia, krzywizny,
przemieszczen poziomych i innych.

Znany sposéb obliczania wskaZniké6w deformacji
terenu, spowodowanej eksploatacjg gérniczg polega
na wykonaniu nomograméw dla kazdej gteboko$ci
wyeksploatowanego zloza i rodzaju goérotworu w
zasiegu ktérych znajduje sie obliczany punkt. No-
mogram stanowi szereg, podzielonych na segmenty,
wsp6tsrodkowych két o promieniach odpowiadajg-
cych czeSciom promienia zasiegu wplywoéw eksplo-
atowanego zloza. Nomogramem pokrywa sie rysu-
nek zarysu zloza przeznaczonego do eksploatacji
i w znany spos6b zlicza sie przypadajgcg na niego
ilo§¢ segmentéw. Wadag tego sposobu jest zlozonosé
i duza pracochlonnos¢ obliczen, a ponadto niewiel-
ka ich dokladno$é, wynoszgca okoto 5%.
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Celem wynalazku jest usuniecie wymienionych
wad.

Cel ten zostal osiagniety za pomocg mechaniczne-
go sumatora elementarnych wskaznikéw deformaciji,
zawierajgcego wysiegnik jednym konicem osadzony
obrotowo — przesuwnie na podstawie, oraz uklad
sumujacy polaczony z drugim koncem wysiegnika.
Uklad sumujacy sklada sie¢ z listwy z podzialkg
funkcyjng zamocowanej pod wysiggnikiem do osa-
dzonego w nim obrotowo — przesuwnie walka, na
ktérym nad wysiegnikiem jest osadzona obrotowo
tarcza z podziatka katowa wyposazona w zaczep
wspéipracujacy z licznikiem obrotéw. Nad tarcza,
na watlku, jest zaklinowane pokretlo oddzielone od
niej za pomoca sprezyny. )

Zaletg mechanicznego sumatora, wedlug wyna-
lazku jest prosta budowa i latwo$§é postugiwania
sie nim. ,

Mechaniczny sumator elementarnych wskaZnikéw
deformacji, wedlug wynalazku, jest przedstawiony
w przykladzie wykonania schematycznie na rysun-
ku, na ktérym fig. 1 przedstawia sumator w wido-
ku z boku, fig. 2 — widok sumatora z géry. Me-
chaniczny sumator zawiera uklad sumujgcy zamo-
cowany na jednym koncu wysiegnika 1, majgcego
drugi koniec osadzony obrotowo — przesuwnie na
podstawie 2. Uklad sumujgcy sklada sie z listwy
z podzialkg funkcyjna 3 zamocowanej pod wy-
siegnikiem 1, do osadzonego w nim obrotowo —
przesuwnie walka 4. Na watku 4, nad wysiegni-
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kiem 1, jest osadzona obrotowo tarcza z podziatks
katowg 5 wyposazona W zaczep, wspolipracujacy
z licznikiem obroté6w 6, przytwierdzonym do wy-
siggnika 1. Na goérnej plaszczyZnie tarczy 5 sg wy-
konane promieniowe wystepy. Tarcza 5 jest zabez-
pieczona przed przypadkowym obrotem najkorzyst-
niej za pomocag stalego magnesu zamocowanego do
niej lub do wysiegnika 1. Nad tarcza 5, na walku 4,
jest trwale zamocowane pokretlo 7 oddzielone od
niej za pomocg sprezyny.

Dla okre$lenia wartosci osiadania badanego punk-
tu ustawia sie poczgtek podziatki funkcyjnej li-
stwy 3 nad tym punktem, a na liczniku obrotéw
6 odczyt 000,0. Z kolei za pomocg pokretla 7 usta-
wia sie Srodek odcinka podzialki funkcyjnej nad
lewym brzegiem konturu rysunku wyeksploatowa-
nego zloza. Nastepnie przez naci$niecie pokretta 7
zasprzegla sie je z tarcza z podzialkg katowg 5
i obraca sie pokrettem 7 listwe z podzialtkg funk-
cyina 3 o kat przy ktérym Srodek odcinka podzial-
ki listwy 3 pokrywa sie z prawym brzegiem tego
konturu. Opisany danym odcinkiem podziatki wy-
cinek kolowego pierScienia pokrywa czeS¢ po-
wierzchni okre$lonej rysunkiem konturu wyeksplo-
atowanego zloza. Pozostala cze§é powierzchni za-
kresla sie analogicznie nastepnymi odcinkami po-
dzialki funkcyjnej, przy czym odczyt na ukladzie
sumujaeym, odpowiadajacy katowi wychylenia po-
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przedniego odcinka, jest odczytem poczatkowym
dla odcinka nastepnego. Znajgc sume katéw wy-
chylenia danych odcinkéw podziatki funkcyjnej
oblicza sie W znany spos6b wartosé osiadania te-
renu w badanym punkcie.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechaniczny sumator zawierajgcy wysiegnik
jednym koncem osadzony obrotowo — przesuwnie
na podstawie oraz uklad sumujgcy polgczony z dru-
gim koncem wysiegnika, znamienny tym, ze uklad
sumujacy sktada sie z listwy z podzialkg funkcyj-
na (3) zamocowanej pod wysiegnikiem (1) do osa-
dzonego w nim obrotowo — przesuwnie walka (4),
na Kktorym nad wysiegnikiem (1) jest osadzona
obrotowo tarcza z podzialkg katowa (5) wyposazona
w zaczep wspoélpracujacy z licznikiem obrotéw (6),
a nad tarcza (5), na walku (4), jest zamocowane
trwale pokretto (7) oddzielone od niej za pomocg
sprezyny.

2. Mechaniczny sumator, wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, Ze na gérnej plaszczyZnie tarczy (5) sa
wykonane promieniowe wystepy.

3. Mechaniczny sumator wedlug zastrz. 1 i 2,
znamienny tym, Zze tarcza (5) jest zabezpieczona
przed przypadkowym obrotem najkorzystniej za
pomocg stalego magnesu zamocowanego do niej lub
do wysiegnika (1).
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