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(54) Se¥izovaci rychloupinka

Vyndlez Ye8{ rychlé mechanické upindni
pomoci piedem se¥izend upinkye SeFizovaci
‘ryehloupinka pro upnuti pfedm&tu ne podlo#-
ku se sklddd z &epu, jen%Z je spojen na jed-
né své strand s podloZkou a na své druhé-
strané je opat¥en prichozim otvorem pro ko-
1{k, jen¥ je ve styku s jednim ze zdfezl,
které jsou upraveny na delni ploSe hlavice
kterd je ulo¥ens na Sepu & pohybové vdzd -
ne prostrednictvim prvé stykové plochy a
druhou stykovou plochou télesa, uloZeného
na depu a opat-eném na své vnEjsi plose
rukojeti.Vyndlez mi%e byt pro upnuti sou=
34sti pri obrdbéni, pro upnuti{ obrdbdcich
jednotek na jednoudelovych strojich, pro
upnut{ p¥idavnych za¥izeni na obrdbécich
univerzdlnich strojich nap¥.soustrhu,
brurce apode.
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PPedmétem vyndlezu je seFizovaci rychloupinka.

Dosud se poufii{vané upindni sou¥dsti provéddi Sroubem s matici, vzdjemn& stahovanych po -
moef riznych néstrényeh k1183 nebo je Fedeno napf.Sroubem a matici s pevnou rukojeti, pomo-
of které doehdz{ k pevnédmu stafeni.

Nevyhodou uvedenych zpisobl je, Ze v ndkterych p¥ipadech je nutné pro uvolndni upinanjch
souddsti Uplné vytodeni matice ze Sroubu, co% je velml zdlouhavé.U prvniho ze zndmfeh zpiso-
bd nelze docilit rychlou manipulaci, nebof se musi poufft klide, kterj se na matici nasadi
a po vykonédni manipulace opdt odloZf, tak¥e dochdzi ke zbytednym Sasovym ztr{tém.Druhého
zplsobu lze pou¥ft tehdy, kdyZ je mofno matici s pevnou rukojeti otédet o 360°, co% lze
uskuteénit Jen ve velmi omezeném podtu p¥ipadi.

VfSe uvedené nevyhody odstranuje se¥izovaci rychloupinke pro upnuti pFedmStu ne podloZ-~
ku podle vyndlezu, jehoZ podstata spodivd v tom, Ze se sklddd z depu, jenZ je spojen na
jedné své strané s podloZkou a na své druhé strand je opat¥en prichozim otvorem pro kolik,
jen% je ve styku s jednim ze zdFezl, kterd jsou upraveny na Selni plode hlavice, kterd je
ulofena na Sepu a pohybovd vdzéna. prost¥ednictvim prvé stykové plochy s druhou stykovou plo-
chou télesa, uloZeného na depu a opatfendm na své vndjd¥i strand rukojeti. Stykové plochy
Jsou 8roubovice a zéFezy, které jsou ne 8elni plofe hlavice jsou rdzné hloubky.

Kontrokdée serizovac{ rychloupinky je jednoduchd a zaruduje velmi ryochlé sefizeni, upnu~-
t{ a uvolndni souddsti pouhym malym natolenim rukojeti.

P¥iklad provedeni sefizovaci rychloupinky podle vyndlezu je zndzorndn ne vykresu, kde
na obr,1 je zmdzornén ndrysny Fez se¥igovaeci rychloupinky a na obr.2 je ndrys alternativ-
nfho provedeni se¥izovaci rychloupinky.

Serizovaci rychloupinke se sklddd z éepu-L,'jenE Je spojen na jedné strané s podloZkou
11 a své druhé strand je opatFfen prichozim otvorem pro kolfik 2. Kolik 2 je ve styku s jednim
ze zé¥ezl 3, které jsou upraveny na Selni plodie hlavice 4. Tato je uloZena na Sepu L & pohy=-
bov& vdzdna prostiednictvim stykové plochy 7 s druhou stykovou plochou 8 tdlesa 5. T&leso
5 Je uloZeno na depu 1 a opat¥eno na své vnéjsi ploSe rukojeti 6. Stykové plochy_Tm 8 jsou
Sroubovice a zéPezy 3, kterd jsou na delni ploSe hlavice 4 jsou rizné hloubky.

T¢leso 5 s hlaviei 4 se nesune na 8ep 1 tak, aby p¥isludny zd¥ez 3 ne Selni plode hla-
vice 4 byl svou osou v ose otvoru Sepu l. Zé¥ez 3 musi byt pFi tom svym spodnim okrajem o
néco niZe, ne% je dolni hrana otvoru v depu 1, aby se do otvoru mohl volnd zasunout kolfik 2
Pootodenim rukojeti 6 se Sroubovitd vzdjemnd posunou t8leso 5 & hlavice 4 ve stykovych plo=
chdch Jp 8 a dojde k upnuti p¥edmdtu 21 na podloZku 1l.

Serizovaci rychloupinky 1lze pouZit pro upnuti souddsti p¥i obrdbdni, pro upnuti obrdbs-
cich jednotek na jednoddelovych strojich, pro upnuti piifdavnych ze¥izeni na obrdbdcich uni=-
verzdlnich strojich, nap#.soustruhu, brusce apod.

P R E DM E 1 vV YN L{LE 2 U

l.Sefizovaci rychloupinka pro upnut{ pifedm&tu na podloZku, vyznalend tim, %e se sklddd

2 éepu(l) JenZ Jje spojen ne jedné své strand s podlioZkou(ll)e na své druhé strand je opatien
prichozim otvorem pro kolfik(2), jenZ je ve styku s jednim ze zdPezi(3),kterd jsou upraveny
na &elni plode hlavice(4),kterd je uloZena na Sepu(l)a pohybové vdzéna prostfednictvim prve
stykové plochy(7)s druhou stykovou plochou(e)teleaa(S) ulozeného na Sepu(l)a opati¥eném na
avé vnéjéi plosSe rukojeti(6).

2¢5eFizovaci rychloupinke podle bodu 1,vyzna6ené tim, Ze stykové plochy(7,8)jsou drou-
bovice.

3o8efizovaci rychloupinka podle bodu 1l,vyznadend tim,Ze hloubky zé¥ezl(3)se navzdjem
1isd,

1 vykres
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