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(54) Zatizeni pro automatické vytvéfeni vrstev feziva

Reenf se tyk4 za¥fzen{ pro automa-
tické vytvéd¥eni vrstev Yeziva, tvo¥eného
p¥isunovym dopravnikem, ploSinou a odsu-
novym uklddacim mechanismem. Podstata
feSeni spodivid v pouZiti pomocného doprav-’

-niku bez pohonu, umist&ného mezi p¥i{suno-
vym dop¥avnikem a ploSinou, s taZnymi prv-
ky, ke ktergm je kyvn& uchycena jedna
klapka vykyvnd z horni krajni polohy dolt
pod liroven plo¥iny a druh& klapka, zvedand
do horni polohy vertikdlné& pohyblivou des-
kou, tlafenou do horni polohy silou pruZiny,
pfitem¥ una¥ele p¥{sunového dopravniku ma-
j1 dolni ¥4st uzplisobenou k odtlaleni desky
_smdrem dold. Tuto desku je moZno pomoci
vélce a omezovaciho prvku, ovl&daného kon-
covym spinadem nebo ruénd, p¥emistit do
dolni polohy a tim za¥izeni vyfadit z &in-
nosti.
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Vyndlez se tykd za¥fzeni pro automatické vytva¥eni vrstev Feziva o zvolené 3({¥ce nap¥i-
klad pf¥ed uklédénim do blokd nebo hréni.

Dosud zndmd za¥fzeni vyuZivajf pro indikaci okamZiku dosaZeni zvolené 3i¥ky vrstvy
¥eziva koncového spinade, ovlddaného p¥edni hranou vrstvy. Tento zplsob vyhovuje spolehlivé
pro Ffezivo stejné E1¥ky. U F¥eziva nestejné B3{¥ky je nutno pro nep¥ekrodeni zvolené Zi¥ky
vytvéd¥ené vrstvy pfestavit koncovy spfna& na hodnotu zvolené ¥{¥ky vrstvy, zmen¥enou o maxi-~
méln{ moZnou Bf{¥ku ¥eziva, &imZ se snifuje polet kusit FYeziva v jednotlivgch vrstvdch a vzni-~
kaj{ komplikace p¥i ukl&ddni vrstev do bloki.

U vét3ich a ndkladnéjsfich za¥fzenf{ se v soufasné dobé& pouii{vd komplikovaného ¥eSeni
pomoci automatického méfeni ${¥ky jednotlivych kusl Feziva a zpracovéni udajﬁ po&itadem,
¥{idicim vlastnit vytvéfeni vrstvy a jeji ‘ukl4ddni do bloku nebo hréng.

Vf¥e uvedené nedostatky odstrafiuje za¥fzenf pro automatické vytvdfeni vrstev ¥eziva
podle vyndlezu, jehof podstata spolivd v tom, Ze mezi konec p¥isunového dopravniku a plodinu
pro vytvéd¥eni vrstvy ¥feziva jsou zabudovény alespofi dvé drdhy pomocného dopravniku, tvo¥eného
ta¥nymi prvky, nap¥. ¥et®zy, navzéjem pohybové& propojené. Tyto drdhy jsou opatfeny dvojicemi
kyvnych klapek, z nichZ jedna je drZena v horni vysunuté poloze pomoci vértikélné pfestavitel-~
né desky, tladené smdrem nahoru nap¥. silou pru%iny, zatimco druhd klapka je voln& kyvnd
a v horni krajni poloze dr¥fena nap¥. vhodnym rozlofenim hmotnosti. Prvni klapka v horni
poloze vysunuté nad droven plo¥iny umoZhuje p¥enos pohybu p¥isunového dopravniku p¥es dopra-
vovany kus Yeziva, sevfeny mezi unafefem p¥isunového dopravniku a prvni klapkou, na pomocny
dopravnik proti sile vratného prvku, nap¥. z4vaZi{. Druh& klapka ve vysunuté poloze soudasné
ptesouvd nedokondenou vrstvu o 31¥ku dopravovaného kusu feziva, &imZ ove¥{, zda p¥i doplné&ni
tohoto kusu do vrstvy nedojde k pfekrodeni jejf zvolené B{¥ky, dané nastavenim koncového
spinade, jeho¥ eventudlni sepnutf ddv4 impuls k odsunu vytvo¥ené vrstvy. Ukendenf dop¥edného
pohybu pomocného dopravniku, odpovidajfci pF¥esunutf{ nedokonlené vrstvy o ¥ifku doéravovaného
kusu Yeziva, se d&je dosednutfim ndb&hové hrany spodni S4sti unadele p¥isunového dopravniku
na vertik&ln& p¥estavitelnou desku a jejfm stlafenim smérem dold proti sile pruZiny. Ndvrat
pomocného dopravniku do krajnf polohy provaddi vratny prvek, napf. zévai{i.

Vertiké&lng p¥estavitelnou desku je moZno drZet v dolni poloze pomoci omezovaciho prvku,
p¥estavovaného ﬁomoci &inného prvku, nap¥. hydraulického véalce, ovlddaného p¥ikladn& konco-
vim spinadem, &EfmE lze cely mechanismus v pfipad® pot¥eby vyradit z &innosti, nap¥fklad
pfi vytvé¥en{ vrstvy z Feziva o stejné Si¥ce nebo v poldte&ni fézi vytvé¥eni nové vrstvy
¥Yeziva o rdzngch Zi¥kéch.

Charakteristika nového nebo vy¥Efho G¥inku spo¥ivd ve spolehlivém automatickém vytva¥eni
vrstvy i z feziva rGzngch ¥{¥ek bez p¥ekro¥enf stanovené ¥{¥ky vrstvy a p¥i dodrZeni moZného
podtu kusl ¥eziva ve vrstv&. Ve srovndni s eventudlnim poufitim ¥fdiciho po&itale s automatic-
kym m&Fenim Si¥ek Feziva je mo¥no dosdhnout podstatného snifeni po¥izovacich i provoznich
ndkladu.

Na p¥ipojenych vykresech je zndzorn&n p¥fklad provedeni vyndlezu, kde na obr. 1 je
schematick§y ¥ez v bokoryse, na obr. 2 pidorys za¥fzenf an a obr. 3 a¥ 8 funkdni schéma mecha-
nismu v jednotlivych fézfch &innosti.

za¥fzenf na automatické vytvéfenivvrstev feziva se skld4dd v podstatd z p¥isunového
dopravniku 1 s unafe®i 6, z pomocného dopravniku 2 tvo¥éného. tainymi prvky 3, napf. Fet&zy,
z ploSiny 4 a z odsunového uklddacfho mechanismu 5.

Pomocny dopravnik 2 je'bez pohonu a je ta%fen vratnym prvkem nap¥. zévaZim 7 do krajni
polohy, vymezené pevnou op&rou 9 a pohyblivou zard¥kou 8, spojenou s pomocnym dopravnikem
2. K ta¥ngm prvkim'3 jsou kyvn& uchyceny klapky 10, drZené ve zvednuté poloze mnapf. vliastni
hmotnostf, a klapky 11, vychylované do zvednuté polohy vertik&ln& prestavitelnou deskou 12.
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Deska 12 je do hornf polohy tladena vratnym &lenem nap¥. pru¥inou 13 a do dolng polohy
- ndb&hovou hranou doln{ &&sti prochdzejfcich unafedl 6, p¥fpadn& &innym prvkem nap¥. hydrau-
lickym vdlcem 15 s omezovacim prvkem 14, ovliAddanym koncovym spfna&em 16.
» B

Odsunovy ukléddaci{ mechanismus 5 je propojen s _koncovym spinadem 17.

Popis funkce je proveden pomoci funkénich schémat mechanismu v jédnoélivfch fézich

&innosti na obr. 3 a% 8.

Jednotlivé kusy Feziva dopravuje p¥fsunovy dopravnfk ] pomocf unadedt 6 na plo$inu
4, na které se vytva¥{ vrstva Yeziva. Pokud pfichdzi ¥ezivo o stejné Ef¥ce, p¥ipadné o riz-
nych S{¥kfch v poldtelni fazi vytva¥enf nové vrstvy nei dojde k sepnuti koncového spinade
16, jehof poloha je ddna maximdlnf Zf¥kou kusu Feziva, je moZno pomoci vdlce 15 a omezovactfho
prvku 14 snifit desku 12 a ti{m vyFfadit mechanismus z &innosti. Pomocny dopravnik 2 je drZen
zévaZim 7 pomoc{ opdry 9 a zaréZky 8 v krajni poloze, p¥i&em¥ klapka 11 je spustdna pod
troveii plofiny 4 a klapka 10 je stlafena pf¥ich&zejicim Fezivem a nebrdnf jeho volnému presou-
véni (viz obr. 3). :

Dosdhne~1i vytvd¥end vrstva takové Zi¥ky, %e sepne koncovy spina® 16, p¥esune vélec
15 omezovacf prvek 14 a mechanismus. je aktivovén, Pokud se nachézi n&ktery z una¥e&d 6 nad
deskou 12, zUstdvd deska 12 a pomocny dopravnik 2 v plvodni poloze (viz obr. 4). Po premisté&-
ni unaSele 6 mimo desku 12 dojde plsobenim: pruZiny 13 k pFemfst&nf desky 12 do hornf polohy
a k zvednut{ obou klapek 10 a 11 (viz obr. 5). P¥ichdzejici dalsf kus Feziva pfendZi pohyb
p#{sunového dopravniku 1 pomoci vysunuté klapky 11 pfes ¥et&z 3 na pomocny dopravnik 2,
&im% dojde soulasn& k zveddnf z4vaZ{ 7, pohybu pohyblivé zard¥ky 8 i vysunuté klapky 10,
kterd pfesouvd vytva¥enou vrstvu Feziva (viz obr. 6). Pohyb pomocného dopravniku 2 je ukonden
odtlafenim desky 12 do dolnf polohy pomoci ndb&hové hrany spodni &&sti p¥echdzejicifho una-
Sefe 6, coZ odpovidd p¥esunu pomocného dopravniku 2 o S{¥ku kusu féziva, sevfeného mezi
unasefem 6 a klapkou 11.

Pokud nedo¥lo k sepnut{ koncového spinale 17 p¥esunutim vytvd¥ené vrstvy o 3i¥ku p¥iché-
zejicihd kusu ¥eziva, mechanismus, tim automaticky ov&¥il, ¥e p¥iddnim tohoto kusu do vrstvy
nedojde k p¥ekrofeni nastavené 5i¥ky vrstvy. Sepnuti koncového spinafe 17 znamend, Ze:p¥is
ddnim p¥ichdzejicfho kusu by byla p¥ekrofena zvolend Sf{¥ka vrstvy a odsunovy uklddaci mecha-
nismus 5 p¥emist{ vrstvu feziva nap¥iklad na vytva¥eny blok nebo hrdi (viz obr. 7).

V obou p¥ipadech odtlaenim desky 12 do dolni polohy zplisobf{ ndvrat pomocného dopravniku
2 se sklopenou klapkou 11 pomocf zdva%fi 7 do plvodni polohy, dané dosednutfim zardZky 8'na
opéru 9 (viz obr. 4 event. 8) a cyklus se miliZe opakovat.

Vyndlezu miZe byt vyuZito v d¥evozpracujicim primyslu p¥i konstrukeci a v§rob& adjustal
nich stanic, uklddacfch a manipula®nfch za¥{zenf. S ohledem na nenfro¥nost; konstrukceia pro=
vedeni je nejvfhodn®jsi vyuZitf{ u men¥ich za¥fzenf, u kterych‘néhi‘ekonomiékéjfia;tuté¢hnb

logicky proces pomoci{ po&itade.
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PREDMET VYNALEZU

1. za¥izeni pro automatické vytvé¥eni vrstev feziva, tvotrené p¥isunovym dopravnikem,
plosinou a odsunovym uklddacim mechanismem, vyznadené tim, %e mezi konec p¥isunového doprav-
nfku (1) a plodinu (4) je zabudovén pomocn§ dopravnik (2) s alespohi dvéma drdhami taZnych
prvkd (3) navzdjem pohybové propojengch a tafenych do krajni polohy vratnym prvkem (7),
pti¥em? alespoii k jednomu z ta¥fngch prvkd (3) jsou kyvnd uchyceny klapka (10), vykyvnd z hor-
ni krajni polohy dold pod troveii plodiny (4), a klapka (11), zvedand do horn{ polohy nad-
droved plo¥iny (4) vertikdlnd pohyblivou deskou (12), tlaZenou do horn{ polohy vratnym &le-
nem (13), p¥i%em? unafele (6) p¥isunového dopravniku (1) jsou ve spodni &&sti oﬁatieny né-
bshovou hranou, zasahujfci pod Uroveh horni plochy zvednuté desky (12).

2. zarfzeni podle bodu 1, vyznafené tim, ¥e deska (12) je pomoc{ omezovaciho prvku
(14) pohybové propojena s &inngym prvkem jako je hydraul;ckf vélec (15), napojenym pies konco-
vy spina& (16) do ¥fdicfiho centras

4 vykresy
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- Severografia, n. p., MOST
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