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Wynalazek dotyczy Slimakowego urzadzenia
transportujgcego do pionowego lub prawie pio-
nowego transportu.

Znane urzgdzenia tego rodzaju stuzg tylko do
pionowego transportu drobnych przedmiotéw.
Ich konstrukcja jest przewaznie tego rodzaju,
ze na pionowym wale sg umieszczone zwoje $li-
maka, a przelot miedzy zwojami jest dostosowa-
ny do _transportowanych przedmiotéw, przy
czym najcze$ciej zewnetrzna krawedz $limaka
jest zaopatrzona w zgrubienie. Wat jest przewa-

*) Wiasciciel patentu oswiadeczyl, ze wspot-
tworcami wynalazku sg: Herbert Michalovsky
i Heinz Krahnefeld.

znie ulozyskowany na dolnym koricu i poiaczo-
ny z wahliwym napedem. Naped jest w ten spo-
s6b wykonany, ze za pomocg krotkich uderze-
niowych przyspieszen promieniowych przezna-
czone do transportu przedmioty sg przesuwane
naprzéd po zwoju §limaka, to znaczy sg przesu-

~wane do gory. ,

Do pionowego transportu drobnych przedmio-
téow, zwlaszcza przedmiotéw magnetycznych o
okreslonych geometrycznych ksztaltach, na przy-
klad kule, opisany wyzej bezwladnosciowy.
transporter nie moze byé zastosowany. Jak wia--
domo wszystkie okragle elementy pod wplywem
przyciggania ziemskiego staczaja sie¢ do najniz-
szego polozenia, jakie moga osiggnaé.



Zadanie wynalazku polega na stworzeniu pio-
nowego lub prawie pionowego transportera §li-

makowego do transportu elementéw maszyn, ka-'

waﬂlk(;w gnatemaxbu dnobnych tpr.rzedmlotow itp.
wszySﬁkwh geometrycznylcﬁ lcsmtaltow z mate-
' rialéw paramaghelycznych, a zwlaszcza z mate-
rialéw ferromagnetycznych.

Zgodnie.rz wynalazkiem zostalo to zasadniczo
osiggniete w ten sposob, ze Slimak transportuja-
cy zamkmigty zostat w obudowie w ksztalcie ru-
ry, ktéra Jest zaopatrzona w otwory do zasila-
-nia oraz odbierania, a w jego $ciankach i/lub
na jego Sciankach umocowane sg elektryczne i/
Iub stale magnesy, ulozone w kierunku osiowym
lub prawie w kierunku osiowym. Wiskazane jest
aby $limak transportujacy byt przy tym wyko-
nany z materiatu diamagnetycznego, na przy-
ktad plastyku, natomiast specjalnie wskazane
jest aby obudowa, mniej wiecej na wysokosci
podnoszenia byta rozszerzZBna do wiekszej $red-
nicy. Pierécieniowe dno rozszerzenia jest zao-

"patrzone 'w otwory, najkorzystniej o wmienianej

wielko$ci. Do zmieniania ilosci transportowa-
nych przedmiotéw w napedzie przewiduje sie
bezstopnicwg przekladnie lub stosuje sie zmie-
nianie wielkosci otworow zasilajgcych.

Przyklady wykonania wynalazku zostaly
przedstawione na rysunkach, na ktérych zosta-
la wyja$niona istota wynalazku, przy czym fig.
1 przedstawia transporter $limakowy z elektro-
magnesami, wstawicnymi w ferromagnetyczng
rure, fig. 2 — przekr6j transportera plaszczyz-
na po linii A — B ma fig. 1, fig. 3 — transpor-
ter §limakcwy z umieszczonym w ferromagnety-
cznej purze i ulozonym wzdiuz linii Srubowej
ukladem statych magnesow, fig. 4 — przekrdj
transportera po linii C — D na fig. 3, fig. 5 —
transporter $limakowy z trzema ukladami sta-
lych magneséw, ulozonymi na diamagnetycznej
rurze, fig. 6 — pmzekr6j transportera po linii
E — F na fig. 5, fig. 7T — pochylony transporter

$limakowy ze szczeling, fig. 8 — widok tran- .

sportera w kierunku strzatki z fig. 7, fig. 9 —
przekréj transportera po linii G — H na fig. 7,
fig. 10 — tramsporter $limakowy z trzema elek-
tromagnesami natozonymi na diamagnetyczna

rure, przy czym rura ta jest rozszerzona w gor- -

nym ‘koncu, fig. 11 — przekrdj transportera po
linii K — L na fig. 10, fig. 12 — przekr6j tran-
sportera plaszczyzng oznaczong linia M — N
na fig. 10.

W garnczkowej pokrywie 1 skrzynk1 prz.ekbad-
niowej sa wytoczone miedzy innymi dwa pPozZio-
me otwory, w ktére wpasowane sg lozyska to-
czne 2, 2’, na ktérych spoczywa wat 3 §limaka 4.

Na swym przediuzeniu wat 3 §limaka jest sprzeg
niety z silnikiem elektrycznym 6 poprzez bez-
stcpniows przektadnie 5. Slimak 4 zazebia sie
z kolem S§limakomwym 7, ktoére osadzone jest
na tulei 8 w sposéb uniemozliwiajgcy wzajemny
obrot i przesuw wzdituzny. Tuleja 8 jest csadzo-
na obrotowo w lozyskach tocznych 9, 9’, ktére
osadzone sg w majacych wspélng o§ otworach
w pokrywie I i ptycie fundamentowej 10 skrzyn-
ki przekladniowej. W otwér w pokrywie jest
wikozone, zamykajace go od gory uszczelnienie
labiryntowe 11. We wnetrzu tulei 8 osadzona
jest jedna potowa 13 jednozebnego sprzegia i to
w ten sposdb, ze nie moze sie ona obracaé
wizgledem tulei, ale moze natomiast przesuwaé
sie w niej wbrew dziataniu sprezyny 12, Swo-
rzen przediuzajacy 14 potéwki 13 sprzegla wy-
chodzi poza plyte fundamentowa 10 i w stanie
sprzegnietym datyk]a wylacznika 15, bedacego
w polozeniu wylgczonym. Druga polowa 13' jed- -
nozgbnego sprzegta siega poza pokrywe 1 i mo-
ze sie swobodnie obraca¢ w tulei 8. Do wysta-
jacej u goéry polowy 13’ sprzegla za pcmocyg
poprzecznego kolka 18 jest umocowany wat 16
Slimaka transportujgcego 17. Dokola walu 16
uloicne sa Srubowo zwoje $limaka transpor-
tujgcego z diamagnetycznego materiatu. Za-
czynaja sie one tuz ponad pokrywsg 1 skrzynki
przektadniowej i koncza odpowiednio do wyso-
koici podnoszenia. Slimak 17 na calej swej diu
gosci i jeszcze nieco powyzej. jest otoczony ru-
ra 19. Od dolu jest cna umccowana na pokry-
wie 1 skrzynki przektadniowej, a od gbéry. jest
zamknieta dcdatkowsg pokrywg 20. Pokrywa 20
stuzy ponadto jako miejsce ulozyskowania wol-
nego konca walu 16 $limaka transportujgcego.
Tuz ponad poczatkiem pierwszego zwoju $lima-
ka transportujgecego,. a siegajgc poza ostatni
zw6j $limaka w rurze 19, jest wykonany
wzdtuzny otwér, do ktéorego w jego dolnym
koncu wchodzi zaepasowy zbiornik 21. Zbior-
nik ten ma pcchylone dno, ktdrego najnizsze
miejsce stanowi otwarty jego bck. Patrzgc w
kierunku obracania sie $limaka transportujg-
cego 17, po przeciwnej stronie wotworu zasila-
jacego, w rurze 19 jest wykonana prawie do
samej goéry siegajaca szczelina. W szczelinie
tej sg izolowanie osadzone nabiegunniki elek-
tromagnesow 22. Dlugos§é szczeliny, a zatem
réwniez taka sama diugo$é magnesdow 22, od-
powiada wysoko$ci podnocszenia. Na wysokosci
podnoszenia, bezposrednio nad koficem magne-
s6w w rurze 19 wykonany jest otwoér, do kt6-
rego wchodzi- rynna odprowadzajaca”23. Za-
miast elektromagneséw na fig.-3 i 4 jest $rubo-
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wo. -osadzony ' uktad:- statych- magneséw 24. "W
opisanym wyzej urzadzeniu bylo przewidywa-
ne, ze rura 19 wykonana jest z ferromagnety-
cznego materiatu. Natomiast na fig. 5 i 6 rura
19 jest wykonana z materialu diamagnetycznego
na przykiad z plastyku. Przy tym wykonaniu
potrzebne sa tylko otwory do dostarczania i

. odbierania transportowanych przedmiotéw. Dla

magnesow, ktére moga byé zaréwno elektrycz-
nymi jak i stalymi, nie wykonano zadnych

 otworéw. Wskazane jest umocowanie magneséw

na obrabianych powierzchniach 25 rury 19 (fig.
5, 6. .- T

"Ponadto wskazane jest umieszczanie - ukladu
maghesdw badz réwnolegle do osi §limaka tran-
sportujgcego 17, badZ w postaci plaskiej linii
Srubowe]j o duzym skoku, tak jak to pokazano
na fig. 3 i 4. Pdoza tym mozha wykonaé - dos-
tarczenie transportawanych pnzedmi.abow do
kilku maszyn przetwarzajacych, gdy na obwo-
dzie rury umieéci sie odpowiednigq liczbe ukla-
déw magn»es’bw i rynien odpraWaﬂzaJa,cych

‘Wedlug ﬁg 7,819 rura 19 ma na catej diu-
gosci szczeling, - peprowadzong w kierunku jej
osi, Odnosme swej szerokosci szezelina 26 mo-
ze. by¢ zmieniana. W tym przykladzie wykona-
nia . magnetyzowame nie Jesct bezwzglqdme ko-
nieczne. Ze wzgledu na ‘bezpieczefistwo moze
byé ono zastosowane w ten sposéb Ze w ca-
l:eJ rurze, za:sbame ‘indukowany prad, a w szcze-
linie. palwstame wétwcz.as pra'Wle ]edmomodlne
poele. magnetycme,

Transporter wedtug fig. 10 11 1,12, z wyth-
kiem odprowadzania transportowanych czesei
odpowiada transporterom przedstawionym na
fig..1—5. RéZni si¢ on tym, Ze na wysokosci
pod;moszema rura jest rozszerzona do wigkszej
érednicy. Utworzona w ten sposéb pierscienio-
wa podioga 27 zaopatrzona jest w otwory 28
w liczbie odpowiadajacej liczbie rynien odpro-
wadzajacych. Ponadto na wale 16 $limaka tran-

_ sportujgcego umocowana jest plaska sprezy-

na 29. Jej ksztalt jest w ten sposéb dobrany,
ze przylega ona do spodu odsadzenia, a w cza-
sie obracania si¢ na skutek wykonanego na
niej zagiecia pod okreslonym katem przesuwa
ona transportowane przedmioty do zewnetrz-
nej $cianki, dopéki przez jeden z otwordéw 28
nie spadng do jednej z rynien odprowadzaja-
cych. Jezeli na przyklad zbiornik zapasowy -21
zostanie zaladowany ferromagnetycznymi
przedmiotami, to zsuwajg sie one po pochylym
jego dnie do wnetrza rury 19. Trafiajg naste-
pnie na dolny zwdj $limaka transportujacego

17 i tam -pozostaja, gdyz sam ciagly obrét §li-
maka 6 poprzez przekladnie S$limakowsy 4, 7

‘nie moze daé zadnego transportowania. Ponie-

waz mniej wiecej w kierunku osiowym rury 19
umocowane sg magnesy 22, wiec transportowane
elementy zostajg preytrzymywane w okreslo-
nym miejscu na rurze 19, na skutek dzma&ania
ich' p6l magnetycznych. W ten spos6b przy-
hrzymywam:e elementy, zwoje $limaka przesu-
wiajg ku goérze w kierunku ulozenia magnesu 22.
Przy koncu magnesu 22 transportowane przed-
mioty wypadaja przez otwory odprowadzaja-
ce do dostosowanej do ich ksztattu rynny 23,
ktora, jezeli to jest konieczne ze WzngdIll na
wiadciwosé transportowanych elementéw, prze-
prowadza je przez pole cewki pmdru zmiemego
do miejsca dalszej ubr()bkl

pmyk!iadzue wykonania- wedlfug fig. 5 «twan—
spontovwane czeéei sa przesuwane. do géry na
trzech, rozlozonych na obwodzie jeden za dru-
gim ukladach magneséw i przez trzy rynny
cdprowadzajace sa dostarczane 'do .réimych
miejsc. Na fig. 7 przedstawiono mmport sor-
towany materiatu, np. srub z. lbaxm Zsuwa;a
sie one przez otwor ma zwoje $limaka . fran-
sportujacego, a z nich do szczeliny 26 o szero-
kosci odpowwdaJaceJ $rednicy. swormm Sruby.
Woéwczas do s»cmnkx rury przylegaja lbe §rub,
podczas gdy swou-zme érub wystaja przez sacze-
line na zewnatrz. W saczelinie éruby ‘zostaja
przesuwane do goéry, gdzie pt_'zy korncu sz_zczelln}'
zsuwajg si¢ do rynny. odprowadzajacej. Zew-
najcm rury przed sa.czel.ma mogZna umocuwué
nastawiany uklad. magneséw _do ktarego jed-
nakze $ruby nie dotyka]a, ale’ tylko .za pomoca
jego linii sit sg utmymywane w_szczelinie (in-
ny. rodzaj magnesow'ania zostat juz. poprzedn.io
wspomniany). . e e .

Wedlug fig. 10 transportowane czesci sa tak
somio Yak na fig. 1—5 przesuwane do géry, ale -

‘przez rozszerzong u goéry rure mozliwe jest

lepsze ich odprowadzanie. Za pomocg odpo-
wiedniego zsuwacza zdejmowane z ostatniego
zwoju elementy spadaja na podloge 25 rqzsze-
rzenia rury. Poruszajaca sie wraz ze $limakiem
17 plaska sprezyna 29 przesuwa transporho—
wane czeSci na zewnatrz do- Scianek rury lub za
pomocy jednego lub kilku otworéw 28 do rynny
odprowadzajacej. Istnieja miedzy innymi mo-
zliwo$ci regulowania iloci transportowanych
elementéw, gdy pomiedzy silnik elektryczny 6
i Slimak .transportujacy 17 wstawi sie bezstop-
rifiowa przekladnie 5, lub gdy bedzie zmienia-
o sie wielko§¢ otworu zasilajgcego. -



-Zastrzezenia patentowe

. Urzadzenie do transportowania w sposéb
.ciagly drobnych przedmiotéw paramagne-

tycmyuh Zzwitaszcza ferromagneitycznych,
pomoca pionowego lub pochylonego §li-
maka transportujgcego, znamienne tym, ze

. $limak zamkniety jest w obudowie w ksztal-
" cie. rury, ktéra zaopatrzona jest w otwory

" do zasilania i odprowadzania, i w $ciance

" lub na &ciance ktérej umocowane sq- elek-

. wiecej
- obudowy. .
. Urza,dzen.ie wedtug zastrz 1,

. tym, ze $limak transportujacy i/lub obu-

tryczne i/lub stale magnesy, ulozone mniej-.
w kierunku osiowym -

lub $cifle
zZhamienne
dowa zbudowanq sq z materialéw. diamag-
netycznych, na przyklad plastyku.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne

tym, ze mniej wiecej na wysokosci podno-
szemia obudowa rozszerza me do w1ek:sze1
érednicy, a pier§cieniowe dno tego roz-

' . szerzenia zaopatrzone jest najkorzystniej

w przestawialne wykroje i ze na wale §li-
‘maka transportujacego umocowane - sg pla-
- ‘skie sprezyny. o
. Urzadzenie wedtug zastrzerz. 1—3, znamien- o

ne tym, Zze ma umieszczony na obudowie
zgarniacz, ktory zawsze przylega do osta-

- tniego gérmego ‘zwoju $limaka tramsportu-
©jacego.
5.

W

Urzqdzenie wedtug zastrz. 1—4, znamien-

“fie tym; Ze w $ciance lub na $ciance obu-
"'dowy umieszczone sg kolemo ‘'uklady elek--
"trycznych V/lub statych magneséw w licz-
‘ bie odpowiadajacej liczbie miejsc od.prowa-

dzania transportowanych elementéw.

. "Urzgdzenie wedhug zastrz. 1--5, znamien-

ne tym. ie ma bezstopniowa przekladnie,

i

A

10.

" nia

wlaczong w laficuch kinematyczny nape-
dzajacy w spos6b cnagly $limak trampor-
tujacy.

Urzadzenie wedlug zastrz. 1—86, znemien-
ne tym, e do lancucha kinematycznego w
sposéb ciagly napedzanych elementéw,
miedzy silnikiem elektrycznym i Slimakiem
transportujacym, wlaczone jest jednozebne
sprzeglo, ktérego jedna osiowo przesuwana

~ polowa ma powigzanie z wylacznikiem sil-

nika.

Urzadzenie wedtug zastrz. 1—7, znamien-
ne tym, ze do transportu sortowanych ele-
mentéw w obudowie jest wykonana osiowa
szczelina, ktorg ‘mozna nastawiaé na okreslo-
ng wielko§é¢ transportowanych elementéw.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—8, znamien-

ne tym, ze rynna odprowadzajaca elemen-
ty transportowane prowadzi prazez pole
cewki pradu zmiennego.

Spos6b zastosowania urzadzern wediug za-
strz. '1—9, znamienny tym, Ze przeznaczo-
nymi do tfansportu przedmiotami napel-
si¢ zbiorniik zasilajacy, skad zsu-
waja sie one na obrotowo osadzony w
obudowie s$limak transportujacy, tam zo-

_stajg przeciggniete przez pole magnetycz-

ne magneséw, umpcowanych w $ciankach
lub na $ciankach obudowy, a nastepnie
przesuniete do gbéry przez obracajgcy sie

. §limak, gdzie trafiwszy poza gramice pola

magnetycznego spadaja do rynny odprowa-

_' dzajacej, przechodzacej przez pole cewln
-pradu muermego

VEB Werkzeugmaschinenfabrik
Zastepca: mgr Jozef Kaminski
~rzécznik patentowy
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