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Czujnik defektografu magnetycznego

1

Przedmioterm wynalazku jest czujnik defekto-
grafu magnetycznego, stuzacy do pomiaru uszko-
dzen elementéw, wykonanych z materiatu ferro-
magnetycznego, zwlaszcza lin, pretéw itp. przed-
miotéw.

Znane czujniki defektografé6w magnetycznych
to cewki pomiarowe, bifilatne lub z ferrcmagmne-
tycznym rdzeniem, opasujagce badany przedmiot
w calodci lub w czeSci. Znane s3 réwmiez
czujniki w postaci uktadu hallotronéw, usytuowa-
ne w poblizu badanego przedmictu, reagujace bez-
posredmio na wartoéé pola magnetycznego rozpro-
szenia, zwigzanego z uszkodzeniem. Czujniki opi-
sane sg w publikacjach: Z. Kawecki, J. Stachurski
,Defektoskopia magnetyczma lin stalowych”, wy-
dawnictwo ,,Slask”, Katowice 1969 r. i M. Eapinski
,Pomiary elektrycane i elektroniczne wielkoéci
nieelekirycznych”, WNT, Warszawa 1974 r.

Niedogodnosci znanych czujnikéw s3 mnastepu-
jace: w przypadku cewek bifilarnych lub z ferro-
magnetycznym rdzeniem wystepuje zaleznosé
impulsu uzytecznego od predkosci ruchu badane-
go przedmichu. Za pcmocg tych czujnikéw moz-
liwe jest badanie wylgcznie przedmictéow, ktore
znajduja sie w ruchu wzgledem cewlki.

Wada ukladu hallotronéw jest komieczno$é sto-
sowania duzej liczby hallotronéw oraz brak po-
wtarzalno§ci wynikéw pomiaréw, prowadzonych w
warunkach przemystowych,
wystepcwaniem obrotu przedmictu woké! wilasnej
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osi. Wada ukladu hallotronéw jest réwmiez re-
agowanie ma nieréwnosci przedmiotéw, mie wy-
nikajace ze zmian przekroju ferromagnetycznego.
Celem wynalazku jest skonstruowanie czujnika de-
felktografu magnetycznego, umozliwiajagcego wy-
eliminowamnie wad znanych -czujnikéw.

Istota wynalazku polega na tym, Ze czujnik
defektiografu zawiera kcncentratory magnetyczne,
obejmujgce czesé lub caly obwdd badanego przed-
miotu, skladajace sie z pierscieni lub segmentéw
pierécieni, ktére polgczone sg mwora lub zworami
magnetycanymi w ksztaicie litery ,U”. W kazdej
ze 2wb6r wykonana jest smczelina, usytuowana
réwnolegle do podiuzmej osi badanego przedmio-
tu, stanowiaca cze$é lub cato$¢ przekwoju zwory.
W szczelinach umieszczone sa przetworniki hal-
lotronowe. Koncentratory i zwory wykonane s3
z materiatu ferromagnetycznego o matym naie-
zendu koercji. .

Zaleta czujnika defektografu, wedlug wymnalaz-
ku, jest uzyskamie sygnalu miezaleznego od pred-
kodci ruchu badanego przedmiotu oraz wyelimi-
nowanie wplywu mnieréwnosci i ruchéw poprzecz-
nych przedmiotu przez objecie calego obwodu
przedmiotu. Istnieje rémmiez mozliwosé lokaliza-
cji uszkodzeniar wezdiuz przekroju poprzecznego
badanego przedmiotu, dzieki objeciu przez kon-
centratory magnetyczne czujnika potowy lub
czedei obwodu przedmiotu, co przy badaniu w
stanie spoczynku nie wplywa na zaklécenie po-
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miaru. Ponadio mozliwe jest uzycie zespotu kilku
czujnikoéw, w wymniku czego zwieksza sie doklad-
nos¢ pomiaru. Dzigki wusytiaowaniu plaszczyzny
przeitwornika hallctrenowego roéwnolegle do po-
dduznej czi badanego. przedmiotu eliminuje sie
wplyw pola rozproszenia, nie zwigzinego z uszko-
dzeniem przedmioltu.

Przedmiot wynalazku jest wuwidoczniony w
przykladzie wykonania mna rysunku, mna ktoérym
fig. 1 przedstawia schematycanie czujnik w prze-
kroju poprzecznym, a fig. 2 — czujnik w prze-
kroju podiuznym. Czujnik zawiera koncentratory
ma‘gnetyczne ‘1 zlozone z segmenté4w pierScieni
polaczonych zworami magnetycznymi 2 w ksztalcie
litery ,U” (fig. 1). Zwory 2 maja szczeliny, usy-
tuowane réwmnolegle do podiuznej osi badamego
przedmiotu, w ktérym umieszczone sq przetworni-
ki hallotronowe 3 (fig. 2). Zaré6wmno koncentratory
1, jak i zwory 2 wykonane s3 z materiatu ferro-
magnetycznego o. matym matezeniu koercji. Seg-
menty koncentratoréw 1 w zaleznodci od potrze-
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by moga obejmowaé badany przedmiot na calym

jego obwodzie lub na jego czesci. [
Dziatanie czujnika defektografu magnetycznego

wedlug wynalazku, polega na tym, ze linie pola

magnetycznego, powstalego wok6! miejsca uszko-
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dzenia przedmiciu, zbierane s3 przez koncenira-
tory magnetyczne 1 i przechcdza przez zwory 2.
Przetworniki hallctrcnowe 3 umieszczone w szcze-
linach zwor 2 przet walrzaga indukcje magnetyczna
na napiecie. Sygnaly z przetwcrnikéw hallotrono-
wych 3 moga by¢ w zaleznosci od potrzeb sumo-
wane ze wszystkich segmentéw komcentratoréw 1,
wzglednie z kazdego segmentu oddzielnie, lub
w innym polaczeniu, mieszczacym sie w ramach
podanych kombinacji.

Zastrzezemia patentowe

1. Czujnik defektografu magnetycznego, zawie-
rajagcy przetwornik hallotronowy, znamienny fym,
ze ma koncentratory magnetyczne (1), skiadajace
sie z pier$cieni lub segmentéw pierscieni, pola-
czonych zworg lub zworami magnetycznymi (2) w
ksztatcie litery ,U”, przy czym zwory (2) majg
szczeliny,. . usytuowane -rdwrnole«gle do - podluznej
osi badanego przedmiotu, w kbérych umieszczone
sg przetworniki hallotromowe (3).

2. Czujnik wedbug =zastrz. 1, znamienny tym,
ze koncentrator (1) i zwory (2) sg wykonane z ma-
terialu’ ferromagnetycznego ‘o -maiym natezeniu
koercji.
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