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Den foreliggende opfindelse angdr et lgftedg af den i krav.

ets indledning angivne art.

Der er mande tekniske omrader, hvor det er ¢gnskeligt at anvende et
sidant lgftedg i forbindelse med en bestemt genstand, herefter og-
s& betegnet container, at lagre demnes hzldningsvinkel i forhold
til den vandrette komponent af en referenceretning for en af gen-
standens overflader, nér demne har en given stilling. Dette galder
iszr ved hindtering af containere, der er anbragt i tat opstillede
rakker pd dzkket eller i et skibs lastrum eller en celle i dette.

Med undtagelse af det tilfzlde, hvor nogle containere er
fyldt med lgst massegods, og hvor lasten er ensartet fordelt,
har de fleste containere i virkeligheden en last, hvis tyng-
depunkt ikke falder sammen med det geometriske midtpunkt.
Dette faznomen, der har lille betydning i forbindelse med
lgftedg, hvor en container ophanges ved fire punkter, far en
stor betydning i forbindelse med den type lgftedg, der har et
enkelt ophangningspunkt, f.eks. i forbindelse med en kran.

I dette tilfalde skal lgftedgets ophangningspunkt forskydes,
s8ledes at det lgfter lasten under gode horisontalitetsbe-
tingelser; denne funktion bliver af afggrende betydning, ndr
containerne skal anbringes i rakker om bord pd et skib, pd
dakket eller i lastrum, da containernes geometriske stuvnings-
pladser er defineret med meget smd tolerancer af en stgr-
relsesorden p& nogle fi tiendedelemillimetre. Disse toleran-
cer tillader en maksimal hzldning for containeren pa ca.
0,60, for containeren klemmes fast af lastrummenes stgtter.

For at holde en last, sdsom en container eller en tilsva-
rende genstand, under s&danne strenge horisontalitetsbetin-
gelser, kendes et lgftedg af den art, der har en ramme op-
hengt ved et punkt fra en l@¢ftemekanisme og udformet til at
anbringes p& lasten, organer til at lése rammen til lasten

og organer til at forskyde ophangningspunktet i en reference-
retning for rammen. Lgftedget har til dette formal en niveau-
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detektor anbragt i et lodret plan parallelt med referenceret-
ﬁingen og udformet til at give et udgangssignal, ndr der fo-
religger en horisontalitetsfejl, og organer, der reagerer pa
signalet p& en s&dan mide, at de, ndr lasten haves, vil
regulere forskydningen af ophangningspunktet til en stil-

ling, hvori de eliminerer detektorens horisontalitetsfejl.

I dette lg¢ftedg er detektoren parallel med referenceretnin-
gen og ophangningspunktets position er bundet til detekto-
ren for at holde sidstnavntes to niveauer i det samme vand-
rette plan, hvilket betyder, at lasten altid holdes fuld-

stendigt vandret.

- Dette lgftedg er imidlertid ikke tilfredsstillende i alle

tilfazlde, da et skibs haldning varierer afhangig af dets
laste- og ballastgrad, og det er almindeligt kendt, at ba-
dens hazldning kan komme op pd en vinkel pa 2°, Under disse
betingelser halder stgtterne for de lastrum, der er udfor-
met til at optage containerne,mere end 0,6° i forhold til
lodret og opretholdelsen af disse strenge horisontalitets-
betingelser for containeren, hvilket sker ved hjalp af det
oven for navnte lgftedg, modvirker containerens udtagning
fra. dets lastrum eller celle. Et lgftedg af denne art ken-
des f.eks. fra beskrivelsen til fransk patent nr. 1.511.596.

Opfindelsens form&l er at anvise et lgftedg til pd en
genstand, der er bestemt til at undergéd forskydninger, at
lagre haldningsvinklen i forhold til den vandrette komponent
af en referenceretning for at holde genstanden i denne ud-

gangsposition med haldningsvinklen i forhold til vandret.

For at tilgodese dette formdl er det indledningsvist omtalte
lgftedg ifglge den foreliggende opfindelse ejendommelig
ved det i den kendetegnende del af kravet anfgrte.
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Formalet opnds s&ledes ved hjalp af den pad rammen hangslede
niveaudetektor, der er styret af den fgrste elektrisk dre-
vne fordelerventil for at bringe niveaudetektoren i vandret
stilling forud for hejsningen, og ved hjalp af den anden
donkraft, der er styret af den anden elektrisk drevne for-
delerventil og niveaudetektoren for at @ndre positionen for
den samlede byrdes ophangningspunkt og fg¢rer niveaudetekto-
ren tilbage til sin vandrette stilling. Ved denne indretning
af et lgftedg kan man altsd gennemfgre en genstands eller
containers handtering i dens oprindelige position, der kun
yderst sjazldent vil vaere den samme som containeré&ns lige-

vagtsstilling, ndr den er ophangt i lgftedget.

Opfindelsen benyttes pd fordelagtig mide ombord pé skibe,
n&r deres trim eller haldning er stgrre end den maksimale
haldningsvinkel mellem en container og skibscellens vagge.
Containerens hejsning ud af cellerne og deres indfgring og
placering i cellerne lettes s& i betragtelig grad.

Yderligere fordele ved den foreliggende opfindelse fremgar
af den efterfglgende beskrivelse af en udfgrelsesform for

et containerlgftedg og er illustreret pd tegningen. P& .

denne viser ’ : T :

fig. 1 skematisk i snit et lgftedg ifglge den foreliggende
opfindelse monteret pd en container anbragt i en skibscelle

med en stor haldning,

fig. 2 svarer til fig. 1, efter at en niveaudetektor er ble-
vet fgrt tilbage til vandret stilling,

fig. 3 svarer til fig. 2 med lgftedget ved begyndelsen af
hejsningen,

fig. 4 svarer til fig. 3 med en vogn i den stilling, som den
indtager efter at have udlignet eller annuleret niveaudetek-

torens horisontalitetsafvigelse,
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fig. 5 et lodret mere detaljeret billede med visse dele sk&-
ret bort af lgftedget ifglge den foreliggende opfindelse,

fig. 6 lgftedget vist i fig. 5 set fra oven,

fié. 7, et lodret snit med en del skdret vak af en ende af

niveaudetektoren,

fig. 8, et snit, der viser detaljer for et hjgrne af lgfte-
&get og illustrerende organet til at ldse lgftedget til con-
taineren og organer til at detektere, ndr lgftedget ligger

an imod containeren,

fig. 9, et detailbillede set fra oven af et organ til at léase
lgftedget til en container og et organ til at detektere lés-

ningens slut, og

fig. 10 et principdiagram for det elektro-hydrauliske kreds-
1¢b, der er knyttet til lgftedget ifglge den foreliggende
opfindelse.

I fig. 1 til 4 ses forskellige trin for hejsningen af en con-
tainer 1 fra en celle 2 i et ikke vist skib, der har en stor
haldning reprasenteret ved vinkelen a. Som vist i fig. 1
bestdr et lgftedg i det vasentlige af en ramme 4, der ligger
an mod containeren 1, og en vogn, der er ophangt ved hj=zlp

af et kabel 6 i en ikke vist lgftemekanisme og som kan for-
skydes langs rammen 4's langsgaende midterakse. Pa lgftedget
findes der endvidere en niveaudetektor, der er drejeligt mon-
teret pd rammen 4, si den kan dreje om en tap 8 ved en af si-
ne ender, og saledes at den kan vippe i et lodret plan pa-

rallelt med den navnte langsgdende midterakse.

I en position vist i fig. 1 er lgftedget 3 netop blevet sam-
let med COntaingren 1l og ligger direkte an imod denne. De-

.tektoren 7,der fra fgrst af var parallel med den navnte mid-
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terakse, har s§ en horisontalitetsfejl lig med vinklen a.

Den kendsgerning, at lgftedget 3 ligger an imod containeren

1l initierer imidlertid, s&ledes som narmere beskrevet neden
for, midler til at aktivere detektoren 7 for at bringe denne
til sin vandrette stilling som vist i fig. 2, dvs., at detek-
toren 7 lagrer vinkelen o for containeren og skibet. Under
denne fase lases lgftedget 3 til containeren 1, og kranfg-
reren begynder s& pa at hejse den samlede helhed.

Da vognen 5 normalt i dette tilfalde ikke vil vere placeret
med sit ophangningspunkt lodret pd linie med containeren 1l's
tyngdepunkt G, vil denne vippe om oph@ngningspunktet og sla
an imod cellen 2's sidevagge som vist i fig. 3. Styrekreds-
lgbene til styring af vognen, hvilket styrekredslgb beskri-
ves narmere nedenfor, vil da trade i funktion og forskyde
vognen til en position, hvori niveaudetektoren, der er fik-
seret i forhold til rammen 4, fgres tilbage til vandret
stilling, og hvori containeren f@glgelig antager den oprin-
delige heldning o lig med skibets vinkelmessige position,
se fig. 4. Containeren 1 kan sa hejses op fra skibet uden
problemer.

I fig. 5 til 9 vises en foretrukken udfgrelsesform for lgf-
tedget ifplge den foreliggende opfindelse. Dette lgftedg

3 har en ramme 4 som alt i alt ligner den, der er omtalt i
beskrivelsen til fransk patent nr. 2.383.113. Rammen 4 bestar
af en midterdrager 9, der ved hver ende er fast forbundet
med et profil 10, hvis ender sammen definerer de fire hjgr-
ner af et rektangel med den samme dimension som for den con-
tainer 1, der skal hejses. Fire forstarkningsprofiler 11 er
anbragt skrat mellem midterdragere 9 og enderne af profi-
lerne 10 og bzrer hver en centreringsarm 12 af den art, der

er beskrevet i det oven for navnte franske patent.

Midterdrageren 9 barer pa sin nedre side et par skinner 13,
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og pd sin ¢gvre side et par skinner 14, og vognen 5 kan rulle
langs med drageren 9 ved hjalp af to par nedre ruller 15 og
to par ¢vre ruller 16, Vognen 5 barer derfor rammen 4 og er
selv ophangt i den ikke viste lgftemekanisme ved hjzlp af
kablet 6, der er fg¢rt omkring to blokke 17, der er anbragt

‘symmetrisk pd hver side af rammens langsgédende midterakse A-A,

langs hvilken vognen 5 kan rulle, Dette arrangement gg¢r

det muligt at undgd rammen 4's heldning i forhold til den

tvargdende midterakse B-B, men, uanset tilstedevarelsen af
de to blokke 17, kan det ikke desto mindre sammenlignes med

en ophangning ved et enkelt punkt med hensyn til muligheder-

ne for haldning i retning af den langsgéende midterakse A~A.

. Vognen 5's forskydning langs midterdrageren 9 reguleres ved

hjelp af en dobbeltvirkende hydraulisk donkraft 18, der er
monteret hangslet ved sin ene ende pa rammen 4 og ved dens

anden ende p& vognen 5.

Niveaudetektoren 7 bestdr i det vesentlige af to vasketanke
19 og 20, der er anbragt med indbyrdes afstand og forneden
sat 1 forbindelse ved hjzlp af et rgr 21. Detektoren 7 er

. -anbragt parallelt med drageren 9, hvorpéd den er lejret ved en

af sine ender om en tap 8, der er parallel med rammens al-
mindelige plan og stdr vinkelret pd dets langsgdende midter-
akse A-A. Detektoren 7 er forbundet drejeligt ved 22 i ner-
heden af sin anden ende med enden af stemplet af en dobbelt-
virkende hydraulisk donkraft 23, hvis cylinder er fastgjort
til midterdrageren 9. Detektoren 7's tank 20 er anbragt op
ad donkraften 23 og er delt i to rum 24 og 25, der er ind-
byrdes forbundne og i hver af hvilke der er nedsanket eller
neddykket et fluidumtat rgr 26, langs hvilket der forskyde-
ligt er monteret en flyder 27, i hvilken der er lejret en
permanent magnet 28. En elektrisk afbryder er anbragt i
hver af de fluidumtatte rgr 26, idet den ene, 29, er anbragt
i den nedre del af et af rgrene, og den anden, 30, i den
gvre del af det andet rgr. De to omskiftere eller afbrydere
29 og 30 er anbragt i tilstrakkelig afstand fra hinanden i
lodret retning séledes,at ndr detektoren 7 er i vandret
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stilling, er den ene flyder 27 netop under den ¢vre omskif-
ter 30, og den anden netop over den nedre afbryder 29 sa-
ledes,at ingen af de to omskiftere er lukket i denne pusi-
tion. P4 den anden side, hvis tanken 20 indeholdende de to
flydere er placeret lavere end den anden tank 19, og vaske-
niveauet L derfor er hgjere i tanken 20 og flyderne stiger,
vil den gvre omskifter 30 sluttes ved hjalp af den tilhg-
rende flyders magnet 28. Omvendt, hvis tanken 20 er place-
ret i et hgjere niveau end den anden tank 19, er det den

anden omskifter 29, der sluttes.

I hvert af rammen 4's nedre hjgrner er der hangslet en i det
vaesentlige L-formet arm 31, der danner en fgler, hvis ene
gren 32 springer frem under rammen 4, og hvis anden gren 33's
ende samvirker med en fglerkontakt 34, hvis funktion vil
blive forklaret nedenfor. Armene 31 anbragt i de andre
hjgrner samvirker pd samme mide med fglerkontakterne 34',
34", 34™ ., Nar lgftedget 3 ikke barer nogen container, tvin-
ger vegten af armene 3l's nedre gren 32 og fjederen R dem

til at antage deres fgrste stilling a reprasenteret ved stip-
let streg, i hvilken fglerkontakterne er 8bne jvf. fig. 8.
Nir lgftedget 3 lige er blevet anbragt pd en container, vil
den nedre gren 32 af L-formen blive pdvirket opad af con-
taineren l's top og nar lgftedget ligger fuldstendigt an

mod containeren, indtager den sin anden position b vist i
stiplet streg. I denne anden position b har L-formens ¢@vre
greb 33 forskudt fglerkontaktens styrearm 34 til sin po-
sition vist i stiplet streg, og f¢lerkontakten er s& slut~
tet. Ndr til sidst l@¢ftedget 3 er blevet last til containeren
1, og ndr helheden indbefattende l¢ftedget og containeren
hejses, adskilles de fra hinanden med en forudbestemt afstand,
der svarer til den langsgéende frigang for lésene (jvf. ne-
denfor), og den L-formede arm 31 fgres s& ved hijzlp af fje-
deren R tilbage til sin position c, der er vist i fuldstregq,
og i hvilken f¢lerkontakten igen er aben. Hver af de fire
drejeldse, der er anbragt ved hjgrnerne af rammen 4, indbe-
fatter en aflang bolt 36, der rager ud under rammen 4's nedre
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side og kan drejes mellem to positioner, der er forskudt 90°
fra hinanden ved hjalp af en donkraft 37, der er monteret pa
rammen 4 og forbundet med enden af en arm 38, der er stift
forbundet med en stang 39, som styrer bolten 36. Hver arm
38 indbefatter et anslag 40, der svarer til l&sningens af-
slutning. Nar lgftedget 3 er bragt over en container 1, er
donkraften sdledes i den tilbagetrukne stilling, og en kon-

 takt 42's arm 41, der ikke er i kontakt med anslaget 40, er

aben. Derefter, nar hver af boltene 36 er blevet fgrt ind i
en aflang spalte 43 i en tilsvarende hjgrnekasse 44, der
danner et laseblik for containeren 1, aktiveres de fire don~
krafte 37 samtidigt og drejer boltene 36 90° og léser derved
lgftedget 3 til beholderen. Anslagene 40 forskyder s& armene
41, der styrer grenene 32, fra den position, der er vist

i stiplet streg til den position, der er vist i fuld streg

i fig. 8, i hvilken kontakterne er sluttede. Kontakterne

42 forbliver derefter sluttede sd lznge, som lgfteaget 3 er
last fast til en beholder 1.

I fig. 10 ses et principdiagram for det elektrohydrauliske
kredslgb, der er knyttet til lgftedget 3. Dette kredslgb ind-
befatter to elektrisk drevne firevejs fordelerventiler EDl

- 0g ED,, der henholdsvis er forbundet med den donkraft 23,

der styrer detektoren 7's haldning, og den donkraft 18, der
styrer vognen 5's forskydning. Hver fordelerventil indbe-~
fatter en munding P, der er forbundet til en hydraulisk
trykkilde S, en munding T, forbundet til en ikke~vist tank
til udlgsning af tryk, en munding A forbundet til den ene
side af donkraften og en munding B forbundet til den anden
side af donkraften i forhold til stemplet. Yderligere regu-
leringsventiler 45, 46 er anbragt i rgrene, der forlgber hen-
holdsvis mellem mundingérne A og B for fordelerventilen ED2
og de to sider af donkraften 18, medens et variabelt regule-
ringsspjald 47 er anbragt i det r¢r, der forlgber mellem
mundingen A af fordelerventilen EDl og donkraften 23's nedre
kammer. Hver elektrisk dreven fordelerventil fa&r kraft fra
en elektrisk forsyningskilde pa 110 volt gennem to forskyd-
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ningsrelzkontakter, der er i stand til at kunne sluttes un-
der de nedenfor beskrevne betingelser,

Nir lgftedget 3 er s@nket ned pa toppen af en container 1, er
fordelerventilen EDl's gliderventildel i midterstilling for
lukning og donkraften 23 holdes i den stilling, som den
indtager. P& samme mdde er gliderventildelen for fordeler-
ventilen ED, i sin midterste lukkede stilling. '

Kredslgbet aktiveres ved hjelp af en omskifter 48, der sty-
rer overgangen fra en "manuel" position til en "automatisk"
position svarende til dets lukning. Nar lgftedget 3 er an»
bragt pd en container 1, sluttes fglerkontakterne 34, 34',
34", 34" ved hj=zlp af fglerne 31, idet lukningen af to af
fglerkontakterne, nemlig 34 og 34™ sikrer strgmtilfgrsel
til relaet 49's vindinger, hvis forskydelige kontakt 49a,
der normalt er &ben og serieforbundet med omskifteren 48,
lukkes. Operatgren slutter s8 en omskifter 50, der leverer
strgm til et rela, der styrer ldsningen 51, hvis normalt
8bne forskydningskontakt 5la, der er serieforbundet med kon-
takten 49a, lukkes. Denne kontakt 5la er selv serieforbundet
med en normalt lukket forskydningskontakt 52a for et rela
52, der svarer til enden af léseforskydningen, og hvis vik=-
ling er serieforbundet med de fire kontakter 42. Desuden

er detektoren 7's afbryder 29 og 30 serieforbundet med vik=-
lingerne for to relzer 53 henholdsvis ‘54. Relzet 53 indbe-
fatter en forskydelig kontakt 53a, der normalt er lukket og
anbragt mellem omskifteren 30 og relzet 54's vikling, og
relxet 54 indbefatter en forskydelig kontakt 54a, der normalt
er lukket og anbragt mellem omskifteren 29 og relzet 3's

vikling.

Hvis, ved dette trin af handlingsforlgbet, detektoren 7 er
skristillet, sdledes at dens tank 20 er anbragt lavere end
dens tank 19, sluttes fglgelig omskifteren 30 og relezet 54
forsynes med strgm. Omskifteren 29 er pd den anden side &ben,
og relzet 53 er ikke tilsluttet strgm. Kontakten 53a forbli-
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ver derfor lukket, medens kontakten 54a &bner. Strgmtilfgr-—
slen til rel=zet 54 foranlediger lukningen af en anden nor-
mai dben forskydelig kontakt 54b for dette rela, der er
forbundet i serie med kontakten 52a. En anden forskydelig
kontakt 53b, der normalt er aben for relzet 53, der er forbun-
det parallelt med kontakten 54b, forbliver pd den anden

side &ben. Lukningen af kontakten 54b slutter strgmforsynin-
gen til et rels 55, med hvis vikling den er forbundet i
serie., Dette rela 55 indbefatter en normaltaben forskydelig
kontakt 55a, hvis lukning sikrer forskydningen af den elek-
trisk drevne fordelerventil ED,y i den retning, der vil pafg-
re tryk fra P til A og udlgse trykket fra B til T. Donkraf-
ten 23's stempel tvinges derfor opad og fglgelig tvinges
tanken 20 ogsd opad, indtil detektoren 7 indtager sin vand-
rette stilling, i hvilken kontakten 30 &bnes. Relxzet 34 far
ikke langere str¢gm, og stemplets forskydning standser, og
detektoren 7 forbliver i den vandrette stilling.

Hvis pa den anden side det er tanken 20, der fra fgrst af er
hgjere end tanken 19, er det omskifteren 29, der sluttes,

og relzerne 53 og 54's operation er omvendt. For at sikre
denne omvendte operation er der tilvejebragt et rela 56,

hvis vinding er serieforbundet med kontakten 53b, og hvis for-
skydelige kontakt 56a styrer strgmtilfgrslen til den elek-
trisk drevne fordelerventil EDl for at pavirke trykket fra
Pmod B og friggre trykket fra A mod T og muligggre sanknin-
gen af donkraften 23's stempel.

Detekteringen af detektoren 7's position_sker under boitene
36's léaseforskydning. Ved afslutningen af denne forskydning
adbner kontakten 52a af det rela, der svarer til l&sningens
afslutning. For at undgéd, at den begyndte korrektion af detek-
toren 7's position derpad afbrydes, er der imidlertid tilveje-
bragt to normalt &bne kontakter 55b, 56b, der er parallelt

- forbundet med kontakten 52a og henholdsvis styret af rela-
" erne 55 og 561 Under detekteringen af detektoren 7's stil-
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1ing er den ene eller den anden af kontakterne 55b 09 56b
altid lukkede, da et af relaerne 55, 56 er strgmtilsluttede.
Efter &bningen af kontakten 52a kan den oven for navnte kor-
rektion fglgelig fortsatte, da et af relzerne 55 eller 56
stadig far tilfgrt strgm gennem en af kontakterne 55b eller
56b, indtil detektoren 7's vandrette stilling er ndet. Strgm=-
tilfgrslen til rel=zerne 53 eller 54 og 55 eller 56 standses

sé.

Operatgren begynder s8 ved hjalp af lgftemekanismen hejsnin-
gen af lgftedget 3, der er 1last til containeren l. Denne
hejsning foranlediger &bningen af alle fglerkontakterne 34,
34', 34", 34™ o9 fglgelig &bningen af den forskydelige
kontakt 49a, da relzet 49 ikke lazngere er sluttet til strgm.
En af felerkontakterne 34" er serieforbundet med spolen for
et tidsforsinkelsesrela 57, hvis forskydelige kontakt 57a
normalt er lukket og parallelt forbundet med det kredslgb, der
pestar af de forskydelige kontakter 49a, 5la, 52a, 55b, 56b,
54b, 53b og viklingerne for relzerne 55 og 56. Da relzet
57's vikling var sluttet til strgm under det foregdende trin
vedrgrende korrigering af detektoren 7's horisontalitet,
iukkes den forskydelige kontakt 57a med en forsinkelse pa

1 sekund i forhold til &bningen af den tilhgrende fglerkon-
takt 34' p& grund af relzets tidsindstilling, En af de an-
dre fglerkontakter, nemlig fglerkontakten 34", er desuden
serieforbundet med et tidsforsinkelsesrela 58, hvis normalt
abne forskydelige kontakt 58a er serieforbundet med den
forskydelige kontakt 57a. Dette relz er tilpasset til at
holde sin forskydelige kontakt 58a lukket under en periode
pd tre sekunder fra det ¢jeblik, hvor strgmtilfgprslen der=
£il standses. De forskydelige kontakter 57a og 58a lukkes
fglgelig samtidigt mellem det fgrste sekund og det tredie
sekund talt fra fglerkontakternes 34', 34"'s &dbning, dvs.

i det vaesentlige fra hejsningens begyndelse. Relzet 52,

dexr svarer til afslutningen af lésningen, indbefatter end-
videre en anden forskydelig kontakt 52b, der normalt er

3ben og forbundet i serie mellem kontakterne 57a og 58a.
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Da relzet 52 er forsynet med strgm gennem de si lukkede kon-
takter 42, forbliver den forskydelige kontakt 52b lukket, s&
lenge som lgftedget 3 er l&st p& en container 1.

Begyndende ved den forskydelige kontakt 58a er der parallelt
forbundne viklinger af to releer, hvoraf et, 59, forsynes
med strgm gennem en normalt &ben, forskydelig kontakt 53a af
relzet 53, og det andet 60, gennem en normalt édben forskyde-
lig kontakt 54c af relzet 54. Relzerne 59 og 60 indbefatter
hver en normalt &ben forskydelig kontakt, 59a, henholdsvis

' 60a, der er forbundet parallelt med kontakten 58a og de nor-

malt dbne forskydelige kontakter 59b, henholdsvis 60b, der
er forbundet i tilfgrselskredslgbet for den elektrisk drevne
fordelerventil ED2

Som navnt ovenfor lukkes kontakterne 57a, 52b og 58a mellem
det fgrste og tredie sekund, der fglger efter hejsningen. Un-
der denne periode indtager containeren 1 en ny v1nkelstll-
ling, som jf. ovenfor foranlediger en ny hzldning for detek-
toren 7. Hvis tanken 20 igen er lavere end tanken 19,
sluttes afbryderen 30 og sikrer en strgmtilfgrsel til relzet
54. Som fglge heraf lukker kontakten 54c, og der tilfgres
fglgelig strgm +il relzet 60, som igen lukker kontakten 60b.
Den elektrisk drevne fordelerventil ED, far s& strgm fgrt
til den side, der har en tendens til at pafgre P's tryk til
A og udlgse trykket fra B til T. Dette fir donkraftens stem-
pel til at forskydes mod hgjre som set i fig. 5 og 10, dvs.
i den retning, der tenderer til at forskyde vognen 5 i ret-
ning af rammen 4's lavere ende. Denne forskydning fortsatter,
indtil detektoren 7's niveauer igen har ndet vandret posi-
tion, hvorpad afbryderen 30 &bnes, og fordelerventilen ED,
vender tilbage til sin midterposition, i hvilken den holder
donkraften 18's stempel i dets nye stilling. Korrektionen
af containeren 1's vinkelposition kan fortsatte efter af-
slutningen af perioden p& tre sekunder, der fglger pi hejs~
ningens start uanset dbningen af den forskydelige kontakt
58a pd grund af den kendsgerning, at en af de forskydelige
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kontakter 59a eller 60a, nemlig 60a i tilfelde af strgmfor-
syning til relzet 60, allerede var lukket. N&r ligevagt er
blevet ndet, &bner denne kontakt, og containerens vinkel-
position kan ikke langere @ndres i lgbet af hejsningens

fortsattelse.

Det forstds, at hvis containeren 1 halder i den modsatte
retning, er kredslgbets virkemade fuldstendigt tilsvarende,
idet relzerne 53 og 59 fir strgm tilfgrt til at foranledige
forskydningen af donkraften 18's stempel i den anden ret~

ning.

Den ovenstdende beskrivelse angdr driften af kredslgbet for
den automatiske korrektion af detektoren 7's horisontalitet
og af containerens l's vinkelposition i det tilfzlde, hvor
containeren fra fgrst af har en vis haldning, der ma beva-
res for at hejse den ud af en celle i et skib. P& den anden
side, hvis containeren fra fgrst af er anbragt vandret pa

en kaj eller en anden overflade fgr lastning i et skib med

en vis haldning eller vinkelmessig position, er det altid
muligt at skrdstille enheden indbefattende lgftedget og con-
taineren ved forskydning af vognen 5. Til dette formdl er der
tilvejebragt 2 normalt &bne omskiftere 61, 62, hvoraf en er
parallelt forbundet med den forskydelige kontakt 59b, og

den anden er parallelt forbundet med den forskydelige kontakt
60b for efter valg at magnetisere den elektrisk drevne fordeler-
ventil ED2.

Patentkravw.

Laftedg af den art, der indbefatter en ramme (4) ophazngt

i et punkt, kaldet ophangningspunkt, i en lgftemekanisme

og beregnet til at blive l&st pa& en last, f.eks. en container
(1), en niveaudetektor (7) bestédende af to med indbyrdes af-
stand fra hinanden anbragte vasketanke (19,20), der ved de-

res nedre parti ved hijzlp af et rgr (21) er indbyrdes forbundne
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'og som indeholder to flydere (27) tilpasset til at slutte en
fgorste og en anden afbryder (29), ndr niveaudetektoren hel-
der i den ene eller den anden retning i forhold til vandret,
hvilken niveaudetektor (7) er fast forbundet med rammen (4),
er placeret i et vandret plan parallelt med en referenceret-
ning for rammen (4), og er udformet til at levere et udgangs-
signal, n&r der foreligger en horisontalitetsfejl, og orga-
ner der kan reagere pd det navnte udgangssignal for at styre
ophangningspunktets forskydning til en position, hvor enhver
horisontalitetsfejl i detektoren ophaves, k en de t e g-

ne t ved, at niveaudetektoren (7), der ved en af sine ender
er hangslet til rammen (4) og ved sin anden ende til stemplet
af en fgrste pd rammen baret dobbeltvirkende donkraft (23)

og som ved hjelp af en fgrste elektrisk dreven fordelerventil
(EDl) styrer fluidumtilfgrslen til den fgrste donkraft (23)

i den retning, der har en tendens til at fgre niveaudetekto-
ren (7) tilbage til vandret, er udformet til forxrud for la-
stens hejsning at fgres til og lases i vandret stilling ved
hjzlp af den fgrste donkraft (23), hvorhos lgftedgets styrekreds er saledes
indrettet, at fra det tidspunkt, hvor lasten hejses, ophengningspunktets po-
sition andres ved hjalp af en anden dobbeltvirkende donkvaft (18), hvis til-
fgrsel af hydraulisk fluidum ligeledes er styret af en anden elektrisk dreven
fordelerventil (ED2), pd en sidan mdde at niveaudetektoren (7) forbliver i
vandret stilling.

Fremdragne publikationer:
FR patenter nr. 1494498, 1511596, 2383113.




146318




146318

S




146318

S 0 .

——— - ————— llllllﬁ.’




146318

.ﬁ..
). e
— \/./P. )
8 / | // 3 / . \ﬂ.
(O _ 4v % %\,ﬁ — U ; i = T
w w — I i S \ <
. Q. S <
. M“\ \\.\\\\\\\\\\\\\\\ YOOI IS \/\\\\\\\\\\\\\ ', f
”% XTI,
N N %
— N : o
N \ %
“ L1 “
[ LI, ¥ AY
_ N TR ¢
_ == ?
) = v 4
P4 » N J 17
™ |- "/ ]
1
8 g
SRz & .
L i <
] TN ! N
™ &8 2
c
o
O 3 <
g e
e ==
g R NCLZN g
m)H &

7 m -E
3 -
\

“lﬂHUHU“HHUIHHHHHHIIHI.H_I“

: i

A s (O}

T 1 T et BRA

e 77 S

u“4 ! ._\ 1) .“

ey vl VO "_

! ; -3

' \.\~\un. o

7/ o

Lo —"aq i

i

2 o S L A |




146318

@l
o __ _
(e, S
\muem 25 65 omAHu AWNmm mm\mw
u.w_ I 5ts u<ﬂ4 mem ﬁm)_ﬂ
. I e @9s b ]
| NL _\Jmm _MWomm_qS.m ?mm_H ezs
5o
&gl vel ve) og m;mmmm Zy az¢ egs]
N b oo oA V_W Jﬂw\mwm mmiw
. NE| 62| 0E | 2V 1
a Iﬂ QNZ .O.o...D(M

ol old



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	SEARCH_REPORT
	DRAWINGS

